Roborock Q8 Max Pro+

Robot Supurge Kullanim Kilavuzu

Bu Grunu kullanmadan 6nce bu semali kullanim kilavuzunu dikkatli bir
sekilde okuyun ve ileride basvurmak icin uygun sekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgisi
Kisitlamalar
UYARI

o Pili yeniden sarj etmek icin yalnizca roborock AEDO9HRR veya SPCDZ04RR (roborock BLJ24W)200120P-V veya BLJ24WJ200120P-S gl¢
kaynagiyla kullanin) baglanti istasyonunu kullanin.

« Uriin temizligi veya bakimi 6ncesinde Griin kapatilmali ve fisi prizden cekilmelidir.

» Termal kesicinin yanlislikla sifirlanmasina bagli tehlikeleri 6nlemek icin bu aygit, zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihaziyla
beslenmemeli veya elektrik kaynagi tarafindan strekli olarak acilip kapanan bir devreye baglanmamalidir.

* Yerlestirme istasyonu yalnizca 14,4 V/5200 mAh (TYP) lityum iyon pille donatilan robot sipurgeyi sarj etmek icin kullanilabilir.

e Cocuklar, aygitla oynamamalart icin gézetim altinda olmalidir.

¢ Bu Uridin, emniyetlerinden sorumlu bir kisi tarafindan kendilerine Grinun kullanimiyla ilgili gdzetim veya talimat saglanmadikca fiziksel,
duyusal veya zihinsel kabiliyetleri kisitl ya da deneyim ve bilgisi olmayan kisiler (cocuklar da dahil) tarafindan kullanim icin uygun degildir
(CB).

¢ Bu Uriin, gézetim altinda olmalari veya kendilerine Grdntn guvenli bir sekilde kullanimi hakkinda talimat almalari ve Grintn icerdigi
tehlikeleri anlamalari kaydiyla 8 yas ve Uzeri cocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel kabiliyetleri azalmis ya da deneyim ve bilgisi olmayan
kisiler tarafindan kullanilabilir. Cocuklar trdnle oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakim islemleri gézetim olmadan ¢ocuklar tarafindan
yapilmamalidir (AB).

¢ Radyo frekansi (RF) maruziyetinin gerekliliklerini karsilamak adina cihazin calismasi sirasinda bu cihaz ile kisiler arasinda 20 cm veya daha
fazla bir ayrim mesafesi korunmalidir. Bu kurala uyumlulugu saglamak icin bu mesafeden daha yakin mesafede Grtntn calistiriimasi tavsiye
edilmez.

 Bu verici icin kullanilan anten baska bir anten veya vericiyle birlikte ayni yere konulmamalidir.

* Bu Urlin sadece i¢ mekan zemin temizliginde kullanilmak Uzere tasarlanmustir; Grind dis mekanlarda (agik teras gibi), zemin disinda bagka
bir ylzeyde (kanepe gibi) veya ticari ya da endustriyel ortamlarda kullanmayin.

DIKKAT

« Uriinii yalnizca Kullanim Kilavuzu'na uygun sekilde kullanin. Yanlis kullanimin neden oldugu her tiirlii zarar veya hasar kullanici tarafindan
karsilanacaktir.

¢ Oyuncak olarak kullanilmasina izin vermeyin. Cocuklarin yaninda veya ¢ocuklar tarafindan kullanildiginda azami dikkat gerektirir.

* Temizlik 6ncesinde ¢op kutusunun, yikanabilir filtrenin, toz torbasinin, yan fircanin, paspas bezinin, ana fircanin ve ana firca kapaginin yerine
takili oldugundan emin olun.
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* Robotun, istasyonun veya zeminin ciziimesini énlemek amaciyla, Grdnd sert veya keskin nesneleri (dekorasyon atiklari, cam ve civiler gibi)
temizlemek amaciyla kullanmayin.

* Robotun veya istasyonun Uzerine oturmayin ya da basmayin.

* Korozyon veya hasari 6nlemek icin dezenfektan kullanmayin ve yalnizca Roborock tarafindan 6nerilen temizlik solisyonunu kullanin.

* Merdivenler gibi ytkseltiimis alanlara algak nesneler (ayakkabilar, paspaslar gibi) koymayin. Aksi takdirde robot, sensérlerin diizgin
calismamasi nedeniyle dusebilir.

¢ Su hasarini 6nlemek icin robotun ¢alistigi zeminde su olmadigindan emin olun.

e Bu Urdnd, bir cat katinin veya agik terasin zemini gibi bariyerleri olmayan yuksek ylzeylerde, kaydirmali ylzeylerde ya da mobilyalarin
Usttinde kullanmayin.

e Olasl yaralanmalari énlemek icin saclarinizi, dokimla giysileri, parmaklarinizi ve evcil hayvaninizin ve kendinizin viicudunun ttm kisimlarini
araliklardan, agikliklardan ve hareketli parcalardan uzak tutun.

« UrlinG bir bebegin veya cocugun uyudugu bir odada calistirmayin.

» Robotu dikey tampon, yan firca veya tamponundan tutarak tagimayin. Istasyonu, toz haznesi kapagindan tutarak tasimayin.

« [stasyonu, hava kanalini tikayabilecek taslari, kagit artiklarini veya baska cisimleri toplamak icin kullanmayin.

¢ Robotu veya istasyonu sigara, kibrit veya sicak kil gibi yanan ve tuten 6geleri, cakmak ve benzin gibi yanici veya patlayici 6geleri ya da
yazicilarda veya fotokopi makinelerinde kullanilan toneri temizlemek amaciyla kullanmayin.

« [stasyonu sert ve diiz bir zemine yerlestirin. Istasyonu, robotu ve gii¢ kablosunu radyatér gibi ates ve Isi kaynaklarindan uzak tutun. Robotun
asilarak muhafaza edilebilecedi nemli dar bosluklardan veya yerlerden kacinin.

* Robotun veya istasyonun Uzerine, istasyonun emme girisinin yakinina herhangi bir nesne koymayin veya herhangi bir seyle (toz gecirmez
kapak dahil olmak Uzere) kapatmayin.

« Urtin herhangi bir sekilde hasar almissa calistirmayin. Yardim almak icin miisteri hizmetleriyle iletisime gegin.

o Asirtisinmay! 6nlemek icin UrinU her zaman iyi havalandiriimis alanlarda calistirin.

* Roborock; bu trdndn kullanimindan, yanlis kullanimindan veya kullanilamamasindan kaynaklanan dolayli, cezai, arizi veya kullanima bagl
hasarlarla ilgili tdm sorumluluklari reddeder. Bu ret, gecerli yasalar altinda reddedilmeyen yasal haklari etkilemez.

* Robotu ve istasyonu yikamayin.

* Bu temizleyicinin pil takimi rutubet orani ytksek ortamlarda veya 40 °C (104 °F) Uzerindeki ya da 4 °C (39 °F) altindaki sicakliklarda sarj veya
desarj icin kullanilamaz.

« UrtinG kullanmadan énce, robot tarafindan cekilmemeleri ve kisisel yaralanma veya maddi hasara neden olmamalari icin, kablolar gibi
6geleri ve dengesiz, kirilgan, degerli veya tehlikeli esyalari yerden kaldirin.

e UrtinG uzun havli halilarda kullanmayin. Uréintin etkinligi koyu renkli halilarda da azalabilir.

« Urlintin sarj temas noktalarini ve guic kablosunu islak mendil, nemli bez veya islak ellerle temizlemeyin.

¢ Paspaslama modulind hali Gzerinde kullanmayin.
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Pil ve Sarj Etme
UYARI

* Besleme geriliminin istasyonda siralanan gereklilikleri karsiladigindan emin olun.

¢ Olasi duman, 1sinma veya yangin gibi durumlari énlemek icin yalnizca Urtnle birlikte verilen pili, sarj cihazini, gu¢ kablosunu, istasyonu ve
diger aksesuarlari kullanin.

« Urtint herhangi tiirde bir giic adaptériyle kullanmayin; bu durum tehlikeye neden olabilir ve garantiyi gecersiz hale getirebilir.

e Tukenen pilleri cope atmayin. Bunlari profesyonel bir geri dontstm kurulusuna teslim edin.

« [stasyon, yildinma maruz kalabilecek veya voltajin istikrarsiz oldugu bir alana yerlestirilirse koruyucu énlemler alin.

e Urin uzun bir stire kullanilmayacaksa tamamen sarj edip fisini cekip kapattiktan sonra serin ve kuru bir yerde saklayin. Pilin asiri bosalmasini
6nlemek icin en az Ug ayda bir sarj edin.

« UrtinG tasimak icin istasyonun fisini cektiginizden, robotu kapattiginizdan ve su haznesini bosalttginizdan emin olun. Orijinal ambalajin
kullaniimasi tavsiye edilir.

o Sarj edilebilir olmayan pilleri sarj etmeyin.

¢ Bu Uriin yalnizca teknik bilgisi olan kisiler tarafindan dedgistirilebilir piller icerir.

o Pili veya istasyonu sokmeyin, tamir etmeyin veya bunlarin Gzerinde degisiklik yapmayin.

* GUg kablosu hasar gortrse derhal kullanmayi birakin. Herhangi bir tehlikeyi énlemek igin, Uretici, Ureticinin servis yetkilisi veya benzer
niteliklere sahip kisiler tarafindan degistirilmelidir.

Uluslararasi Sembollerin Tanimi

ﬁ Sadece kapali alanda kullanim icindir.

Dusuk Gug¢ Modu

WiFi1 sifirlamak icin robot istasyondayken () ve O dugmelerini 3 saniye boyunca es zamanli basili tutun ve en az 10 dakika bekleyin. Tamamen
sarj olmasindan iki dakika sonra robot, gosterge isiklari kapali olarak Distk Glg Modu'na gegecektir. Dustk Gu¢ Modu'ndan ¢ikmak icin ()
ddgmesine basin.
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@ Uriine Genel Bakis

Robot (Ustten Goriiniim)

O —Giig/Temizlik

* Robotu agmak veya kapatmak igin
basili tutun

e Temizligi baslatmak icin basin

Gug Gostergesi Isigi

* Beyaz: Pil seviyesi > %15

o Kirmizi: Pil Seviyesi < %15

e Parlayip sonme: Sarj ediliyor veya
baslatiliyor

* Kirmizi renkte hizlica yanip sénme:
Hata

* Mavi renkte yavasca yanip sénme:
WiFi baglantisini bekliyor

* Mavi renkte hizlica yanip sonme:
Baglaniyor

 Sabit mavi: WiFi baglantisi yapildi

() —istasyon
» [stasyona dénme iglevini
baslatmak igin basin

Not: Temizlik veya istasyona donus sirasinda galisan
robotu duraklatmak icin herhangi bir digmeye basin.

A1-1—Dikey Tampon

A1-2—LiDAR Senso6ru

A1-3—Reactive Tech Engellerden Kaginma
Sensoéru

A1-4—istasyon Bulucu

@ Robot (Alttan Goriinim)
A2-1—Yukseklik Sensorleri

A2-2—Cok Yonli Tekerlek
A2-3—Hali Sensoéri

A2-4—Yan FircaA2-5—Ana Firca
A2-6—Ana Firca Kapak Mandallari
A2-7—Ana Tekerlekler

Robot (Ust Kapak Cikariimis)

A3-1—Ust Kapak

A3-2—C06p Kutusu ve Su Haznesi Birlesik
Unitesi

A3-3—Sarj Temas Noktalari

A3-4—Otomatik Paspas Kaldirma Modulu

A3-5—Hava Cikiglari

A3-6—Sifirlama Dugmesi

A3-7—Tampon

Otomatik Paspas Kaldirma
Modiili

A4-1—Paspas Bezi Eklenti Yuvasi

A4-2—Paspas Bezi Tabani

A4-3—Paspas Bezi Yuvasi Mandallari

@ Paspas Bezi
A5-1—Cirt Cirth Pedler

Not: Paspas bezini diz bir sekilde yerine sabitleyin.

Gli¢ Kablosu

Nem Gegirmez Mat
A7-1—Nem Gegirmez Mat Yapiskan Bant

Tek Kullanimlik Toz Torbasi
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€ C6p Kutusu ve Su Haznesi
Birlesik Unitesi

A9-1—C06p Kutusu ve Su Haznesi Birlesik
Mandallari

A9-2—Co6p Kutusu Kapagi

A9-3—Kapak Mandali

A9-4—Su Haznesi Kapagi

A9-5—Filtre Tutacagi

A9-6—Yikanabilir Filtre

A9-7—Emme Girisi

A9-8—Toz Girisi

@D Otomatik Bosaltma Istasyonu
A10-1—Emme Girisi
A10-2—Sarj Temas Noktalari
A10-3—Istasyon Konum Isareti
A10-4—Toz Haznesi Kapagi
A10-5—Durum Gostergesi Isigi
¢ Sabit beyaz: Calisiyor ve robot
istasyonda degil.
* Yanip sonen beyaz: Bosaltma
e Sabit kirmizi: Toz torbasi yerinde
degil
e Kapali: Calismiyor/Sarj Oluyor
A10-6—Filtre
A10-7—Toz Torbasi Yuvasi

Otomatik Bosaltma Istasyonu
(Arkadan Goruniim)

A11-1—Gu¢ Kablosu Saklama Yuvasi

A11-2—Gu¢ Portu

A11-3—Kablo Cikislari

Not: Gl kablosu herhangi bir taraftan ¢ikabilir.
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1. Robota dolasan, robotun carptigi veya
devirdigi esyalara bagl kisisel
yaralanmalari veya maddi zararlari
onlemek icin kablolari duzenleyin, sert ve
keskin nesneleri (civi ve cam gibi) ve
bosta duran esyalari yerden alin,
dengesiz, kirilabilir, degerli veya tehlikeli
esyalarr kaldirin.

2. Robotu yuksek bir alanda (dubleks bir
daire gibi) kullanirken kisisel
yaralanmalara veya maddi zararlara yol
acabilecek kazara dismelerin 6ntine
ge¢mek icin her zaman fiziksel glvenlik
bariyeri kullanin.

Notlar:

* Robotu ilk kullaniminizda, tim rotasi boyunca robotu
takip edin ve olasi sorunlari gozleyin. Robot sonraki
kullanimlarda kendiliginden temizlik yapabilecektir.

* Paspas bezlerinde asiri kir birikmesini 6nlemek igin
zeminler, ik paspaslama dongustnden 6nce en az U¢
kez stpurtlmelidir.

Istasyonun Konumlanmasi

Istasyonu sert ve dz bir zemine, duvara karsl
diz olacak sekilde yerlestirin. Gug kablosunu
istasyona baglayip kablonun fazla gelen
kismini toplayin. Mobil uygulamada daha iyi
bir deneyim icin konumda iyi bir WiFi kapsami
bulundugundan emin olun. Prize takin ve
durum gostergesi isiginin yandigindan emin
olun.

B1-1—0,5 m'den (1,6 fit) fazla

B1-2—1,0 m'den (3,3 ft) fazla

Notlar:

* Herhangi bir tarafta en az 0,5 m (1,6 fit), 6n kisimda ise
enaz 1,0 m (3,3 fit) bosluk birakin.

* GU¢ kablosu zemine dik bir sekilde asilirsa robot
tarafindan yakalanabilir ve istasyonun yerinden
oynamasina veya baglantisinin kesilmesine neden
olabilir.

« Istasyonu dogrudan giines 1sigindan veya istasyon
konum isaretinin gériinmesine engel olabilecek her
turlt seyden uzak tutun, aksi halde robot istasyona
geri dénemeyebilir.
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Nem Gecirmez Mati Takma

Istasyonu yerine sabitledikten sonra nem
gecirmez matin yerlestirilece@i alani temiz
bir bezle temizleyin. Nem ge¢irmez matin
alt tarafinda bulunan cift tarafl bandi sékip
mati zemine yapistirin.

Notlar:

* Ahsap zeminlere daima nem gegirmez mat yerlestirin.
« Cift tarafll bandi ¢ikarmaniz gerekirse yapistirici

kalintisini azaltmak icin bu islemi yavasca yapin.
* Nem gecirmez mat en iyi plrizsuz ylzeylere yapisir.

Calistirma ve Sarj Etme
Kullanmadan 6nce, robotun éntindeki ve
arkasindaki istasyon bulucularin Uzerindeki
filmi ¢ikardiginizdan emin olun. Robotu
calistirmak icin (O digmesini basili tutun.
GUg gostergesi 15131 sabit beyaz olana dek
bekleyin ve ardindan robotu istasyona
yerlestirin. Robot, dahili yiksek performansli
lityum-iyon sarj edilebilir pil takimiyla
donatilmistir. Pil performansini sirdtrmek
icin robotu sarj edilmis halde tutun.
B3-1—Gui¢ Gostergesi Isigi
Notlar:
* Pil seviyesi dustk oldugunda robot agilmayabilir.
Boyle bir durumda robotu sarj etmek icin istasyona

yerlestirin.
* Robot sarj edilirken kapatilamaz.

@D Paspaslamayi Baglatma
Not: Paspas bezinde asiri kir birikmesini 6nlemek igin

zeminler ilk paspaslama dongustinden 6nce en az g
kez stpurtlmelidir.



B4-1—C6p kutusu ve su haznesi birlesik
Unitesini cikarin, su haznesi kapagini
aclp yerine yerlestirmeden 6nce
musluk suyuyla doldurun. Uniteyi
dogrudan suya sokmayin.

B4-2—Paspas bezini islatip damlama
kesilene kadar sikin. Paspasi, paspas
bezi eklenti yuvasinin altina
yerlestirin ve iyice oturtun.

B4-3—Paspas bezi yuvalarini, birlesik
Unitenin altina takin ve ¢it sesini
duyana kadar kaydirin.

B4-4—Robot, temizligi bitirdikten ve
istasyona dondukten sonra paspas
bezi yuvasinin iki mandalina iki
elinizle ice dogru basin ve paspas
bezi yuvasini ¢ikarmak icin geri
cekin.

Notlar:

» Deformasyonu dnlemek igin yalnizca soguk su
kullanin.

* COp kutusu ve su haznesi birlesik Unitesini suyla
durulamayin veya suya sokmayin.

 Hasari onlemek icin dezenfektan kullanmayin ve
yalnizca Roborock tarafindan ¢nerilen temizlik
soltsyonunu kullanin.

 Paspas bezini islatip damlama kesilene kadar sikin.
Paspasl, paspas bezi yuvasina takin ve diz bir
sekilde yerine oturtun. Paspaslama islemi sonrasi, su
haznesindeki kullanilmamis suyu hemen bosaltin.

* TUm birlesik tniteler fabrikadan ¢ikmadan énce su
bazli testlere tabi tutulur. Unitede az miktarda su
kalmasi normaldir.

Uygulamaya Baglanma

1. Uygulamayi indirin

Uygulamayi indirip kurmak icin App Store'da
veya Google Play'de “Roborock” ismiyle
arama yapin ya da karekodu taratin.

2. WiFi'l Sifirlayin

"Ag yapilandirma moduna giriliyor" sesli
mesajini duyana dek (U ve O diigmelerini
ayni anda basili tutun. Gug gostergesi 1S1g1
mavi renkte yavasca yanip sonuyorsa
sifirlama tamamlanmistir. Sonrasinda robot
baglanmayi bekleyecektir.

Not: Yonlendiricinizin konfiglirasyonu, unutulan sifre
ya da baska bir nedenle robota baglanamazsaniz WiFi'
sifirlayin ve robotunuzu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

3. Cihaz Ekleyin

Roborock uygulamasini agin, "Cihaz Ekle"

veya "+" digmesine dokunun ve uygulama

kilavuzunda belirtildigi gibi cihazinizi ekleyin.

Notlar:

« Fiili stireg, devam eden uygulama giincellemeleri
nedeniyle degisiklik gésterebilir. Uygulamada verilen
kilavuzu izleyin.

* Yalnizca 2.4 GHz WiFi desteklenir.

* Robot, ag kurulumunda 5 dakikadan fazla kaldiginda
kurulum, otomatik olarak durdurulur.
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Kullanim Talimatlari

Ac¢ma/Kapama

Robotu agmak icin (h) digmesini basili tutun.
GUg¢ gostergesi 15131 yanacak ve robot,
talimat bekliyor olacaktir.

Robotu kapatmak icin (U digmesini basili
tutun ve temizlik ddngustnt tamamlayin.
Not: Robot sarj edilirken kapatilamaz.

Temizligi Baslatma

Temizligi baslatmak icin (O digmesine basin.
Robot temizlik rotasini planlar ve her odada
ilk once kenarlari cizer, ardindan zikzak
hareketlerle odayl tamamlar. Robot, bunu
yaparken tim odalarr ayrintili ve etkili bir
bicimde tek tek temizler.

Notlar:

* Temizlik 6ncesinde zemindeki kablolari (istasyonun
guc kablosu da dahil) ve degerli esyalari toplayin.
Gevsek cisimler robot tarafindan sdrtklenebilir ve bu
da elektrikli aletlerin baglantisinin kesilmesine, kablo
ve esya hasarina neden olabilir.

* Her temizlik gorevine baslamadan 6nce paspas
bezlerinin uygun sekilde takilmis oldugundan emin
olun.

* Robotun otomatik olarak istasyona geri donmesi
icin robotu istasyondan baslatin ve temizlik sirasinda
istasyonu yerinden oynatmayin.

* Pil seviyesi cok duslk oldugunda temizlik baslatilamaz.
Temizlik islemini baslatmadan 6nce robotun sarj
olmasini bekleyin.

* Temizlik déngusu sirasinda pil glicti azalirsa robot
otomatik olarak istasyona geri donecektir. Sarj
olduktan sonra robot kaldigi yerden devam edecektir.

* Robot, hallyi temizlemek i¢in paspas bezi yuvalarin
iceri cekecektir. Bunun 6niine ge¢mek icin uygulama
lzerinde halilar girilmeyecek bélgeler olarak da
ayarlayabilirsiniz.



Sadece Paspaslama

Sadece paspaslamayi baslatmak igin
uygulamayi kullanin.

Ana firca ve fan, calisma hizlarini dusurdr ve
paspaslama modullyse kendini alcaltir.

Not: Diger temizleme modlariyla karsilastirildiginda
Sadece Paspaslama modunda olusan gurultd ¢ok daha
azdir.

Duraklatma

Robot calisirken duraklatmak icin herhangi
bir digmeye basin, temizlige devam etmek
icin (O dugmesine basin. Duraklatilan robotu
sarj olmak Uzere istasyona geri géndermek
icin O dugmesine basin.

Not: Duraklatilmis haldeki robotun manuel olarak

istasyona yerlestirilmesi konulmasi mevcut temizligi
sona erdirecektir.

Uyku Modu

Robot 10 dakikadan uzun sure duraklatilirsa
uyku moduna gececek ve gii¢ gostergesi
151§1 birkag saniyede bir yanip sonecektir.
Robotu uyandirmak icin herhangi bir
digmeye basin.

Notlar:

* Robot sarj olurken uyku moduna ge¢cmeyecektir.

* Robot, 12 saatten uzun sure uykuda birakilirsa
otomatik olarak kapanacaktir.

Bosaltma

Robot, temizligin ardindan istasyona geri
doénecek ve gerekiyorsa otomatik bosaltma
islemi baslayacaktir. Bosaltma islemini
manuel olarak baslatmak icin istasyona geri
donen robot tzerindeki (3 digmesine basin
veya uygulamadaki ilgili digmeye dokunun.

Notlar:

* Bosaltma islevi uzun bir stre kullanilmadiginda ¢op
kutusunu manuel olarak bosaltin ve en iyi bosaltma
performansi icin hava girisinin acik oldugundan emin
olun.

* Otomatik bosaltma islevi, uygulama tzerinden devre
disi birakilabilir.

* Sik sik manuel bosaltma yapmaktan kaginin.

Sarj olma

Temizlik sonrasinda robot, sarj olmak icin
kendiliginden istasyona donecektir.
Duraklatilan robotu istasyona geri géndermek
icin O dugmesine basin. Robot sarj olurken
gl gostergesi 1sIg1 parlayip sénecektir.

Not: Robot, istasyonu bulamazsa otomatik olarak
baslangi¢ konumuna geri donecektir. Sarj etmek igin
robotu istasyona manuel olarak yerlestirin.

Hata

Bir hata meydana geldiginde, guc
gostergesi i51g1 kirmizi renkte yanip sénecek
veya durum gostergesi 15131 sabit olarak
kirmizi renkte yanacaktir. Uygulamada agilir
pencere bildirimi ¢ikacaktir ve sesli uyari
calabilir.

Notlar:

* Robot 10 dakikadan uzun sire ariza durumunda
birakildiginda otomatik olarak uyku moduna
gegecektir.

* Ariza durumundaki robotun manuel olarak istasyona
yerlestirilmesi mevcut temizligi sona erdirecektir.

DND (Rahatsiz Etme) Modu
Varsayilan Rahatsiz Etme (DND) suresi 22.00
ile 08.00 arasidir. Uygulamay! kullanarak
DND modunu devre disi birakabilir, DND
stresini degistirebilir, otomatik tamamlayici
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temizlik, bosaltma ve kurutma islevlerini
etkinlestirmeyi ayarlayabilir, gosterge
isiklarini kisabilir veya DND suresi boyunca
sesli mesajlarin sesini kisabilirsiniz.

Sistemi Sifirlama
Bir dugmeye basildiginda robot yanit
vermiyorsa veya kapatilamiyorsa Sifirla

dugmesine basarak sistemi sifirlayin.

Not: Sistem sifirlandiktan sonra, programlanmig temizlik
ve WiFi gibi mevcut ayarlar, fabrika ayarlarina geri
dénecektir.

WiFi Baglantisini Devre Disi Birakma

Robotun WiFi baglantisini kesmek icin WiFi'
sifirlayin ve sifirlamanin gerceklestiginden
emin olun. 5 dakika bekleyin ardindan WiFi
baglantisi otomatik olarak devre disi kalir.
Tekrar baglanmak istiyorsaniz lUtfen ilgili
baglanma talimatlarini izleyin.

Fabrika Ayarlarina Déndurme
Sistem sifirlamasi sonrasinda robot diizgiin
sekilde calismazsa robotu agin. Ayni anda O
dugmesini ve Sifirla digmesini "Fabrika
ayarlarina geri dénuyor. Bu iglem yaklasik 5
dakika strecektir" sesli mesajini duyana dek
basili tutun. Robot, fabrika ayarlarina geri
donecektir.



@ Rutin Bakim

Notlar:

« Urlin temizligi veya bakimi éncesinde triin kapatiimali
ve fisi prizden ¢ekilmelidir.

 Degistirme sikhigi, mevcut duruma gore farklilik
gosterebilir. Anormal bir asinma olursa parcalari
derhal degistirin.

Ana Firca

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.

C1-1—Ana Firca

C1-2—Ana Fir¢a Rulmani

C1-3—Ana Firca Kapagi

C1-4—Ana Firca Kapak Mandallari

C1-5—Sag¢ Engelleyici Halkalar

C1-6—Robotu ters cevirin ve ana firca
kapagini ¢ikarmak icin her iki mandali
ice dogru bastirin.

C1-7—Ana firgayi disari ¢cekip soldaki ana
firca rulmanlarini, resimde gosterildigi
gibi ¢ikarin. Ana fircanin her iki ucuna
dolasan saclari veya kirleri temizleyin.
Ardindan, ana fir¢a rulmanlarini
yerine takin.

C1-8—Ana fircayi ve ana firca kapagini
tekrar takip kapaga sikica bastirin.
Notlar:
* Ana fircanin islak bir bezle silinmesi 6nerilir. Ana firca
1slaksa glines 151g1 almayacak sekilde havayla kurutun.
* Ana fircay! temizlemek igin asindirici temizleme sivilari
veya dezenfektanlar kullanmayin.

Yan Firca

* Ayda bir temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.

1. Yan fir¢a vidasini sokun. Yan fircayi ¢ikarin
ve temizleyin.

2. Ardindan fircay! yerine takin ve vidayi
sikin.

@ Cok Yonli Tekerlek

* Gerektiginde temizleyin.

C3-1—KucUk bir tornavida gibi bir alet
kullanarak mili kaldirin ve tekerlegi
cikarin.

Not: Her yéne donebilen tekerlek braketi ¢ikarilamaz.

C3-2—Kil ve kirleri almak icin tekerlegi ve
mili suyla yikayarak temizleyin.
Tekerlek ve mili havayla kurumaya
birakin, yerine takin ve bastirarak
yerine oturtun.

Ana Tekerlekler

* Gerektiginde temizleyin.
Ana tekerlekleri yumusak ve kuru bir bezle
temizleyin.

C6p Kutusu ve Su Haznesi
Birlesik Unitesi

* Gerektiginde temizleyin.

C5-1—Robotun Ust kapagini agip ¢op
kutusunu cikarin.

C5-2—C6p kutusu kapagini agip yikanabilir
filtreyi cikardiktan sonra ¢op
kutusunu bosaltin ve temizleyin.

C5-3—Su haznesi kapagini agip
kullanilmayan su haznesini bosaltin.
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C5-4—Uniteyi robota yeniden takin.

Not: Paspaslama islemi sonrasi su haznesini bosaltin,
paspas bezini yikayip koku olusmasini énlemek icin
havayla kurumaya birakin.

@ Yikanabilir Filtre

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.

C6-1—COp kutusu kapagini acin ve filtreyi
disari ¢ikarin.

C6-2—Filtreyi tekrar tekrar yikayin ve
mumkun oldugunca fazla kirin
cikmasi icin hafifce vurun.

Not: Olasi zararlarin éntine gegmek icin filtrenin ytizeyine

ellerinizle, fircalarla veya keskin nesnelerle dokunmayin.

C6-3— Yerine yerlestirmeden 6nce
tamamen kurumasi igin en az 24
saat bekleyin.

@ Paspas Bezi

* Her kullanim sonrasinda temizleyin ve her 3-6 ayda bir
degistirin.
C7-1—Paspas bezi yuvasini ¢cikarmak icin
her iki ucundan tutun.
C7-2— Paspas bezini yuvasindan cikarin.
C7-3—Paspas bezini yikayip havayla
kurumaya birakin.

Robot Sensérleri

* Gerektiginde temizleyin.

Asagidakiler dahil tum sensorleri silmek ve

temizlemek icin yumusak ve kuru bir bez

kullanin:

C8-1—Istasyon Bulucu

C8-2—Reactive Tech Engellerden Kaginma
Senséru



C8-3—Hali Sensori
C8-4—Yiikseklik Sensorleri

Sarj Temas Noktalari

* Gerektiginde temizleyin.

Robot ve istasyon Uzerindeki sarj temas
noktalarini silmek i¢in yumusak ve kuru bir
bez kullanin.

Istasyonu Tasima

Istasyonu tasimak icin resimde gosterildigi
gibi istasyonun altindan tutun.

Otomatik Bosaltma Istasyonu

* Torba doldugunda, bosaltma performansindan emin
olmak igin derhal toz torbasini degistirin.

C11-1—Istasyon kapagini acin, toz torbasini
¢Op kutusundan gikarip atin.

C11-2—Filtreyi kuru bir bezle temizleyin.

C11-3—VYerine yeni bir tane takip istasyon
kapagini kapatin.

Not: Tozun dokdlmesini ve istasyona zarar gelmesini

onlemek igin toz torbasinin yuvasiyla oturtuldugundan

emin olun.

C11-4—Istasyon konum isaretini ve sarj
temas noktalarini temiz tutmak igin
yumusak ve kuru bir bezle silin.

Temel Parametreler

Robot
Modeli RRATTAL
pil 14,4 V/5200 mA (TYP)
lityum iyon pil
Anma Girisi 20VDC1.2A

Otomatik Bosaltma istasyonu

Modeli AEDO9HRR
Anma Giris Voltaji 220-240 VAC
Anma Frekansi 50/60 Hz
?Onﬁamii)rig (Toz 3A

Anma Girisi (Sarj) 03A

Anma Gikigl 20VDC1.2A

Not: Seri numarasi, robotun altina yapistiriimis olan
etiketin Gstlndedir.



Yaygin Sorunlar

Sorunlar

Cozum

Aygit agiimiyor

« Pil seviyesi dustk. Kullanmadan 6nce robotu istasyona yerlestirip sarj edin.
« Pil sicakligi cok dustk veya yuksek. Robotu yalnizca 4-40 °C (39-104 °F) araliginda kullanin.

Sarj olmuyor

« Istasyon, gii¢ kaynagina bagl degil. Giig kablosunun her iki ucunun da diizgiin sekilde bagl oldugundan emin olun.
« Temas noktalarinda sorun var. Istasyon ve robotun sarj temas noktalarini temizleyin.
« Pil sicakhigi cok dustik veya yuksek. Robotu yalnizca 4-40 °C (39-104 °F) araliginda kullanin.

Istasyona geri
doénemiyor

« Istasyon yakininda cok fazla engel var. Engelleri temizleyin ya da istasyonu acik bir alana tasiyin.
« Robot, istasyondan ¢ok uzakta. Daha yakina koyun ve tekrar deneyin.

Anormal davranis

Robotu yeniden baslatin.

WiFi agina baglanamiyor

« WiFi devre disi. WiFi sifirlayin ve tekrar deneyin.

« Zayif WiFi sinyali. Robotu daha iyi WiFi'a sahip bir alana tasiyin.

« Anormal WiFi baglantisi. WiFi't sifirlayin, en gtincel mobil uygulama stirimunu indirin ve yeniden deneyin.

« WiFi baglantisi birdenbire kesiliyor. Yonlendirici ayarlarinizla ilgili bir hata olabilir. Sorun gidermede yardim almak i¢in Roborock
musteri hizmetleriyle iletisime gegin.

Robot ¢evrimdisi olur

Robotunuzun Roborock uygulamasina bagl ve WiFi kapsaminda oldugundan emin olun.

Temizlik esnasinda
gurdltt yapiyor

« Ana fir¢a, yan firca veya ana tekerler sikismis olabilir. Robotu kapatin ve bunlari temizleyin.
Her yone donebilen tekerlek sikismis olabilir. Tornavida kullanarak ¢ikarin ve temizleyin.
Paspaslama moddltine herhangi bir seyin sikismadigindan emin olun.

Yetersiz temizlik
performansi ve/veya toz
kacag!

Cop kutusu dolmus ve bosaltilmasi gerekiyor.
Filtre tikanmis ve temizlenmesi gerekiyor.
Ana firca dolagmis. Ana fircayi temizleyin.

Programlanmis temizlik
calismiyor

Robotu sarjda tutun. Programlanmig temizlik, yalnizca pil seviyesi %15'in Gzerinde oldugunda baslar.

Robot sarj olduktan
sonra temizlige devam
etmiyor

Robotun DND (Rahatsiz Etme) modunda olmadigindan emin olun. DND modu, otomatik tamamlayici temizligi engeller.
Robot, manuel olarak istasyona yerlestirilirse veya digmelere basarak istasyona génderilirse temizlige devam etmeyecektir.

Yavas sarj oluyor

* Yiksek veya dusuk sicakliklarda kullanildiginda robot, pil Smrini uzatmak icin otomatik olarak sarj hizini dustrecektir.
« Sarj temas noktalari kirli. Yumusak ve kuru bir bezle silin.




Sorunlar

Coézum

Istasyona bagliyken
robot strekli elektrik
harcar mr?

+ Pil performansini korumak amaciyla robot istasyona bagli oldugu surece elektrik cekecektir ancak elektrik tlketimi son derece
dasuktar.

Ilk ti¢ kullanim éncesinde
robotun en az 16 saat
sarj edilmesi gerekiyor
mu?

+ Hayr. Lityum-iyon pillerde bellek etkisi yoktur. Robot yalnizca tamamen sarj edildiginde kullanilabilir.

Robot, belirli noktalari
atlamaya basladi

+ Yukseklik sensorleri veya hali sensori kirlenmis olabilir. Yumusak ve kuru bir bezle temizleyin.

Paspaslama islemi
esnasinda hig su yok ya
da ¢ok az su var

+ Mobil uygulamayi kullanarak su akisini artirin.
+ Su haznesinde su olup olmadigini kontrol edin ve ¢op kovasi ve su haznesi birlesik tnitesinin, paspas bezi tabaninin ve paspas
bezinin nasil dogru sekilde takilacagina iliskin talimatlar icin kilavuza bakin.

Robot, nokta
temizliginden sonra
ya da elle tagindiginda
otomatik bosaltma
istasyonuna geri
dénemiyor

+ Nokta temizligi veya buyuk bir konum degisikligi sonrasinda robot, haritay yeniden olusturacaktir. Sarj istasyonu ¢ok uzaktaysa robot
sarj icin geri dénemeyebilir ve sarj istasyonuna manuel olarak yerlestiriimesi gerekir.

Durum goéstergesi 1sig
sturekli kirmizi yaniyor

+ Toz torbasi yerinde degil. Kontrol edip yerine takin.

Bosaltma
performansinda azalma
veya bosaltma esnasinda
alisiimadik gurdltt

+ Ana firga ya da ana firca kapagi diizgtin sekilde takilmamis. Kontrol edip yerine takin.
+ Filtre, hava kanali, tek kullanimlik toz torbasi, emme girisi, hava girisi ya da ¢6p kutusu tikanmistir. Tikanikliklari gidermek icin
temizleyin.

Otomatik bosaltma
yapilamiyor

+ Otomatik bosaltma devre digi birakilmis. Uygulama ici ayarlardan kontrol edin.

+ Toz haznesi kapagi takilmamis. Kontrol edin ve takin.

+ Robot temizlik yapmadan istasyona geri donerse otomatik bosaltma baslatiimayacaktir.

* Robot, DND modunda istasyona geri dondukten sonra otomatik bosaltma yapmayacaktir. Temizlik stiresi veya DND suresini ayarlayin.




AB Uygunluk Beyani

Beijing Roborock Technology Co., Ltd. olarak bu ekipmanin gegerli Direktiflere ve Avrupa normlarina ve bunlarda yapilan degisikliklere uygun
oldugunu beyan ederiz. AB Uygunluk Beyaninin tam metnine asagidaki Internet adresinden ulasilabilir:
https://global.roborock.com/pages/compliance

Beijing Roborock Technology Co., Ltd., isbu telsiz ekipman turti RRATTALNnin Direktif 2014/53/AB'ye uygun oldugunu beyan eder. AB Uygunluk
Beyaninin tam metnine asagidaki Internet adresinden ulasilabilir: https://global.roborock.com/pages/compliance

WiFi Ozellikleri

Servis Protokol Frekans Araligi Maks. Cikis Gucu

WiFi 802.11b/g/n 2400-2483,5 MHz <20dBm

Lazer Guvenligi

Bu UrinUn lazer mesafe sensord, IEC 60825-1:2014'te yer alan 1. Sinif Lazer Urtinlerine iliskin standartlara uygundur ve tehlikeli lazer iginimi
Uretmez.

WEEE Bilgisi

Uriiniin dogru sekilde imhasl. Bu isaret, bu Griiniin AB icerisinde diger evsel atiklarla birlikte imha edilmemesi gerektigini

belirtir. Kontrolstiz atik imhasinin cevreye veya insan sagligina verebilecegdi olasi zararlarin dntine gecmek i¢in materyal

kaynaklarinin surddrulebilir yeniden kullanimini tesvik etmek amaciyla sorumlu bir sekilde geri donusturtn. Kullaniimis

cihazinizi iade etmek igin lutfen iade ve toplama sistemlerini kullanin veya Grdnun satin alindidi saticiyla iletisime gecin. Onlar [ ]
cevresel bakimdan guvenli geri dontstm icin bu Grinu alabilirler.

Garanti Bilgileri

Garanti sdresi Urinun satildigi Glkenin kanunlarina baghdir ve garanti saticinin sorumlulugundadir.

Garanti sadece malzeme veya iscilik hatalarini kapsar.

Garanti kapsamindaki onarimlar yalnizca yetkili servis merkezleri tarafindan yapilabilir. Garanti kapsaminda bir talepte bulunulurken satin
alma faturasinin aslinin (satin alma tarihini gosteren) ibraz edilmesi zorunludur.

Asagidaki durumlarda garanti gecerli degildir:

* Normal asinma ve yipranma.

e Hatall kullanim, 6rnegin cihaza asiri yiklenme, onayli olmayan aksesuar kullanma, gu¢ kullanma.
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e Dis etkilerin neden oldugu zararlar.

e Kullanim kilavuzuna uyulmamasindan kaynaklanan zararlar, érnegin uygun olmayan bir sebekeye baglanma veya kurulum talimatlarina
uymama.

e Cihazin kismen veya tamamen sokulmesi.

Robot Supiirge

Urtin Modeli: RRATTAL

Uretici: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Uretici Adresi: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, Cin Halk Cumhuriyeti

Daha fazla Urln bilgisi icin web sitemizi ziyaret edin: https:/tr.roborock.com

Satig sonrasi destek icin satis sonrasi servis ekibimize e-posta gonderin:

Roborock Yetkili Teknik Servis

Roborock Garanti Servisi iletisim Bilgileri

Unvan: RECCI TEKNOLOJI AS.

Adress: Esentepe Mah. Biyikdere Cad. No:171/2 -4.Kat Metrocity AVM Sigli/istanbul
iletisim - Whatsapp Hattr: 0850 377 67 77

Mail: support-tr@roborock-eu.com
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Safety Information

Restrictions

WARNING

e For the purposes of recharging the battery, only use with roborock AEDO9HRR or SPCDZ04RR (use with roborock BLJ24WJ200120P-V or
BLJ24WJ200120P-S power supply) docking station.

* The product must be switched off and the plug must be removed from socket outlet before cleaning or maintaining the product.

e In order to avoid a hazard due to inadvertent resetting of the thermal cut-out, this appliance must not be supplied through an external
switching device, such as a timer, or connected to a circuit that is regularly switched on and off by the utility.

* The docking station can only be used to charge the robotic vacuum cleaner equipped with a 14.4 V/5200 mAh (TYP) lithium-ion battery.

e Children should be supervised to ensure that they do not play with the appliance.

 This product is not intended for use by persons (including children) with reduced physical, sensory or mental capabilities, or lack of
experience and knowledge, unless they have been given supervision or instruction concerning use of the product by a person responsible
for their safety (CB).

e This product can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical, sensory or mental capabilities
or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction concerning use of the product in a safe way and
understand the hazards involved. Children shall not play with the product. Cleaning and user maintenance shall not be made by children
without supervision (EU).

* To satisfy RF exposure requirements, a separation distance of 20 cm or more should be maintained between this device and persons during
device operation. To ensure compliance, operations at closer than this distance is not recommended.

* The antenna used for this transmitter must not be co-located in conjunction with any other antenna or transmitter.

e This product is designed for indoor floor cleaning only, do not use it outdoors (such as on an open-ended terrace), on any surface other
than the ground (such as a sofa), or in any commercial or industrial environment.

CAUTION

¢ Only use the product in accordance with the User Manual. Any loss or damage caused by improper use will be borne by the user.

* Do not allow to be used as a toy. Close attention is necessary when used by or near children.

* Make sure dustbin, washable filter, dust bag, side brush, mop cloth, main brush and main brush cover are installed in place before cleaning.

* Do not use the product to clean hard or sharp objects (such as decoration wastes, glass, and nails) to avoid scratching the robot, the dock
or the floor.

¢ Do not sit or stand on the robot or dock.

¢ To prevent corrosion or damage, do not use any disinfectant and only use cleaning solution recommended by Roborock.

¢ Do not put any low objects (such as shoes, mats) near raised areas like stairs. Otherwise, the robot may fall down caused by malfunctional

Sensors.
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* To prevent water damage, make sure that the floor where the robot operates is free of water.

¢ Do not use this product on elevated surfaces without barriers such as the floor of a loft, an open-ended terrace, a slide, or top of furniture.

¢ Keep hair, loose clothing, fingers, and all body parts of people and pets away from seams, openings and moving parts of the product to
avoid possible injury.

* Do not operate the product in a room where an infant or child is sleeping.

¢ Do not carry the robot using vertical bumper, side brush or bumper. Do not move the dock by lifting dust container cover.

¢ Do not use the dock to pick up stones, paper scraps, or other objects that may block the air duct.

¢ Do not use the robot or dock to vacuum any burning or smoking items such as cigarettes, matches, hot ashes, or any flammable or
explosive items such as lighters, gasoline, or toner used in printers or copiers.

* Place the dock on a hard, flat floor. Keep the dock, robot, and power cord away from fire and heat sources like a heating radiator. Avoid
humid and narrow spaces or locations where the robot may be suspended in the air.

* Do not place any object on top of the robot or dock, near the suction inlet of the dock, or cover them/it with any item (including dust-proof
cover).

¢ Do not operate the product if it has been damaged in any way. Contact customer service for help.

* Always operate the device in well-ventilated areas to prevent overheating.

¢ Roborock disclaims all liability for indirect, punitive, incidental, or consequential damages resulting from the use, misuse, or inability to use
this product. This disclaimer does not affect any statutory rights that may not be disclaimed under applicable law.

¢ Do not rinse the robot and the dock.

* The battery pack of this cleaner cannot be used for charging or discharging in environments with high humidity, or temperatures above
40°C (104°F) or below 4°C (39°F).

¢ Before using the product, move sundries such as wires and any unstable, fragile, precious, or dangerous items from the floor to prevent
them from being pulled by the robot and causing personal injury or property damage.

* Do not use the product on high pile carpets. Product effectiveness may also be reduced on dark carpets.

* Do not clean the charging contacts and power cord of the product with a wet wipe, damp cloth, or wet hands.

¢ Do not use the mopping module on carpets.

Battery and Charging
WARNING

¢ Be sure that the supply voltage meets the requirements listed on the dock.

¢ To prevent potential smoke, heat, or fire, only use the battery, charger, power cord, dock, and other accessories provided with the product.
¢ Do not use the product with any type of power adapter, as this may cause danger and void the warranty.

* Do not discard waste batteries. Leave them with a professional recycling organization.

o If the dock is placed in an area susceptible to thunderstorms or with unstable voltage, take protection measures.
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o [f the product is left unused for a long period, store it in a cool, dry place after having it fully charged, unplugged, and switched off.
Recharge it at least every three months to avoid battery overdischarge.

* To transport the product, be sure to unplug the dock, switch off the robot, and empty the water tank. Use of the original packaging is
advised.

* Do not charge non-rechargeable batteries.

* This product contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

* Do not dismantle, repair or modify the battery or dock.

o If the power cord is damaged, stop using it immediately. It must be replaced by the manufacturer, its service agent, or similarly qualified
persons to avoid a hazard.

International Symbols Explanation

ﬁ For indoor use only.

Low Power Mode

When the robot is docked, press and hold () and (3 for 3 seconds simultaneously to reset WiFi and wait for at least 10 minutes. Two minutes
after the robot is fully charged, the robot will activate Low Power Mode with indicator lights off. To deactivate Low Power mode, press the ().



@ Product Overview

Robot (Top View)

() —Power/Clean

e Press and hold to turn the robot
on or off

e Press to start cleaning

Power Indicator Light

* White: Battery level = 15%

* Red: Battery level < 15%

e Breathing: Charging or starting up

e Flashing red quickly: Error

e Flashing blue slowly: Waiting for
WiFi connection

* Flashing blue quickly: Connecting

e Steady blue: WiFi connected

() —Dock
e Press to start docking

Note: Press any button to pause a running robot during
cleaning or docking.

A1-1—Vertical Bumper

A1-2—LiDAR Sensor

A1-3—Reactive Tech Obstacle Avoidance
Sensor

A1-4—Dock Locator

@ Robot (Bottom View)
A2-1—Cliff Sensors
A2-2—Omnidirectional Wheel
A2-3—Carpet Sensor
A2-4—Side Brush

A2-5—Main Brush
A2-6—Main Brush Cover Latches
A2-7—Main Wheels

Robot (Top Cover Removed)

A3-1—Top Cover

A3-2—Dustbin and Water Tank Combo
Unit

A3-3—Charging Contacts

A3-4—Automatic Lift Mop Module

A3-5—Air Outlets

A3-6—Reset Button

A3-7—Bumper

@ Automatic Lift Mop Module

A4-1—Mop Cloth Attachment Slot
A4-2—Mop Cloth Mount
A4-3—Mop Cloth Mount Latches

Mop Cloth
A5-1—Hook and Loop Pads

Note: Secure the mop cloth flat in place.

Power Cord

@ Moisture-Proof Mat
A7-1—Moisture-Proof Mat Adhesive Tape

Disposable Dust Bag
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€® Dustbin and Water Tank
Combo Unit

A9-1—Dustbin and Water Tank Combo
Latches

A9-2—Dustbin Lid

A9-3—Cover Latch

A9-4—Water Tank Stopper

A9-5—Filter Handle

A9-6—Washable Filter

A9-7—Suction Inlet

A9-8—Dust Inlet

@D Auto-Empty Dock

A10-1—Suction Inlet
A10-2—Charging Contacts
A10-3—Dock Location Beacon
A10-4—Dust Container Cover
A10-5—Status Indicator Light
e Steady white: Powered on and
robot not on the dock
e Flashing white slowly: Emptying
e Steady red: Dust bag is not in
place
 Off: Not Powered On/Charging
A10-6—Filter
A10-7—Dust Bag Slot

Auto-Empty Dock (Back View)

A11-1—Power Cord Storage Slot
A11-2—Power Port
A11-3—Cord Outlets

Note: Power cord can exit at either side.



@ Installation

Important Information
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1. Tidy cords, hard or sharp objects (such as
nails and glass), and loose items from the
ground and move any unstable, fragile,
precious, or dangerous items to prevent
personal injury or property damage due
to items becoming tangled in, struck by,
or knocked over by the robot.

2. When using the robot in a raised area
(such as in a duplex apartment), always
use a physical security barrier to prevent
accidental falls that may result in
personal injury or property damage.

Notes:

* When using the robot for the first time, follow it
throughout its whole cleaning route and watch for
potential problems. The robot will be able to clean by
itself in future uses.

* To prevent excessive buildup of dirt on the mop cloth,
floors should be vacuumed at least three times before
the first mopping cycle.

Positioning the Dock

Place the dock on a hard, flat floor, flat
against a wall. Connect the power cord with
the dock and tidy up the excess cord. Make
sure that the location has good WiFi
coverage for a better experience with the
mobile app. Plug in and make sure that the

status indicator light is on.

B1-1—More than 0.5 m (1.6 ft)

B1-2—More than 1.0 m (3.3 ft)

Notes:

* Keep at least 0.5 m (1.6 ft) of clearance on either side,
1.0 m (3.3 ft) in front.

« If the power cord hangs vertically to the ground, it
may be caught by the robot, causing the dock to be
moved or disconnected.

* Keep the dock away from direct sunlight or anything
that may block the dock location beacon, otherwise
the robot may fail to return to the dock.

D Attach the Moisture-Proof Mat

After fixing the dock in place, use a dry cloth
to clean the area where the moisture-proof

21

mat will be located. Tear off the double-

sided tape at the bottom of the moisture-

proof mat, and stick the mat on the floor.

Notes:

* Always place the moisture-proof mat on wooden
floors.

* When necessary, remove the double-sided adhesive
tape slowly to reduce residue glue.

* The moisture-proof mat attaches best to smooth
surfaces.

Powering On & Charging
Before using, be sure to remove the film on
the dock locators on the front of and at the
rear of the robot. Press and hold () to power
on the robot. Wait until the power indicator
light is steady white, and then place the
robot to the dock. The robot is equipped
with a built-in highperformance lithium-ion
rechargeable battery pack. To maintain
battery performance, keep the robot
charged.
B3-1—Power Indicator Light
Notes:
* The robot may not be turned on when the battery
is low. In this case, place the robot to the dock for
charging.

* The robot cannot be turned off when it is being
charged.



@D Starting Mopping

Note: To prevent excessive buildup of dirt on the mop

cloth, floors should be vacuumed at least three times

before the first mopping cycle.

B4-1—Remove the dustbin and water tank
combo unit, open the water tank
stopper, and fill the water tank with
tap water before reinstalling the
stopper. Do not immerse the unit
into the water directly.

B4-2—Dampen the mop cloth and wring it
until it stops dripping. Insert the
mop to the bottom of the mop cloth
attachment slot and stick it firmly.

B4-3—Align the mop cloth mount with the
bottom of the combo unit and slide
it in until it clicks into place.

B4-4—After the robot finishes cleaning and
returns to the dock, press two
latches of the mop cloth mount
inwards with both hands and pull
backwards to remove the mop cloth

mount.

Notes:

* To avoid deformation, only use cold water.

* Do not rinse or immerse the dustbin and water tank
combo unit with water.

 To prevent damage, do not use any disinfectant
and only use cleaning solution recommended by
Roborock.

* Dampen the mop cloth and wring it until it stops
dripping. Install the mop onto the mop cloth mount
and stick it flat in place. After mopping, empty the
water tank of unused water immediately.

 All combo units are subject to water-based tests
before leaving the factory. It is normal that a small
amount of water remains in the unit.

Connecting to the App
1. Download the App

Search for “Roborock” in the App Store or
Google Play or scan the QR code to
download and install the app.

2. Reset WiFi

Press and hold (U and O simultaneously
until you hear the “Entering network
configuration mode” voice message. The
reset is complete when the power indicator
light flashes blue slowly. The robot will then
wait for a connection.

Note: If you cannot connect to the robot due to your
router configuration, a forgotten password, or any
other reason, reset the WiFi and add your robot as a
new device.

3. Add Device

Open the Roborock app, tap the “Add
Device” or “+" button and add your device
following the in-app guide.

Notes:

* The actual process may vary due to ongoing app
updates. Follow the guide provided in the app.

* Only 2.4 GHz WiFi is supported.

« If the robot stays in network setup for more than 5
minutes, the setup will be stopped automatically.
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Instructions for Use

Turning On/Off

Press and hold () to turn on the robot. The
power indicator light will come on, and the
robot will wait for orders.

Press and hold & to turn off the robot and
complete the cleaning cycle.

Note: The robot cannot be turned off when it is being
charged.

Starting Cleaning

Press () to start cleaning. The robot will
plan its cleaning route and in each room, it
firstly draws out edges and then fills the
room in a zigzag pattern. In so doing, the
robot cleans all rooms one by one,
thoroughly and efficiently.

Notes:

 Before cleaning, tidy cords (including the power cord
of the dock) and valuables from the floor. Loose
items may be dragged by the robot, resulting in the
disconnection of electrical appliances or damage of
cords and property.

« Before starting each cleaning task, make sure that the
mop cloth have been properly installed.

* To make sure the robot returns to the dock
automatically, start the robot from the dock and do
not move the dock during cleaning.

 Cleaning cannot start if the battery level is too low.
Allow the robot to charge before starting a cleanup.

« If the battery runs low during a cleaning cycle, the
robot will automatically return to the dock. After
charging, the robot will resume where it left off.

* The robot will retract mop cloth mount to clean the
carpet. You can also set the carpet as a no-go zone in
the app to avoid it.



Mop Only

Use app to start mopping only.

The main brush and fan reduce their
operating speed, and the mopping module
lowers itself.

Note: Compared with other cleaning modes, noise
emanating from Mop Only is much lower.

Pause

When the robot is running, press any
button to pause it, press () to resume
cleaning. Press () on a paused robot to
send it back to the dock for charging.

Note: Placing a paused robot on the dock manually will
end the current cleanup.

Sleep

If the robot is paused for over 10 minutes, it
will go to sleep, and the power indicator
light will flash every few seconds. Press any
button to wake the robot up.

Notes:

* The robot will not go to sleep when it is charging.

 The robot will automatically shut down if left sleep for
more than 12 hours.

Emptying

After cleaning, the robot will return to the
dock and auto-emptying will begin as
needed. To manually start emptying, press
(O on the docked robot or tap the
corresponding button in the app.

Notes:

* When emptying has been left unused for a long
period, empty the dustbin manually and make sure

the air inlet is clear for optimal emptying performance.

¢ Auto-emptying can be disabled in the app.
* Avoid frequent manual emptying.

Charging

After cleaning, the robot will automatically
return to the dock to charge. Press O to
send the paused robot back to the dock.
The power indicator light will breathe
during robot charging.

Note: If the robot fails to find the dock, it will
automatically return to its starting position. Place the
robot on the dock manually to recharge.

Error

If an error occurs, the power indicator light
will flash red or status indicator light will be
steady red. A pop-up notification will appear
in the app and a voice alert may sound.

Notes:

* The robot will go to sleep automatically if left in a
malfunctioning state for over 10 minutes.

 Placing a malfunctioning robot on the dock manually
will end the current cleanup.

DND Mode

The default Do Not Disturb (DND) period is
from 22:00 to 08:00. You can use the app to
disable the DND mode or modify the DND
period, or set whether to enable auto
top-up, emptying and drying, to dim
indicator lights, or lower the volume of the
voice message during the DND period.

Resetting the System

If the robot does not respond when a button
is pressed or cannot be turned off, reset the
system by pressing the Reset button.

Note: After resetting the system, existing settings such
as scheduled cleaning and WiFi will be restored to

factory settings.
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Deactivating WiFi

To disconnect the robot from WiFi, reset
WiFi and ensure the reset is successful.
Then wait for 5 minutes and the WiFi will be
automatically deactivated. If you want to
reconnect, please follow the related
connecting instructions.

Restoring Factory Settings

If the robot does not function properly after a
system reset, power it on. Press and hold O and
at the same time, press the Reset button until
you hear the “Restoring factory settings. This will
take about 5 minutes.” voice message. The
robot will then be restored to factory settings.

@ Routine Maintenance

Notes:

* The product must be switched off and the plug must
be removed from socket outlet before cleaning or
maintaining the product.

 The frequency of replacement may vary with the
actual situation. If abnormal wear occurs, replace the
parts immediately.

Main Brush

* Clean every 2 weeks and replace every 6-12 months.
C1-1—Main Brush

C1-2—Main Brush Bearing
C1-3—Main Brush Cover

C1-4—Main Brush Cover Latches
C1-5—Hair-Blocking Rings



C1-6—Turn over the robot and press the
two latches inwards to remove the
main brush cover.

C1-7—Pull out the main brush and remove
the main brush bearing on the left as
shown in the picture. Remove any
entangled hair or dirt at both ends
of the main brush. Then, reinstall the
main brush bearing.

C1-8—Reinstall the main brush and main
brush cover, and press the cover

securely.

Notes:

* It is recommended to wipe the main brush with a wet
cloth. If the main brush is soaked, air-dry it away from
direct sunlight.

* Do not use corrosive cleaning fluid or disinfectant to
clean the main brush.

Side Brush

* Clean monthly and replace every 3-6 months.

1. Unscrew the side brush screw. Remove
and clean the side brush.

2. Then, reinstall the brush and tighten the
screw.

Omnidirectional Wheel

* Clean as required.

C3-1—Use a tool, such as a small
screwdriver, to pry out the axle and
take out the wheel.

Note: The omnidirectional wheel bracket cannot be removed.

C3-2—Rinse the wheel and the axle with
water to remove any hair and dirt.
Air-dry, reinstall, and press the wheel
and axle back in place.

Main Wheels

* Clean as required.

Clean the main wheels with a soft, dry cloth.

@ Dustbin and Water Tank
Combo Unit

* Clean as required.

C5-1—0Open the top cover of the robot and
take out the unit.

C5-2—Open the dustbin lid and remove the
washable filter, then empty and clean
the dustbin.

C5-3—Open the water tank stopper, and
empty the tank of unused water.

C5-4—Reinstall the unit in the robot.

Note: After mopping, empty the water tank, wash the
mop cloth, and air-dry them to prevent odors.

@ Washable Filter

* Clean every 2 weeks and replace every 6-12 months.

C6-1—Open the dustbin lid and take out
the filter.

C6-2—Rinse the filter repeatedly and tap it
to remove as much dirt as possible.

Note: Do not touch the surface of the filter with hands,
brushes, or sharp objects to avoid potential damage.

C6-3— Allow at least 24 hours for the filter to
dry thoroughly before reinstalling it.

@ Mop Cloth

* Clean after each use and replace every 3-6 months.

C7-1—Hold the mop cloth mount by both
ends to remove it.
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C7-2—Remove the mop cloth from the
mount.
C7-3— Wash the mop cloth and then air-dry it.

Robot Sensors

* Clean as required.

Use a soft, dry cloth to wipe and clean all

sensors, including:

C8-1—Dock Locator

C8-2—Reactive Tech Obstacle Avoidance
Sensor

C8-3—Carpet Sensor

C8-4—Cliff Sensors

@ Charging Contacts

* Clean as required.

Use a soft, dry cloth to wipe the charging
contacts on the robot and the dock.

Moving the Dock

To move the dock, grip from the bottom of
the dock as shown in the picture.

Auto-Empty Dock

* Replace dust bag immediately when the bag is full to
ensure emptying performance.

C11-1—Open the dock cover, lift the dust
bag out of the dustbin and discard it.

C11-2—Clean the filter with a dry cloth.

C11-3—Install a new dust bag in place and

close the dock cover.

Note: Make sure the dust bag is installed in place along
the slot to prevent dust leakage and damage the dock.



C11-4—Wipe the dock location beacon and
charging contacts with a soft, dry
cloth to keep them clean.

Basic Parameters

Robot
Model RRATTAL
Batter 14.4 V/5200 mAh (TYP)
Y lithium-ion battery
Rated Input 20VDC1.2A

Auto-Empty Dock

Model AEDO9HRR
Rated Input Voltage  220-240 VAC
Rated Frequency 50/60 Hz
Rated Input (Dust

collection) 3A

Rated Input

(Charge) 03A

Rated Output 20VDC1.2A

Note: The serial number is on a sticker on the underside
of the robot.



Common Issues

Issues

Solution

Unable to power on

« Battery low. Put the robot on the dock and charge it before use.
Battery temperature too low or too high. Only use the robot within the range of 4-40°C (39-104°F).

Unable to charge

Dock not connected to power. Check whether both ends of the power cord are properly connected.
Poor contact. Clean the charging contacts of the dock and the robot.
Battery temperature too low or too high. Only use the robot within the range of 4-40°C (39-104°F).

Unable to return to dock

« Too many obstacles near the dock. Clear them up or move the dock to an open area.
Robot too far from the dock. Place it closer and retry.

Abnormal behavior

Restart the robot.

Unable to connect to
WiFi

« WiFi disabled. Reset the WiFi and try again.

+ Poor WiFi signal. Move the robot to an area with better WiFi.

« Abnormal WiFi connection. Reset the WiFi, download the latest app version and retry.

+ Unable to connect to WiFi abruptly. There may be an error with your router settings. Contact Roborock customer service for help
with troubleshooting.

Robot becomes offline

Check that your robot is connected to Roborock app and is always within WiFi coverage.

Noise during cleaning

+ The main brush, side brush, or main wheels may be jammed. Turn off the robot and clean them.
+ The omnidirectional wheel may be jammed. Use a screwdriver to remove it for cleaning.
Check that no objects are stuck around the mopping module.

Poor cleaning
performance and/or
dust leakage

« The dustbin is full and needs emptying.
The filter is blocked and needs cleaning.
+ The main brush are tangled up. Clean the main brush.

Scheduled cleaning is
not working

Keep the robot charged. Scheduled cleaning can only begin when the battery level is above 15%.

The robot does not
resume cleaning after
recharging

Make sure that the robot is not in DND mode. DND mode will prevent auto top-up.
If the robot is placed manually on the dock or sent to dock by pressing buttons, it will not be able to resume cleaning.

Slow charging

» When used at high or low temperatures, the robot will automatically reduce its charging speed to extend battery life.
+ Charging contacts dirty. Wipe them with a soft, dry cloth.
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Issues

Solution

Is power always being
drawn when the robot is
on the dock?

« The robot will draw power while it is docked to maintain battery performance, but the power consumption is extremely low.

Does the robot need to
be charged for at least
16 hours for the first
three uses?

« No. Lithium-ion batteries have no memory effect. The robot can be used once fully charged.

The robot begins to miss
certain spots

« The cliff sensors or carpet sensor may be dirty. Clean them with a soft, dry cloth.

No or little water during
mopping

+ Use the mobile app to increase the water flow.
+ Check whether there is water in the water tank and check the manual for instructions on how to correctly install the dustbin and
water tank combo unit, mop cloth mount and mop cloth.

The robot cannot return
to the auto-empty dock
after spot cleaning or
when it has been moved
manually

« After spot cleaning or a significant position change, the robot will re-generate the map. If the charging dock is too far away, it may
not be able to return to recharge and must be placed on the charging dock manually.

The status indicator light
is steady red

« The dust bag is not in place. Check and install in place.

Reduced emptying
performance or unusual
noise when emptying

* The main brush or main brush cover is not properly installed. Check and install in place.
« The filter, air duct, disposable dust bag, suction inlet, air inlet, or dustbin is blocked. Clean to remove blockages.

Unable to auto-empty

+ Auto-emptying is disabled. Check in-app settings.

« The dust container cover is not installed. Check and install.

« Auto-emptying will not be triggered if the robot returns to the dock without cleaning.

« The robot will not auto-empty after returning to the dock in DND mode. Adjust the cleaning time or DND period.
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EU Declaration of Conformity

We Beijing Roborock Technology Co., Ltd. hereby declare that this equipment is in compliance with the applicable Directives and European
Norms, and amendments. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
https://global.roborock.com/pages/compliance

Hereby, Beijing Roborock Technology Co., Ltd. declares that the radio equipment type RRATTAL is in compliance with Directive 2014/53/EU.
The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
https://global.roborock.com/pages/compliance

WiFi Specification

Service Protocol Frequency Range Max. Output Power

WiFi 802.11b/g/n 2400-2483.5 MHz <20dBm

Laser Safety

The laser distance sensor of this product meets the standards for Class 1 Laser Products in IEC 60825-1:2014 and will not generate hazardous
laser radiation.

WEEE Information

Correct Disposal of this product. This marking indicates that this product should not be disposed with other household wastes
throughout the EU. To prevent possible harm to the environment or human health from uncontrolled waste disposal, recycle it
responsibly to promote the sustainable reuse of material resources. To return your used device, please use the return and collection
systems or contact the retailer where the product was purchased. They can take this product for environmental safe recycling.

Warranty Information

The warranty period depends on the laws of the country in which the product is sold, and the warranty is the responsibility of the seller.

The warranty only covers defects in material or workmanship.

The repairs under warranty may only be carried out by an authorized service centre. When making a claim under the warranty, the original bill
of purchase (with purchase date) must be submitted.

The warranty will not apply in cases of:

* Normal wear and tear.
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e Incorrect use, e.g. overloading of the appliance, use of non-approved accessories, use of force.

* Damage caused by external influences.

¢ Damage caused by non-observance of the user manual, e.g. connection to an unsuitable mains supply or non-compliance with the
installation instructions.

* Partially or completely dismantled appliances.

Robotic Vacuum Cleaner

Product Model: RRATTAL

Manufacturer: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Address of Manufacturer: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, P.R. China

For more product information, visit our website: https://tr.roborock.com

For after-sales support, contact our after-sales service team:

Roborock Authorized Technical Service

Roborock Warranty Service Contact Information:

Service Center: RECCI TEKNOLOJI AS.

Address: Esentepe Mah. Blyiikdere Cad. No:171/2 -4.Kat Metrocity AVM Sisli/istanbul
WhatsApp: 0850 377 67 77

Mail: support-tr@roborock-eu.com
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Manual del usuario del robot aspirador

Lea atentamente este manual del usuario con diagramas antes de utilizar el robot aspirador y
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Informacién de seguridad

Restricciones
ADVERTENCIAS

e Para recargar la baterfa, utilice Unicamente la base de carga AEDO9HRR o SPCDZ04RR (con la fuente de alimentacion BLJ24W)200120P-V o
BLJ24WJ200120P-S).

* Antes de limpiarlo o realizar operaciones de mantenimiento, el robot aspirador debe estar apagado y el enchufe desconectado de la toma
de corriente.

¢ Para evitar los riesgos causados por el restablecimiento involuntario del dispositivo de desconexién térmica, este aparato no debe ser
alimentado a través de un dispositivo de conmutacién externo, como un temporizador, ni conectado a un circuito que pueda conectarse y
desconectarse con frecuencia.

¢ | a base de carga solo puede utilizarse para cargar el robot aspirador con una bateria de iones de litio de 14,4 V/5200 mAh (tipica).

* Se debe supervisar a los nifios para garantizar que no jueguen con el producto.

e Este robot aspirador no debe ser utilizado por personas (nifios incluidos) con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o con
poca experiencia y conocimientos, salvo que lo hagan bajo supervisiéon o hayan sido instruidas en el uso del producto por una persona
responsable de su seguridad (certificacion CB).

e El robot aspirador puede ser utilizado por personas a partir de los 8 afios, asi como por personas con capacidades fisicas, sensoriales o
mentales reducidas o poca experiencia y conocimientos cuando lo hagan bajo supervisién o hayan sido instruidas para realizar un uso
seguro del producto y hayan entendido los peligros que su uso implica. No permita que los nifios jueguen con el robot aspirador. Los nifios
no deben realizar la limpieza y mantenimiento del robot aspirador sin supervision (certificacion UE).

e Para cumplir los requisitos de exposicion a radiofrecuencias, las personas deben mantener una distancia minima de 20 cm con este
producto durante el funcionamiento del mismo. Para garantizar la conformidad, no se recomienda utilizar el robot aspirador a una
distancia inferior.

¢ La antena que se utiliza para este transmisor no se debe situar junto a otras antenas u otros transmisores.

e Este robot aspirador ha sido disefiado exclusivamente para su uso en interiores, no lo utilice en exteriores (como terrazas abiertas), sobre
superficies distintas al suelo (como un sofd) ni en instalaciones comerciales o industriales.

ATENCION

e Utilice el producto solamente seguin lo indicado en el Manual del usuario. Toda pérdida o dafio causado por un uso inapropiado sera
responsabilidad del usuario.

e Este aparato no es un juguete. Preste mucha atencién cuando lo utilicen nifios o se use cerca de ellos.

* Asegurese de que el depdsito de polvo, el filtro lavable, la bolsa para polvo, el cepillo lateral, la mopa, el cepillo principal y la tapa del cepillo
principal estén bien instalados antes de la limpieza.
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¢ No use el robot aspirador para recoger objetos rigidos o punzantes (p. ej., restos de objetos decorativos, vidrio o clavos), ya que podrian
producirse arafiazos en el robot aspirador, en la base o en el suelo.

* No se suba ni se siente sobre el robot aspirador ni sobre la base.

 Para evitar corrosion o dafios, no utilice ninguin desinfectante. Use Unicamente la solucion de limpieza recomendada por Roborock.

¢ No coloque objetos bajos (como zapatos o colchonetas) junto a zonas elevadas como escaleras. De lo contrario, un mal funcionamiento de
los sensores podria provocar que el robot aspirador se cayera.

e Para evitar dafios por agua, asegurese de que el suelo en el que se utilice el robot aspirador esté seco.

» No utilice el robot aspirador en superficies elevadas desprovistas de barreras, como suelos de altillos, terrazas abiertas, rampas o encima
de muebles.

e Para evitar posibles lesiones, mantenga el cabello, la ropa holgada, los dedos y cualquier otra parte del cuerpo de personas y mascotas
alejados de las juntas, orificios y piezas mdviles del producto.

* No use el producto en una habitacién donde duerma un bebé o un nifio.

¢ No transporte el robot aspirador sosteniéndolo por el parachoques, el cepillo lateral o el parachoques vertical. No mueva la base
levantando la tapa del recipiente de polvo.

¢ No use la base para recoger piedras, trozos de papel u otros objetos que puedan obstruir el conducto de aire.

» No utilice el robot aspirador ni la base para aspirar restos incandescentes o humeantes, como cigarrillos, cerillas o cenizas calientes, o
cualquier objeto inflamable o explosivo, como mecheros, gasolina o téner usado en impresoras o fotocopiadoras.

¢ Coloque la base sobre un suelo duro y plano. Mantenga la base, el robot aspirador y el cable de alimentacion alejados del fuego y de
fuentes de calor, como los radiadores. Evite los espacios himedos y estrechos o los lugares en los que el robot aspirador pueda quedar
suspendido en el aire.

* No coloque objetos sobre el robot aspirador, sobre la base o cerca de la entrada de succién de esta (incluyendo la cubierta antipolvo), ni los
cubra con ninguin elemento.

» No utilice el producto en caso de que presente cualquier tipo de dafio. Péngase en contacto con el servicio de atencion al cliente.

 Para evitar un sobrecalentamiento, utilice siempre el dispositivo en zonas bien ventiladas.

* Roborock declina toda responsabilidad por los dafios indirectos, punitivos, incidentales o que surjan del uso, uso inadecuado o
imposibilidad de usar este producto. Este descargo de responsabilidad no afecta a aquellos derechos conferidos por la ley y de obligado
cumplimiento en virtud de esta.

* No moje el robot aspirador nila base.

e La bateria de este producto no se puede cargar o descargar en entornos con mucha humedad ni a temperaturas superiores a 40 °C (104
°F) o inferiores a 4 °C (39 °F).

* Antes de poner en marcha el robot aspirador, retire del suelo los articulos que sea necesario, como cables y objetos inestables, fragiles,
peligrosos o de valor, para evitar que el robot los tire y ocasione lesiones personales o dafios materiales.

* No pase el robot aspirador sobre alfombras de pelo largo. La efectividad del robot aspirador también puede verse reducida en alfombras
de tonos oscuros.

* No limpie los contactos de carga ni el cable de alimentacién del robot aspirador con ni con un pafio himedo ni con las manos mojadas.

* No utilice el médulo de fregado sobre alfombras. 2



Bateria y carga
ADVERTENCIAS

* Asegurese de que la tension eléctrica cumple los requisitos indicados en la base.

 Para evitar la posible formacién de humo, calor o fuego, use Unicamente la bateria, el cargador, el cable de alimentacidn, la base y el resto
de accesorios suministrados con el producto.

* No use el producto con ningun tipo de adaptador de corriente, ya que esto puede suponer un peligro y anular la garantia comercial.

¢ No deseche las baterfas gastadas. Pédngalas en manos de un organismo de reciclaje profesional.

* Si la base estd situada en una zona propensa a las tormentas eléctricas o con tensién inestable, tome medidas de proteccién.

* Si el producto no va a utilizarse durante un tiempo prolongado, debe almacenarse en un lugar fresco y seco, con la baterfa totalmente
cargada, desenchufado y desconectado. Recdrguelo al menos cada tres meses para evitar que la bateria sufra dafios por exceso de
descarga.

e Para transportar el producto, asegurese de desenchufar la base, desconectar el robot aspirador y vaciar el tanque de agua. Se recomienda
usar el embalaje original.

¢ No recargue baterias no recargables.

e Este producto contiene baterias que solo pueden ser sustituidas por personal cualificado.

* No desmonte, repare ni cambie la bateria ni la base.

o Si detecta dafios en el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente. Para evitar peligros, el cable debe ser sustituido por el
fabricante, su servicio técnico o personas con una cualificacién similar.

Descripcion de simbolos internacionales
ﬁ Solo para uso en interiores.

Modo de bajo consumo

Con el robot aspirador en la base de carga, mantenga pulsados simulténeamente Oy O durante 3 segundos para restablecer la conexion
WiFi. A continuacion, espere al menos 10 minutos. Dos minutos después de completar la carga, el robot aspirador activara el modo de bajo
consumo y las luces indicadoras se apagarén. Para desactivar el modo de bajo consumo, pulse O .
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@ Descripcion general
del producto

Robot aspirador (vista
superior)

Encendido/Limpiar

* Mantener pulsado para encender
y apagar el robot aspirador

¢ Pulsar para iniciar la limpieza

Luz del indicador de encendido

* Blanca: nivel de baterfa 215 %

* Roja: nivel de bateria <15 %

e Intermitente: cargando o
arrancando

¢ Parpadeo rapido de luz roja: error

¢ Parpadeo lento de luz azul:
esperando conexion WiFi

¢ Parpadeo rapido de luz azul:
conectando

e Luz azul fija: WiFi conectada

() —Base

e Pulsar para regresar a la base

Nota: Pulse cualquier botdn para pausar el robot
aspirador mientras esta limpiando o volviendo a la base.

o

A1-1—Parachoques vertical

A1-2—Sensor de distancia laser (LiDAR)
A1-3—Sensor de obstaculos Reactive Tech
A1-4—Localizador de la base de carga

Robot aspirador (vista inferior)

A2-1—Sensores de desnivel

A2-2—Rueda omnidireccional

A2-3—Sensor de alfombras

A2-4—Cepillo lateral

A2-5—Cepillo principal

A2-6—Pestillos de la tapa del cepillo
principal

A2-7—Ruedas principales

Robot aspirador (sin la tapa
superior)

A3-1—Tapa superior

A3-2—Unidad conjunta de depédsito de
polvo y tanque de agua

A3-3—Contactos de carga

A3-4—Mbédulo de fregado con elevacién
automaética

A3-5—Salidas de aire

A3-6—Botdn Restablecer

A3-7—Parachoques

Médulo de fregado con
elevacion automatica

A4-1—Ranura de fijaciéon de la mopa
A4-2—Soporte de mopa
A4-3—Pestillo del soporte de mopa

€S Mopa

A5-1—Almohadillas de velcro
Nota: Fije la mopa bien estirada en su sitio.

€ Cable de alimentacion
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@ Alfombrilla antihumedad

A7-1—Cinta adhesiva de alfombrilla
antihumedad

Bolsa para polvo desechable

@ Unidad conjunta de depésito
de polvo y tanque de agua

A9-1—Pestillos de la unidad conjunta
de depésito de polvo y tanque de
agua

A9-2—Tapa del depésito de polvo

A9-3—Pestillo de la tapa

A9-4—Tapodn del tanque de agua

A9-5—Agarre del filtro

A9-6—Filtro lavable

A9-7—Entrada de succién

A9-8—Entrada de polvo

@D Base de autovaciado

A10-1—Entrada de succién

A10-2—Contactos de carga

A10-3—Baliza de localizacién de la base
de carga

A10-4—Tapa del recipiente de polvo

A10-5—Luz del indicador de estado

* Blanca fija: encendido y el robot
aspirador no estd en la base

¢ Parpadeo lento de luz blanca:
vaciando

* Roja fija: bolsa para polvo no
instalada

* Apagada: apagado/cargando



A10-6—Filtro
A10-7—Ranura de bolsa para polvo

Base de autovaciado (vista
posterior)
A11-1—Ranura de almacenamiento del
cable de alimentacién
A11-2—Puerto de alimentacién
A11-3—Salidas de cable

Nota: El cable de alimentacién puede salir por
cualquiera de los lados.

@ Instalacién

Informacién importante

—

X ~ |
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. Antes de limpiar, recoja los cables, los
objetos rigidos o punzantes (p. €j., clavos
o vidrio) y los objetos dispersos por el
suelo y cambie de lugar cualquier objeto
inestable, fragil, peligroso o de valor. El
robot aspirador puede atascarse,
enredarse con ellos o arrollarlos,
causando lesiones personales o dafios
materiales.

2. Cuando use el robot aspirador en una

zona elevada (como un duplex), utilice

siempre una barrera fisica de seguridad
para evitar caidas accidentales que

puedan ocasionar lesiones personales o

dafios materiales.

Notas:

* Cuando utilice el robot aspirador por primera vez,
sigalo durante toda su ruta de limpieza para observar
qué problemas pueden surgir. El robot aspirador
podré limpiar por si solo a partir de entonces.

 Para evitar que se acumule demasiada suciedad en
la mopa, debe aspirarse el suelo al menos tres veces
antes de la primera sesién de fregado.
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Ubicacion de la base

Coloque la base contra la pared sobre un

suelo duro y plano. Conecte el cable de

alimentacion a la base y guarde el cable
sobrante. Asegurese de que la ubicacion
cuente con buena cobertura WiFi para
disfrutar de una mejor experiencia en la
aplicacién movil. Enchufela y compruebe
que la luz del indicador de estado se
encienda.

B1-1—Mas de 0,5 m (1,6 pies)

B1-2—Mas de 1 m (3,3 pies)

Notas:

* Mantenga como minimo 0,5 m (1,6 pies) de espacio
libre a cada lado y 1 m (3,3 pies) por delante.

« Siel cable de alimentacién cuelga hasta el suelo, el
robot aspirador podria atraparlo, moviendo la base de
carga y desconectandola.

* Mantenga la base alejada de la luz solar directay de
cualquier elemento que pueda bloquear la baliza
de localizacién de la base de carga; de lo contrario,

podria ocurrir que el robot aspirador no volviera a
la base.

Colocar la alfombrilla
antihumedad

Una vez fijada la base en su sitio, use un
pafio seco para limpiar la zona donde ird
colocada la alfombrilla antihumedad. Retire
la cobertura de la cinta de doble cara de la
parte inferior de la alfombrilla antihumedad
y péguela en el suelo.

Notas:

¢ Use siempre la alfombrilla antihumedad en suelos
de madera.

* Cuando sea necesario, retire lentamente la cinta de
doble cara para minimizar los residuos de pegamento.

* La alfombrilla antihumedad se adhiere mejor a
superficies lisas.



Encendido y carga

Antes de usar, asegurese de quitar la
pelicula de los localizadores de la base
situados en la parte frontal y trasera del
robot aspirador. Mantenga pulsado () para
encender el robot aspirador. Espere hasta
que la luz del indicador de encendido se
mantenga fija en blanco y coloque el robot
aspirador en la base. El robot aspirador
lleva integrada una baterfa recargable de
jones de litio de alta eficiencia. Para
conservar el rendimiento de la bateria,
manténgalo siempre cargado.
B3-1—Luz del indicador de encendido
Notas:
« Si el nivel de baterfa es bajo, puede que el robot
aspirador no se encienda. En este caso, coloque el
robot aspirador en la base para cargarlo.

 El robot aspirador no puede apagarse mientras se
esta cargando.

@D Comenzar a fregar

Nota: Para evitar que se acumule demasiada suciedad
en la mopa, debe aspirarse el suelo al menos tres veces
antes de la primera sesién de fregado.

B4-1—Retire la unidad conjunta de
depésito de polvo y tanque de agua.
Abra el tapén del tanque de agua,
llene el tanque con agua del grifo e
instale el tapdn de nuevo. No
sumerja la unidad directamente en
el agua.

B4-2—Humedezca la mopa y escurrala
hasta que deje de gotear. Introduzca
la mopa hasta el fondo de la ranura
de fijacion de la mopay fijela
firmemente en su sitio.

B4-3—Alinee el soporte de mopa con la
parte inferior de la unidad conjunta
y deslicelo hasta que encaje en
posicion.

B4-4—Cuando el robot aspirador termine
de limpiar y vuelva a la base,
presione hacia dentro los dos
pestillos del soporte de mopa con
ambas manos y tire hacia atrds para
retirar el soporte de mopa.

Notas:

 Para evitar deformaciones, utilice nicamente agua
fria.

* No enjuague ni sumerja la unidad conjunta de
depésito de polvo y tanque de agua.

 Para evitar dafios, no utilice ningtin desinfectante.
Use Unicamente la solucién de limpieza recomendada
por Roborock.

* Humedezca la mopa y escurrala hasta que deje de
gotear. Coloque la mopa bien estirada en el soporte
de mopa. Vacie el agua residual del tanque de agua
inmediatamente después de fregar.

* Todas las unidades conjuntas estan sujetas a pruebas
con agua antes de salir de fabrica. Es normal que
quede una pequefia cantidad de agua en la unidad.

Conexioén a la aplicacion

1. Descargar la aplicacion
Busque "Roborock" en App Store o en
Google Play, o escanee el cédigo QR para
descargar e instalar la aplicacion.

2. Restablecer la conexién WiFi
Mantenga pulsados los botones Oy O
simultdneamente hasta que escuche el
mensaje de voz "Entrando en modo de
configuracion de la red". El restablecimiento
se completa cuando la luz del indicador de
encendido parpadea lentamente en color
azul. El robot aspirador esperara entonces a
establecer una conexion.

Nota: Si no puede conectarse al robot aspirador por
problemas con la configuracién del router, porque

haya perdido la contrasefia o por cualquier otro

motivo, restablezca la conexién WiFi y agregue el robot
aspirador como un nuevo dispositivo.

3. Aiadir dispositivo

Abra la aplicaciéon Roborock, pulse el botén
"Agregar dispositivo" o el botéon "+"y
agregue el dispositivo siguiendo las
indicaciones de la aplicacion.

Notas:

« El proceso real puede variar debido a las continuas
actualizaciones que experimenta la aplicacién. Siga la
guia proporcionada en la aplicacion.

 Solo es compatible con redes WiFi de 2,4 GHz.

« Si el robot aspirador permanece en configuracién de
red durante mas de 5 minutos, la configuracién se
detendrd automaticamente.



Instrucciones de uso
Encendido/Apagado

Mantenga pulsado () para encender el
robot aspirador. La luz del indicador de
encendido se iluminard y el robot aspirador
esperard sus érdenes.

Mantenga pulsado () para apagar el robot
aspirador y terminar el ciclo de limpieza.

Nota: El robot aspirador no puede apagarse mientras
se esta cargando.

Comenzar a limpiar

Pulse () para iniciar la limpieza. El robot
aspirador planifica la ruta de limpieza.
Primero limpia los bordes y luego el interior,
siguiendo un movimiento en zigzag. De
esta manera, el robot aspirador limpia
todas las habitaciones, una a una, de forma
minuciosa y eficiente.

Notas:

* Antes de limpiar, recoja los cables (incluido el cable
de alimentacién de la base) y los objetos de valor que
haya por el suelo. El robot aspirador puede arrollar
y arrastrar los objetos dispersos por el suelo, lo que
puede desconectar aparatos eléctricos y dafar cables
o bienes de valor.

* Antes de comenzar cada tarea de limpieza, asegurese
de que la mopa estén instaladas correctamente.

* Para garantizar que el robot aspirador vuelva a la base
de forma automadtica, péngalo en marcha desde la
base y no mueva esta durante la limpieza.

* No es posible comenzar a limpiar con un nivel de
bateria demasiado bajo. El robot aspirador debe
cargarse antes de comenzar a limpiar.

« Si la baterfa se agota durante una sesién de limpieza,
el robot aspirador volvera automaticamente a la base
de carga. Una vez cargado, continuara la limpieza

donde la dejé.

 El robot aspirador retraera el soporte de mopa
cuando limpie la alfombra. El usuario también puede
configurar la alfombra como zona restringida desde
la aplicacién.

Solo fregar

Use la aplicacién para iniciar el modo de
solo fregar.

El cepillo principal y el ventilador reduciran
su velocidad y el médulo de fregado
descendera.

Nota: En comparacién con otros modos de limpieza, la
opcién de solo fregar produce mucho menos ruido.

Pausa

Cuando el robot aspirador esté en
funcionamiento, pulse cualquier botén para
ponerlo en pausa. Luego, pulse () para que
reanude la limpieza. Si el robot aspirador
estd en pausa, pulse O para que vuelva a la
base de carga.

Nota: Si coloca el robot aspirador en la base de forma
manual mientras esta en pausa, la sesién de limpieza en
curso se dard por finalizada.

Suspension

Si el robot aspirador permanece en pausa

mas de 10 minutos, entrard en modo de

suspension y la luz del indicador de

encendido parpadeara cada pocos

segundos. Pulse cualquier botén para

activarlo.

Notas:

 El robot aspirador no entrara en modo de suspension
mientras se esté cargando.

 El robot aspirador se apagaré automaticamente tras
permanecer en suspension mas de 12 horas.
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Vaciado

Después de la limpieza, el robot aspirador

volverd a la base y el proceso de vaciado

automatico comenzard automaticamente
seguin sea necesario. Para iniciarlo
manualmente, pulse O cuando el robot
aspirador esté en la base o pulse el botén
correspondiente en la aplicacion.

Notas:

« Sino ha usado el vaciado en mucho tiempo, vacie el
depdsito de polvo del robot aspirador manualmente
y elimine cualquier residuo de la entrada de aire para
garantizar un éptimo rendimiento.

* La funcién de vaciado automatico puede

deshabilitarse en la aplicacion.
« Evite realizar un vaciado manual frecuente.

Carga

Después de limpiar, el robot aspirador volvera
a la base automaticamente para recargarse.
Pulse () para enviar al robot aspirador en
pausa de vuelta a la base. Mientras el robot
aspirador esté cargando, la luz del indicador
de encendido lucira de forma intermitente.

Nota: Si el robot aspirador no puede encontrar la
base de carga, volvera a la Ultima posicién de partida
automaticamente. Coloque el robot aspirador en la
base de carga manualmente para cargarlo.

Error

Si se produce un error, la luz del indicador
de encendido parpadeard en rojo o la luz
del indicador de estado esta fija en rojo.
Aparecerd una notificacion en la aplicacion
y puede que suene una alerta de voz.

Notas:

* El robot aspirador entrard en modo de suspension
automaticamente tras permanecer en estado de error
mas de 10 minutos.



* Si coloca el robot aspirador en la base mientras esta
en estado de error, la sesién de limpieza en curso se
dard por finalizada.

Modo DND (no molestar)

El periodo de DND predeterminado es de
22:00 a 08:00. Puede usar la aplicacion
para deshabilitar el modo DND, modificar el
periodo de DND, para habilitar o
deshabilitar la recarga, el vaciado y el
secado automaticos, para atenuar las luces
indicadoras o para bajar el volumen de los
mensajes de voz durante el modo DND.

Restablecer el sistema

Si el robot aspirador no responde al pulsar
los botones o no se puede apagar,
restablezca el sistema pulsando el botén
Restablecer.

Nota: Una vez restablecido el sistema, los ajustes
existentes, como las limpiezas programadas y la WiFi,
volveran a los valores de fabrica.

Desactivacion de la WiFi

Para desconectar el robot aspirador de la
WIiFi, restablezca la configuracién de WiFiy
asegurese de que el restablecimiento se
haya realizado correctamente. A
continuacién, espere 5 minutos para que la
WiFi se desactive automaticamente. Si
desea volver a conectarlo, siga las
instrucciones correspondientes para la
conexion.

Restaurar ajustes de fabrica

Si el robot aspirador no funciona
correctamente después de restablecer el
sistema, enciéndalo. Mantenga pulsados O
y el botén Restablecer al mismo tiempo
hasta oir el mensaje de voz "Restaurando
valores de fabrica. Esto durard en torno a

5 minutos". El robot aspirador se restaurara
entonces a los valores de fabrica.

@ Mantenimiento ruti-
nario

Notas:

* Antes de limpiarlo o realizar operaciones de
mantenimiento, el robot aspirador debe estar
apagado y el enchufe desconectado de la toma de
corriente.

* La frecuencia de sustitucién dependera de la situacion
real. Si se produce un desgaste anormal, reemplace
las piezas de inmediato.

@D Cepillo principal
* Limpiar cada 2 semanas y sustituir cada
6-12 meses.

C1-1—Cepillo principal
C1-2—Cojinete del cepillo principal
C1-3—Tapa del cepillo principal
C1-4—Pestillos de la tapa del cepillo
principal
C1-5—Anillos atrapacabellos
C1-6—Dele la vuelta al robot aspirador y
presione hacia dentro los
dos pestillos para retirar la tapa del
cepillo principal.
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C1-7—Extraiga el cepillo principal y retire el
cojinete del cepillo principal por la
izquierda, como se muestra en la
imagen. Retire la suciedad y los
cabellos enredados en ambos
extremos del cepillo principal. A
continuacion, vuelva a instalar el
cojinete del cepillo principal.

C1-8—Vuelva a instalar el cepillo principal y
la tapa, y presione la tapa para
asegurarse de que quede bien

cerrada.
Notas:

 Se recomienda limpiar el cepillo principal con un pafio
humedo. Si el cepillo principal estd mojado, déjelo
secar al aire sin exponerlo a la luz solar directa.

* No utilice desinfectantes ni limpiadores liquidos
corrosivos para limpiar el cepillo principal.

@ Cepillo lateral

* Limpiar cada mes y sustituir cada 3-6 meses.

1. Desenrosque el tornillo del cepillo lateral.
Retire y limpie el cepillo lateral.

2. Vuelva a colocar el cepillo y apriete el
tornillo.

Rueda omnidireccional

* Limpiar cuando sea necesario.

C3-1—Ultilice un destornillador pequefio u
otra herramienta parecida para
extraer la rueda haciendo palanca en
el eje.

Nota: El soporte de la rueda omnidireccional no se puede

extraer.



C3-2—Enjuague el eje y la rueda con agua
para eliminar la suciedad y los
cabellos atrapados. Deje secar al aire
y vuelva a montar la rueday el eje en
su sitio mediante presion.

Ruedas principales

* Limpiar cuando sea necesario.
Limpie las ruedas principales con un pafio
suave seco.

@ Unidad conjunta de depésito

de polvo y tanque de agua

* Limpiar cuando sea necesario.

C5-1—Abra la tapa superior del robot
aspirador y extraiga la unidad
conjunta.

C5-2—Abra la tapa del depdsito de polvo,
retire el filtro lavable y vacie y limpie
el depésito de polvo.

C5-3—Abra el tapdn del tanque de agua 'y
vacielo de agua.

C5-4—Vuelva a instalar la unidad en el
robot aspirador.

Nota: Para evitar malos olores, después de fregar, vacie
el tanque de agua, limpie la mopa y deje que ambos se
sequen al aire.

Filtro lavable

* Limpiar cada 2 semanas y sustituir cada 6-12 meses.

C6-1—Abra la tapa del depésito de polvo y
extraiga el filtro.

C6-2— Enjuague varias veces y golpee
suavemente el filtro para eliminar
toda la suciedad posible.

Nota: Para evitar posibles dafios, no toque la superficie del
filtro con las manos, con cepillos ni con objetos afilados.

C6-3— Deje secar el filtro durante al menos
24 horas o hasta que esté
completamente seco antes de volver
ainstalarlo.

@ Mopa

* Limpiar después de cada uso y sustituir cada 3-6 meses.

C7-1—Agarre el soporte de mopa por
ambos lados para extraerlo.

C7-2—Retire la mopa de su soporte.

C7-3—Lave la mopa y déjela secar al aire.

Sensores del robot aspirador
* Limpiar cuando sea necesario.

Use un pafio suave seco para limpiar todos
los sensores, incluyendo los siguientes:
C8-1—Localizador de la base de carga
C8-2—Sensor de obstaculos Reactive Tech
C8-3—Sensor de alfombras
C8-4—Sensores de desnivel

Contactos de carga

* Limpiar cuando sea necesario.

Use un pafio suave seco para limpiar los
contactos de carga del robot aspirador y de
la base.

Mover la base

Para mover la base, sosténgala por la parte
de abajo, como se muestra en la imagen.
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Base de autovaciado

* Para garantizar un rendimiento éptimo, sustituya
inmediatamente la bolsa para polvo cuando esté llena.

C11-1—Abra la tapa de la base, levante la
bolsa para polvo para sacarla del
depdsito y deséchela.

C11-2—Limpie el filtro Unicamente con un
pafio seco.

C11-3—Instale una nueva bolsa para polvo
en su lugary cierre la tapa de la
base.

Nota: Asegurese de que la bolsa para polvo estd bien

instalada a lo largo de la ranura para evitar fugas de

polvo y dafios en la base.

C11-4—Limpie la baliza de localizacion de la
base de carga y los contactos de
carga con un pafio suave seco para
mantenerlos limpios.



Parametros basicos

Robot aspirador
Modelo RRATTAL
Baterfa de iones de litio
Bateria de 14,4 V/5200 mAh
(tipica)
Entrada nominal 20VCC1,2A

Base de autovaciado

Modelo AEDO9HRR
Tensién nominal de 220-240 VCA
entrada

Frecuencia nominal ~ 50/60 Hz

Entrada nominal

(recogida de 3A
suciedad)

Entrada nominal 03A
(carga)

Salida nominal 20VCC12A

Nota: El nimero de serie se encuentra en una pegatina
en la parte inferior del robot aspirador.
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Problemas comunes

Problema

Solucién

No es posible encender

Baterfa baja. Coloque el robot aspirador en la base y carguelo antes de usarlo.
La temperatura de la baterfa es demasiado alta o demasiado baja. Utilice el robot aspirador Gnicamente en el intervalo de
temperatura de 4-40 °C (39-104 °F).

No es posible cargar

La base no esta conectada a la corriente. Compruebe que ambos extremos del cable de alimentacién estén bien
conectados.

Mal contacto. Limpie los contactos de carga de la base y el robot aspirador.

La temperatura de la baterfa es demasiado alta o demasiado baja. Utilice el robot aspirador Unicamente en el intervalo de
temperatura de 4-40 °C (39-104 °F).

No es posible regresar a la base

Hay demasiados obstéculos alrededor de la base. Despéjelos o traslade la base a un area abierta.
El robot aspirador se encuentra demasiado lejos de la base. Coléquelo mas cerca y vuelva a intentarlo.

Funcionamiento anémalo

Reinicie el robot aspirador.

No es posible conectarse a la red
WiFi

WiFi deshabilitada. Restablezca la conexién WiFi e inténtelo de nuevo.

Puede que la sefial WiFi no sea buena. Traslade el robot aspirador a una zona con mejor WiFi.

Conexién WiFi anémala. Restablezca la conexion WiFi, descargue la versién mas reciente de la aplicacién y vuelva a
intentarlo.

No es posible conectarse a la red WiFi de forma repentina. Puede haber algtn problema en la configuracién de su router.
Péngase en contacto con el servicio de atencién al cliente de Roborock para solucionar el problema.

El robot aspirador pierde la
conexion

Compruebe que el robot aspirador esté conectado a la aplicacién Roborock y tenga cobertura WiFi en todo momento.

Ruido durante la limpieza

El cepillo principal, el cepillo lateral o las ruedas principales pueden estar atascados. Apague el robot aspirador y limpielos.
Es posible que la rueda omnidireccional esté atascada. Use un destornillador para extraerla y limpiarla.
Compruebe que no haya objetos atascados alrededor del médulo de fregado.

Mal rendimiento de limpieza o
fugas de suciedad

El depdsito de polvo estd lleno y debe vaciarlo.
El filtro estd obstruido y debe limpiarlo.
El cepillo principal estd atascado. Limpie el cepillo principal.

La limpieza programada no
funciona

Mantenga cargado el robot aspirador. La limpieza programada solo puede comenzar con un nivel de baterfa por encima
del 15 %.

El robot aspirador no reanuda la
limpieza tras recargar

Asegurese de que el robot aspirador no esta en modo DND (no molestar). El modo DND impide que se produzca la
recarga automatica.

Si el robot aspirador se coloca de forma manual en la base o se pulsan los botones para que vuelva a la base, no podra
reanudar la limpieza.
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Problema

Solucién

Carga lenta

Si el robot aspirador esta en un ambiente con temperaturas demasiado altas o demasiado bajas, reduce automaticamente
la velocidad de carga para ampliar la vida de la bateria.
Zonas de contactos de carga sucias. Limpielas con un pafio suave seco.

¢El robot aspirador estd
consumiendo siempre electricidad
mientras estd en la base?

Consume electricidad mientras se encuentra en la base de carga para preservar el rendimiento de la bateria, pero su
consumo es extremadamente bajo.

¢Hay que cargar el robot aspirador
durante al menos 16 horas las
tres primeras veces que se use?

No. Las baterias de litio no tienen efecto memoria. El robot aspirador puede utilizarse en cuanto se haya cargado por
completo.

El robot aspirador comienza a
ignorar ciertos lugares

Los sensores de desnivel o de alfombras podrian estar sucios. Limpielos con un pafio suave seco.

Fregado sin agua o con poca agua

Utilice la aplicacion mavil para incrementar el flujo de agua.
Verifique si hay agua en el tanque de agua y consulte en el manual las instrucciones para instalar correctamente la mopa,
el soporte de mopa y la unidad conjunta de depdsito de polvo y tanque de agua.

El robot aspirador no vuelve a

la base de autovaciado tras una
limpieza localizada o cuando se ha
trasladado manualmente

Después de una limpieza localizada o de haber trasladado el robot aspirador a una cierta distancia de su posicién original,
este deberd generar de nuevo el mapa del lugar. Si la base de carga estd demasiado lejos, puede que el robot aspirador
no sea capaz de volver para recargarse, por lo que deberd colocarlo en ella manualmente.

La luz del indicador de estado estd
fija en rojo

La bolsa para polvo no estd instalada. Compruébelos e instalelos.

Reduccién del rendimiento de
vaciado o ruido inusual al vaciar

El cepillo principal o la tapa del cepillo principal no se han instalado correctamente. Compruébelos e instélelos.
El filtro, el conducto de aire, la bolsa para polvo desechable, la entrada de succién, la entrada de aire o el depdsito de polvo
estan obstruidos. Limpielos para eliminar las obstrucciones.

No se produce el vaciado
automatico

El vaciado automatico estd deshabilitado. Compruebe su configuracién en la aplicacion.

La tapa del recipiente de polvo no estd instalada. Compruébela e instalela.

El vaciado automatico no se activard si el robot aspirador vuelve a la base sin haber realizado la limpieza.

El robot aspirador no se vaciard automaticamente después de volver a la base en el modo DND. Ajuste los horarios de
limpieza o el periodo de DND.
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Declaracion de conformidad de la UE

Por la presente, nosotros, Beijing Roborock Technology Co., Ltd. declaramos que este equipo cumple con las directivas y normas europeas
aplicables, asf como sus enmiendas. El texto completo de la declaraciéon de conformidad de la UE esta disponible en la siguiente direccién
web: https://global.roborock.com/pages/compliance

Beijing Roborock Technology Co., Ltd. declara que el equipo radioeléctrico tipo RRATTAL cumple con la Directiva 2014/53/UE. Puede consultar
el texto completo de la declaracién UE de conformidad en la siguiente direccién de Internet: https://global.roborock.com/pages/compliance

Especificaciones de la conexion WiFi

Servicio Protocolo Rango de frecuencia Max. potencia de salida

WiFi 802.11 b/g/n 2400-2483,5 MHz < 20dBm

Seguridad del laser

El sensor de distancia laser de este robot aspirador cumple las exigencias de la norma IEC 60825-1:2014 para productos laser de clase 1y no
genera radiaciones laser peligrosas.

Informacién sobre residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE)
Cémo desechar correctamente este producto. La marca de la derecha indica que este producto no debe ser desechado junto

a otros residuos domésticos en toda la Unién Europea. La eliminacién incontrolada de residuos puede poner en riesgo el

medio ambiente y la salud humana: recicle este producto de forma responsable para promover la reutilizacién sostenible de

las materias primas. Para devolver su producto una vez utilizado, utilice los sistemas de devolucién y recogida disponibles o

péngase en contacto con la tienda donde adquirié el producto. Ellos se pueden encargar de reciclar este producto de forma [ ]
segura para el medio ambiente.

Informacién sobre la garantia

El periodo de garantia depende de las leyes del pais donde se vende el producto, y la garantia es responsabilidad del vendedor.

La garantia solo cubre defectos de fabricaciéon o materiales.

Las reparaciones cubiertas por la garantfa Unicamente serdn realizadas por centros técnicos autorizados. Cuando se presenta una reclamacion
dentro del periodo de garantia, esta debe ir acompafiada por la factura original de compra (la cual debe especificar la fecha de compra).
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La garantia no serd aplicable en los siguientes casos:

* Desgaste normal.

¢ Uso incorrecto, p. ej., sobrecarga del producto, uso de accesorios no aprobados o uso de la fuerza.

¢ Dafios causados por influencias externas.

¢ Daflos causados por no respetar las indicaciones expuestas en el manual del usuario, como la conexién a una toma de corriente que no
sea adecuada o no haber seguido las instrucciones de instalacion.

¢ Desmontaje parcial o completo del producto.

Robot aspirador

Modelo: RRATTAL

Fabricante: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Direccién del fabricante: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, Republica Popular China

Para obtener mas informacién sobre el producto, visite nuestro sitio web: https://tr.roborock.com

Para obtener asistencia de posventa, pédngase en contacto con nuestro equipo de servicio de posventa:
Servicio técnico autorizado de Roborock

Informacién de contacto del servicio de garantia de Roborock

Centro de servicio: RECCI TEKNOLOJI AS.

Direccién: Esentepe Mah. Blytkdere Cad. No:171/2 -4.Kat Metrocity AVM Sisli/Istanbul

WhatsApp: 0850 377 67 77

Correo electrénico: support-tr@roborock-eu.com



Deutsch
Roborock Q8 Max Pro+

Benutzerhandbuch fir Staubsaugerroboter

Bitte lesen Sie dieses Benutzerhandbuch sorgfaltig durch und schauen Sie sich die darin enthaltenen
Diagramme genau an, bevor Sie das Produkt benutzen, und bewahren Sie es zum spateren
Nachschlagen sicher auf.
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Sicherheitsinformationen

Einschrankungen
WARNUNG

¢ Verwenden Sie zum Aufladen des Akkus nur die Roborock Dockingstation AEDO9HRR oder SPCDZ04RR (Verwendung mit der
Stromversorgung Roborock BLJ24W)200120P-V oder BLJ24WJ200120P-S).

¢ \Vor der Reinigung oder Wartung des Produkts muss das Produkt ausgeschaltet und der Netzstecker aus der Steckdose gezogen werden.

e Um eine Gefahrdung durch unbeabsichtigtes Zurticksetzen der thermischen Sicherung zu vermeiden, darf dieses Gerat nicht durch ein
externes Schaltgerat, wie eine Zeitschaltuhr, mit Strom versorgt werden oder mit einem Stromkreis verbunden sein, der regelmaRig durch
den Anbieter an- und ausgeschaltet wird.

e Die Dockingstation kann nur verwendet werden, um einen Saugroboter mit einem Lithium-Ionen-Akku mit 14,4 V/5200 mAh (TYP) zu laden.

e Kinder sollten beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Gerat spielen.

e Dieses Produkt ist nicht zur Verwendung durch Personen (einschlieRlich Kinder) mit eingeschrankten physischen, sensorischen
oder geistigen Fahigkeiten oder mangelnden Erfahrungen und Kenntnissen bestimmt, sofern sie nicht von einer fur ihre Sicherheit
verantwortlichen Person beaufsichtigt oder in die Bedienung des Produkts eingewiesen werden (CB).

e Dieses Produkt kann von Kindern ab 8 Jahren und Personen mit eingeschrankten korperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten
oder mangelnden Erfahrungen und Kenntnissen verwendet werden, wenn sie beaufsichtigt oder hinsichtlich der sicheren Bedienung des
Produkts belehrt wurden und die damit verbundenen Gefahren verstehen. Kinder dirfen nicht mit dem Produkt spielen. Reinigung und
Wartung dirfen nicht von Kindern ohne Aufsicht durchgefthrt werden (EU).

e Um die Strahlenschutz-Richtlinien zu erfullen, sollte zwischen diesem Gerat und Personen im Betrieb des Gerates ein Abstand von
mindestens 20 cm eingehalten werden. Um die Einhaltung der Richtlinien zu gewahrleisten, wird von einem Betrieb mit einem geringeren
Abstand als diesem abgeraten.

* Die fur diesen Sender verwendete Antenne darf nicht gemeinsam mit anderen Antennen oder Sendern platziert werden.

e Dieses Produkt ist nur flr die Bodenreinigung in Innenbereichen bestimmt. Verwenden Sie es nicht im Freien (z. B. auf einer offenen
Terrasse), auf einer anderen Oberfldche als dem Boden (z. B. einem Sofa) oder in einer gewerblichen oder industriellen Umgebung.

ACHTUNG

» Verwenden Sie das Produkt nur gemaR Benutzerhandbuch. Jeglicher Verlust oder Schaden, der durch eine unsachgemaRe Nutzung
entsteht, ist durch den Benutzer zu verantworten.

* Erlauben Sie nicht die Verwendung als Spielzeug. Wenn das Produkt durch Kinder oder in deren Nahe verwendet wird, missen Sie
sorgfaltig achtgeben.

¢ Achten Sie darauf, dass der Staubbehalter, der waschbare Filter, der Staubbeutel, die Seitenburste, das Wischtuch, die Hauptburste sowie
deren Abdeckung vor dem Reinigungsvorgang korrekt positioniert sind.
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¢ Verwenden Sie das Produkt nicht zum Entfernen harter oder scharfer Gegenstande (z. B. Dekorationsreste, Glas und Nagel), um Kratzer am
Roboter, an der Dockingstation oder am Boden zu vermeiden.

e Sitzen oder stehen Sie nicht auf dem Roboter oder der Dockingstation.

* Zur Vermeidung von Korrosion oder Beschadigung verwenden Sie keine Desinfektionsmittel und verwenden Sie nur die von Roborock
empfohlene Reinigungslésung.

o Platzieren Sie keine flachen Gegenstande (wie Schuhe oder Matten) in die Nahe von erhohten Bereichen wie Treppenstufen. Andernfalls
kann der Roboter aufgrund von Sensorfehlfunktionen herunterfallen.

e Zur Vermeidung von Wasserschaden stellen Sie sicher, dass der Boden im Wirkungsbereich des Roboters frei von FlUssigkeit ist.

¢ Verwenden Sie dieses Produkt nicht auf hochgelegenen Flachen ohne Schutzbarrieren, wie z. B. auf dem Boden einer Galerie, einer offenen
Terrasse, einer Schrage oder auf Mébeln.

« Halten Sie Haare, lose Kleidung, Finger und alle Kérperteile von Menschen und Haustieren von Nahten, Offnungen und beweglichen Teilen
des Produkts fern, um mdgliche Verletzungen zu vermeiden.

¢ Verwenden Sie das Produkt nicht in Raumen, in denen ein Saugling oder ein Kind schlaft.

* Tragen Sie den Roboter nicht am vertikalen StoRfanger, an der Seitenburste oder am StoRfanger. Bewegen Sie die Dockingstation nicht
durch Anheben der Staubbehalterabdeckung.

* Verwenden Sie die Dockingstation nicht zum Aufnehmen von Steinen, Papierschnipseln oder anderen Gegenstanden, die den Luftkanal
blockieren kénnten.

¢ Verwenden Sie den Roboter oder die Dockingstation nicht zum Aufsaugen von brennenden oder rauchenden Objekten wie Zigaretten,
Zindholzern, heilRer Asche oder brennbaren oder explosiven Gegenstanden wie Feuerzeugen, Benzin und Tonern, die in Druckern oder
Kopierern verwendet werden.

e Setzen Sie die Dockingstation auf einem harten, ebenen Untergrund. Halten Sie die Dockingstation, den Roboter und das Netzkabel von
Feuer und Warmequellen wie einem Heizkdrper fern. Vermeiden Sie feuchte und enge Stellen oder Orte, an denen der Roboter eventuell in
die Luft gehoben werden konnte.

* Positionieren Sie keine Gegenstande auf dem Roboter oder der Dockingstation, in der Ndhe des Saugeinlasses der Dockingstation und
verdecken Sie sie auch nicht mit Gegenstanden (einschlieBlich staubdichter Abdeckungen).

¢ Verwenden Sie das Produkt nicht, wenn es beschadigt wurde. Kontaktieren Sie den Kundendienst, um Hilfe zu erhalten.

» Verwenden Sie das Produkt immer in gut beliifteten Bereichen, um Uberhitzung zu vermeiden.

* Roborock schliet jegliche Haftung fur indirekte, Begleit- oder Folgeschaden sowie Strafschadensersatz ab, die aus der sach- oder
unsachgemalen Verwendung oder Nichtverwendbarkeit dieses Produkts resultieren. Dieser Haftungsausschluss beeintrachtigt nicht
jegliche gesetzlichen Rechte, die unter geltendem Gesetz nicht ausgeschlossen werden kénnen.

e Spulen Sie den Roboter und die Dockingstation nicht ab.

¢ Das Akkupack dieses Staubsaugers darf nicht flr das Laden oder Entladen in Umgebungen mit hoher Luftfeuchtigkeit oder Temperaturen
Uber 40 °C oder unter 4 °C verwendet werden.

e Entfernen Sie vor der Benutzung des Gerats Kabel und ahnliche Gegenstande sowie jegliche instabilen, zerbrechlichen, wertvollen oder
gefahrlichen Objekte vom Boden, um zu verhindern, dass diese vom Roboter gezogen werden und daraus Personen- oder Sachschaden
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¢ Verwenden Sie das Produkt nicht auf Hochflorteppichen. Die Wirksamkeit des Gerats kann auch auf dunklen Teppichen beeintrachtigt sein.
 Reinigen Sie die Ladekontakte und das Netzkabel des Gerats nicht mit einem Feuchttuch, nassen Tuch oder nassen Handen.
¢ Verwenden Sie das Wischmodul nicht auf Teppichen.

Akku und Laden
WARNUNG

¢ Vergewissern Sie sich, dass die Versorgungsspannung den auf der Dockingstation angegebenen Anforderungen entspricht.

e Um Rauch-, Uberhitzungs— oder Brandrisiken zu minimieren, verwenden Sie bitte nur Akku, Ladegerat, Ladekabel, Dockingstation und
weiteres Zubehor, das mit dem Produkt geliefert wird.

* Verwenden Sie das Produkt nicht mit jeglichen Arten von Netzadaptern, da dies eine Gefdhrdung darstellen kann und die Garantie erlischt.

¢ Entsorgen Sie Altbatterien nicht im Mull. Fihren Sie sie dem professionellen Recycling zu.

e Treffen Sie SchutzmaRnahmen, wenn die Dockingstation in einer gewittergefahrdeten Gegend oder mit instabiler Spannung verwendet
wird.

¢ Wenn das Produkt Uber ldngere Zeit nicht genutzt wird, lagern Sie es nach vollstandiger Ladung an einem kihlen, trockenen Ort, schalten
Sie es aus und ziehen Sie den Stecker. Laden Sie es mindestens alle drei Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

¢ Achten Sie beim Transport darauf, dass der Roboter ausgeschaltet ist, die Wassertanks leer sind und der Stecker zur Dockingstation
gezogen ist. Es wird empfohlen, die Originalverpackung zu verwenden.

e Laden Sie keine nicht wiederaufladbaren Batterien auf.

¢ Dieses Produkt enthalt Batterien, die nur von fachkundigen Personen ausgetauscht werden kénnen.

e Zerlegen, reparieren oder modifizieren Sie den Akku oder die Dockingstation nicht.

¢ Horen Sie bei einer Beschadigung des Netzkabels sofort auf, es zu benutzen. Es muss durch den Hersteller, seinen Kundendienst oder
ahnlich qualifizierte Personen ersetzt werden, um eine Gefahrdung zu vermeiden.

Erlduterung der internationalen Symbole
G Nur fur die Verwendung in Innenrdumen.

Energiesparmodus

Wenn der Roboter angedockt ist, halten Sie O und O gleichzeitig 3 Sekunden lang gedrtickt, um das WLAN zurtickzusetzen, und warten Sie
mindestens 10 Minuten. Der Roboter aktiviert zwei Minuten nach vollstandiger Aufladung den Energiesparmodus, wobei die Anzeigeleuchten
ausgeschaltet sind. Um den Energiesparmodus zu deaktivieren, driicken Sie O,
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@ Produktiibersicht

Roboter (Ansicht von oben)

() —Power/Reinigen

® Zum Ein-/Ausschalten des
Roboters gedrickt halten

e Zum Starten der Reinigung
drucken

Stromanzeigeleuchte

¢ Weif3: Akkustand = 15 %

e Rot: Akkustand <15 %

e Langsames Pulsieren: Aufladen
oder Hochfahren

e Schnell rot blinkend: Fehler

* Langsam blau blinkend: Auf
WLAN-Verbindung warten

¢ Schnell blau blinkend: Verbindung
wird hergestellt

» Konstant blau: Mit WLAN
verbunden

() —Dockingstation
e Zum Starten des Dockvorgangs
dricken
Hinweis:Driicken Sie eine beliebige Taste, um den
laufenden Roboter wahrend der Reinigung oder des
Andockens anzuhalten.
A1-1—Vertikaler StoRfanger
A1-2—LiDAR-Sensor
A1-3—Reactive
Tech-Hindernisumgehungssensor

A1-4—Dockingstationssucher

Roboter (Ansicht von unten)

A2-1—Klippensensoren

A2-2—Rundlaufrad

A2-3—Teppichsensor

A2-4—Seitenblrste

A2-5—Hauptburste

A2-6—Verschliisse der
Hauptbirstenabdeckung

A2-7—Hauptrader

Roboter (ohne obere
Abdeckung)

A3-1—Oberer Deckel

A3-2—Kombi-Einheit aus Staubbehalter
und Wassertank

A3-3—Ladekontakte

A3-4—Automatisches Anheben des
Wischmoduls

A3-5—Luftauslasse

A3-6—Reset-Taste

A3-7—StoRfanger

Automatisches Anheben des
Wischmoduls

A4-1—Wischtuch-Befestigungsschlitz

A4-2—Wischtuchhalterung

A4-3—Verriegelungen der
Wischtuchhalterung

@ Wischtuch

A5-1—Klettverschlussaufsatze

Hinweis:Bringen Sie die Wischticher flach und sicher an.

Netzkabel
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@@ Feuchtigkeitsschutzmatte

A7-1—Klebeband
Feuchtigkeitsschutzmatte

@ Einweg-Staubbeutel

@ Kombi-Einheit aus
Staubbehalter und
Wassertank

A9-1—Verriegelungen der Kombi-Einheit
aus Staubbehalter und Wassertank

A9-2—Deckel des Staubbehalters

A9-3—Verschluss der Abdeckung

A9-4—Wassertank-Stopfen

A9-5—Filtergriff

A9-6—Waschbarer Filter

A9-7—Saugeinlass

A9-8—Staubeinlass

@D Auto-Entleerungsstation

A10-1—Saugeinlass
A10-2—Ladekontakte
A10-3—Stations-Standortsignal
A10-4—Staubbehélterabdeckung
A10-5—Status-Kontrollleuchte
¢ Konstant weil3: Eingeschaltet und
Roboter nicht in Dockingstation
¢ Langsam weil blinkend: Entleeren
e Konstant rot: Staubbeutel ist nicht
eingesetzt
e Aus: Nicht eingeschaltet/Laden



A10-6—Filter
A10-7—Schlitz fur Staubbeutel

Auto-Entleerungsstation
(Ruckansicht)

A11-1—Stromkabel-Aufbewahrungsschlitz

A11-2—Stromanschluss

A11-3—Kabelauslasse

Hinweis:Das Netzkabel kann an beiden Seiten
entnommen werden.

O Einrichtung

Wichtige Informationen

1. Heben Sie Kabel, harte oder scharfe
Gegenstande (wie Nagel und Glas) und
lose Gegenstande vom Boden auf und
entfernen Sie instabile, zerbrechliche,
wertvolle oder geféhrliche Gegenstande,
um Personen- und Sachschaden zu
vermeiden, die durch verfangene,
angefahrene oder vom Roboter
umgestoliene Gegenstande verursacht
werden konnen.

2. Wenn Sie den Roboter in einem héher
gelegenen Bereich einsetzen (wie zum
Beispiel einer Maisonettewohnung),
verwenden Sie stets eine
Sicherheitsbarriere, um Stirze zu
vermeiden, bei denen Personen verletzt
oder Gegenstande beschadigt werden
kénnten.

Hinweise:

* Folgen Sie dem Roboter beim ersten Einsatz entlang
der gesamten Reinigungsstrecke und achten Sie auf
magliche Probleme. Bei zukinftigen Einsatzen kann
sich der Roboter dann selbststandig reinigen.
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* Um eine UbermaRige Ansammlung von Schmutz
auf dem Wischtuch zu verhindern, sollten die Boden
vor dem ersten Wischvorgang mindestens dreimal
gesaugt werden.

@D Positionieren der
Dockingstation

Platzieren Sie die Dockingstation auf einem
harten, ebenen Untergrund flach an einer
Wand. Verbinden Sie das Netzkabel mit der
Dockingstation und verstauen Sie
Uberschussiges Netzkabel. Damit die
mobile App problemlos genutzt werden
kann, sollte am Standort eine optimale
WLAN-Verbindung gegeben sein. SchlieBen
Sie das Gerdt an die Stromversorgung an,
und stellen Sie sicher, dass die Status-
Kontrollleuchte leuchtet.

B1-1—Mehr als 0,5 m
B1-2—Mehr als 1,0 m

Hinweise:

 Sorgen Sie fiir einen Abstand von mindestens 0,5 m
auf jeder Seite und 1,0 m davor.

* Wenn das Netzkabel senkrecht auf den Boden hangt,
kann es vom Roboter erfasst werden, wodurch die
Dockingstation moglicherweise bewegt oder getrennt
wird.

 Schitzen Sie die Dockingstation vor direkter
Sonneneinstrahlung und allem, was das
Stationsstandortsignal blockieren konnte, andernfalls
kehrt der Roboter mdglicherweise nicht zur
Dockingstation zuriick.

Befestigen der
Feuchtigkeitsschutzmatte

Nachdem Sie die Dockingstation befestigt
haben, reinigen Sie den Bereich, in dem



sich die Feuchtigkeitsschutzmatte befinden

wird, mit einem trockenen Tuch. Ziehen Sie

die Schutzschicht des doppelseitigen

Klebebands an der Unterseite der

Feuchtigkeitsschutzmatte ab und kleben Sie

die Matte auf den Boden.

Hinweise:

* Legen Sie die Feuchtigkeitsschutzmatte immer auf
Holzbdden.

* Entfernen Sie das doppelseitige Klebeband bei Bedarf
langsam, um Klebstoffreste zu reduzieren.

* Die Feuchtigkeitsschutzmatte lasst sich am besten auf
glatten Oberflachen anbringen.

@D Einschalten und Aufladen

Bevor Sie den Roboter verwenden,
entfernen Sie unbedingt die Folie von den
Dockingstationssucheren an der Vorder-
und Ruckseite des Roboters. Halten Sie ()
gedrickt, um den Roboter einzuschalten.
Warten Sie, bis die Stromanzeigeleuchte
konstant weil3 leuchtet, und stellen Sie den
Roboter dann zum Aufladen auf die
Dockingstation. Der Roboter ist mit einem
integrierten leistungsstarken Lithium-
Ionen-Akku ausgestattet. Sorgen Sie dafur,
dass der Roboter geladen bleibt, um die
Akkuleistung zu erhalten.
B3-1—Stromanzeigeleuchte
Hinweise:
* Bei niedrigem Akkustand lasst sich der Roboter

moglicherweise nicht einschalten. Platzieren Sie

den Roboter in diesem Fall zum Laden auf der

Dockingstation.

 Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht
ausgeschaltet werden.

@D Start des Wischens

Hinweis:Um eine Ubermalige Ansammlung von
Schmutz auf dem Wischtuch zu verhindern, sollten
die Boden vor dem ersten Wischvorgang mindestens
dreimal gesaugt werden.

B4-1—Entfernen Sie die Kombi-Einheit aus
Staubbehalter und Wassertank, 6ffnen
Sie den Wassertank-Stopfen und
befillen Sie sie vor dem erneuten

Einsetzen mit Leitungswasser. Tauchen

Sie die Einheit nicht direkt in das
Wasser ein.

B4-2—Befeuchten Sie das Wischtuch und
wringen Sie es aus, bis es nicht
mehr tropft. Stecken Sie das
Wischtuch an die Unterseite des
Wischtuch-Befestigungsschlitzes
und fixieren Sie es.

B4-3—Richten Sie die Wischtuchhalterung
an der Unterseite der Kombi-Einheit
aus und schieben Sie sie hinein, bis
sie einrastet.

B4-4—Nachdem der Roborock die
Reinigung beendet hat und zur
Dockingstation zurtickkehrt ist,
drucken Sie zwei Verriegelungen der
Wischtuchhalterung mit beiden
Handen nach innen und ziehen Sie
sie ruckwarts, um die
Wischtuchhalterung zu entfernen.

Hinweise:

* Verwenden Sie nur kaltes Wasser, um Verformungen
zu vermeiden.

« Sie durfen die Kombi-Einheit aus Staubbehalter und
Wassertank nicht mit Wasser spilen oder in Wasser
eintauchen.
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* Um Schaden zu vermeiden, sollten Sie kein
Desinfektionsmittel verwenden, sondern nur von
Roborock empfohlene Reinigungslésung.

* Befeuchten Sie das Wischtuch und wringen Sie es aus,
bis es nicht mehr tropft. Installieren Sie den Mopp auf
der Wischtuchhalterung und befestigen Sie ihn flach
in der Halterung. Lassen Sie nach dem Wischen sofort
ungenutztes Wasser aus dem Wassertank ab.

* Alle Kombi-Einheiten werden vor dem Verlassen
des Werks einem Wassertest unterzogen. Es ist
normal, dass eine kleine Menge Wasser in der Einheit
verbleibt.

Mit der App verbinden
1. App herunterladen

Suchen Sie im App Store oder in Google
Play nach ,Roborock” oder scannen Sie den
QR-Code, um die App herunterzuladen und
zu installieren.

2. WLAN zuriicksetzen

Halten Sie die gleichzeitig () und O gedruckt,
bis Sie den Hinweis ,Wechsel in den
Netzwerkkonfigurationsmodus” héren. Wenn
die Stromanzeigeleuchte langsam in blau
blinkt, wurde das WLAN zurtickgesetzt. Der
Roboter wartet dann auf eine Verbindung.

Hinweis:Wenn Sie aufgrund Ihrer Router-Konfiguration,
eines vergessenen Kennworts oder aus anderen
Grunden keine Verbindung zum Roboter herstellen
konnen, setzen Sie das WLAN zuriick und figen Sie
Thren Roboter als neues Gerat hinzu.



3. Gerat hinzufligen

Offnen Sie die Roborock App, tippen Sie auf
,Gerat hinzufigen” oder ,+" und folgen Sie
der Anleitung in der App, um ein Gerat
hinzuzufugen.

Hinweise:

 Der tatsachliche Prozess kann aufgrund
kontinuierlicher App-Updates variieren. Folgen Sie der
Anleitung in der App.

* Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterstitzt.

* Wenn der Roborock langer als 5 Minuten in der
Netzwerkeinrichtung bleibt, wird die Einrichtung
automatisch angehalten.

Gebrauchsanweisung

Einschalten/Ausschalten

Halten Sie (1) gedrtckt, um den Roboter
einzuschalten. Die Stromanzeigeleuchte geht
an und der Roboter wartet auf Auftrage.
Halten Sie (U gedrtickt, um den Roboter
auszuschalten und den Reinigungsvorgang
zu beenden.

Hinweis:Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs
nicht ausgeschaltet werden.

Start der Reinigung

Dricken Sie () zum Starten der Reinigung.
Der Roboter plant seine Reinigungsroute
fur jeden Raum und beginnt zunachst in
den Ecken, bevor er den Rest des Raums im
Zickzack befahrt. Auf diese Weise reinigt der
Roboter alle Rdume nacheinander,
grundlich und effizient.

Hinweise:

« Entfernen Sie vor der Reinigung die Kabel
(einschliellich des Stromkabels von der
Dockingstation) und wertvolle Gegenstande vom
Boden. Lose Gegenstande konnten durch den
Roboter gezogen werden, was zum Ausstecken von
Elektrogeraten oder zur Beschadigung von Kabeln
und zu Sachschaden flihren kénnte.

* Vergewissern Sie sich vor jedem Reinigen, dass das
Wischtuch ordnungsgemaf angebracht wurden.

* Damit der Roboter automatisch zur Dockingstation
zurtickkehrt, starten Sie ihn von der Dockingstation
aus und bewegen Sie diese wahrend der Reinigung
nicht.

 Bei zu niedrigem Akkustand kann die Reinigung
nicht gestartet werden. Lassen Sie den Roboter vor
Reinigungsbeginn aufladen.

* Wenn der Akku wahrend eines Reinigungszyklus zur
Neige geht, kehrt der Roboter automatisch in die
Dockingstation zurtick. Nach dem Aufladen macht der
Roboter dort weiter, wo er aufgehort hat.

* Der Roboter zieht die Wischtuchhalterung beim
Reinigen des Teppichs ein. Sie konnen den Teppich
in der App auch als Sperrzone festlegen, um ihn zu
vermeiden.

Nur Wischen

Verwenden Sie die App, um den Modus
,Nur Wischen” zu starten.

Die Hauptbdrste und das Gebldse
verringern ihre Betriebsgeschwindigkeit
und das Wischmodul wird abgesenkt.

Hinweis:Im Vergleich zu anderen Reinigungsmodi ist
die Gerauschentwicklung im Modus ,Nur Wischen” viel
geringer.

Pausieren

Zum Pausieren des laufenden Roboters
driicken Sie beliebige Taste. Zum Fortflihren
der Reinigung drtcken Sie (). Wahrend der
Roboter pausiert, driicken Sie 3, um den
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Roboter zum Aufladen zur Dockingstation
zurtickzuschicken.
Hinweis:Einen pausierten Roboter manuell auf der

Dockingstation zu platzieren, beendet die laufende
Reinigung.

Schlafen

Wenn der Roboter mehr als 10 Minuten
pausiert, schaltet er in den Schlafmodus
und die Stromanzeigeleuchte blinkt alle
paar Sekunden. Zum Aufwecken des
Roboters eine beliebige Taste driicken.

Hinweise:

* Der Roboter schaltet sich nicht in den Schlafmodus,
wenn er aufgeladen wird.

* Wenn sich der Roboter ldnger als 12 Stunden im
Schlafmodus befindet, schaltet er sich automatisch ab.

Entleeren

Nach dem Reinigen kehrt der Roboter zur
Dockingstation zurlick, wo nach Bedarf die
automatische Entleerung beginnt. Um die
manuelle Entleerung zu starten, driicken
Sie O am Roboter, wenn sich dieser an der
Dockingstation befindet, oder tippen Sie auf
die jeweilige Taste in der App.

Hinweise:

* Wenn das Entleeren Uber einen langeren Zeitraum
nicht durchgefthrt wurde, leeren Sie den
Staubbehalter manuell und stellen Sie sicher, dass
der Lufteinlass frei ist, damit eine optimale Entleerung
gewahrleistet ist.

* Die automatische Entleerung lasst sich in der App
deaktivieren.

* Vermeiden Sie haufiges manuelles Entleeren.



Aufladen
Nach der Reinigung kehrt der Roboter

automatisch in die Dockingstation zurtick, um

sich aufzuladen. Zum Zurtcksenden des
angehaltenen Roboters zur Dockingstation
dricken Sie (). Die Stromanzeigeleuchte
pulsiert langsam, wahrend der Roboter ladt.

Hinweis:Findet der Roboter die Dockingstation nicht,
kehrt er automatisch in seine Startposition zurck.
Setzen Sie den Roboter zum Aufladen manuell an die
Dockingstation.

Fehler

Bei Fehlern blinkt die Stromanzeigenleuchte
rot oder die rote Status-Kontrollleuchte
erscheint. In der App erscheint eine
Popup-Benachrichtigung, und
maoglicherweise ertdnt ein Sprachalarm.

Hinweise:

* Der Roboter geht automatisch in den Schlafmodus,
wenn er sich langer als 10 Minuten in einem
fehlerhaften Zustand befindet.

« Einen Roboter in einem fehlerhaften Zustand manuell
auf der Dockingstation zu platzieren, beendet die
laufende Reinigung.

DND-Modus

Der Standardzeitraum fur ,Nicht storen” (Do
Not Disturb, DND) ist von 22:00 bis 08:00
Uhr. In der App kénnen Sie den DND-
Modus deaktivieren oder den Zeitraum
anpassen. AulSerdem kénnen Sie
automatisches Laden, Leeren und Trocknen
aktivieren, die Anzeigenleuchten dimmen
oder die Lautstdrke der Ansagestimme im
DND-Modus verringern.

System zuriicksetzen

Setzen Sie das System durch Drticken der
Reset-Taste zurlick, wenn der Roboter nicht
auf Tastendrtcke reagiert oder sich nicht
ausschalten lasst.

Hinweis:Nach dem Zuricksetzen des Systems
werden vorhandene Einstellungen wie die planmaRige
Reinigung und das WLAN auf die Werkseinstellungen
zuriickgesetzt.

WLAN deaktivieren

Um den Roboter vom WLAN zu trennen,
setzen Sie das WLAN zuriick und stellen Sie
sicher, dass das Zurtcksetzen erfolgreich ist.
Warten Sie anschliefend 5 Minuten und das
WLAN wird automatisch deaktiviert. Wenn Sie
die Verbindung erneut herstellen méchten,
folgen Sie bitte den entsprechenden
Verbindungsanweisungen.

Werkseinstellungen
wiederherstellen

Wenn der Roboter auch nach dem
Zurlcksetzen nicht ordnungsgemal’
funktioniert, schalten Sie ihn ein. Halten Sie
() gedruckt und dricken Sie zugleich die
Reset-Taste, bis zur Ansage ,Auf
Werkseinstellungen zurticksetzen. Dies wird
circa 5 Minuten dauern.” héren. Der
Roboter wird dann auf die
Werkseinstellungen zurlckgesetzt.
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@ RoutinemaRige War-
tung

Hinweise:

 Vor der Reinigung oder Wartung des Produkts muss
das Produkt ausgeschaltet und der Netzstecker aus
der Steckdose gezogen werden.

 Die Haufigkeit des Austauschs kann je nach
tatsachlicher Situation variieren. Bei abnormalem
Verschlei mussen die Teile sofort ausgetauscht
werden.

@ Hauptblirste

* Alle 2 Wochen reinigen und alle 6-12 Monate
austauschen.

C1-1—Hauptbirste
C1-2—Hauptburstenlager
C1-3—Hauptbirstenabdeckung
C1-4—Verschlisse der
Hauptburstenabdeckung

C1-5—Haarblockierringe

C1-6—Drehen Sie den Roboter um und
drucken Sie die zwei Verriegelungen
nach innen, um die
Hauptburstenabdeckung zu
entfernen.

C1-7—Ziehen Sie die Hauptburste heraus
und entfernen Sie die
Hauptburstenlager auf der linken
Seite, wie im Bild gezeigt. Entfernen
Sie verhedderte Haare oder Schmutz
an beiden Enden der Hauptburste.
Setzen Sie dann die
Hauptburstenlager wieder ein.



C1-8—Setzen Sie die Hauptburste und
Hauptbirstenabdeckung wieder ein
und drucken Sie fest auf die
Abdeckung.

Hinweise:

« Es wird empfohlen, die Hauptburste mit einem
feuchten Tuch abzuwischen. Wenn die Hauptburste
durchnasst ist, lassen Sie sie an der Luft trocknen und
schiitzen Sie sie vor direkter Sonneneinstrahlung.

* Verwenden Sie zur Reinigung der Hauptburste keine
atzenden Reinigungs- oder Desinfektionsmittel.

Seitenbiirste

* Monatlich reinigen und alle 3-6 Monate

austauschen.

1. Schrauben Sie die Schraube der
Seitenburste ab. Entfernen und reinigen
Sie die Seitenburste.

2. Setzen Sie dann die Seitenbirste wieder
ein und ziehen Sie die Schraube fest.

Rundlaufrad

* Nach Bedarf reinigen.

C3-1—Verwenden Sie ein Werkzeug, z. B.
einen kleinen Schraubendreher, um
die Achse herauszuhebeln und das
Rad herauszunehmen.

Hinweis:Die Halterung des Rundlaufrads kann nicht
entfernt werden.

C3-2—Splen Sie das Rad und die Achse
mit Wasser ab, um Haare und
Schmutz zu entfernen. Lassen Sie
das Rad und die Achse an der Luft
trocknen, bauen Sie sie wieder ein
und dricken Sie sie in Position.

Hauptrader

* Nach Bedarf reinigen.

Reinigen Sie die Hauptrader mit einem
weichen, trockenen Tuch.

Kombi-Einheit aus
Staubbehalter und
Wassertank

* Nach Bedarf reinigen.

€5-1—Offnen Sie die obere Abdeckung des
Roboters und entnehmen Sie die
Einheit.

C5-2—Offnen Sie den Deckel des
Staubbehalters und nehmen Sie den
waschbaren Filter heraus. Leeren
und reinigen Sie dann den
Staubbehalter.

¢5-3—Offnen Sie den Wassertank-Stopfen
und lassen Sie das ungenutzte
Wasser aus dem Tank ab.

C5-4—Setzen Sie die Einheit wieder in den
Roboter ein.

Hinweis:Nach dem Wischen entleeren Sie den

Wassertank, waschen das Wischtuch und trocknen
beide mit Luft, um Gertiche zu vermeiden.

@ Waschbarer Filter

* Alle 2 Wochen reinigen und alle 6-12 Monate
austauschen.

C6-1— Offnen Sie den Deckel des
Staubbehalters und nehmen Sie den
Filter heraus.
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C6-2—Spulen Sie den Filter mehrmals aus
und klopfen Sie ihn ab, um so viel
Schmutz wie mdglich zu entfernen.

Hinweis: Berlhren Sie die Filteroberflache nicht mit

den Handen, Bursten oder scharfen Gegenstanden, um

mogliche Beschadigungen zu vermeiden.

C6-3— Lassen Sie den Filter mindestens
24 Stunden lang grundlich trocknen,
bevor Sie ihn wieder einsetzen.

Wischtuch

* Nach jeder Verwendung reinigen und alle 3-6 Monate
austauschen.

C7-1—Halten Sie die Wischtuchhalterung
an beiden Enden, um sie
auszubauen.

C7-2—Entfernen Sie das Wischtuch von der
Halterung.

C7-3— Waschen Sie das Wischtuch und
lassen Sie es dann an der Luft
trocknen.

Robotersensoren

* Nach Bedarf reinigen.

Verwenden Sie ein weiches, trockenes Tuch,

um alle Sensoren abzuwischen. Dazu

gehoren:

C8-1—Dockingstationssucher

C8-2—Reactive
Tech-Hindernisumgehungssensor

C8-3—Teppichsensor

C8-4—Klippensensoren



Ladekontakte

* Nach Bedarf reinigen.

Wischen Sie die Ladekontakte am Roboter
und an der Dockingstation mit einem
weichen, trockenen Tuch ab.

Bewegen der Dockingstation

Um die Dockingstation zu bewegen,
ergreifen Sie sie von der Unterseite der
Dockingstation aus, wie im Bild gezeigt.

Auto-Entleerungsstation

* Ersetzen Sie den Staubbeutel unverziglich, wenn der
Beutel voll ist, um die Entleerungsleistung zu
gewahrleisten.

C11-1—Offnen Sie die Abdeckung der
Dockingstation, heben Sie den
Staubbeutel aus dem Staubbehadlter
heraus und entsorgen Sie ihn.

C11-2—Reinigen Sie den Filter mit einem
trockenen Tuch.

C11-3—Setzen Sie einen neuen Staubbeutel
ein und schliel3en Sie die Abdeckung
der Dockingstation.

Hinweis:Vergewissern Sie sich, dass der Staubbeutel
an seinem richtigen Ort entlang des Schlitzes
eingesetzt ist, um Staubaustritt und Schaden an der
Dockingstation zu vermeiden.

C11-4—Wischen Sie das
Stationsstandortsignal und die
Ladekontakte mit einem weichen,
trockenen Tuch ab, um sie sauber zu
halten.

Grundparameter
Roboter

Modell RRATTAL

Akku 14,4 V/5200 mAh (TYP)

Lithium-Ionen-Akku

Nenneingangsleistung  20VDC 1,2 A

Auto-Entleerungsstation

Modell AEDO9HRR
Nenneingangsspannung 220-240 VAC
Nennfrequenz 50/60 Hz
Nenneingangsstrom 3A
(Staubsammlung)

&irglgzlgg;;gs\estung 03A
Nennausgangsleistung 20VDC1,2A

Hinweis:Die Seriennummer befindet sich auf einem
Aufkleber an der Unterseite des Roboters.
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Héaufige Probleme

Probleme Lésung

« Akkustand niedrig. Stellen Sie den Roboter in die Dockingstation und laden Sie ihn vor Gebrauch auf.

Einschalten nicht moglich
I I 9" « Akkutemperatur zu niedrig oder zu hoch. Verwenden Sie den Roboter nur im Bereich von 4-40 °C (39-104 °F).

« Dockingstation nicht an den Strom angeschlossen. Priifen Sie, ob beide Enden des Netzkabels korrekt
angeschlossen sind.

« Schlechter Kontakt. Reinigen Sie die Ladekontakte der Dockingstation und des Roboters.

« Akkutemperatur zu niedrig oder zu hoch. Verwenden Sie den Roboter nur im Bereich von 4-40 °C (39-104 °F).

Laden nicht moglich

« Zu viele Hindernisse in der Nahe der Dockingstation. Beseitigen Sie diese oder bewegen Sie die Dockingstation in
einen offenen Bereich.

* Roboter zu weit von der Dockingstation entfernt. Positionieren Sie ihn naher an der Dockingstation und versuchen
Sie es erneut.

Ruckkehr zur Dockingstation nicht méglich

Ungewodhnliches Verhalten « Starten Sie den Roboter neu.

» WLAN deaktiviert. Setzen Sie das WLAN zurlick und versuchen Sie es erneut.

+ Schlechtes WLAN-Signal. Achten Sie darauf, dass der Roboter eine optimale WLAN-Verbindung hat.

+ Unnormale WLAN-Verbindung. Setzen Sie das WLAN zurlck, laden Sie die aktuellste Version der App herunter und
versuchen Sie es erneut.

« Verbindung zu WLAN plotzlich nicht moglich. Méglicherweise liegt ein Fehler in Thren Routereinstellungen vor.
Wenden Sie sich an den Roborock Kundendienst, um Hilfe bei der Fehlerbehebung zu erhalten.

Keine Verbindung zum WLAN mdglich

Roboter geht offline « Prufen Sie, dass Ihr Roboter mit der Roborock App verbunden und immer innerhalb der WLAN-Abdeckung ist.

+ Moglicherweise sind die Hauptburste, Seitenburste oder Hauptrader blockiert. Schalten Sie den Roboter aus und
reinigen Sie sie.

+ Das Rundlaufrad konnte blockiert sein. Benutzen Sie einen Schraubendreher, um es zum Reinigen zu entfernen.

« Uberprifen Sie, ob sich keine Gegenstande um das Wischmodul herum befinden.

Larm wahrend der Reinigung

« Der Staubbehdlter ist voll und muss geleert werden.
« Der Filter ist verstopft und muss gereinigt werden.
« In der Hauptburste sind Haare/Verschmutzungen verheddert. Reinigen Sie die Hauptbdrste.

Schlechte Reinigungsleistung und/oder
Staub tritt aus

« Sorgen Sie dafir, dass der Roboter geladen bleibt. Eine planmafige Reinigung lasst sich nur bei einem Akkustand

Geplantes Reinigen funktioniert nicht N
Uber 15 % starten.

« Vergewissern Sie sich, dass sich der Roboter nicht im Nicht-Stéren-Modus (DND-Modus) befindet. Im DND-Modus
Der Roboter setzt das Reinigen nach dem wird das automatische Auffullen verhindert.
Aufladen nicht fort + Wenn der Roboter manuell auf die Dockingstation gestellt oder durch Driicken von Tasten zurlick zur
Dockingstation geschickt wird, kann er die Reinigung nicht fortsetzen.
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Probleme

Lésung

Langsames Laden

« Wenn der Roboter bei hohen oder niedrigen Temperaturen eingesetzt wird, reduziert er automatisch seine
Ladegeschwindigkeit, um die Lebensdauer der Batterie zu verlangern.
Ladekontakte verschmutzt. Wischen Sie sie mit einem weichen, trockenen Tuch ab.

Wird immer Strom verbraucht, wenn der
Roboter in der Dockingstation steht?

Der Roboter verbraucht Strom, wahrend er in der Dockingstation ist, um die Akkuleistung aufrechtzuerhalten, aber
der Stromverbrauch ist sehr gering.

Muss der Roboter bei den ersten drei
Benutzungen fir mindestens 16 Stunden
geladen werden?

Nein. Lithium-Ionen-Akkus haben keinen Memory-Effekt. Der Roboter kann verwendet werden, sobald er voll
aufgeladen ist.

Der Roboter beginnt, bestimmte Stellen
auszulassen

Maglicherweise sind Klippensensoren oder Teppichsensor verschmutzt. Reinigen Sie sie mit einem weichen,
trockenen Tuch.

Kein oder kaum Wasser beim Wischen

Erhéhen Sie den Wasserdurchfluss Giber die mobile App.
Prufen Sie, ob Wasser im Wassertank ist, und lesen Sie in der Bedienungsanleitung nach, wie Sie die Kombi-Einheit
aus Staubbehalter und Wassertank, die Wischtuchhalterung und das Wischtuch richtig installieren.

Der Roboter kann nach einer
Punktreinigung oder nach einer
manuellen Bewegung nicht zur Auto-
Entleerungsstation zurtickkehren

Nach einer Punktreinigung oder einer grél3eren Positionsanderung erstellt der Roboter die Karte neu. Wenn die
Ladestation zu weit entfernt ist, kann er moglicherweise nicht zum Aufladen zurtickkehren und muss manuell in
die Ladestation gesetzt werden.

Die Status-Kontrollleuchte leuchtet
konstant rot

Der Staubbeutel ist nicht eingesetzt. Prifen Sie das, und setzen Sie ihn ein.

Verminderte Leistung bzw. ungewohnliche
Gerdusche bei der Entleerung

Die Hauptburste oder die Hauptburstenabdeckung ist nicht richtig installiert. Prifen Sie das, und setzen Sie ihn
ein.

Der Filter, Luftkanal, Einweg-Staubbeutel, Saugeinlass, Lufteinlass oder Staubbehalter ist verstopft. Reinigen Sie
sie, um Verstopfungen zu beseitigen.

Automatische Entleerung funktioniert nicht

- ,Automatische Entleerung” ist deaktiviert. Priifen Sie die Einstellungen in der App.

Die Staubbehalterabdeckung der Dockingstation ist nicht installiert. Priifen Sie dies und setzen Sie die
Komponente ein.

« Die automatische Entleerung wird nicht ausgeldst, wenn der Roboter ohne Reinigung an die Dockingstation
zurlickkehrt.

Der Roboter entleert sich nicht automatisch, wenn er im DND-Modus in die Dockingstation zurlickkehrt. Passen Sie
die Reinigungszeit oder den DND-Zeitraum an.
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EU-Konformitéatserkldarung

Wir, Beijing Roborock Technology Co., Ltd. bestétigen hiermit, dass dieses Gerat in Ubereinstimmung mit den geltenden Richtlinien
und Europdischen Normen und deren Anderungen ist. Der vollstandige Text der EU-Konformitatserkldrung ist unter der folgenden
Internetadresse verflgbar: https://global.roborock.com/pages/compliance

Hiermit erklart Beijing Roborock Technology Co., Ltd., dass die Funkausrtstung des Typs RRATTAL die Richtlinie 2014/53/EU erfullt. Die
vollstdndige Fassung der EU-Konformitatserkldarung ist unter folgender Internetadresse abrufbar:
https://global.roborock.com/pages/compliance

WLAN-Spezifikationen

Dienst Protokoll Frequenzbereich Max. Ausgangsleistung
WLAN 802.11b/g/n 2400-2483,5 MHz <20 dBm
Laser-Sicherheit

Der Laser-Abstandssensor dieses Produkts erflllt die Normen fur Laserprodukte der Klasse 1 gemaR IEC 60825-1:2014 und erzeugt keine
gefahrliche Laserstrahlung.

WEEE-Informationen

Ordnungsgemalf3e Entsorgung dieses Produkts: Innerhalb der EU weist diese Kennzeichnung darauf hin, dass das Produkt nicht mit

anderem Hausmull entsorgt werden darf. Altgerate enthalten wertvolle recyclingfdhige Materialien, die einer Wiederverwertung

zugefuhrt werden sollten und um der Umwelt bzw. der menschlichen Gesundheit nicht durch unkontrollierte Millbeseitigung zu

schaden. Bitte entsorgen Sie Altgerate deshalb Uber geeignete Sammelsysteme oder senden Sie das Gerat zur Entsorgung an die

Stelle, bei der Sie es gekauft haben. Diese wird dann das Gerat der stofflichen Verwertung zufuhren. ]
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Gewahrleistungsinformationen

Die Gewahrleistungsfrist hangt von den Gesetzen des Landes ab, in dem das Produkt verkauft wird, und liegt in der Verantwortung des

Verkaufers.

Die Gewahrleistung umfasst nur Material- und Verarbeitungsfehler.

Die Reparaturen im Rahmen der Gewahrleistung durfen nur von einem autorisierten Servicezentrum durchgeftihrt werden. Bei der

Geltendmachung eines Gewahrleistungsanspruchs muss der Originalkaufbeleg (mit Kaufdatum) vorgelegt werden.

Die Gewahrleistung gilt nicht in den folgenden Fallen:

¢ Normale Abnutzung und Verschleifs.

» UnsachgemaRer Gebrauch, z. B. Uberlastung des Gerétes, Verwendung von nicht zugelassenem Zubehér, Anwendung von Gewalt.

» Durch externe Einwirkungen verursachte Schaden.

» Durch Nichtbeachtung des Benutzerhandbuchs verursachte Schaden, z. B. Anschluss an eine ungeeignete Netzversorgung oder
Nichtbeachtung der Installationsanweisungen.

* Teilweise oder vollstandig demontierte Gerate.

Staubsaugerroboter

Produktmodell: RRATTAL
Hersteller: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.
Herstelleradresse: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road, Changping District, Beijing, P.R. China

Weitere Produktinformationen auf unserer Website: https://tr.roborock.com
E-Mail-Kontakt zum Kundenservice:

Roborock Autorisierter technischer Service

Kontaktinformationen fiir den Roborock Garantieservice:

Servicecenter: RECCI TEKNOLOJT AS.

Adresse: Esentepe Mah. Bilytikdere Cad. No:171/2 -4.Kat Metrocity AVM Sisli/Istanbul
WhatsApp: 0850 377 67 77

E-Mail: support-tr@roborock-eu.com
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