Roborock Qrevo Pro

Robot Supurge Kullanim Kilavuzu

Bu urunu kullanmadan énce bu semali kullanim kilavuzunu dikkatli
bir sekilde okuyun ve ileride basvurmak icin uygun sekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgileri

Kisitlamalar
UYARI

o Pili sarj etmek icin yalnizca bu Urunle birlikte verilen Roborock EWFD16HRR veya EWFD20HRR cikarilabilir glic kaynagr Unitesini kullanin.

* Temizlik veya bakim éncesinde cihaz kapatiimali ve fisi prizden ¢ekilmelidir.

e Termal kesicinin yanlislikla sifirlanmasindan kaynaklanabilecek tehlikeleri 6nlemek icin bu cihaz, zamanlayici gibi harici bir anahtarlama
cihazina baglanmamali veya sebeke tarafindan dizenli olarak agilip kapatilan bir devreye baglanmamalidir.

DiKKAT

e Bu UrlinG cati kati zemini, acik uglu teras, kaygan ytzeyler veya mobilya Ustleri gibi bariyer bulunmayan yuksek alanlarda kullanmayin.

« Urtintin engellenmemesi ve degerli esyalarin zarar gérmemesi icin temizlik 6ncesinde hafif (plastik torba gibi) ve kirilabilir nesneleri (vazo gibi)
zeminden kaldirin.

¢ Robotun veya zeminin gizilmesini dnlemek icin Grind sert veya keskin nesneleri (dekorasyon atiklari, cam ve civiler gibi) temizlemek amaciyla
kullanmayin.

¢ Robotu depoya kaldirmadan énce tamamen sarj edin, kapatin ve ardindan serin ve kuru bir yere kaldirin. Pilin asiri bosalmasini énlemek igin
en az Ug ayda bir sarj edin.

« Istasyonun emme girisinin yakinina herhangi bir nesne koymayin.

e Olasi yaralanmalari dnlemek icin istasyonun baglanti yerine parmaklarinizi sokmayin.

« Uriinii bir bebegin veya cocugun uyudugu bir odada calistirmayin.

« Robotu dikey tampon, (st kapak, yan firca veya tamponundan tutarak tagimayin. Istasyonu istasyon tabanindan, su haznesi tutacaklarindan
veya toz haznesi kapagindan tutarak hareket ettirmeyin.

* Robotun istasyonla uyumlu oldugundan emin olun, aksi halde bosaltma yapilamayabilir veya sarj edilmeyebilir.

e Taslari, kagit parcalarini veya hava kanalini tikayabilecek baska cisimleri toplamak icin istasyonu kullanmayin. Hava kanali tikanirsa derhal temizleyin.

« [stasyonu ates, 1si ve sudan uzak, sert ve dUz bir zemine yerlestirin. Robotu havada asili kalabilecegi dar bosluklarda veya yerlerde kullanmayin.

¢ Calisir durumda olsun veya olmasin, Uriinlin veya istasyonun tzerine herhangi bir nesne, cocuk veya evcil hayvan koymayin ya da tzerini
herhangi bir seyle (toz gecirmez 6rtu dahil) kapatmayin.

e Sigara, kibrit veya sicak kil gibi yanan ya da tuten higbir seyi toplamayin.

¢ Cakmak, benzin gibi yanici veya patlayici nesneleri ve yazicilarda ya da fotokopi makinelerinde kullanilan toneri toplamak igin istasyonu kullanmayin.

* Robotu ve istasyonu yikamayin.

« Urtini yalnizca Kullanim Kilavuzuna uygun sekilde kullanin. Yanlis kullanimin neden oldugu her tiirli zarar veya hasar kullanici tarafindan karsilanir.

» Temizlik 6ncesinde toz haznesinin, yikanabilir filtrenin, toz torbasinin, yan fircanin, paspas bezlerinin, ana fircanin ve ana firca kapaginin
yerine takili oldugundan emin olun.
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Guvenlik Bilgileri

* Robotun veya istasyonun Uzerine oturmayin ya da basmayin.

¢ Asinma veya hasari 6nlemek icin dezenfektan kullanmayin ve su haznesinde yalnizca Roborock tarafindan énerilen temizlik solisyonunu kullanin.

* Merdivenler gibi yUkseltilmis alanlarin yakinina alcak nesneler (ayakkabilar, paspaslar gibi) koymayin. Aksi takdirde robot, sensérlerin diizgln
calismamasi nedeniyle dusebilir.

¢ Su hasarini 6nlemek icin robotun ¢alistigl zeminde su olmadigindan emin olun.

Pil ve Sarj Etme
UYARI

o Elektrik carpmasi riskini en aza indirmek icin her zaman uygun sekilde topraklanmis bir priz kullanin. Béyle bir priz mevcut degilse
topraklamali bir priz kurulmasi icin bir elektrikciyle gérasun.

* Besleme geriliminin istasyonda belirtilen degerlere uygun oldugundan emin olun.

¢ Olasi duman, 1sinma veya yangin durumlarini énlemek igin sadece trinle birlikte verilen gti¢ kablosunu kullanin.

« Urinii herhangi bir tirde guic adaptériyle kullanmayin. Bu durum tehlikeye neden olabilir ve garantiyi gecersiz kilabilir.

« [stasyon, yildinma maruz kalabilecek veya voltajin istikrarsiz oldugu bir alana yerlestirilirse koruyucu dnlemler alin.

« [stasyonu depoya kaldirmadan énce giic kablosunu prizden cekin.

o Kullanilmis pilleri ¢cope atmayin. Bunlari profesyonel bir geri dontstim kurulusuna teslim edin.

« UriinG tasimak icin Grindin gtctndn kesildiginden ve kapatildigindan emin olun ve su haznelerinde kalan siviyi bosaltin. Orijinal ambalajin
kullanilmasi énerilir.

Uluslararasi Sembollerin A¢iklamasi
@ - PROTECTIVE EARTH (Koruyucu Topraklama) sembolt [IEC 60417-5019 (2009-02) semboli]
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@ Uriin Genel Bakisi

Robot (Ustten Goriiniim)

() —Gug/Temizlik
* Robotu agmak veya kapatmak igin
basili tutun
e Temizligi baslatmak igin basin

Gli¢ Gosterge Lambasi

* Beyaz: pil seviyesi = %15

o Kirmizi: pil seviyesi < %15

¢ Soluk yanma: Sarj oluyor veya
baslatma asamasinda

e Hizli yanip sénen kirmizi: hata

() —istasyon
« [stasyona geri désnmek/bosaltmayi
baslatmak icin basin
* Nokta temizligini/
paspasla yikamayi baslatmak igin
basil tutun
Not: Temizlik veya istasyona dontis sirasinda robotu
durdurmak icin herhangi bir diigmeye basin.
A1-1—Istasyon Konumlayicisi
A1-2—Reactive Tech Engellerden Kaginma
Senséru

Robot (Alttan Gériiniim)

A2-1— Duvar Sensori

A2-2—Her Yone Donebilen Tekerlek
A2-3—Hali Sensoru

A2-4—Yan Firca

A2-5—Ana Tekerlek

A2-6—Ana Firca

A2-7—Ana Firca Kapak Mandallari
A2-8—Paspas Bezleri
A2-9—Yikseklik Sensorleri

Robot (Ust Kapak Agik)

A3-1—Dikey Tampon
A3-2—LiDAR Senséri
A3-3—WiFi Goésterge Lambasi
e Kapali: WiFi devre disi/Sarj oluyor
e Yavasca yanip sonme: Baglanmayi
bekliyor
e Hizlica yanip sénme: Baglaniyor
e Sabit: WiFi baglantisi yapildi

A3-4—Sifirlama Dugmesi
A3-5—Toz Haznesi
A3-6—Sarj Temas Noktalari
A3-7—lletisim Sensérii
A3-8—Hava Cikisi
A3-9—Konumlama Dugmesi
A3-10—Otomatik Dolum Portu
A3-11—Otomatik Paspas Kaldirma ve
Dondirme Moddilleri
A3-12—Emme Girisi
A3-13—Tampon

Paspas Bezi Yuvasi
A4-1—Cirt Cirth Pedler
A4-2—Paspas Mili

Not: Paspas bezlerini yerine oturtun.

Paspas Bezi
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Toz Haznesi

A6-1—Toz Haznesi Mandali
A6-2—Hava Girisi
A6-3—Yikanabilir Filtre
A6-4—Emme Girisi

@ istasyon Tabani
Gili¢ Kablosu
@ Tek Kullanimlik Toz Torbasi

@D istasyon

A10-1—Su Haznesi Tutacadi
A10-2—Su Haznesi Mandali
A10-3—Kirli Su Haznesi
A10-4—Toz Haznesi Kapag
A10-5—Sarj Temas Noktalari
A10-6—Robot Dolum Portu
A10-7—Emme Girisi
A10-8—Temiz Su Haznesi
A10-9—Durum Gosterge Lambasi

¢ Soluk yanma: Bosaltiliyor/Paspas

yikaniyor

* Kirmizi: istasyon hatasi

» Kapali: GUg kapali/Sarj oluyor
A10-10—Su Cikisi
A10-11—Hava Cikiglari
A10-12—istasyon Tabani
A10-13—Filtre
A10-14—Toz Torbasi Yuvasi
A10-15—Iistasyon Konum isareti



A10-16—Temiz Su Dagiticilari
A10-17—Su Seviyesi Samandirasi
A10-18—Temizlik Haznesi Filtresi
A10-19—Temizlik Haznesi

Gli¢ Kablosu Saklama Yeri

A11-1—Kablo Cikislari
A11-2—Gui¢ Portu
A11-3—Kablo Saklama Yuvasi

O Kurulum
@ Onemli Bilgiler

B1-1—Kablolari dizenleyin, sert veya keskin
nesneleri (drnegdin, iviler ve cam
parcalari) ve yerdeki sabitlenmemis
esyalari kaldirin. Robotun takilmasi,
carpmasl veya devirmesi sonucu
olusabilecek kisisel yaralanmalari
ve maddi zararlari dnlemek icin
dengesiz, kirilabilir, degerli veya
tehlikeli esyalari guvenli bir yere alin.

B1-2—Robotu ylksek bir alanda kullanirken
kisisel yaralanmalara veya maddi
zararlara yol acabilecek kazara
dismelerin 6ntine gegmek icin her
zaman saglam bir fiziksel bariyer
kullanin.

Not: Robotu ilk kullaniminizda tiim temizlik rotasi

boyunca robotu takip edin ve olasi sorunlari gozleyin.

Robot sonraki kullanimlarda kendini otomatik olarak
temizleme islemini gerceklestirir.

Montaj

B2-1—Istasyonu sert ve diiz bir zemine
yerlestirin. Tabanin her iki yanina
sikica bastirarak ve ardindan ortadaki
baglanti parcasina ¢it sesi duyana
dek basarak tabani takin.

B2-2—Cit sesi

Not: Istasyonu baska bir yere gétirirken su haznelerini

dusmeyecek sekilde saglamlastirin.

B2-3—Gu¢ kablosunu istasyonun arkasina
baglayin ve kablonun fazla gelen
kismini saklama yuvasinda saklayin.

Not: Gii¢ kablosu herhangi bir taraftan gikabilir.

B2-4—Paspas millerini hizalayin ve bir cit sesi
duyana dek robottaki yerlerine takin.

B2-5—Cit sesi

Istasyonu Yerlestirme

Yaklasik 0,9 m (2,9 fit) yiksekliginde, 0,4 m
(1,3 fit) uzunlugunda ve 1,2 m (3,9 fit)
genisliginde bir mesafe birakin. Istasyonu
sert ve dUz bir zemine (ahsap/fayans/beton
vb.), duvara yaslanmis sekilde yerlestirin.
Mobil uygulamada daha iyi bir deneyim igin
istasyonun bulundugu yerde guglt WiFi
baglantisi oldugundan emin olun, ardindan
istasyonu prize takarak durum gosterge
lambasinin yandigini kontrol edin.

B3-1—Yaklasik 0,9 m (2,9 fit)
B3-2—VYaklasik 0,4 m (1,3 fit)
B3-3—Yaklasik 1,2 m (3,9 fit)
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Notlar:

Gl kablosu zemine dik bir sekilde asilirsa robot tarafindan
yakalanabilir ve istasyonun yerinden oynamasina veya
baglantisinin kesilmesine neden olabilir.

« Istasyon durum gésterge lambas! istasyon acildiginda
yanar ve robot sarj edilirken séner.

* Bir hata oldugunda istasyon durum gdsterge lambasi
kirmizi renkte yanar.

« [stasyonu ates, I1si ve sudan uzak diiz bir zemine
yerlestirin. Robotu havada asili kalabilecedi dar
bosluklarda veya yerlerde kullanmayin.

« Istasyonun yumusak bir zemine (hal/mat)
yerlestiriimesi istasyonun devrilmesine ve istasyona
donis ve istasyondan cikista sorunlara neden olabilir.

« Istasyonu dogrudan giines 1sigindan ve istasyon
konum isaretini engelleyebilecek nesnelerden uzak
tutun. Aksi halde robot istasyona geri dénemeyebilir.

. istasyonu temiz su haznesi, kirli su haznesi, toz haznesi
kapagd, tek kullanimlik toz torbasi veya temizlik haznesi
olmadan kullanmayin.

« Istasyonun bakimini bakim talimatlarina gére yapin.
Istasyonu islak bez veya mendille temizlemeyin.

 Tum istasyonlar fabrikadan ¢ikmadan 6nce su bazl
testlerden gegirilir. istasyonun su yolunda az miktarda
su kalmasi normaldir.

@ Calistirma ve Robotu Sarj Etme

Robotu calistirmak icin (O digmesini basili
tutun. GUg lambasi sabit olana kadar
bekleyin ve ardindan robotu sarj olmasi icin
istasyona yerlestirin. Istasyonun giiciinin
acildigindan emin olun. Robotun sarj
amaclyla istasyona otomatik olarak geri
donmesini saglamak icin robot Uzerindeki
Q) digmesine basin. Robot, dahili ylksek
performansli lityum-iyon sarj edilebilir pil
takimiyla donatilmistir. Pil performansini
korumak icin robotu sarjli durumda tutun.



B4-1—Istasyon Durum Gésterge Lambasi
sonuyor, Robot GU¢ Gosterge
Lambasi soluk yaniyor: Sarj oluyor

Not: Pil seviyesi duslik oldugunda robot agilmayabilir.
Boyle bir durumda robotu sarj etmek icin istasyona
yerlestirin.

Robotu Uygulamaya
Baglama

1. Uygulamayi indirme

Uygulamayr indirip kurmak icin App Store
veya Google Play'de "Roborock" adini aratin
ya da karekodu tarayin.

2. WiFi"1 Sifirlama

a. Ust kapag agin ve WiFi gosterge
lambasini bulun.

b. "WiFi Sifirlaniyor" sesli mesajini duyana
dek O ve Q digmelerini basili tutun.
WiFi gosterge lambasi yavas yanip
sondugunde sifirlama tamamlanmis
demektir. Ardindan robot baglanti bekler.

Not: Yonlendirici ayarlari, unutulan sifre veya baska
nedenlerle robota baglanamazsaniz WiFi'i sifirlayin ve
robotu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

3. Cihaz Ekleme

Roborock uygulamasini agin, "Baglanmak

icin Okut" veya "Cihaz Ara" digmesine

dokunun ve uygulamadaki talimatlarda

belirtildigi gibi cihazinizi ekleyin.

Notlar:

* Uygulama glincellemeleri nedeniyle gercek islem
adimlari degisiklik gosterebilir. Uygulamada verilen

yonergeleri izleyin.
* Yalnizca 2.4 GHz WiFi desteklenir.

@ Kullanim Talimatlari

Ac¢ma/Kapama

Robotu agmak icin (U digmesini basili tutun.
GUg gosterge lambasi yanar ve robot komut
bekler.

Robotu kapatip temizlik dongusunt
tamamlamak icin (U digmesini basili tutun.

Not: Robot sarj olurken kapatilamaz.

Su Haznesini Doldurma

Temiz su haznesini ¢ikarip agin ve hazneyi
MAKS seviyesine kadar suyla doldurun.
Kapag! kapatin, mandali kilitleyin ve hazneyi
yerine oturtun.
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Notlar:

* Asinma veya hasari énlemek icin dezenfektan
kullanmayin ve su haznesinde yalnizca Roborock
tarafindan 6nerilen temizlik soltsyonunu kullanin.

* Robotun kayma nedeniyle hatali calismasini dnlemek
icin cok fazla temizlik soltisyonu koymayin.

 Su haznesinin deforme olmamasi icin hazneye sicak su
koymayin.

* Su haznesinde su izi kalirsa yerine takmadan énce
izleri silerek temizleyin.

Temizligi Baslatma

Temizligi baslatmak icin (U digmesine
basin. Robot, kendi yaptigi oda taramasina
gore kendi temizlik rotasini planlar.

Robot bir odayi bolgelere ayirir, ilk 6nce
bolge sinirlarini gizer ve ardindan zikzak
hareketlerle bélgenin icini doldurur. Robot
bu sirada tim bolgeleri tek tek temizleyerek
etkili bir ev temizligi saglar.

C2-1—Bodlge 1 - Temizlendi.

C2-2—Bolge 2 - Temizlendi.

C2-3—Bolge 3 - Devam Ediyor.

C2-4—Bolge 4 - Sonraki Bolge.

Notlar:

* Robotun otomatik olarak stiptrmesi ve istasyona geri
donmesi icin robotu istasyondan baslatin. Temizlik
sirasinda istasyonu yerinden oynatmayin.

* Pil seviyesi ¢ok diisiik oldugunda temizlik baslatilamaz.
Temizligi baglatmadan 6nce robotun sarj olmasini bekleyin.

* Temizlik dncesinde zemindeki kablolari (istasyonun
glc kablosu da dahil) ve degerli esyalari toplayin
Sabitlenmemis esyalar robot tarafindan surtklenebilir.
Bu durum elektrikli cihazlarin baglantisinin kesilmesine,
kablo ve esyalarin hasar gérmesine yol agabilir.

* Temizlik 10 dakikadan kisa surede tamamlanirsa alan
iki defa temizlenir.



 Temizlik déngusu sirasinda pil seviyesi diserse robot
istasyona otomatik olarak geri déner. Robot sarj
olduktan sonra kaldigi yerden devam eder.

* Robot, hally temizlerken paspas bezi yuvalarini iceri
ceker. Uygulama Uzerinden de halilari girilmeyecek
bolge olarak ayarlayabilirsiniz.

* Her temizlik gérevine baslamadan 6nce paspas
bezlerinin uygun sekilde takilmis oldugundan emin olun.

Nokta Temizligi

Duraklama modunda nokta temizligini
baslatmak icin O dugmesini basili tutun.
Temizleme araligi: Robot, merkezinde
kendisinin bulundugu 1,5 m (4,9 fit)x 1,5m
(4,9 fit) kare buyukltgunde bir alani temizler.

Not: Nokta temizliginden sonra robot baslangi¢ noktasina
otomatik olarak doner ve talimat bekler.

Duraklatma

Robotu ¢alisirken duraklatmak icin herhangi
bir digmeye basin. Temizligi yeniden
baslatmak icin () digmesine, robotu istasyona
geri gondermek icinse O digmesine basin.

Not: Duraklatiimis robot, istasyona manuel olarak
yerlestirildiginde mevcut temizlik sona erer.

Uyku Modu

Robot 10 dakikadan uzun sure duraklatilirsa
uyku moduna geger ve gl¢ gosterge lambasi
birkag saniyede bir yanip séner. Robotu
uyandirmak i¢in herhangi bir duigmeye basin.
Notlar:

* Robot sarj olurken uyku moduna gegmez.

¢ Robot 12 saatten uzun stre uyku modunda kalirsa
otomatik olarak kapanir.

DND (Rahatsiz Etme) Modu

Varsayilan Rahatsiz Etme (DND) suresi 22.00
ile 08.00 arasidir. Uygulamayi kullanarak DND
(Rahatsiz Etme) modunu devre disi birakabilir
veya DND suresini degistirebilirsiniz. Robot,
DND (Rahatsiz Etme) modu acik oldugunda
temizligi kaldigi yerden otomatik olarak
baslatmaz, gli¢ gosterge lambasi séner ve
sesli mesajin sesi kisllir.

Paspas Bezlerini Yikama

Temizlik sirasinda robot, paspaslama
performansini en Ust dizeye ¢ikarmak Gzere
paspas ylkama ve su haznesini doldurma
islemleriicin istasyona ne zaman geri
dénmesi gerektigini otomatik olarak belirler.
Temizlik sirasinda robotu paspas yikama
amaclyla geri géndermek i¢in uygulamada
[stasyon dugmesine dokunun. Robot sarj
olurken yikamayr manuel olarak baslatmak
icin robot tizerindeki O digmesini basili
tutun veya uygulamada Yika digmesine
dokunun. Yikamay! durdurmak icin herhangi
bir digmeye basin.

Notlar:

* Robotun paspasi otomatik olarak yikamasi igin robotu
istasyondan baslatin ve temizlik sirasinda istasyonu
yerinden oynatmayin.

« Sicak suya dikkat edin ve su ¢ikisina dokunmayin.

* Paspas yikama sikligi ve yikama modu uygulama
Uzerinden degistirilebilir.
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Bosaltma

Robot, temizlik sonrasinda istasyona

geri dondugunde otomatik bosaltma

kendiliginden baslar. Bosaltmayi manuel

olarak gerceklestirmek icin istasyona geri
donen robot Uzerinde O digmesine basin
veya uygulamada ilgili digmeye dokunun.

Bosaltmayi durdurmak icin herhangi bir

digmeye basin.

Notlar:

* Otomatik bogaltma uzun bir stre kullanilmadiginda toz
haznesini manuel olarak bosaltin ve en iyi bosaltma
performansi icin hava girisinin agik oldugundan emin olun.

* Otomatik bosaltma, uygulama Gzerinden devre digi

birakilabilir.
* Sik sik manuel bosaltma yapmaktan kaginin.

Kurutma

Kurutma; paspas ylkama veya temizlik
tamamlandiktan sonra otomatik olarak
baslatilir. Kurutmayr manuel olarak
baslatmak veya durdurmak icin uygulamada
ilgili digmeye dokunun.

Notlar:

* Kurutma suresi uygulamada degistirilebilir.

* Otomatik kurutma, uygulama tzerinden devre disi
birakilabilir.

Sarj Olma

Temizlik sonrasinda robot, sarj olmak igin
kendiliginden istasyona doner. Duraklatma
modunda, robotu istasyona geri géndermek
icin O dugmesine basin. Robot sarj olurken
gli¢ gosterge lambasi parlayip soner.



Not: Robot istasyonu bulamazsa baslangi¢ konumuna
otomatik olarak geri doner. Sarj etmek igin robotu
istasyona manuel olarak yerlestirin.

Hata

Bir hata meydana geldiginde, robot

Gzerindeki gl¢ gosterge lambasi kirmizi

renkte yanip soner veya istasyon Uzerindeki

durum gosterge lambasi sabit olarak kirmizi

renkte yanar. Uygulamada bir bildirim

gordndr ve sesli uyari ¢alabilir.

Notlar:

* Robot, 10 dakikadan uzun sure ariza durumunda
kalirsa otomatik olarak uyku moduna geger.

* Ariza durumundaki robotun manuel olarak istasyona
yerlestirilmesi mevcut temizligi sona erdirir.

Sistemi Sifirlama

Bir digmeye basildiginda robot yanit
vermiyorsa veya kapatilamiyorsa Sifirla
digmesine basarak sistemi sifirlayin.

Not: Sistem sifirlandiktan sonra programlanmis temizlik
ve WiFi gibi mevcut ayarlar fabrika ayarlarina geri ytklenir.

WiFi'I Devre Disi Birakma

Robotun WiFi baglantisini kesmek icin sesli
mesajl duyana kadar sifirlama dugmesine
basin. Bes dakika bekleyin, ardindan WiFi
baglantisi otomatik olarak devre disl birakilir.
Yeniden baglanmak istiyorsaniz ilgili baglanti
talimatlarini izleyin.

Fabrika Ayarlarina Déndirme

Sistem sifirlamasi sonrasinda robot diizgiin
sekilde ¢alismazsa robotu agin. QO digmesini
basili tutun ve ayni anda "Restoring factory
settings" (Fabrika ayarlari geri yukleniyor)
sesli mesajini duyana dek Sifirlama
digmesine basin. Robot fabrika ayarlarina
donduraldr.

® Rutin Bakim

Not: Degistirme sikligi, duruma gore farklilik gosterebilir.
Anormal bir asinma olursa parcalari derhal degistirin.

@D Ana Firca

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.
D1-1—Ana Firca Kapagi

D1-2—Ana Firca Kapak Mandallari
D1-3—Ana Firca

D1-4—Ana Firca Basliklari

D1-5—Ana Fir¢a Rulmani

D1-6—Robotu ters cevirin ve ana firca
kapagini ¢cikarmak icin ana firca
mandallarina basin.

D1-7—Ana fircayr disari ¢cekip ana firca
rulmanini gikarin. Basliklart ¢ikarmak
icin ana firca basliklarini belirtilen
a¢ma yonunde cevirin ve ana fircanin
her iki ucuna dolanmis olan kil veya
pislikleri alin.

D1-8—Ana fircayi yerine takin.

09

D1-9—Ana firca kapagini yerine takin. Dort
disin de yuvaya tam oturdugundan
emin olun ve ardindan kilitlemek
icin ¢it sesi duyulana dek ana firca
kapagina bastirin.

Notlar:

* Ana firca, 1slak bir bezle silinmelidir. Ana firca i1slaksa
glines i51g1 almayacak sekilde havayla kurutun.

* Ana fircay temizlemek icin asindirici temizlik sivisi veya
dezenfektan kullanmayin.

@ Yan Firca

+ Ayda bir temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.

Yan firca vidasini sokun. Yan fircayi ¢ikarin ve
temizleyin. Fircay yerine takin ve vidayi sikin.

Her Yone Donebilen Tekerlek

+ Gerektiginde temizleyin.

D3-1—Kucuk bir tornavida gibi bir alet
kullanarak mili kaldirin ve tekerlegi
cikarin.

Not: Her yone donebilen tekerlek braketi cikarilamaz.

D3-2—Tekerlegi ve mili sudan gegirip kil ve
kirleri temizleyin. Tekerlegi kurutun ve
sikica yerine oturtarak yerine takin.

@D Ana Tekerlek

+ Gerektiginde temizleyin.

Ana tekerlegi yumusak ve kuru bir bezle
temizleyin.



Toz Haznesi

* Gerektiginde temizleyin.

D5-1—Robotun Ust kapagini agin ve toz
haznesini ¢cikarmak icin toz haznesi
mandalina bastirin.

D5-2—Yikanabilir filtreyi acin ve toz
haznesini bosaltin.

D5-3—Toz haznesini temiz suyla doldurun
ve yikanabilir filtreyi yerine takin. Toz
haznesini hafifce calkalayin ve kirli
suyu dokan.

Not: Tikanmayi 6nlemek icin temizlik sivisi eklemeden

temiz su kullanin.

D5-4—Toz haznesini ve yikanabilir filtreyi
kurumaya birakin.

@D Yikanabilir Filtre

* Iki haftada bir temizleyin ve filtreyi 6-12 ayda bir degistirin.

D6-1—Filtreyi ¢ikarin.

D6-2—Filtreyi tekrar tekrar yikayin ve
olabildigince fazla kir ¢ikarmak igin
hafifce vurun.

Not: Olasi zararlarin 6nine gegmek icin filtrenin ylizeyine

ellerinizle, fircayla veya sert cisimlerle dokunmayin.

D6-3—Tamamen kurumasi icin en az 24
saat bekledikten sonra filtreyi yerine
yerlestirin.

Paspas Bezleri

* Gerektiginde temizleyin ve 1-3 ayda bir degistirin.

D7-1—Paspas bezini paspas bezi
yuvasindan ¢ikarin. Paspas bezini

temizleyip havayla kurumaya birakin.

Not: Paspas bezinin kirli olmasi yikama performansini

etkiler. Kullanmadan 6nce temizleyin.

D7-2—Paspas bezini yuvasina dogru bir
sekilde sikica oturtun.

€D Robot Sensorleri

* Gerektiginde temizleyin.

Asagidakiler dahil tim sensorleri silerek
temizlemek icin yumusak ve kuru bir bez
kullanin:

D8-1—Iistasyon Konumlayicisi

D8-2—Reactive Tech Engellerden Kaginma
Sensoru

D8-3—Duvar Sensoru

D8-4—iletisim Sensorii

D8-5—Hali Sensori

D8-6—Dort Yukseklik Sensoru

@ istasyonu Hareket Ettirme

Istasyonu kaldirarak hareket ettirin.
Istasyonun diismemesi icin istasyonu
dogrudan istasyon tabanindan, su
haznesi tutacaklarindan veya toz haznesi
kapagindan tutarak hareket ettirmeyin.

Kirli Su Haznesi

+ Gerektiginde temizleyin.

Kirli su haznesi kapagini agin ve kirli suyu
bosaltin. Hazneyi temiz suyla doldurun,
kapagini kapatin ve calkalayin. Kirli suyu dokun.
Kapagini kapatin ve ardindan yerine takin.

Sarj Temas Noktalari

+ Ayda bir temizleyin.

Robot ve istasyon Uzerindeki sarj temas
noktalarini silmek igin yumusak ve kuru bir
bez kullanin.

Tek Kullanimlik Toz Torbasini
Degistirme

* Gerektiginde degistirin.

D12-1—Toz haznesi kapagini ¢ikarin.

D12-2—Tek kullanimlik toz torbasini ok
yonunde cikarin ve bertaraf edin.

Notlar:

 Toz torbasi tutacagdi, sizintyr énlemek icin torbay!
¢lkarmadan énce otomatik olarak kapatir.

* Torbasiz otomatik bosaltmayi 6nlemek icin toz haznesi
kapagini kapatmadan énce her zaman bir toz torbasi
takin. Otomatik bosaltmayi uygulama tzerinden de
devre disi birakabilirsiniz.

D12-3—Filtrenin etrafini kuru bir bezle
temizleyin. Yuvaya oturacak sekilde
yeni bir tek kullanimlik toz torbasi
takin ve bosaltma performansini
maksimum duizeye ¢ikarmak icin toz
torbasinin katlarini agin.



Not: Kirlerin kagarak istasyona zarar vermesini énlemek Y1 ka ma Suyu nu BO§a|tma
icin tek kullanimlik toz torbasi sizdirmaziginin dogru

sekilde saglandigindan emin olun. Istasyonu

D12-4—Toz haznesi kapagini kapatin Model EWFD16HRR

ve kenarlarinin siki bir sekilde
Anma Giris Voltaji  220-240 V AC

kapandigindan emin olun.
Anma Frekansi 50-60 Hz

@B Temizlik Haznesi Anma Girisi (Toz

* Gerektiginde temizleyin. toplama) 3A
D13-1—Temizlik haznesini ¢ikarin. Anma Girlsi
D13-2—Temizlik haznesini ve filtreyi suyla (Sicak suyla 56A
yikayin. paspas yikama)
D13-3—Temizlik haznesini yerine takin. Anma Girisi
(Sarjolma ve 06A
T | P | kurutma)
eme arametreler Anma Cikis! 20VDC15A
Robot Sarj Edilen Pl 1.4’4 V/S.ZOO vah (TYP)
lityum-iyon pil
Model QRTPES
pil 14,4 V/5.200 mAh
(TYP) lityum-iyon pil
Anma Girisi 20VDC15A
Sarj Suresi Yaklasik 4 saat

Not: Seri numarasi, robotun alt kismindaki etikette yer
almaktadir.



Yaygin Sorunlar

Sorun Cozum Sorun Cozum
* Pil seviyesi dusuktur. Robotu sarj istasyonuna yerlestirin * WiFi devre disidir. WiFi' sifirlayin ve tekrar deneyin.
ve kullanmadan énce sarj edin.  WiFi sinyali zayiftir. Robotu WiFi sinyalinin daha iyi gektigi
Robot agiimiyor ) . - . .
* Pil sicakligi cok dusuk veya ¢ok ylksek durumdadir. bir yere tasiyin
Robotu yalnizca 4-40 °C araliginda kullanin. WiFi agina » WiFi baglantisi normal degildir. WiFi' sifirlayin, en glincel

Sarj olmuyor

« [stasyon, glic kaynagina bagli degildir. Gu¢ kablosunun
her iki ucunun da duzgun sekilde bagl oldugundan
emin olun.

» Temas zayiftir. Istasyon ve robotun sarj temas
noktalarini temizleyin.

« istasyon gésterge lambasinin yandigini teyit edin.

Yavas sarj
oluyor

* Robot, ylksek veya duslk sicakliklarda kullanildiginda
pil 6mrind uzatmak amaciyla sarj hizini otomatik olarak
dasurar.

e Sarj temas noktalari kirlenmistir. Kuru bir bezle silin.

Istasyona geri

« istasyon yakininda ¢ok fazla engel vardir. Sarj istasyonunu
acik bir alana tasiyin.
e Robot, sarj istasyonundan ¢ok uzaktadir. Robotu

donemiyor istasyona daha yakina yerlestirin ve tekrar deneyin.
« [stasyon konumlayicisi kirlenmis olabilir. Kuru bir bezle silin.
. ¢ Ana firga, yan firca veya ana tekerlekler sikismis olabilir.
Temizlik R
Robotu kapatin ve bunlari temizleyin.
sirasinda

guraltt yapryor

e Her yone donebilen tekerlek sikismis olabilir. Bir
tornavida kullanarak tekerlegi ¢ikarin ve temizleyin.

baglanamiyor

mobil uygulamayi indirin ve yeniden deneyin.

* WiFi baglantisi aniden kesilmistir. Yonlendirici
ayarlarinizla ilgili bir hata olabilir. Sorun giderme yardimi
almak icin Roborock Musteri Hizmetleriyle iletisime gegin.

Robot sarj ista-
syonundayken
strekli olarak

gl cekilir mi?

* Robot, pil performansini korumak amaciyla istasyona
bagli oldugu strece glg ¢ekse de gg tlketimi son
derece dusUktdr.

ilk ti¢ kullanim
oncesinde
robotun en
az 16 saat
sarj edilmesi
gerekiyor mu?

* Hayir. Lityum-iyon pillerde bellek etkisi yoktur. Robot
tamamen sarj edildikten sonra kullanilabilir.

Sarj sonrasinda
temizlik kaldig

yerden devam

etmiyor

* Robotun DND (Rahatsiz Etme) modunda olmadigindan
emin olun. DND (Rahatsiz Etme) modu temizlige engel olur.

* Kullanicllar sarj etmek icin O digmesine bastiginda veya
robotu istasyona manuel olarak geri yerlestirdiginde
robot temizlige kaldigi yerden devam etmez.




Yaygin Sorunlar

Sorun Cozum Sorun Cozum
Robot durduk e . - - » Otomatik bosaltma devre disi birakilmistir. Uygulama
S * Duvar sensoru, yukseklik sensorleri veya hali sensori :
yere belli bir kirlenmis olabilir. Yumusak ve kuru bir bezle silin ayarlarini kontrol edin.
noktay atlyor 3 ’ 3 ’ * [stasyon toz haznesi kapagi takilmamistir. Kontrol edin
Otomatik ve takan.
Planlanan « Planlanan temizlikler yalnizca pil giicti %15'ten fazla bosaltma * Robot temizlik yapmadan istasyona geri donerse
temizlikler oldugunda yapilir. aolamyor otomatik bosaltma baslamaz.
yapilmiyor yap Y ¢ Robot, Rahatsiz Etme (DND) modunda istasyona geri
faih Lvol - da belirtilen dedierlor doéndukten sonra otomatik bosaltma yapmaz. Temizlik
) » « Voltaj hatas!. Yerel vol Eajln istasyonda belirtilen degerleri veya DND siresini ayarlayin ya da bosaltmay manuel
Istasyondaki karsilayip karsilamadigini kontrol edin. baslatin
LED durum » Temiz su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya :
gosterge gerekirse doldurun. e Paspas kullaniimamissa yikanmaz.
lambasi sabit « Kirli su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya « Robot, istasyondan baslatiimazsa veya uygulama
olarak kirmizi gerekirse bosaltin. haritasinda istasyon bulunamiyorsa paspas yikama icin
yaniyor  Temizlik haznesinin veya temizlik haznesi filtresinin istasyona geri donmez.
dogru sekilde takilip takimadigint kontrol edin. Paspas bezleri Temiz su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya
yikanamiyor gerekirse doldurun.
Bosaltma o * Kirli su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya
performansi * Ana firca veya ana firca kapagi diizgin takiimamistir. gerekirse bosaltin
azaldi veya Kpntrol edin ve dogru §ekwl.d'e‘yerme t‘_ak”_]' . » Temizlik haznesinin veya temizlik haznesi filtresinin
bosaltma * Filtre, hava kanali, emme girisi, hava gm§|,.toz hazn.egw dogru sekilde takilip takilmadigini kontrol edin.
sirasinda veya toz torbasi tikanmistir. Tikanikliklari gidermek igin
aligiimadik bir temizleyin. Paspas bezleri

gurdltt basladi

Paspas yikama

e Paspas bezleri diizguin takilmamustir. Yerine dogru takin.

performansi ¢ Zemin kirlidir. Daha iyi temizlik icin uygulamada paspas
azaldi yikama modunu degistirin.

Otomatik » Otomatik kurutma devre disi birakilmistir. Uygulama
Kurutma ayarlarini kontrol edin.

baslatilamiyor

» Otomatik kurutma sadece paspaslama veya paspas
yikamadan sonra baslar.

e Sicak Suyla Paspas Yikama islevinin uygulama Gzerinden

sicak suyla etkinlestirildiginden emin olun.
yikanamiyor
o FlexiArm Uzatma Fonksiyonlu Temizlik 6zelliginin
uygulamada etkinlestirildiginden emin olun.
Paspas bezi e Paspas bezi yalnizca duvarlar ve belirli engeller boyunca
uzanamiyor uzanir.

o LUtfen paspas uzatma mekanizmasinin sikisip sikismadigini
kontrol edin.




Robot Supiirge

Urtin Modeli: QR1PES

Uretici: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Uretici Adresi: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, Cin Halk Cumhuriyeti

Daha fazla trdn bilgisi icin web sitemizi ziyaret edin: https://tr.roborock.com
Satig sonrasi destek icin satis sonrasi servis ekibimize e-posta gonderin:
Roborock Yetkili Teknik Servis

Roborock Garanti Servisi Iletisim Bilgileri

Unvan: RECCI TEKNOLOJT A.S.

Adress: 19 Mayis Mah., Dr. Hiisnii Ismet Ozttirk Sok. No:1A/21 Sigli / ISTANBUL
Whatsapp: 0544 308 80 00

Mail: support-tr@roborock-eu.com



