Roborock Q5 Pro+

Robot Siipiirge Kullanim kilavuzu

Bu Urdnu kullanmadan 6nce semalari iceren bu kullanim
kilavuzunu dikkatlice okuyun ve ileride bagsvurmak tGzere
uygun sekilde saklayin.
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UYARI

* Yalnizca roborock CDZ12RR, CDZ20RR, AEDO6LRR veya AEDO7LRR sarj cihaziyla kullanim igindir.

¢ Diger cihazlarin kablolarini temizlenecek alanin disina yerlestirin.

* Elektrikli siiplrgeyi bebek veya ¢ocuklarin uyudugu bir odada calistirmayin.

* Temizlenecek zeminde yanan mumlarin veya kirilabilir nesnelerin bulundugu bir alanda elektrikli sipirgeyi calistirmayin.

* Elektrikli siiplrgenin yanlislikla ¢arpabilecegi veya ¢arpabilecedi mobilyalarin (izerinde yanan mumlarin bulundugu bir odada elektrikli stipirgeyi
calistirmayin.

* Cocuklarin elektrikli stiplirgenin Gzerine oturmasina izin vermeyin.

* Herhangi bir ayarlama yapmadan, aksesuarlari degistirmeden veya cihazi saklamadan 6nce cihazin fisini gekin. Bu tir 6nleyici glivenlik 6nlemleri,
cihazin yanliglkla calistirilmasi riskini azaltir.

« Uriinii sarj istasyonu veya ¢op kutusu kullanarak tasimayin.

« Sarj istasyonu atesten, 1sidan ve sudan uzak, diiz bir zemine yerlestirin. Dar alanlardan veya robotun havada asil kalabilecegi yerlerden kaginin.

¢ Kullaniimadigi zamanlarda, temizlik veya bakim islemlerinden énce Griin mutlaka kapatiimali ve fisi prizden ¢ekilmelidir.

* Bu Urlin, 8 yas ve Uzeri cocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri azalmis veya deneyim ve bilgi eksikligi olan kisiler tarafindan,
kendilerine Griintin glivenli bir sekilde kullanimina iliskin denetim veya talimat verilmesi ve tehlikelerin anlasiimasi durumun da kullanilabilir. Cocuklar
Urlinle oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi gézetimsiz olarak ¢cocuklar tarafindan yapiimamalidir.

* Sarj temas noktalarini temizlemek igin islak bez veya sivi kullanmayin.

* Pili veya sarj istasyonunu sékmeyin, onarmayin veya degistirmeyin.

* Sarj istasyonu gok gurdiltili saganak yagislara maruz kalabilecek veya voltajin dengesiz oldugu bir alana yerlestirildiyse koruma énlemleri alin.

* Sarj istasyonu 1sidan (radyatérler gibi) uzak tutun.

* Paspas moduliuni halilarda kullanmayin.

Pil ve Sarj islemi

o Elektrik garpmasi riskini azaltmak icin bu cihazin polarize bir fisi vardir (bir ucu digerinden daha genistir). Bu fis, polarize prize yalnizca tek
yonde takilabilir. Fis prize tam olarak oturmuyorsa, fisini ters gevirin. Fis hala uymuyorsa, uygun prizi takmasi igin yetkili bir elektrikgiye
basvurun. Fisi hicbir sekilde degistirmeyin.

e Sarj temas noktalarini islak bezle veya islak ellerle silmeyin.

* Robotu kapatin ve nakliye igin orijinal ambalaji kullanin.

e Robotu depoya kaldiracaksaniz, pilin asiri bogalmasini énlemek igin, serin ve kuru bir yere koymadan énce tamamen sarj edin ve kapatin.

* Robotu depoya kaldiracaksaniz, pilin asiri bosalmasini 6nlemek igin, serin ve kuru bir yere koymadan 6nce tamamen sarj edin ve kapatin.
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FCC/IC Beyani

Uyumluluk Bilgileri

Uriin Adi

Sarj istasyonlu Elektrikli Robot Siipiirge

Uriin Modeli

Elektrikli Robot Siipurge Modeli: Q50ULE
Sarj istasyon Modeli: CDZ12RR or CDZ20RR

Otomatik Bogaltma istasyonu Modeli: AEDO6LRR, AEDO7LRR

Uyumluluk Beyani

Bu cihaz FCC Kurallarinin 15. Bélimiine uygundur.

Calistirma asagidaki iki kosula tabidir:

(1) Bu cihaz zararl girisime neden olamaz ve

(2) Bu cihaz, istenmeyen calismaya neden olabilecek midahaleler de dahil olmak tzere, alinan her
turli midahaleyi kabul etmelidir.

Bu cihaz, Kanada Yenilik, Bilim ve Ekonomik Kalkinma'nin lisanstan muaf RSS(ler)iyle uyumlu, lisanstan

muaf verici(ler)/alici(lar) igerir.

Calistirma agagidaki iki kogula tabidir:

(1) Bu cihaz miidahaleye neden olmamalidir.

(2) Bu cihaz, cihazin istenmeyen sekilde ¢alismasina neden olabilecek miidahaleler de dahil
olmak Uzere her tirll girisimi kabul etmelidir.

Sorumlu tarafin ABD'deki yazismalari

Firma Roborock Teknoloji Sirketi
Adres ROOM 1227, 12TH FLOOR, 1000 N. WEST STREET, WILMINGTON, DE 19801
Email support@roborock.com

International Symbols Explanation

~— ALTERNATIF AKIM semboli [sembol IEC 60417-5032 (2009-02)]
= DOGRU AKIM sembolii [sembol IEC 60417-5031 (2009-02)]
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mailto:support@roborock.com

@ Uriine Genel Bakis

@D Robot (Ustten Goriiniim)

() —Giig/Temizlik
e Robotu agmak veya kapatmak
icin basil tutun
* Temizlemeye baglamak icin basin
—Glg Gostergesi
e Beyaz: Pil seviyesi 2 20%
e Kirmizi: Pil seviyesi < 20%
® Nefes alma: Sarj etme veya baslatma
e Kirmizi renkte yanip sénuyor: Hata
—WiFi Gosterge Isigi
* Yavasca mavi renkte yanip
sonuyor: Baglanti bekleniyor
e F Hizli bir sekilde mavi renkte
yanip sonuyor: Baglaniyor
* Bes saniye boyunca sabit mavi:
WiFi bagh

gm —Nokta Temizleme/Gocuk Kilidi
¢ Noktayi temizlemek igin basin
* Cocuk kilidini agmak/kapatmak
icin 3 saniye basil tutun

() —Sarj istasyonu
e Sarj istasyonuna déonmek/bosaltmay!
baslatmak igin basin
Not: Temizleme veya kenetleme sirasinda robotu
durdurmak igin herhangi bir digmeye basin.

Al1-1—Dikey Tampon
Al-2—Lidar Sensori
A1-3—Duvar Sensori

Al-4—Istasyon Bulucu
Al-5—Tampon

€3 Robot (Alttan Gorinim)
A2-1—Ugurum Sensorleri
A2-2—Cok Yonlu Tekerlek
A2-3—SQarj Kontaklari

A2-4—Yan Firca

A2-5—Ana Firca

A2-6—Ana Firga Kapagdi
A2-7—Ana Tekerlekler

L2 Robot (¢op Kovasi Gikarildi)
A3-1—Reset Tusu

A3-2—Hava Girisi

A3-3—Hava Cikisi

A3-4—Paspas Moddilu

@ Cop Kutusu

A4-1—Co6p Kutusu Mandali
A4-2—Y kanabilir Filtre
A4-3—Hava Girisi

@ Gig Kablosu

~> Ayarlanabilir Su Haznesi

A6-1—Su Haznesi Tapasi
A6-2—Su Haznesi Mandallari
A6-3—Filtre Bilesenleri
A6-4—Akis Kontroli

% Paspas Bezi
A7-1—Kanca ve Halka Pedleri
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<+ Cop Kutusu (Tek Kullanimlik
Toz Torbasi Onceden Takil)

Cop Kutusu Kapagi

r

..
ko)

5 Tek Kullanimlik Toz Torbasi

=

< Taban

All-1—Hava Kanali Kapak Vidalari (10)
Al1l-2—Hava Kanali Kapagi
Al1-3—Tornavida

All-4—Taban Sabitleme Vidalari (6)

) Otomatik Bosaltabilen Istasyon
A12-1—Co6p Kutusu Kapagdi
A12-2—Cop kutusu
Al2-3—Taban
A12-4—Durum Gosterge Isi131
e Sabit beyaz: Bekleme
e Yanip sdnen beyaz: Bosaltma
e Sabit kirmizi: Ariza
e Isik kapali: Robot sarj oluyor/Glig
aclk degil
A12-5—Sarj istasyonu Konum Isareti
A12-6—Sarj Kontaklari
A12-7—Emis Girisi
A12-8—Elektrot Fircalari

@ Otomatik Bosaltabilen
istasyon (Kapak Kaldirild)

A13-1—Toz Torbasi Yuvasi
A13-2—Filtre



@2 Glg Kablosu Depolama

A14-1— Gl¢ Kablosu Depolama Yuvasi
Al4-2—Kablo Cikisi
Al14-3— Gug Baglanti Noktasi

Not: Giig kablosu her iki taraftan da gekilerek
cikartilabilmektedir.

O Kurulum
Onemli Bilgiler

X N\
D

Vil

1

N

w

. Kablolari ve gevsek esyalari yerden kaldirin

ve robotun esyalarin birbirine dolanmasi,
carpmasi veya devrilmesi nedeniyle
olusabilecek kisisel yaralanmalari veya mal
hasarini 6nlemek icin dengesiz, kirilgan,
degerli veya tehlikeli esyalari kaldirin.

. Robotu yiiksek bir alanda kullanirken,

kisisel yaralanmaya veya mal hasarina yol
acabilecek kazara diigmeleri 6nlemek igin
her zaman guvenli bir fiziksel bariyer
kullanin.

. Kullanirken

Not: Robotu ilk kez kullanirken, tim temizlik rotasi
boyunca takip edin ve olasi sorunlara dikkat edin.
Robot gelecekteki kullanimlarda kendi kendine
temizlik yapabilecektir.

G Sarj istasyonunu Konumlandirin

B1-1—Tornavidayi tabanin altindaki saklama
bélmesinden ¢ikarin.

B1-2—Yuvayl yumusak ve diiz bir ylizeye
(hali/havlu/bez) ters gevirin ve verilen
alti vidayi kullanarak tabani sabitleyin.

Not: Cop kovasi kapagini ters cevirdiginizde,

duserek hasar gérmesini 6nlemek igin sikica tutun.

B1-3—Gili¢ kablosunu dock'a baglayin ve fazla
kabloyu depolama yuvasinin icinde
tutun.

B1-4—Yerlestirme istasyonunu sert ve diiz
bir zemine (tahta/fayans/beton vb.)
yerlestirin ve duvara yaslayin. Her iki
tarafta en az 0,3 m (1 ft) ve hem 6n
hem de Ustte 1 m (3 ft) bosluk
birakin. Mobil uygulama ile daha iyi
bir deneyim i¢in konumun iyi bir
WiFi'ye sahip oldugundan emin olun
ve ardindan takin
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B1-4-1—0,3 m'den (1 ft) fazla
2—1 m'den (1 ft) fazla

Notlar:
« Robot sarj olurken durum gésterge 1s1§1 otomatik olarak
kapanir.
« Bir hata olusursa durum gésterge 1s1§1 kirmiziya déner.
« Toz haznesi kapag! veya toz torbasi olmadan
kullanmayin.
« Yuvay! atesten, 1sidan ve sudan uzakta diiz bir zemine
yerlestirin. Robotun havada asili kalabilecegi dar
alanlardan veya yerlerden kaginin.
« Yuvayl yumusak bir yiizeye (hali/mat) yerlestirmek,
yuvanin devrilmesine ve yuvaya binme ve ayrilmada
sorunlara neden olabilir.
« Fazla gli¢ kablosunu saklama yuvasinin icinde tutun,
bdylece robot kablolara dolanmaz ve yuva siiriklenmez
veya gii¢ kaynagindan ayriimaz.
« Yuvayl dogrudan gilines 1sigindan veya yuva konum
isaretini engelleyebilecek herhangi bir seyden uzak tutun;
aksi takdirde robot yuvaya geri donemeyebilir.
« Otomatik Bosaltma Yuvasi sarj olur ve bosalir.
Kullanmadan énce standart robot yuvasini saklayin. Bunu
yapmamaniz, yuvaya geri ddnmede sorunlara neden
olabilir.
« Yuvay! bakim talimatlarina gére koruyun. Dock'u islak
bezle temizlemeyin.

B1-4-

< Agma ve Sarj Etme

Robotu galistirmak igin diigmeyi basili tutun. Glg
15191 yandiginda, robotu sarj olmasi igin yuvaya
yerlestirin. Sarj yuvasi glic gostergesinin
kapandigindan ve bir "sarj" sesli uyarisinin
duyuldugundan emin olun. Yiksek performansl
lityum iyon sarj edilebilir pil takiminin performansini
korumak igin robotu sarjl tutun.

Not: Pil dislik oldugunda robot agilmayabilir. Bu durumda,
robotu sarj etmek igin dogrudan dock'a yerlestirin.

@ Paspaslama Modulinit Kullanma

B3-1—Su akisini ayarlayin
Su akisini artirmak igin anahtari asagi, azaltmak



Icin yukariya kaydirin.

B3-2—Su haznesini doldurun
Remove Su haznesi tipasini ¢ikarin, suyla
doldurun ve kapatin.

B3-3—Paspas bezini takin

Paspas bezini nemlendirin ve damlamayi
durdurana kadar sikin. Alttaki baglanti
yuvasina yerlestirin ve sikica yerine
sabitleyin.

B3-4—Paspas moddulinui takin

Paspas modultni okla gosterildigi gibi
robotun arkasi boyunca kaydirin. Bir tik
sesi, yerine oturdugunu gosterir.

Notlar:

ik kullanimda agir1 kir birikmesini énlemek igin,
paspaslamadan 6nce zeminler en az li¢ kez
vakumlanmalidir.

eHalllar varsa, robotun Uzerlerine gitmesini onlemek igin
yasak bolge veya sanal duvar gizin veya rulo haline getirin.

eKorozyon veya hasari 6nlemek icin, su tankinda yalnizca
Roborock markali zemin temizleyicisini kullanin.

eTankin deforme olmasina neden olabileceginden sicak su
kullanmayin.

eSu akisini ve temizleme performansini saglamak igin
paspas bezi 60 dakikalk paspaslamadan sonra
temizlenmelidir.

@D Paspas Modulind Cikarin

Robot temizlikten sonra yuvasina geri

dondiginde, her iki taraftaki mandallara

basin ve paspas modulinu geriye dogru

kaydirarak gikarin.

Notlar

* Paspas bezini her kullanimdan sonra yikayin ve
kokuyu énlemek igin kullaniimayan suyu diizenli olarak
su deposundan bosaltin.

* Paspaslama yapmadiginizda paspas modliini
cikarin.

Uygulamaya Baglanma

Bu robot hem Roborock hem de Mi
Home uygulamalarini destekler.
intiyaglarinizi en iyi karsilayani secin.

@ Uygulamayi indirin

Segenek 1: App Store veya Google Play'de
“Roborock” uygulamasini arayin veya
uygulamayi indirmek ve yiiklemek i¢in QR
kodunu tarayin.

Secenek 2: App Store veya Google Play’de
“Mi Home” uygulamasini arayin veya
uygulamayi indirmek ve yiiklemek igin QR
kodunu tarayin.

@ WiFiyi Resetleyin

"WiFi Sifirlaniyor" sesli uyarisini duyana kadar
L2 ve () diagmelerini basili tutun. WiFi
gOstergesi yavasca yanip sondiglinde
sifirlama tamamlanmis olur. Robot daha sonra
bir baglanti bekleyecektir.
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Not: Yénlendirici yapilandirmaniz, unutulan sifre
veya baska bir nedenden dolayi robota
baglanamiyorsaniz, WiFi'yi sifirlayin ve robotunuzu
yeni bir cihaz olarak ekleyin.

© Cihaz Ekle

Roborock uygulamasini agin, “Baglanmak

icin Tara” veya “Cihaz Ara” digmesine

dokunun veya Mi Home uygulamasini agin,
sag ust kdsedeki “+” isaretine dokunun ve
uygulamada belirtildigi sekilde cihazi ekleyin.

Notlar:

*Gergek slireg, devam eden uygulama
glincellemeleri nedeniyle degisebilir. Uygulamada
sag@lanan talimatlar izleyin.

*Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

* Robot bir badlanti i¢in 5 dakikadan fazla beklerse, WiFi
otomatik olarak devre disi birakilir. Yeniden
baglanmak istiyorsaniz, devam etmeden dnce WiFi'yi
sifirlayimn.

Talimatlar

Ac/Kapat

Robotu agmak igin & diigmeyi basili tutun.
Glig gbstergesi yanacak ve robot bekleme
moduna girecektir. Robotu kapatmak ve
temizlik dongiisiinii tamamlamak igin (O
dugmeyi basili tutun.

Not: Robot sarj edilirken kapatilamaz.

Temizlige Baslamak

Temizligi baglatmak igin O diigmeye basin.
Robot, odayi taramasina gére temizlik rotasini
planlayacaktir. Bir odayi bolgelere ayirir, dnce
bdlge kenarlarini gizer ve sonra bélgeyi zikzak
bir desenle doldurur. Bunu yaparken robot,
tim bolgeleri tek tek temizleyerek evi etkili bir
sekilde temizler.



Alan 1 — Temizlendi Alan 2 — Temizlendi

=

Alan 4 — Alan 3 —
Sonraki Devam
Notlar: Alan Ediyor

* Robotun otomatik olarak vakum yapmasini ve istasyona geri
doénmesini saglamak igin robotu istasyondan baslatin. Temizlik
sirasinda istasyonu hareket ettirmeyin.

® Pil seviyesi c¢ok dislkse temizlik baslayamaz. Temizlige
baslamadan 6nce robotun sarj olmasini bekleyin.

® Temizlik 10 1 kisa slrede ursa, alan iki kez
temizlenir.

© Temizlik dongiisti sirasinda pil azalirsa, robot otomatik olarak
istasyona geri doner. Sarj olduktan sonra robot kaldigi yerden
devam eder.

® Her paspaslama gérevine baglamadan 6nce paspas bezinin
diizglin bir sekilde takildigindan emin olun.

Nokta Temizleme

Nokta temizligini baglatmak igin [a diigmeye
basin. Temizleme araligi: Robot, kendi
etrafinda merkezlenmis 1,5 m (4,9 ft) x 1,5 m
(4,9 ft) karelik bir alani temizler.

Not: Nokta temizligi tamamlandiktan sonra robot
otomatik olarak baslangi¢ noktasina dénerek Bekleme
moduna gegecektir.

Bosaltma

Robot temizlikten sonra yuvaya doénduginde
otomatik bosaltma baslayacaktir. Bosaltmayi
manuel olarak tetiklemek icin digmeye basin.
Bosaltmayr durdurmak igin herhangi bir
digmeye basin.

Not: Sik sik elle bosaltma yapmaktan kaginin.

Duraklatma

Robot ¢alisirken, duraklatmak igin herhangi
bir & diigmeye basin, temizlemeye devam
etmek icin digmeye basin ve onu yuvaya
geri gobndermek icin 0O digmeye basin.

Not: Duraklatiimig bir robotu yuvaya manuel olarak
yerlestirmek, mevcut temizligi sonlandiracaktir.

Su Haznesinin Doldurulmasi
veya Mop Bezinin Temizlenmesi
Su eklemek veya paspas bezini temizlemek

icin robotu durdurmak ve paspas moduluni
cikarmak icin herhangi bir digmeye basin. Su
ekledikten veya paspas bezini temizledikten
sonra, paspas modulini yeniden takin ve
devam etmek igin (Odigmeye basin.

Uyku Modu

Robot 10 dakikadan uzun sure duraklatilirsa
uyku moduna gecer ve gu¢ gostergesi birkag
saniyede bir yanip séner. Robotu uyandirmak
icin herhangi bir digmeye basin.

Notlar:

¢ Robot sarj olurken uyku moduna gegmeyecektir.

¢ Robot 12 saatten uzun siire uyku modunda
birakilirsa otomatik olarak kapanacaktir.

DND Modu

Varsayilan Rahatsiz Etmeyin (DND) siresi
22:00 ile 08:00 arasindadir. Uygulamay!
kullanarak DND modunu devre disi birakabilir
veya DND sdresini degistirebilirsiniz. DND
modu etkinlestirildiginde, robot otomatik olarak
temizlige devam etmeyecek, guc gosterge
151g1 sénecek ve sesli uyarilarin sesi
azalacaktir.
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Cocuk Kilidi

Cocuk  kilidini  etkinlestirmek/devre  disi
birakmak igin 3 digmeyi basili tutun.
Ayrica uygulamada da ayarlayabilirsiniz.
Etkinlestirildikten sonra, robot hareketsizken
digme basiglarina tepki vermeyecektir.
Robot temizlik yaparken veya yerlesirken,
durdurmak igin herhangi bir digmeye basin.

Sarj Ediliyor

Temizlikten sonra robot otomatik olarak
sarj olmak Uzere yuvaya geri doner.
Duraklama modunda, robot yuvaya geri
goéndermek igin digmeye () basin. Robot
sarj olurken glic gostergesi soluk
verecektir

Not: Robot istasyonu bulamazsa, otomatik olarak
baslangi¢ konumuna geri doner. Robotu sarj etmek igin
istasyona manuel olarak yerlestirin.

Hata

Bir hata olusursa, robottaki glic gosterge

15191 kirmizi renkte yanip séner veya

istasyondaki durum gosterge 15131 sabit

kirmizi renkte yanar. Uygulamada bir agilir

bildirim alinir ve sesli uyari duyulabilir.

Notlar:

* Robot, 10 dakikadan uzun siire arizal bir durumda
birakilirsa otomatik olarak uyku moduna gegecektir.

 Arizali bir robotu manuel olarak istasyona
yerlestirmek, mevcut temizligi sonlandiracaktir.

Sistemi Resetle

Robot bir diigmeye basildiginda yanit
vermiyorsa veya kapatilamiyorsa, sistemi
sifirlayin. Sifirlama digmesine basin ve
robot otomatik olarak sifirlanacaktir.



Not: Sistemin sifilanmasinin ardindan planl temizlik,
WiFi vb. fabrika ayarlarina geri dénilecektir.

Fabrika Ayarlarina Geri D6n
Robot, sistem sifirlamasindan sonra diizglin
calismiyorsa, agin. Digmeyi basili tutun ve
ayni anda "Fabrika ayarlarina geri ylikleme"
sesli uyarisini duyana kadar Sifilama
digmesine () basin. Robot daha sonra
fabrika ayarlarina geri ylklenecektir.

@ Diizenli Bakim
& Ana Firgalar

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.

C1-1—Ana Firga Kapagi C1-

2—Mandallar

C1-3—Ana Firga Yataklari  C1-

4—Ana Firga Kapaklari

C1-5—Ana Firgca

C1-6—Robotu ters cevirin ve ana firca
kapagdini gikarmak i¢in mandallara
basin.

C1-7—Ana firgay ¢ikarin ve ana firga yatagini
disari gekin.

C1-8—Ana firca kapaklarini disari ¢ekin.

C1-9—Ana firgalarin her iki ucundaki dolasik
saclari veya kiri ¢ikardiktan sonra
tekrar takin, ana firgca kapagini yerine
oturacak sekilde bastirin ve bir "tik"
sesi duyana kadar yerine oturtun. Ana
firca kapaginin diizgiin bir sekilde
takildigindan emin olun.

Notlar:

* Ana firgalar islak bir bezle siinmeli ve dogrudan glines
isigindan uzakta kurumaya birakimaldir.

* Ana firgalar temizlemek igin asindinci temizlik

sivilar veya dezenfektanlar kullanmayin.

@ Yan Firga

* Aylik olarak temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.

1. Yan firga vidasini sokiin.

2. Yan firgayi ¢ikarin ve temizleyin.
Firgayi tekrar takin ve vidayi sikin.

@ Cok Yonlu Tekerlek

* Gerektigi sekilde temizleyin.

C3-1—Kuicuk bir tornavida gibi bir alet
kullanarak aksi kaldirin ve tekerlegi
cikarin.

Not: Cok yonli tekerlek braketi gikarilamaz.

C3-2—Tekerlegi ve aksi, sag¢ ve Kiri
temizlemek icin suyla durulayin.
Tekerlegi kurulayin ve tekrar takin,
sikica yerine bastirin.

@ Ana Tekerlekler
* Aylik temizlik yapin.

Ana tekerlekleri yumusak ve kuru bir bezle
temizleyin.

@ Cop Kutusu ve Yikanabilir Filtre

* Her hafta temizleyin ve filtreyi 6-12 ayda bir degistirin.

C5-1—Toz haznesi mandalina basin ve toz
haznesini geriye dogru kaydirin.

C5-2—Yikanabilir filtreyi ¢ikarin ve toz
haznesini bosaltin.

C5-3—Toz haznesini temiz suyla doldurun.
Toz haznesini hafifce sallayin ve

ardindan kirli suyu dékun.

Not: Tikanikligi énlemek igin herhangi bir temizleme sivisi
kullanmadan sadece temiz su kullanin.
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C5-4— Yikanabilir filtreyi
mumkin oldugunca fazla
kirden arindirmak icin sik sik
durulayin ve vurun.

Not: Olasi hasarlari 6nlemek icin filtre ylizeyine

elinizle, firgayla veya sert cisimlerle dokunmayin.

C5-5—Toz haznesini ve yikanabilir filtreyi
iyice kurutup tekrar takin.

Not: Ek bir filtre satin alin ve gerekirse degistirin.

@ Ayarlanabilir Su Haznesi

* Gerektigi sekilde temizleyin.

C6-1—Su haznesini agin ve temiz suyla
doldurun.

C6-2—Su haznesini kapatin ve hafifce
sallayin.

C6-3—Kalan suyu gosterildigi gibi dokin.

@ Paspas Bezi

* Her kullanimdan sonra temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.

Paspas bezini paspas modulinden ¢ikarin.

Paspas bezini temizleyin ve havada

kurutun.

Notlar:

* Temizledikten sonra, kirli suyun su haznesine geri
sizmasini 6nlemek igin paspas bezini her zaman
cikarin.

o Kirli bir paspas bezi paspaslama performansini
etkileyecektir. Kullanmadan énce temizleyin.

@ Filtre Bilesenleri

*1-3 ayda bir degistirin.

1. Her filtreyi gikarmak igin parmaginizi

¢entik boyunca hareket ettirin.

. Yeni filtre bilesenlerini takin ve diizgiin

sekilde takildigindan emin olun.



Not: Temizlik performansinin saglanmasi icin, su
kalitesine ve robotu ne siklikla kullandiginiza bagl olarak
filtre bilesenlerini 1-3 ayda bir degistirin.

& Robot Sensorleri

* Aylik temizlik yapin.

Tim sensorleri silmek igin yumusak ve kuru
bir bez kullanin, Bunlara sunlar dahildir:
C9-1—lstasyon Bulucu

C9-2—Duvar Sensorii

C9-3—Dort Ugurum Sensori

@D Toz Torbasi Degisimi
* Gerektiginde degistirin.

C10-1— Toz haznesi kapagini gésterildigi
gibi dikey olarak gikarin.
C10-2— Toz torbasini toz haznesinden

kaldirin ve atin.

Not: Toz torbasi sapl, toz sizintisini dnlemek igin torbanin
cikarildiginda kapanmasini saglar.

C10-3— Filtreyi kuru bir bezle temizleyin.

C10-4— Yuvanin yanina yeni bir toz torbasi
takin ve toz haznesi kapagini geri
takin.

@P Hava Kanali

* Gerektigi sekilde temizleyin.

C11-1—Vidalari (10) sokiin ve kapagi ¢ikarin.

C11-2—Hava kanalini ve kapagi kuru bir
bezle silin.

C11-3—Kapagi yeniden takin ve yerine
vidalayin.

@p Sarj Temas Alanlari

* Gerektigi sekilde temizleyin.

Robot Gzerindeki sarj kontaklarini silmek
icin yumusak ve kuru bir bez kullanin. Dock
konum isaretgisini, sarj kontaklarini ve
dock Uzerindeki elektrot firgalarini
temizleyin.

Batarya

Robot, yiksek performansli lityum-iyon
sarj edilebilir pil takimiyla donatiimistir. Pil
performansini korumak igin robotu normal
kullanim sirasinda sarjli tutun.

Not: Robotunuz uzun sire kullaniimayacaksa, asiri
desarjdan kaynaklanan pil hasarini énlemek igin onu
kapatin ve en az li¢ ayda bir sarj edin.
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Cevre Koruma Aciklamasi

Bu UrGndn  dahili
bulunan  kimyasal
kirliligine neden olabilir.

lityum iyon pilinde
maddeler  gevre

Bu 0rini elden c¢ikarmadan once pili
¢ikarin. Pil daha sonra vyerel yetkililer
araciligiyla veya pilleri bir pil geri doniisim
tesisine vererek uygun sekilde geri
doénusturulmelidir.

Pil nasil ¢ikarilir:

Not: Asagidaki bilgiler yalnizca robotun bertaraf
edilecegi veya pilinin sarj edildikten sonra normal
sekilde calisamayacagi durumlar igin gegerlidir.

1. Robotu, pili bitene kadar istasyona
baglamadan caligtirin.

Robotu kapatin.

Pil kapagini sokun.

Pil kapagini ¢ikarin.

Pil konektoriini gikarmak igin klipsi bastirin.
Pili gikarin.

o g A wN

Notlar:

 Pili glkarmadan 6nce tamamen bos oldugundan
emin olun. Robot sarj istasyonuna bagliysa pili
cikarmaya galismayin.

e Tum pil takimini gikarin. Kisa devre veya tehlikeli
maddelerin  sizmasini énlemek icin pil takiminin
kasasina zarar vermekten kaginin.

 Pil sivistyla yanliglikla temas halinde, suyla iyice
durulayin ve derhal tibbi yardim alin.



Temel Parametreler

Robot

Model Q50ULE
L
Nominal Girig 20V=12A

Sarj Suresi < 6 hours

Not: Seri numarasi robotun alt tarafindaki bir etikette
yer almaktadir.

Otomatik Bosaltabilen Sarj istasyonu

Model AEDO6LRR, AEDO7LRR
Nominal Girig Voltaji 120V~
Anma Frekansi 50-60Hz

Anma Girigi (Toz Toplama) 9.5A

Nominal Giris (Sarj) 0.5A
Nominal Cikis 20V =1.2A
14.4V/5200mAh(TYP)

Pilin Sarj Edilmesi lityum iyon pil
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Sik Karsilasilan Sorunlar

Sorun

Co6zim

Gug agilamiyor

¢ Pil zayif. Robotu yerlestirme istasyonuna koyun ve kullanmadan &énce sarj edin.
¢ Pil sicakligi gok dlsik veya gok yiiksek. Robotu yalnizca 4-40°C (39-104°F)
araliginda kullanin.

Sarj edilemiyor

e Gug kablosunun her iki ucunun da diizgun bir sekilde baglandigini kontrol edin ve
istasyon gostergesinin agik oldugunu onaylayin.
e Temas zayifsa, dock ve robotun sarj temas noktalarini temizleyin.

Yavas sarj hizi

e Pil 8mrind korumak igin robot, ylksek veya dusuk sicakliktaki bir ortamda sarj
edildiginde sarj hizini otomatik olarak azaltir.
e Sarj kontaklari kirlidir. Kuru bir bezle temizleyin.

istasyona geri ddnemiyor

o Istasyonun yakininda gok fazla engel var. Acik bir alana tasiyin.
e Robot istasyondan ¢ok uzakta. Daha yakina yerlestirin ve tekrar deneyin.

Anormal davranis

* Robotu yeniden baglatin.

Guriltu cahgiyor

e Ana firgalar, yan firca veya ana tekerlekler sikismis olabilir. Robotu kapatin ve
temizleyin.
* Cok yonli tekerlek sikismis. Temizlik igin bir tornavida kullanarak ¢ikarin.

Zayif temizleme performansi
vel/veya toz sizintisi

e Toz haznesi dolu ve bosaltiimasi gerekiyor.
e The Filtre tikali ve temizlenmesi gerekiyor.
¢ Ana firgalar karigsmis ve temizlenmesi gerekiyor.

Wi-Fi'ye baglanilamiyor

e WiFi devre disi. WiFi'yi sifirlayin ve tekrar deneyin.

o Zayif WiFi sinyali. Robotu iyi WiFi alimi olan bir alana tasiyin.

e Anormal WiFi baglantisi. WiFi'yi sifirlayin, en son mobil uygulamayi indirin ve tekrar deneyin.

e WiFi'ye aniden baglanilamiyor. Yénlendirici ayarlarinizda bir hata olabilir. Sorun
giderme konusunda yardim i¢in Roborock Musteri Hizmetleri ile iletisime gegin.
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Sik Karsilasilan Sorunlar

Sorun

Co6zim

Planlanmig Temizlik ¢alismiyor

o Pil seviyesi dusiik. Planh Temizlik yalnizca pil seviyesi %20'nin tzerinde oldugunda baglayabilir.

Robot iskeledeyken her zaman glig
cekiliyor mu?

¢ Robot, pil performansini korumak igin yuvaya yerlestirildiginde glic gekecektir,
ancak gug tiketimi son derece disuktur.

Robotun ilk G¢ kullanimda en az
16 saat sarj edilmesi gerekiyor
mu?

e Hayir. Lityum iyon pilin hafiza etkisi yoktur. Robot bir kez tam sarj edildikten sonra
herhangi bir zamanda kullanilabilir.

Paspaslama sirasinda su yok
veya az

e Su haznesinde su olup olmadigini kontrol edin; su akisini ayarlayin; paspas bezini
yikayin; filtreyi degistirin; paspasin dogru sekilde nasil takilacagina dair talimatlar
icin kilavuza bakin.

Paspaslama sirasinda ¢ok fazla

e Su haznesi tipasinin diizglin bir sekilde takildigindan emin olun; su akisini asagi
dogru ayarlayin; filtrenin diizgln bir sekilde takildigindan emin olun.

Sarjdan sonra temizlik devam
etmiyor

e Robotun DND modunda olmadigindan emin olun. DND modu otomatik sarji
engelleyecektir. Robot otomatik olarak sarj ediimeden 6nce manuel olarak istasyona
yerlestirilirse, temizlige devam edemez.

Robot, nokta temizliginden sonra
veya manuel olarak hareket
ettirildiginde yuvaya geri ddnemez

e Nokta temizligi veya énemli bir konum degisikliginden sonra, robot haritay1 yeniden
olusturacaktir. Eger yuva ¢ok uzaktaysa, robot sarj icin geri ddnemeyebilir ve yuvaya
manuel olarak yerlestiriimesi gerekebilir.

Robot belirli noktalari kagirmaya
basliyor

e Duvar sensorii veya ugurum sensorleri kirli olabilir. Bunlari yumusak ve kuru bir bezle temizleyin.

15



Sik Karsilasilan Sorunlar

Sorun

Coziim

Otomatik Bosaltma
istasyonunda kirmizi
LED gostergesi

e Toz haznesi kapagi yerinde degil. Montajini kontrol edin ve dogru sekilde takin.

e Fan diizglin calismiyor. Sik sik baglatma ve durdurmadan kaynaklanan asiri isinma
korumasi nedeniyle olabilir. Gli¢ kablosunu ¢ikarin ve 30 dakika sonra tekrar deneyin.

¢ \/oltaj hatasi. Yerel voltajin istasyona listelenen gereksinimleri karsiladigini kontrol edin

Bosaltma performansinda
azalma veya bosaltma sirasinda
ahsilmadik gurulti

¢ Ana firgalar veya ana firca kapagi diizglin takiimamis. Kurulumu kontrol edin ve dizeltin.
e Filtre, hava kanali, emis girisi, hava girisi veya toz haznesi tikali. Tikanikliklari gidermek igin
temizleyin.

Robot istasyona dondiginde
otomatik bosaltma baglamiyor

e Otomatik bosaltma devre digi. Uygulama igi ayarlari kontrol edin.

e Toz haznesi kapagi yerinde degil. Kontrol edin ve kurun.

¢ Robot, istasyona manuel olarak tasinirsa otomatik bosaltma tetiklenmeyecektir. Bosaltmayi
manuel olarak baslatin.

* Robot, temizlik yapmadan istasyona geri donerse otomatik bogaltma tetiklenmeyecektir.

¢ Robot, Rahatsiz Etmeyin (DND) modunda istasyona déndukten sonra otomatik
bosaltma yapmayacaktir. Temizleme veya DND sdresini ayarlayin veya bosaltmayi
manuel olarak baslatin.

e Pil seviyesi %10'dan duislk. Pil %10'a ulagana kadar robotu sarj edin.
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Roborock Yetkili Teknik Servis

Roborock Garanti Servisi lletisim Bilgileri
UNVAN: RECCI TEKNOLOJI A.S.

Adres: Esentepe Mah. Blytikdere Cad.

No:171/2 -4.Kat

Metrocity Avm Sisli/ISTANBUL

iletisim - Whatsapp Hatti: 0850 308 67 77

Mail: teknikservis@recciteknoloji.com
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