Roborock Qrevo Curv 2 Flow/FlowX

Robot Supurge Kullanim Kilavuzu

Bu Urunu kullanmadan énce bu semali kullanim kilavuzunu dikkatli bir sekilde okuyun ve
ileride basvurmak icin uygun sekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgileri

Kisitlamalar

UYARI

o Pili sarj etmek icin yalnizca bu Urunle birlikte verilen Roborock EWFD53HRR cikarilabilir yerlestirme istasyonunu kullanin.

¢ Temizlik veya bakim éncesinde cihaz kapatiimali ve fisi prizden ¢ekilmelidir.

» Termal kesicinin yanlislikla sifirlanmasindan kaynaklanabilecek tehlikeleri 6nlemek icin bu cihaz, zamanlayici gibi harici bir anahtarlama
cihazina baglanmamali veya sebeke tarafindan dizenli olarak acilip kapatilan bir devreye baglanmamalidir.

e Sarj istasyonu yalnizca 14,4 V/5.200 mAh (TYP) lityum-iyon pille donatiimis robot stipurgeyi sarj etmek icin kullanilabilir.

DiKKAT

« Urtini yalnizca Kullanim Kilavuzuna uygun sekilde kullanin. Yanlis kullanimin neden oldugu her tiirlti zarar veya hasar kullanici tarafindan karsilanir.

* Oyuncak olarak kullaniimasina izin vermeyin. Cocuklarin yaninda veya ¢ocuklar tarafindan kullanildiginda dikkatli gdzetim sarttir.

* Temizlemeden 6nce toz haznesi, yikanabilir filtre, toz torbasi, yan fircalar, paspas bezi, silindir paspas kapagdy, kirli su kanali, dahili kirli su
haznesi, ana fircalar ve ana firca kapagi parcalarinin yerlerine takili oldugundan emin olun.

* Robotun, istasyonun veya zeminin gizilmesini 6nlemek icin, Grint sert veya keskin nesneleri (dekorasyon atiklari, cam ve civiler gibi)
temizlemek icin kullanmayin.

* Robotun veya istasyonun Uzerine oturmayin ya da basmayin.

» Korozyonu veya hasari 6nlemek icin dezenfektan maddeleri kullanmayin ve yalnizca Roborock tarafindan énerilen temizlik soltsyonunu kullanin.

* Merdivenler gibi ytkseltiimis alanlarin yakinina alcak nesneler (ayakkabilar, paspaslar gibi) koymayin. Aksi takdirde robot, sensoérlerin dizgin
calismamasi nedeniyle dusebilir.

¢ Su hasarini 6nlemek icin robotun ¢alistigi zeminde su olmadigindan emin olun.

e Bu Urdnd cati kati zemini, agik uglu teras, kaygan ylzeyler veya mobilya Ustleri gibi bariyer bulunmayan yuksek alanlarda kullanmayin.

e Olasi yaralanmalari dnlemek icin saclari, sabitlenmemis giysileri, parmaklari ve insanlarin veya evcil hayvanlarin vicut kisimlarini Granin
acikliklarindan ve hareketli parcalarindan uzak tutun.

« UriinG bir bebegin veya cocugun uyudugu bir odada calistirmayin.

» Robotu dikey tampon, manyetik (st kapak, paspas bezi, silindir mili, yan fircalar veya tampondan tutarak tagimayin. Istasyonu istasyon
kapagindan veya istasyon tabanindan tutarak tagimayin.

e Taslari, kagit parcalarini veya hava kanalini tikayabilecek baska cisimleri toplamak igin istasyonu kullanmayin.

* Robotu veya istasyonu sigara, kibrit, sicak kil gibi yanan veya titen maddeleri; cakmak, benzin gibi yanici ya da patlayict maddeleri veya
yazici ve fotokopi makinelerinde kullanilan toneri temizlemek icin kullanmayin.

« [stasyonu sert ve diiz bir zemine yerlestirin. Istasyonu, robotu ve giic kablosunu atesten ve radyatér gibi 1si kaynaklarindan uzak tutun.
Robotu havada asili kalabilecedi nemli ve dar alan veya yerlerde kullanmayin.
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¢ Robotun veya istasyonun Uzerine, istasyonun emme girisinin yakinina herhangi bir nesne koymayin veya herhangi bir seyle (toz gecirmez
kapak dahil olmak lzere) kapatmayin.

e Toz torbasiz kullanmayin.

« Urin herhangi bir sekilde hasar gérmisse calistirmayin. Yardim almak icin musteri hizmetleriyle iletisime gecin.

o Asirtisinmay! 6nlemek icin UrinU her zaman iyi havalandiriimis alanlarda calistirin.

* Roborock ve bayileri, bu Grtintin kullanimindan, yanlis kullanimindan veya kullanilamamasindan kaynaklanan dolayli, cezai, arizi veya sonugsal
hasarlardan dogan tum sorumluluklari reddeder. Bu ret, gecerli yasalar altinda reddedilmeyen yasal haklari etkilemez.

* Robotu ve istasyonu yikamayin.

* Robotu ters ¢cevirmeden dnce dahili kirli su haznesini ¢ikarin.

e Yaniklari dnlemek icin kurutma havasi ¢ikislarina dokunmayin.

Pil ve Sarj Etme
UYARI

* Besleme geriliminin istasyonda belirtilen degerlere uygun oldugundan emin olun.

¢ Olasi duman, 1sinma veya yangin gibi durumlari 6nlemek icin yalnizca trtnle birlikte verilen pili, sarj cihazini, gtic kablosunu, istasyonu ve
diger aksesuarlari kullanin.

« Urinii herhangi bir tirde guic adaptériyle kullanmayin. Bu durum tehlikeye neden olabilir ve garantiyi gecersiz kilabilir.

o Kullanilmis pilleri ¢pe atmayin. Bunlari profesyonel bir geri dontstim kurulusuna teslim edin.

« [stasyon, yildinma maruz kalabilecek veya voltajin istikrarsiz oldugu bir alana yerlestirilirse koruyucu énlemler alin.

e Urtin uzun sure kullaniimayacaksa tamamen sarj ettikten, fisini cektikten ve kapattiktan sonra serin ve kuru bir yerde saklayin. Pilin asiri
bosalmasini énlemek igin en az U ayda bir sarj edin.

» Uriini tasimak icin istasyonun fisini cektiginizden, robotu kapattiginizdan ve su haznelerini bosalttiginizdan emin olun. Orijinal ambalajin
kullaniimasi tavsiye edilir.

Uluslararasi Sembollerin Agiklamasi

% - Sadece kapali alanda kullanim icindir.

Radyo Frekansi (RF) Ozellikleri

Servis Protokol Frekans Aralig Maks. Cikis Gucu
WiFi 802.11b/g/n/ax 2.400-2.483,5 MHz <20dBm
Bluetooth BLE V5.2 2.400-2.483,5 MHz <10dBm
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O Uriin Genel Bakisi
@ Robot (Ustten Gériinim)

() —Gii¢/Temizlik
e Robotu agmak veya kapatmak igin
basili tutun
e Temizligi baslatmak icin basin

Gli¢ Gosterge Lambasi

* Beyaz: pil seviyesi = %15

e Kirmizi: pil seviyesi < %15

e Soluk yanma: Sarj oluyor veya
baslatma asamasinda

e Hizli yanip sénen kirmizi: hata

e Mavi renkte soluk yanma: uzaktan
gorintileme

* Yavasca yanip sonen mavi: WiFi
baglantisi icin bekliyor

e Mavi renkte hizlica yanip sénme:
Baglaniyor

e Sabit mavi: Sesli asistan calisiyor/
WiFi bagh

() —istasyon

* Robot istasyonda degil: stasyona
dénme islevini baslatmak icin
basin/Nokta temizligini baglatmak
icin basili tutun

¢ Robot istasyonda: Bosaltma islemi
icin basin/Paspas bezini ylkamak
icin basili tutun

Not: Calisan robotu duraklatmak icin herhangi bir digmeye
basin.

A1-1—Mikrofonlar

A1-2—Dikey Tampon

A1-3—LiDAR Sensori

A1-4—Reactive Al Engel Tanima Sensoéri
A1-5—LED Destek Isigi

A1-6—Duvar Sensori

A1-7—Hoparlor

@ Robot (Alttan Gériniim)

A2-1—Yukseklik Sensorleri
A2-2—Hali Sensoru
A2-3—Yan Firgalar
A2-4—Silindir Paspas Kapagi
A2-5—Silindir Paspas
A2-6—Dahili Kirli Su Haznesi
A2-7—Her Yone Donebilen Tekerlek
A2-8—Ana Fircalar
A2-9—Emme Girisi
A2-10—Ana Tekerlekler
A2-11—Kirli Su Kanal

Robot (Ust Kapak Gikarilmig)

A3-1—Manyetik Ust Kapak

A3-2—Toz Haznesi

A3-3—Tampon

A3-4—Sifirlama Dugmesi

A3-5—Sarj Temas Noktalari

A3-6—lletisim Sensérii

A3-7—Otomatik Dolum Portu
A3-8—istasyon Hizalama Baglanti Noktalari

05

Dahili Kirli Su Haznesi

A4-1—Kirli Su Haznesi Kapagi
A4-2—Hazne Serbest Birakma Digmesi
A4-3—Tahliye Tetikleyici Baglanti Noktasi
A4-4—Tahliye Cikisi

@ Silindir Paspas
A5-1—Silindir Paspas Serbest Birakma
Dagmesi

@ Kirli Su Kanali

@ Toz Haznesi

A7-1—Toz Haznesi Kapagi
A7-2—Hava Girisi

A7-3—Toz Haznesi Mandal
A7-4—Emme Girisi

A7-5—Toz Haznesi Kapagi Mandali
A7-6—Yikanabilir Filtre

@ Giig Kablosu

@ Yikama Suyunu Bosaltma
Istasyonu (Arkadan Goriiniim)

A9-1—Glui¢ Portu

@D Tek Kullanimlik Toz Torbasi



@D Yikama Suyunu Bosaltma
Istasyonu

A11-1—Istasyon Kapagi
A11-2—Toz Haznesi Kapadi
A11-3—Kirli Su Haznesi
A11-4—Su Haznesi Mandali
A11-5—Su Haznesi Tutacagi
A11-6—Filtre
A11-7—Toz Torbasi Yuvasi
A11-8—Temiz Su Haznesi
A11-9—Durum Gosterge Lambasi

* Soluk yanma: Bosaltiliyor/Paspas

yikaniyor
o Kirmizi: istasyon hatasi
* Kapali: Gug kapali/Sarj oluyor

A11-10—istasyon Tabani
A11-11—Sarj Temas Noktalari
A11-12—Bosaltma Portu
A11-13—Tahliye Akttatoru
A11-14—Temizleme Tepsisi Filtresi
A11-15—Temizleme Tepsisi
A11-16—Temiz Su Dagiticilari
A11-17—istasyon Konum isareti
A11-18—Robot Dolum Portu
A11-19—Su Seviyesi Samandirasi
A11-20—Emme Girisi
A11-21—Kurutma Hava Cikislari
Not: Rahatsizligi en aza indirmek i¢in Durum Gosterge

Lambasi DND (Rahatsiz Etme) modunda kapali veya
sonuk olacaktir.

O Kurulum
@ Onemli Bilgiler

B1-1—Kablolari dlizenleyin, sert veya keskin
nesneleri (6rnegin civiler ve cam
parcalari) ve yerdeki sabitlenmemis
esyalari kaldirin. Robotun takilmasi,
carpmasl veya devirmesi sonucu
olusabilecek kisisel yaralanmalari
ve maddi zararlari énlemek icin
dengesiz, kirilabilir, degerli veya
tehlikeli esyalari glvenli bir yere alin.

B1-2— Robotu ylksek bir alanda (dubleks
bir daire gibi) kullanirken kisisel
yaralanmalara veya maddi zararlara
yol agabilecek kazara dismelerin
6nune gecmek icin her zaman fiziksel
guvenlik bariyeri kullanin.

Notlar:

* Robotu ilk kullaniminizda tm temizlik rotasi boyunca
robotu takip edin ve olasi sorunlari gézleyin. Robot
sonraki kullanimlarda kendini otomatik olarak
temizleme islemini gerceklestirir.

* Paspas bezinde asiri kir birikmesini dnlemek icin
zeminler ilk paspaslama déngustinden dnce en az Ug
kez stpuralmelidir.

@ istasyonu Konumlandirma

Istasyonu sert ve diiz bir zemine (ahsap/
fayans/beton vb.), duvara yaslanacak sekilde
yerlestirin ve en az 0,9 m (2,96 fit) yuksekligi,
0,46 m (1,51 fit) genisligi ve 1,2 m (3,94 fit)
derinligi olacak bir alan ayirin. Mobil uygulamada
daha iyi bir deneyim icin konumun guglu
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bir WiFi kapsama alaninda bulundugundan
emin olun. Prize takin ve durum gosterge
lambasinin yandigindan emin olun.

B2-1—1,2 m'den fazla (3,94 fit)
B2-2—0,9 m'den fazla (2,96 fit)
B2-3—0,46 m'den fazla (1,51 fit)

Notlar:

* GUG kablosu zemine dik bir sekilde asilirsa robot tarafindan
yakalanabilir ve istasyonun yerinden oynamasina veya
baglantisinin kesilmesine neden olabilir.

« [stasyon aclldiginda durum gésterge lambasi yanar,
robot sarj olurken séner.

* Bir hata olustugunda durum gosterge lambasi
kirmiziya doner.

« [stasyonu ates, Isi ve sudan uzak, sert ve diiz bir
zemine yerlestirin. Robotu havada asili kalabilecegi dar
bosluklarda veya yerlerde kullanmayin.

« [stasyonu yumusak bir ylizeye (hali veya kilim)
yerlestirmek, istasyonun egilmesine ve robotun yanasma
veya ayrilmayla ilgili sorun yasamasina yol acabilir.

« Istasyonu dogrudan gulines 1sigindan ve istasyon
konum isaretini engelleyebilecek nesnelerden uzak
tutun. Aksi halde robot istasyona geri dénemeyebilir.

« [stasyonu temiz su haznesi, kirli su haznesi, toz haznesi
kapag, tek kullanimlik toz torbasi, temizleme tepsisi
filtresi veya temizleme tepsisi olmadan kullanmayin.

« [stasyonun bakimini Rutin Bakim talimatlarina
gére yapin. Istasyon gii¢ kablosunu ve sarj temas
noktalarini islak bez veya mendille temizlemeyin.

* TUm istasyonlar fabrikadan ¢ikmadan 6nce su bazli
testlerden gecirilir. istasyonun su yolunda az miktarda
su kalmasi normaldir.

@D Calistirma ve Robotu Sarj Etme

Robotu calistirmak icin () dugmesini basili
tutun. GUg gosterge lambasi sabit olana
dek bekleyin, ardindan robotu istasyonun
énine yerlestirin. Istasyonun prize takili
oldugundan emin olun. Ardindan O
dugmesine basin. Robot, sarj olmak icin



istasyona otomatik olarak geri déner. Robot,
dahili yuksek performansii lityum-iyon

sarj edilebilir pil takimiyla donatilmistir. Pil
performansini korumak i¢in robotu sarijli
durumda tutun.

B3-1—Istasyon durum gésterge lambasi
kapall, robot gui¢ gosterge lambasi
soluk yaniyor: Sarj oluyor.

Not: Pil seviyesi diisiik oldugunda robot agilmayabilir.
Boyle bir durumda robotu sarj etmek icin istasyona
yerlestirin.

Robotu Uygulamaya
Baglama

1. Uygulamayi indirme

Uygulamayi indirip w70
kurmak icin App Store :-EIL

veya Google Play'de *- =
"Roborock" adini aratin
ya da karekodu tarayin.

2. WiFi"1 Sifirlama

"Resetting WiFi" (WiFi Sifirlaniyor) sesli
mesajini duyana dek (U ve O digmelerini
ayni anda basili tutun. GUg gosterge lambasi
mavi renkte yavasca yanip sonuyorsa
sifirlama tamamlanmistir. Ardindan robot
baglanti bekler.

Not: Yonlendirici ayarlari, unutulan sifre veya baska

nedenlerle robota baglanamazsaniz WiFi' sifirlayin ve
robotu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

3. Cihaz Ekleme

Roborock uygulamasini agin, "Add Device"
(Cihaz Ekleyin) veya "+" digmesine dokunun
ve uygulama i¢i kilavuzu izleyerek cihazinizi
ekleyin.

Notlar:

* Uygulama glincellemeleri nedeniyle gercek islem
adimlari degisiklik gosterebilir. Uygulamada verilen
yoénergeleri izleyin.

* Yalnizca 2.4 GHz WiFi desteklenir.

@ Kullanim Talimatlari

Temiz Su Haznesini Doldurma

Istasyon kapagini acin, temiz su haznesini
cikarin, kapagini agin ve musluk suyuyla
doldurun. Doldurduktan sonra kapagi
kapatin, mandali kilitleyin ve temiz su
haznesini istasyona geri yerlestirin.

Notlar:

* Hasari 6nlemek i¢in dezenfektan kullanmayin ve
yalnizca Roborock tarafindan énerilen temizlik
soltsyonunu kullanin.

* Robotun kayma nedeniyle hatali calismasini dnlemek
icin ok fazla temizlik soltsyonu koymayin.

* Deformasyonu dnlemek iin yalnizca soguk su kullanin.

* Su haznesinin disinda su lekeleri kalirsa hazneyi yerine
yerlestirmeden énce yumusak, kuru bir bezle silin.

A¢ma/Kapama

Robotu agmak igin () dugmesini basili tutun.
GU¢ gosterge lambasi yanar ve robot komut
bekler.
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Robotu kapatip temizlik dongisunt
tamamlamak icin () digmesini basili tutun.

Not: Robot sarj olurken kapatilamaz.

Temizligi Baslatma

Temizligi baslatmak icin (U dugmesine basin.
Robot temizlik rotasini planlar ve her odada
ilk 6nce kenarlari cizer, ardindan zikzak
hareketlerle odayl tamamlar. Bu sekilde
robot tim odalari tek tek, kapsamli ve
verimli bicimde temizler.

Notlar:

* Robotun istasyona otomatik olarak geri donmesi
icin robotu istasyondan baslatin ve temizlik sirasinda
istasyonu yerinden oynatmayin.

o Pil seviyesi cok dustk oldugunda temizlik baslatilamaz.
Temizlik iglemini baglatmadan dnce robotun sarj olmasini
bekleyin.

* Temizlik 6ncesinde zemindeki kablolari (istasyonun
guic kablosu da dahil) ve degerli esyalari toplayin.
Sabitlenmemis esyalar robot tarafindan strtiklenebilir.
Bu durum elektrikli cihazlarin baglantisinin kesilmesine,
kablo ve esyalarin hasar gérmesine yol acabilir.

* Temizlik 10 dakikadan kisa stirede tamamlanirsa robot
alani iki kez temizler.

* Temizlik d6nglsu sirasinda pil seviyesi diserse robot
istasyona otomatik olarak geri déner. Robot sarj olduktan
sonra kaldigi yerden devam eder.

* Robot, hally temizlemek icin silindir paspasi iceri ceker.
Uygulama Uzerinden de halilari girilmeyecek bélge
olarak ayarlayabilirsiniz.

* Her temizlik isleminden 6nce paspas bezinin dogru
takildigindan emin olun.

o Silindir paspas kapag, halinin islanmamas igin robot
halinin Gzerine ¢iktiginda otomatik olarak disari dogru
kayar ve halidan uzaklasirken iceri cekilir.



Nokta Temizligi

Nokta temizligini baslatmak icin O digmesini
basili tutun.

Temizleme araligi: Robot, merkezinde
kendisinin bulundugu 1,5 m (4,9 fit)x 1,5m

(4,9 fit) kare buyukltgunde bir alani temizler.

Not: Nokta temizliginden sonra robot baslangi¢
noktasina otomatik olarak doner ve talimat bekler.

Duraklatma

Robot calisirken duraklatmak icin herhangi
bir digmeye basin, temizlige devam etmek
icin O dugmesine basin. Duraklatiimis
robotu istasyona geri géndermek icin O
ddgmesine basin.

Not: Duraklatiimis robot, istasyona manuel olarak
yerlestirildiginde mevcut temizlik sona erer.

Uyku Modu

Robot 10 dakikadan uzun sure duraklatilirsa
uyku moduna geger ve gl gosterge
lambasi birkag saniyede bir yanip soner.
Robotu uyandirmak icin herhangi bir
digmeye basin.

Notlar:

* Robot sarj olurken uyku moduna gegmez.

¢ Robot 12 saatten uzun stre uyku modunda kalirsa
otomatik olarak kapanir.

DND (Rahatsiz Etme) Modu

Varsayilan Rahatsiz Etme (DND) suresi
22.00 ile 08.00 arasidir. Uygulama

Uzerinden DND (Rahatsiz Etme) modunu
devre disl birakabilir veya DND suresini
degistirebilirsiniz. Ayrica DND sUresi
boyunca otomatik su doldurma, bosaltma ve
kurutma islevlerini etkinlestirmeyi, gosterge
lambalarini kismayi veya sesli mesajlarin
sesini azaltmayi ayarlayabilirsiniz.

Paspas Yikama

Temizlik sirasinda robot, paspaslama
performansini en Ust dizeye ¢ikarmak Gzere
paspas ylkama ve su haznesini doldurma
islemleriigin istasyona ne zaman geri
dénmesi gerektigini otomatik olarak belirler.
Yikama islemini manuel olarak baslatmak
icin uygulamadaki ilgili digmeye dokunun.
Yikamayr durdurmak icin herhangi bir
digmeye basin.
Notlar:
* Temizleme tepsisinin diizgtn bir sekilde takildigindan
emin olun. Paspas yikama sirasinda robotu veya
istasyonu hareket ettirmeyin.

* Paspas yikama sikligi ve modu uygulama tzerinden
degistirilebilir.

Bosaltma

Temizlik tamamlandiktan sonra robot
istasyona geri doner ve gerekiyorsa
otomatik bosaltma islemi baslar. Bosaltma
islemini manuel olarak baslatmak icin,
istasyondaki robotun tzerindeki O
digmesine basin veya uygulamadaki ilgili
digmeye dokunun. Bosaltmayr durdurmak
icin herhangi bir digmeye basin.
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Notlar:

* Bosaltma islevi uzun sire kullaniimadiginda toz haznesini
manuel olarak bosaltin ve optimal bosaltma performansi
icin hava girisinin acik oldugundan emin olun.

* Otomatik bogaltma islevi, uygulama tzerinden devre
dist birakilabilir.

* Sik sik manuel bosaltma yapmaktan kaginin.

* Toz haznesi kapagi veya tek kullanimlik toz torbasi
yerine takilmamigken kullanmayin.

Kurutma

Paspas ylkama veya temizlik sonrasinda

gerekirse kurutma islemi otomatik

olarak baslar. Kurutma igslemini manuel

olarak baslatmak veya durdurmak icin

uygulamadaki ilgili digmeye dokunun.

Notlar:

* Kurutma suresi uygulamada degistirilebilir.

* Otomatik kurutma uygulama tzerinden devre disi
birakilabilir.

¢ Kurutma sirasinda kurutma hava cikislarindan uzak
durun.

Sarj Olma

Temizlik sonrasinda robot, sarj olmak icin
kendiliginden istasyona doner. Duraklatiimis
robotu istasyona geri géndermek icin O
digmesine basin. Robot sarj olurken glic
gosterge lambasi parlayip soner.

Not: Robot istasyonu bulamazsa baslangi¢ konumuna

otomatik olarak geri doner. Sarj etmek icin robotu
istasyona manuel olarak yerlestirin.



Hata

Bir hata olustugunda guc gosterge lambasi
kirmizi yanip séner veya durum gosterge
lambasi sabit kirmizi yanar. Uygulamada bir
bildirim gorunur ve sesli uyari calabilir.
Notlar:

* Robot, 10 dakikadan uzun sure ariza durumunda
kalirsa otomatik olarak uyku moduna gecer.

* Ariza durumundaki robotun manuel olarak istasyona
yerlestiriimesi mevcut temizligi sona erdirir.

Sistemi Sifirlama

Bir digmeye basildiginda robot yanit
vermiyorsa veya kapatilamiyorsa manyetik
st kapagi ¢ikarip Sifirlama digmesine
basarak sistemi sifirlayin.

Not: Sistem sifirlandiktan sonra programlanmis temizlik
ve WiFi gibi mevcut ayarlar fabrika ayarlarina geri ytklenir.

WiFi'I Devre Disi Birakma

Robotun WiFi baglantisini kesmek igin sesli
mesajl duyana kadar sifirlama digmesine
basin. Bes dakika bekleyin, ardindan WiFi
baglantisi otomatik olarak devre disl birakilir.
Yeniden baglanmak istiyorsaniz ilgili baglant
talimatlarini izleyin.

Fabrika Ayarlarina Dondirme

Sistem sifirlamasindan sonra robot diizgin
calismazsa robotu ag¢in. Q ddgmesini basili
tutun ve su sesli mesaji duyana kadar ayni
anda Sifirlama dugmesine basin: "Restoring

factory settings. This will take about 5
minutes." (Fabrika ayarlari geri ylkleniyor.
Yaklasik 5 dakika sUrecektir.) Robot fabrika
ayarlarina déndurdlir.

® Rutin Bakim

Notlar:

* Temizlik veya bakim 6ncesinde cihaz kapatilmali ve fisi
prizden cekilmelidir.

* Degistirme sikligl, mevcut duruma gére farklilik gosterebilir.
Anormal bir asinma olursa parcalari derhal degistirin.

* Robotu ters ¢evirmeden énce dahili kirli su haznesini
cikarin.

@D Dahili Kirli Su Haznesi

* Gerektiginde temizleyin.

D1-1—Dahili kirli su haznesini ¢ikarmak icin
hazne serbest birakma digmesine
basin.

D1-2—Tahliye kanali kapagini ¢ikarin,
ardindan hazne kapagini acin ve filtreyi
cikarin. Bunlari suyla iyice durulayin.

D1-3—Filtreyi, tahliye kanali kapagini ve
ardindan hazneyi saglam bir sekilde
yerine takin.

Silindir Paspas

* Ihtiya¢ duyuldugunda temizleyin ve 1-3 ayda bir degistirin.

D2-1—Silindir paspas serbest birakma
ddgmesine basin, paspasi digmenin
u¢ kismindan tutarak kaldirin ve
disari gekin. lyice temizleyin ve
havayla kurumaya birakin.
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D2-2—Silindir paspasi silindir miline saglam
bir sekilde takin. Silindir paspasi asadi
indirin ve yerine oturana kadar bastirin.

@ Kirli Su Kanali

* Gerektiginde temizleyin.

D3-1—Silindir milini yukari kaldirin. Kirli su
kanalini ok yéniinde cikarin ve suyla
iyice durulayin.

D3-2—Silindir mili kaldirilmis durumdayken
kirli su kanalinin arkasindaki yuvalari
robotun Uzerindeki klipslerle
hizalayin, ardindan kanali glvenli bir
sekilde geri takin.

Silindir Paspas Kapagi

+ Gerektiginde temizleyin.

D4-1—Silindir paspas kapaginin her iki
tarafindaki girintilere bastirin ve
kapagdi sikica cekin veya kapagi
uzatmak icin uygulamayi kullanin.

D4-2—Silindir paspas kapagini ¢ikarmak igin
lzerindeki vidalari sokdn.

D4-3—Silindir paspas kapagini durulayin,
silin ve ardindan yerine takin.
Vidalari sikkmadan 6nce duizgln
yerlestiginden emin olun.



@D Ana Fircalar

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.
D5-1—Ana Firca Kapagi

D5-2—Ana Firca Kapak Mandallari
D5-3—Ana Fircalar

D5-4—Ana Fir¢a Rulmani
D5-5—Koruyucu Halka

D5-6—Robotu ters cevirin ve ana fir¢a
kapagini ¢ikarmak icin her iki mandali
ice dogru bastirin.

D5-7—Ana fircalar yukari kaldirin ve cekerek
¢ikarin, ardindan ana fircalarin ve
rulmanlarin her iki ucuna dolasan
tum sag veya kirleri temizleyin.

Not: Koruyucu halkalar kirlenirse gerektiginde dondurtp

cikararak temizleyin.

D5-8—Ana firca rulmanlarini yerine takin.
Sonra ana firalari yerine takin ve ana
fircanin rengiyle, ana firca rulmani
ve robot Uzerindeki ok renginin
eslestiginden emin olun.

D5-9—Ana firca kapagini yerine takin. Dort
disin yuvalara tam olarak oturdugundan
emin olun. Cit sesi duyulana kadar ana
firca kapagini bastirin.

Notlar:

 Ana fircalarin islak bir bezle silinmesi énerilir. Ana
firqalar 1slaksa dogrudan glines 1511 almayacak sekilde
havayla kurutun.

* Ana firgalan temizlemek icin agindirici temizlik sivisi
veya dezenfektan kullanmayin.

€D Yan Fircalar

* Ayda bir temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.

D6-1—Robotu ters cevirin, yan fircalari
¢ikarmak icin vidalarini sékun ve
ardindan temizleyin.

D6-2—Yan fircalari her birini karsilik gelen
renkle eslestirerek yerine takin.
Robot Uzerinde yuksekte yer alan
orta gébedi hizalayin ve ardindan
vidayi sikarak yan fircalari yerine takin.

Her Yone Donebilen Tekerlek

* Gerektiginde temizleyin.

D7-1—Her yone donebilen tekerlegi
yavasca cikarmak icin sol veya sag
taraftan kicuk bir tornavida gibi bir
alet yerlestirin.

Not: Her yone donebilen tekerlek braketi cikarilamaz.

D7-2—Tekerlegi ve mili sudan gecirip kil
ve kirleri temizleyin. Tekerlek ve mili
havayla kurumaya birakin, yerine
takin ve bastirarak yerine oturtun.

@D Ana Tekerlekler

* Gerektiginde temizleyin.

Ana tekerlekleri yumusak ve kuru bir bezle
temizleyin.

€ Toz Haznesi

+ Gerektiginde temizleyin.

D9-1—Robotun manyetik Ust kapagini agin
ve toz haznesini gikarmak igin toz
haznesi mandalina basin.

D9-2—Toz haznesi kapagini agip igini
bosaltin. Temiz suyla doldurun ve
kapagini kapatin. Toz haznesini
hafifce calkalayin ve kirli suyu dokun.

Not: Tikanmayi dnlemek icin temizlik sivisi eklemeden

temiz su kullanin.

D9-3—Yerine yerlestirmeden 6nce toz
haznesi ve yikanabilir filtrenin
kurumasi igin en az 24 saat bekleyin.

@D Yikanabilir Filtre

+ 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.

D10-1—Toz haznesi kapagini agmak icin toz
haznesi kapak mandalina bastirin
ve filtreyi cikarin.

D10-2—Filtreyi tekrar tekrar yikayin ve
olabildigince fazla kir ¢ikarmak igin
hafifce vurun.

Not: Olasi zararlarin éntine gegmek icin filtrenin

ylzeyine ellerinizle, firalarla veya sert nesnelerle

dokunmayin.

D10-3—Yerine yerlestirmeden 6nce filtrenin
tamamen kurumasi igin en az 24
saat bekleyin.



Robot Sensorleri

* Gerektiginde temizleyin.

Asagidakiler dahil tm sensorleri silerek
temizlemek i¢in yumusak ve kuru bir bez
kullanin:

D11-1—Reactive Al Engel Tanima Sensori
D11-2—Duvar Sensori

D11-3—lletisim Sensérii
D11-4—Yukseklik Sensorleri

D11-5—Hali Sensoéri

@B istasyonu Tagima

Istasyonu tasimak icin tek elinizle istasyonun
arkasini diger elinizle ise 6n panelin ig
kismini kavrayin. Istasyonun dismemesi icin
istasyonu dogrudan dogruya tabanindan
veya kapagindan tutarak kaldirmayin.

@D Kirli Su Haznesi

* Gerektiginde temizleyin.

Kirli su haznesi kapagini agin ve kirli suyu
bosaltin. Hazneyi temiz suyla doldurun,
kapagini kapatin, mandali kilitleyin ve
calkalayin. Kirli suyu dokun. Kapagi kilitleyin
ve hazneyi yerine takin.

Notlar:

» Deformasyonu énlemek icin yalnizca soguk su kullanin.
* Su haznesinin disinda su lekeleri kalirsa hazneyi yerine
yerlestirmeden énce yumusak, kuru bir bezle silin.

Sarj Temas Noktalari

* Gerektiginde temizleyin.

Robot ve istasyon Uzerindeki sarj temas
noktalarini silmek i¢in yumusak ve kuru bir
bez kullanin.

@B Tek Kullanimlik Toz Torbasini
Degistirme
* Gerektiginde degistirin.
D15-1—Istasyon kapagini acin ve toz haznesi
kapagini ¢ikarin.

D15-2—Tek kullanimlik toz torbasini ¢ikarin
ve bertaraf edin.

Notlar:

* Toz torbasi tutacagy, sizintlyr 6nlemek icin torbay!

clkarmadan 6nce otomatik olarak kapatir.

* Torbasiz otomatik bosaltmayi 6nlemek icin toz haznesi

kapagini geri yerlestirmeden 6nce her zaman bir
toz torbasi takin. Otomatik bogaltmayr uygulama
Gzerinden de devre disi birakabilirsiniz.

D15-3—Filtreyi kuru bir bezle temizleyin,
yuvaya yeni bir tek kullanimlik toz
torbasini tamamen girecek sekilde
takin ve esit sekilde yayin.

Not: Kirlerin kacarak istasyona zarar vermesini énlemek

icin tek kullanimlik toz torbasinin dogru sekilde

yerlestirildiginden emin olun.

D15-4—Toz haznesi kapagini yerine takin ve
toz haznesinin sikica kapandigindan
emin olmak icin istasyon kapagini
kapatin.

@D Temizleme Tepsisi

+ Gerektiginde temizleyin.
D16-1—Temizleme tepsisini ¢ikarin.

D16-2—Temizleme tepsisini ve filtreyi suyla
yikayin.

D16-3—Filtreyi ve ardindan temizleme
tepsisini geri takin.

Temel Parametreler
Robot

Model RREOBEL

il 14,4 V/5.200 mAh
(TYP) lityum-iyon pil

Anma Girisi 20VDC1,5A

Not: Seri numarasl, robotun alt kismindaki etikette yer
almaktadir.

Yikama Suyunu Bosaltma
Istasyonu

Model EWFD53HRR
Anma Giris Voltajl ~ 220-240 VAC
Anma Frekansi 50-60 Hz
Anma Girisi

(Toz toplama) 2A

Anma Girisi

(Toz toplama disl) 0,69 A
Anma Cikis 20VDC1,5A




Yaygin Sorunlar

Sorun Cozim Sorun Cozim
e Pil seviyesi dusuktur. Kullanmadan 6nce o WiFi devre disidir. WiFi'l sifirflayin ve tekrar deneyin.
Robot agiimiyor robotu istasyona yerlestirin ve sarj edin. o WiFi sinyali zayiftir. Robotu WiFi sinyalinin daha
o Pil sicaklig cok distk veya ok yiksek durumdadir. iyi cektigi bir yere tasiyin.
Robotu yalnizca 4-40 °C araliginda kullanin. ¢ WiFi baglantisi normal degildir. WiFi' sifirlayin,
WiFi agina en guncel mobil uygulama strimuna indirin

Sarj olmuyor

« [stasyon, giic kaynagina bagli degildir. Guic
kablosunun her iki ucunun da dizgin sekilde
bagl oldugundan emin olun.

» Temas zayiftir. Istasyon ve robotun sarj temas
noktalarini temizleyin.

* Durum gdsterge lambasinin yandigindan emin
olun.

Yavas sarj oluyor

* Robot, ylksek veya dusuk sicakliklarda
kullanildiginda pil ®mrinl uzatmak amaciyla
sarj hizini otomatik olarak dusdrdr.

* Sarj temas noktalarr kirlenmistir. Yumusak ve
kuru bir bezle silin.

[stasyona geri
dénemiyor

« [stasyon yakininda cok fazla engel vardir.
Engelleri temizleyin ya da istasyonu agik bir
alana tasiyin.

* Robot, istasyondan ¢ok uzaktadir. Robotu
istasyona daha yakina yerlestirin ve tekrar deneyin.

Robot anormal
davraniyor

* Robotu yeniden baslatin.

Temizlik sirasinda
guraltt yapryor

e Ana fircalar, yan fircalar veya ana tekerlekler
sikismis olabilir. Robotu kapatin ve bunlari
temizleyin.

* Her yone donebilen tekerlek sikismis olabilir.
Bir tornavida kullanarak tekerlegi cikarin ve
temizleyin.

baglanamiyor

ve yeniden deneyin.

¢ WiFi baglantisi aniden kesilmistir. Yonlendirici
ayarlarinizla ilgili bir hata olabilir. Sorun
giderme yardimi almak igin Roborock Musteri
Hizmetleriyle iletisime gegin.

Robot istasyona
bagliyken surekli
gl¢ ceker mi?

* Robot, pil performansini korumak amaciyla
istasyona bagl oldugu surece gl cekse de
glg tuketimi son derece dusuktar.

Ik tig kullanim
Oncesinde robotun
en az 16 saat sarj
edilmesi gerekiyor
mu?

 Hayir. Lityum-iyon pillerde bellek etkisi yoktur.
Robot tamamen sarj edildikten sonra kullanilabilir.

Robot, sarj
olduktan sonra
temizlige devam
etmiyor

e Robotun DND (Rahatsiz Etme) modunda
olmadigindan emin olun. DND (Rahatsiz Etme)
modu, otomatik yeniden temizlemeyi engeller.

* Robot, istasyona manuel olarak yerlestirilirse
veya digmelere basarak istasyona gonderilirse
temizlige devam etmez.

Robot belirli
noktalarr atlamaya
basladi

* Duvar sensoru, yukseklik sensorleri veya hali
sensord kirlenmis olabilir. Sensoérleri yumusak
ve kuru bir bezle temizleyin.

Programlanmis
temizlik calismiyor

e Robotun sarjini dolu tutun. Programlanmis
temizlik ancak pil seviyesi %15'in Gzerinde
oldugunda baslar.




Sorun

Cozum

Sorun

Cozim

Temizlik
performansi
yetersiz ve/veya
disari toz siziyor

* Toz haznesi dolmustur ve bosaltiimasi
gerekmektedir.

e Filtre tkanmuistir ve temizlenmesi gerekmektedir.

* Ana fircalar dolagsmistir ve temizlenmesi
gerekmektedir.

Paspaslama
sirasinda su hig yok
veya ok az var

e Mobil uygulamayi kullanarak su akisini artirin.

Robot, nokta
temizliginden
sonra veya elle
tasindiginda sarj
istasyonuna geri
dénemiyor

* Robot, nokta temizligi veya buyuk bir konum
degisikligi sonrasinda haritay! yeniden
olusturur. Sarj istasyonu ¢ok uzaktaysa robot
sarj icin geri dénemeyebilir ve sarj istasyonuna
manuel olarak yerlestiriimesi gerekir.

Durum gosterge
lambasi strekli
kirmizi yaniyor

* Voltaj hatasl. Yerel voltajin istasyonda belirtilen
degerleri karsilayip karsilamadigini kontrol edin.

 Temiz su haznesinin yerlesimini kontrol edin
veya gerekiyorsa hazneyi doldurun.

e Kirli su haznesinin yerlesimini kontrol edin
veya gerekiyorsa hazneyi bosaltin.

* Temizleme tepsisinin veya temizleme tepsisi
filtresinin dogru sekilde takilip takilmadigini
kontrol edin.

Bosaltma
performansi

azaldi veya
bosaltma sirasinda
alisiimadik bir
gurdltd basladi

 Ana fircalar veya ana firca kapagi diizgiin
takilmamistir. Kontrol edin ve dogru sekilde
yerine takin.

e Filtre, hava kanali, emme girisi, hava girisi,
toz haznesi veya tek kullanimlik toz torbasi
tikanmistir. Tikanikliklarr gidermek icin temizleyin.

Paspas ylkama
performansi azaldi

 Zemin kirlidir. Daha iyi temizlik igin
uygulamada paspas ylkama modunu "Yogun"
(Deep) moduna getirin.

Otomatik kurutma
baslatilamiyor

» Otomatik kurutma devre digi birakilmistir.
Uygulama ayarlarini kontrol edin.

 Robot, kurutma sirasinda istasyondan ayrilirsa
kurutma islemi daha erken sona erer.

e Nemli ortamlarda kurutma performansini
artirmak igin kurutma suresini uygulama
Gzerinden uzatmaniz onerilir.

Otomatik bosaltma
yapilamiyor

» Otomatik bosaltma devre disi birakilmistir.
Uygulama ayarlarini kontrol edin.

« [stasyon toz haznesi kapag takilmamistir.
Kontrol edin ve takin.

* Robot temizlik yapmadan istasyona geri
donerse otomatik bosaltma baslamaz.

* Robot, DND (Rahatsiz Etme) modunda istasyona
geri déndukten sonra otomatik bosaltma
yapmaz. Temizlik zamanini veya DND siresini
ayarlayin ya da manuel bosaltmayi baslatin.

* Robot istasyona manuel olarak tasindiysa
otomatik bosaltma baslamaz. Bosaltma
islemini manuel olarak baslatin.

Paspas bezi
yikanamiyor

e Paspas bezi kullaniimamissa yilkanmaz.

* Robot, istasyondan baslatimazsa veya
uygulama haritasinda istasyon bulunamiyorsa
paspas yikama igin istasyona geri dénmez.

* Temiz su haznesinin yerlesimini kontrol edin
veya gerekiyorsa hazneyi doldurun.

e Kirli su haznesinin yerlesimini kontrol edin
veya gerekiyorsa hazneyi bosaltin.

* Temizleme tepsisinin veya temizleme tepsisi
filtresinin dogru sekilde takilip takilmadigini
kontrol edin.

e Dahili kirli su haznesinin dogru takildigindan
emin olun.

o Kirli su kanalinin dogru takildigindan emin olun.




Sorun

Cozum

Paspas bezi
uzanamiyor

e FlexiArm Design Genisletilmis Paspaslama
ozelliginin uygulamada etkinlestirildiginden
emin olun.

* Paspas bezi yalnizca duvarlar ve belirli engeller
boyunca uzanir.

e Paspas uzatma mekanizmasinin sikisip
sikismadigini kontrol edin.

Temizlik sonrasinda
yerde kirli su
kalintilart kaliyor

* Kirli su kanali tkanmistir ve temizlenmesi
gerekmektedir.

e Dahili kirli su haznesi dolmustur ve bosaltiimasi
gerekmektedir.




Robot Supiirge

Urtin Modeli: RREOBEL

Uretici: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Uretici Adresi: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, Cin Halk Cumhuriyeti

Daha fazla trdn bilgisi icin web sitemizi ziyaret edin: https://tr.roborock.com
Satig sonrasi destek icin satis sonrasi servis ekibimize e-posta gonderin:
Roborock Yetkili Teknik Servis

Roborock Garanti Servisi Iletisim Bilgileri

Unvan: RECCI TEKNOLOJT A.S.

Adress: 19 Mayis Mah., Dr. Hiisnii Ismet Ozttirk Sok. No:1A/21 Sigli / ISTANBUL
Whatsapp: 0544 308 80 00

Mail: support-tr@roborock-eu.com



