Roborock Qrevo Curv

Robotik Elektrikli SUpurge Kullanim Kilavuzu

Bu trtind kullanmadan énce semalari iceren bu kullanim kilavuzunu dikkatlice
okuyun ve ileride basvurmak Gizere uygun sekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgileri
Kisitlamalar UYARI

o Pili sarj etmek icin yalnizca bu trinle birlikte verilen roborock EWFD26HRR veya EWFD27HRR cikarilabilir yerlestirme istasyonunu kullanin.

e Uriinii temizlemeden veya bakimini yapmadan dnce triin kapatiimali ve fi prizden cikariimalidir.

* Termal kesicinin yanlslikla sifirlanmasindan kaynaklanan bir tehlikeyi 6nlemek icin, bu cihaz zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihazindan beslenmemeli
veya sebeke tarafindan duzenli olarak acilip kapatilan bir devreye baglanmamalidir.

« Baglanti istasyonu yalnizca 14,4 V/6400 mAh (TYP) lityum iyon pil ile donatilmis robotik elektrikli stiptirgeyi sarj etmek icin kullanilabilir.

DIKKAT

e Uriinti sadece Kullanim Kilavuzuna uygun olarak kullanin. Yanlis kullanimdan kaynaklanan herhangi bir kayip veya hasar kullanici tarafindan karsilanacaktir.
* Oyuncak olarak kullaniimasina izin vermeyin. Cocuklar tarafindan veya ¢ocuklarin yakininda kullanildiginda yakin dikkat gereklidir.
¢ Temizlikten 6nce ¢op kovasi, yikanabilir filtre, toz torbasi, yan firga, paspas bezleri, ana fircalar ve ana firca kapaginin yerine takildigindan emin olun.
® Robotun, yuvanin veya zeminin gizilmesini énlemek icin GrtinG sert veya keskin nesneleri (dekorasyon atiklari, cam ve ¢ivi gibi) temizlemek icin kullanmayin.
¢ Robotun veya rihtimin Gzerine oturmayin veya ayakta durmayin.
* Korozyon veya hasari 6nlemek icin herhangi bir dezenfektan kullanmayin ve sadece Roborock tarafindan énerilen temizleme soltisyonunu kullanin.
¢ Merdiven gibi ytikseltilmis alanlarin yakinina alcak nesneler (ayakkabi, paspas gibi) koymayin. Aksi takdirde, robot arizal sensorler nedeniyle dusebilir.
® Su hasarini 6nlemek icin robotun calistigi zeminde bulunmadigindan emin olun.
o Bu Uriini cati kati zemini, acik uglu teras, kaydirak veya mobilya Usti gibi bariyeri olmayan yiksek ytizeylerde kullanmayin.
o Olasi yaralanmalari énlemek icin insanlarin ve evcil hayvanlarin saglarini, bol giysilerini, parmaklarini ve tim vicut parcalarini Grindn dikislerinden,
acikliklarindan ve hareketli parcalarindan uzak tutun.
. Uriin bir bebegin veya ¢ocugun uyudugu bir odada calistirmayin.
Robotu dikey tampon, manyetik Ust kapak, yan firca veya tampon kullanarak tasimayin. Dock tabanini kaldirarak dock'u hareket ettirmeyin.
: Hava kanalini tikayabilecek taslari, kagit parcalarini veya diger nesneleri almak igin iskeleyi kullanmayin.
Robotu veya yuvayi sigara, kibrit, sicak kil gibi yanan veya titen maddeleri ya da cakmak, benzin veya yazicilarda veya fotokopi makinelerinde kullanilan
® toner gibi yanici veya patlayici maddeleri siipirmek igin kullanmayin.
Yuvayi sert ve dliz bir zemine yerlestirin. Yuvayi, robotu ve glig kablosunu atesten ve kalorifer radyatori gibi 1si kaynaklarindan uzak tutun. Nemli ve dar
® alanlardan veya robotun havada asili kalabilecegi yerlerden kaginin.
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« Robotun veya yuvanin lzerine, yuvanin emme girisinin yakinina herhangi bir nesne koymayin veya bunlari herhangi bir maddeyle (toz gecirmez dahil)
ortmeyin.

o Toz torbasi olmadan kullanmayin.

® Herhangi bir sekilde hasar gérmusse Grtini ¢alistirmayin. Yardim icin musteri hizmetlerine basvurun.

® Asirtisinmayi énlemek icin cihazi her zaman iyi havalandirilan alanlarda calistirin.

o Roborock, bu Griintn kullanimindan, yanlis kullanimindan veya kullanilamamasindan kaynaklanan dolayli, arizi veya sonug olarak ortaya ¢ikan zararlar icin
tim sorumlulugu reddeder. Bu sorumluluk reddi, yururltkteki yasalar uyarinca reddedilemeyecek herhangi bir yasal hakki etkilemez.

* Robotu ve istasyonu yikamayin.

Akil ve Sarj UYARISI

* Elektrik carpmasi riskini en aza indirmek icin her zaman uygun sekilde topraklanmis bir elektrik prizi kullanin. Eger béyle bir priz mevcut degilse, bir elektrikciye
danisarak bir tane temin edin.

¢ Besleme voltajinin istasyonda listelenen gereksinimleri karsiladigindan emin olun.

e Olasi duman, isi veya yangini dnlemek icin yalnizca triinle birlikte verilen pil, sarj cihazi, glig kablosu, yuva ve diger aksesuarlari kullanin.

*® Tehlikeye neden olabilecegi ve garantiyi gecersiz kilabilecegi icin Griini herhangi bir glic adaptéru ile kullanmayin.

¢ Atik pilleri atmayin. Bunlari profesyonel bir geri déntstim kurulusuna birakin.

® Eger istasyon ylksek veya dengesiz voltajli bir alana yerlestirilirse, koruma énlemleri alin.

 Uriin uzun sire kullaniimayacaksa, tamamen sarj ettikten, fisini cektikten ve kapattiktan sonra serin ve kuru bir yerde saklayin.

* Pilin asiri desarj olmasini 6nlemek icin en az (i ayda bir sarj edin.

 UriinG tagimak icin istasyonun fisini cektiginizden, robotu kapattiginizdan ve su tanklarini bosalttiginizdan emin olun.

¢ Orijinal ambalajin kullanilmasi tavsiye edilir.

Uluslararasi Sembollerin Agiklanmasi
) - KORUYUCU TOPRAK (Koruyucu ) sembolii [sembol IEC 60417-5019 2009-02)]

05



@ Uriine Genel Bakig

Robot (Ustten Gordnim)
(I) -Gug/Temizlik
*Robotu agmak veya kapatmak icin
basili tutun
*Temizligi baslatmak icin basin

Glg Gosterge Isig

*Beyaz: Pil seviyesiz %15

*Kirmizi: Pil seviyesi< %15

*Yanip Sénen Isik: Sarj etme veya

baslatma

*Kirmizi yanip séniyor: Hata

*Mavi Yana Isik: Uzaktan
géruntileme

*Yavasca mavi yanip sonuyor: WiFi
baglantisi bekleniyor

+*Hizla mavi yanip sénuyor: Baglaniyor

+Sabit mavi: Sesli asistan
calisiyor/WiFi bagh

() -iskele

*Robot istasyonda degil: Baslamak icin basin
yerlestirme/Leke temizligini baslatmak
icin basili tutun
*Robot istastonda: Bosaltmayi baslatmak
icin basin/Paspas bezlerini yilkamak icin
basili tutun

Not: Calisan bir robotu duraklatmak igin herhangi bir

dtgmeye basin.

A1-1-Mikrofonlar

A1-2- Dikey Tampon

A1-3-LiDAR Sensori

A1-4-LED Dolgu Isig

A1-5-Istasyon Bulucu

A1-6-Reaktif Yapay Zeka Engel Tanima Sensori

A1-7-Tampon
A1-8-Duvar Sensori

€3 Robot (Alttan Gordnum)

A2-1-Yikseklik Sensorleri
A2-2-Hali Sensoéri

A2-3-Yan Firca

A2-4-Ana Firca Kapagi

A2-5-Cok Yonll Tekerlek
A2-6-Ana Fircalar

A2-7-Ana Firca Kapagi Mandallari
A2-8-Ana Tekerlekler

A2-9-Mop Bezleri

€ Robot (Ust Kapak Cikariimis)
A3-1-Manyetik Ust Kapak
A3-2- Emis Girisi
A3-3-Otomatik Kaldirma ve Déndirme Paspas
Modidilleri
A3-4-Sifirlama Dugmesi
A3-5-Toz Haznesi
A3-6-Sarj Kontaklar
A3-7- Hava Cikislari
A3-8-Sensor
A3-9- Kendinden Dolum Portu
A3-10-Konumlandirma Dugmesi

€D Paspas Bezi Montajl

A4-1-Kanca ve Yuvarlak Mop Bezi
Ad4- 2-Paspas Aksl

Not: Paspas bezlerini diiz bir sekilde yerine
sabitleyin.

¢ Paspas Bezi

06

Cop Kovasi

A6-1-Toz Kovasi Mandali
A6-2-Emis Girisi
A6-3-Hava Girisi
A6-4-Yikanabilir Filtre
A6- 5-Filtre Mandali

@D Gug Kablosu Tek
Kullanimlik Toz Torbasi

@D Bos Yikama Dolum Yuvasi
(Arkadan Goridnim)

A9-1-Gui¢ Baglanti Noktasi

@D Bos Yikama Dolum Iskelesi
A10-1-Istasyon Kapagi

A10-2-Toz Haznesi Kapagi

A10-3- Kirli Su Tanki

A10-4-Su Tanki Mandali

A10- 5-Su Tanki Kolu

A10-6-Filtre

A10-7-Toz Torbasi Yuvasi

A10-8-Temiz Su Tanki

A10-9-Durum Gésterge Isigi

*Yanim Sénen Isik: Bosaltma / Paspas yikama
*Kirmizi: Istasyon hatasi
«Kapali: Glg kapali/Sarj oluyor

A10-10-Istasyon Tabani

A10-11-Sarj Kontaklari

A10-12- Drenaj Portu

A10-13-Tepsi Filtresinin Temizlenmesi



A10-14-Kurutma Havasi Cikislari
A10-15-Rihtim Konum fsareti

A10- 16-Emis Girisi

A10-17-Robot Dolum Portu
A10-18-Temizleme Tepsisi Modulu
A10-19-Su Seviye Samandirasi
A10-20-Temiz Su Dispenserleri

© Kurulum
@ Onemli Bilgiler

B1-1-Kablolari, sert veya keskin nesneleri (civi ve
cam gibi) ve gevsek esyalari yerden ve
esyalarin robota dolanmasi, ¢arpmasi
veya robot tarafindan  devrilmesi
nedeniyle kisisel yaralanmalari veya
maddi hasari onlemek icin dengesiz,
kirilgan, degerli veya tehlikeli esyalari
tastyin.

B1-2-Robotu yiksek bir alanda (dubleks daire gibi)
kullanirken, kisisel yaralanma veya maddi
hasarla sonuglanabilecek kazara diismeleri
onlemek icin her zaman fiziksel bir
glvenlik bariyeri kullanin.

Notlar:

*Robotu ilk kez kullanirken, tim temizlik rotasi boyunca
onu takip edin ve olasi sorunlari izleyin. Robot ileriki
kullanimlarda kendi kendine temizlik yapabilecektir.

*Paspas bezlerinde asiri kir birikmesini énlemek icin, ilk

paspaslama dongisiinden énce zeminler az (i kez

vakumlanmalidir.

€ Montaj

B2-1-Bir click sesi duyana kadar paspas
akslarinhizalayin ve robota takin.

B2-2-—Click

@ istasyonunKonumlandiriimasi

istasyonu sert, diiz bir zemine
(ahsap/karo/beton vb.), diiz bir duvara
yerlestirin ve en az 0,9 m (2,96 ft) yukseklikte,
0,46 m (1,51 ft) genislikte ve 1,2 m (3,94 ft)

«Istasyonun bakimini Rutin Bakim'a gére yapin. istasyon gic
kablosunu ve sarj temas noktalarini islak bir bez veya kagit
mendille temizlemeyin.

«Tum istasyonlar fabrikadan ¢ikmadan 6nce su bazli

testlere

tabi tutulur. Iskelenin su yolunda az miktarda su kalmasi
normaldir.

€D A¢ma ve Sarj Etme

Robotu agmak icin (1) basili tutun. Gug géstergesi 15191
sabit olana kadar bekleyin ve ardindan robotu yuvanin
oénune yerlestirin.

Ardindan, () tusuna basin.

derinlikte. Mobil uygulama ile daha iyi bir
deneyim icin konumun iyi bir WiFi kapsama
alanina sahip oldugundan emin olun. Fisi takin
ve durum goésterge isiginin agik oldugundan
emin olun.

0,2 m'den (3,94 ft) fazla

B3-2-0,9 m'den (2,96 ft) fazla
B3-3-0,46 m'den (1,51 ft) fazla

Robot sarj icin otomatik olarak yuvaya geri
donecektir. Robot, dahili bir yiksek performansli
lityum iyon sarj edilebilir pil ile donatilmistir. Pil
performansini korumak igin robotu sarjli tutun.
B4-1-Rihtim durum gésterge 15191 kapali, robot glig
gobsterge 15191 nefes aliyor: Sarj oluyor.

Not: Pil zayif oldugunda robot agilmayabilir. Bu durumda, robotu

Notlar: sarj etmek icin istasyona yerlestirin.

*GUg kablosu yere dikey olarak asilirsa, robot
tarafindan

yakalanabilir ve yuvanin hareket etmesine veya
baglantisinin kesilmesine neden olabilir.

«Istasyon agikken durum gésterge Is1§1 yanar ve robot

sarj olurken soner.

*Bir hata olusursa durum gésterge 1sig1 kirmiziya doner.

«Iskeleyi ates, Is1 ve sudan uzak, sert ve diiz bir zemine

yerlestirin. Robotun havada asil kalabilecegi dar

alanlardan veya kaginin.

«Iskelenin yumusak bir yiizeye (hali/mat) yerlestirilmesi
iskelenin egilmesine ve yanasma ve ayrilma sorunlarina
neden olabilir.

«istasyonu dogrudan giines isigindan veya istasyon konum
isaretini engelleyebilecek herhangi bir seyden uzak tutun,
aksi takdirde robot istasyona geri donemeyebilir.

Tek kullanimlik toz torbasi veya temizleme tepsisi moduli
olmadan istasyonu kullanmayin.
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Uygulamaya Baglanma
1. Uygulamayi Indirin

Uygulamayi indirmek ve ytklemek igin [
App Store veya Google Play'de
"Roborock "u arayin veya QR kodunu
tarayin.

2. WiFi'yi Sifirla

"WiFi Sifirlaniyor" sesli mesajini duyana kadar (1) ve
() tuslarina ayni anda basili tutun. Glig gosterge
151g1 yavasca mavi renkte yanip séndiginde sifirlama
islemi tamamlanmistir. Robot daha sonra bir baglanti
icin bekleyecektir.

Not: Yonlendirici yapilandirmaniz, unutulan bir sifre veya baska
bir nedenle robota baglanamiyorsaniz, WiFi'yi sifirlayin ve
robotunuzu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

3. Cihaz Ekle

Roborock uygulamasini acin, "Cihaz Ekle" veya "+"
digmesine dokunun ve uygulama ici kilavuzu
izleyerek cihazinizi ekleyin.

Notlar:

*Gergek sureg, devam eden uygulama giincellemeleri
nedeniyle degisebilir.

* Uygulamada verilen kilavuzu takip edin.

*Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

*Robot bir baglanti igin 5 dakikadan fazla beklerse, WiFi
otomatik olarak devre disi birakilacaktir. Yeniden
baglanmak istiyorsaniz, devam etmeden 6nce WiFi'yi
sifirlayin.

O Kullanim Talimatlari

A¢ma/Kapama

Robotu agmak igin () tusuna basili tutun. Gig
gosterge 151§1 yanacak ve robot bekleme moduna
gegecektir.

Robotu kapatmak ve temizlik déngusini
tamamlamak icin (1) adresini basili tutun.

Not: Robot sarj edilirken kapatilamaz.

@D Temiz Su Tankinin Doldurulmasi

Istasyon kapagini agin, temiz su tankini kaldirin,
kapagini agin ve ardindan suile doldurun.
Doldurduktan sonra kapagi kapatin, mandali
kilitleyin ve ardindan temiz su tankini istasyona
geri yerlestirin.

Notlar:

*Hasari 6nlemek icin herhangi bir dezenfektan kullanmayin
ve sadece Roborock tarafindan énerilen temizleme
soltsyonunu kullanin.
*Robotun kayma nedeniyle yanlis calismasini 6nlemek igin
cok fazla temizleme sollisyonu eklemeyin.
*Deformasyonu énlemek icin sadece soguk su kullanin.
+Su tankinin disinda su lekeleri kalirsa, su tankini

yeniden takmadan énce bunlari yumusak, kuru bir

bezle silin.

Temizlige Baslama

Temizlige baslamak icin (1)

tusuna basin. Robot temizlik rotasini planlayacak
ve her odada 6nce kenarlari cizecek ve ardindan
oday! dolduracaktir. Bunu yaparken robot tim
odalari tek tek, derinlemesine ve verimli bir sekilde
temizler.
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Notlar:

*Robotun yuvaya otomatik olarak dondiiginden emin olmak icin,
robotu yuvadan baslatin ve temizlik sirasinda yuvayi hareket
ettirmeyin.

+Pil seviyesi cok diistikse temizlik baslatilamaz. Temizlige
baslamadan 6nce robotun sarj olmasini bekleyin.

*Temizlikten 6nce, kablolari (yuvanin guig kablosu dahil) ve
degerli esyalari yerden toplayin. Gevsek esyalar robot
tarafindan suriklenebilir ve elektrikli cihazlarin
baglantisinin kesilmesine veya kablolarin ve esyalarin
hasar gérmesine neden olabilir.

*Temizlik 10 dakikadan daha kisa stirede tamamlanirsa,
robot alani iki kez temizleyecektir.

*Bir temizlik déngusu sirasinda pil azalirsa, robot

otomatik olarak yuvaya geri donecektir. Sarj olduktan
sonra robot kaldigi yerden devam edecektir.

+*Robot, hallyi temizlemek igin paspas bezi baglantilarini geri
cekecektir. Ayrica kaginmak icin uygulamada haliy
girilmez bolge olarak ayarlayabilirsiniz.

*Her temizlik gorevine baslamadan énce, paspas bezlerinin
duizgtin bir sekilde takildigindan emin olun.

Leke Temizligi

Nokta temizligini baslatmak icin() tusuna basili
tutun. Temizlik araligi: Robot 1,5 m'lik (4,9 fttemizler
x 1,5 m (4,9 ft) karelik alan kendi Gizerinde ortalanir.

Not: Nokta temizliginden sonra robot otomatik olarak
baslangi¢ noktasina dénecek ve bekleme moduna gegecektir.

Duraklat

Robot calisirken, duraklatmak icin herhangi bir
digmeye basin, temizlemeye devam etmek icin
digmesine () basin. Duraklatiimis bir robotu
istasyona geri géndermek icin (tusuna basin.

Not: Duraklatilmis bir robotu manuel olarak istasyona
yerlestirmek mevcut temizlemeyi sonlandiracaktir.



Uyku

Robot 10 dakikadan fazla duraklatilirsa, uyku
moduna gegecek ve gli¢ gésterge 1s1g1 birkag
saniyede bir yanip sénecektir. Robotu hazir hale
getirmek icin herhangi bir digmeye basin.

Notlar:

*Robot sarj olurken uyku moduna ge¢cmeyecektir.
*Robot 12 saatten fazla uykuda kalirsa otomatik olarak
kapanacaktir.

DND Modu

Varsayilan Rahatsiz Etmeyin (DND) suresi 22:00 ile
08:00 arasindadir. DND modunu devre disi
birakmak veya DND degistirmek icin uygulamayi
kullanabilir veya DND suresi boyunca otomatik,
bosaltma ve kurutmay: etkinlestirip
etkinlestirmeyeceginizi, gosterge isiklarini karartip
karartmayacaginizi veya sesli mesajin ses seviyesini
dusurup distrmeyeceginizi ayarlayabilirsiniz.

Paspas Yikama

Temizlik sirasinda robot, paspas yikama ve su
tankini yeniden doldurma igin ne zaman yuvaya
dénmesi gerektigini otomatik olarak belirleyerek
paspaslama islemini performans olarak en st
dlzeye cikarir. Yikamayi uygulamadan baslatmak
icin uygulamadaki ilgili digmeye dokunun.
Yikamay durdurmak i¢in herhangi bir digmeye
basin.

Notlar:

*Robotun paspas bezlerini otomatik olarak yikadigindan
emin olmak icin, yuvadan baslatin ve temizlik sirasinda
yuvay!i hareket ettirmekten kaginin.

+Sicak sudan kaynaklanan yaniklari 6nlemek igin temiz

su tankina dokunmayin.

+Paspas yikama sikligi ve modu uygulamada degistirilebilir.

Bosaltma

Temizlikten sonra robot geri dénecek ve
gerektiginde otomatik bosaltma baslayacaktir.
Bosaltmayl manuel olarak baslatmak icin
yerlestirilmis robotta (3 tusuna basin veya
uygulamada ilgili digmeye dokunun.
Bosaltmayi durdurmak icin herhangi bir
digmeye basin.

Notlar:

*Bosaltma islemi uzun stre kullanilmadan birakildiginda, ¢6p
kovasini manuel olarak bosaltin ve optimum bosaltma
performansi icin hava girisinin agik oldugundan emin olun.
+Otomatik bosaltma uygulamada devre disi birakilabilir.
*Sik sik elle bosaltmaktan kaginin.

*Toz haznesi kapagi veya tek kullanimlik torbasi yerine
takilmadan kullanmayin.

Kurutma

Paspas yikandiktan veya temizlendikten sonra,
kurutma gerektigi gibi baslayacaktir. Kurutmayi
manuel olarak baslatmak veya durdurmak icin
uygulamadaki ilgili digmeye dokunun.

Notlar:

*Kurutma suresi uygulamada degistirilebilir.

*Otomatik kurutma uygulamada devre disi birakilabilir.
*Kurutma sirasinda kurutma havasi ¢ikislarindan uzak

durun.

Sarj etme

Temizlikten sonra robot sarj olmak i¢in otomatik
olarak yuvaya geri dénecektir. Duraklatilan
robotu yuvaya geri gondermek icin ()
digmesine basin. Robot sarj olurken gug
gosterge 15131 yanacaktir.

09

Not: Robot yuvay bulamazsa, otomatik olarak baslangig
konumuna geri dénecektir. Yeniden sarj etmek igin
robotu manuel olarak istasyona yerlestirin.

Hata

Bir hata olusursa, glg gosterge isi1g1 kirmizi renkte
yanip séner veya durum gésterge 151§ sabit
kirmizi renkte yanar. Uygulamada bir acilir
bildirim gérinir ve sesli bir uyari duyulabilir.

Notlar:
*Robot, 10 dakikadan uzun sire arizali durumda birakilirsa
otomatik olarak uyku moduna gegecektir.

+Arizall bir robotu manuel olarak istasyona yerlestirmek
mevcut temizligi sonlandiracaktir.

Sistemin Sifirlanmasi

Bir digmeye basildiginda robot yanit vermiyorsa
veya kapatilamiyorsa, manyetik st kapadi ¢ikarip
Sifirla dugmesine basarak sistemi sifirlayin.

Not: Sistem sifirlandiktan sonra, programli temizlik ve WiFi
gibi mevcut ayarlar fabrika ayarlarina geri ytklenir.

Fabrika Ayarlarini Geri Yukleme

Sistem sifirlandiktan sonra robot diizgtin
calismazsa, glici acin. adresini basili tutun ve ayni
zamanda "Fabrika ayarlari geri yikleniyor. Bu islem
yaklasik 5 dakika strecektir." sesli mesajini duyana
kadar Sifirla digmesine basin. Robot daha sonra
fabrika ayarlarina geri ytiklenecektir.



@ Rutin Bakim

Not: Degistirme sikligi gercek duruma gére degisebilir.
Anormal asinma meydana gelirse, parcalari derhal degistirin.

Ana Fircalar

* Her 2 haftada bir temizleyin ve her 6-12 ayda bir degistirin.
D1-1-Ana Firca Kapagi

D1-2-Ana Firca Kapagi Mandallari

D1- 3-Ana Firgalar

D1-4-Ana Firga Rulmani

D1-5-Robotu ters gevirin ve ana firca kapagini
cikarmak igin iki mandalri iceri dogru
bastirin.

D1-6-Ana fircalari kaldirin ve disari ¢ekin, rulmanlari
¢ikarin ve ana fircalarin ve her iki ucundaki
dolasmis killari veya kirleri temizleyin.

D1-7-Ana firca rulmanlarini yeniden takin. Ardindan,
fircalari yeniden takin ve ana fircanin, ana
firca rulmanin ve robot tizerindeki okun
renginin eslestiinden emin olun.

D1-8- Ana fir¢a kapagini yeniden takin. Dért disinin
yuvalara tam olarak oturdugundan emin
olun ve bir klik sesiyle kilitlendigini duyana
kadar ana firca bastirin.

Notlar:

+Ana firca kapagini glivenli bir sekilde takmak icin, ana firca
kapagi mandallarinin her ikisini de yerine bastirdiginizdan
emin olun.

*Ana fircalarin islak bir bezle silinmesi tgvsia/e edilir.
glknilflrlljgtilzr 1slaksa, dogrudan glines isigindan uzakta hava
ile .

+*Ana fircalari temizlemek icin asindirici temizlik sivisi veya
dezenfektan kullanmayin.

€3 Yan Firca
* Aylik olarak temizleyin ve her 3-6 ayda bir degistirin.
Yan firca vidasini sékun. Yan fircayi ¢ikarin ve

temizleyin. Ardindan, fircayi yeniden takin ve vidayi
sikin.

€ Cok Yonlu Tekerlek
*Gerektigi gibi temizleyin.
D3-1-Aksi kaldirmak ve tekerlegi ¢ikarmak icin
kicuk bir tornavida gibi bir alet kullanin.
Not: Cok yonlii tekerlek braketi gikarilamaz.
D3-2-Tekerlegi ve aksi su ile durulayarak sag ve
kirden arindirin. Havayla kurutun, yeniden
takin ve tekerlegi ve aksi yerine bastirin.

€D Ana Tekerlekler

*Gerektigi gibi temizleyin.

Ana tekerlekleri yumusak, kuru bir bezle temizleyin.

€ (C6p Haznesi

*Gerektigi gibi temizleyin.

D5-1-Robotun manyetik st kapagini ¢ikarin ve ¢op
kovasini ¢cikarmak icin ¢cép kovasi mandalina
basin.

D5-2-Yikanabilir filtreyi ¢ikarin ve ¢op kovasini

bosaltin.

D5-3-Cop kovasini temiz su ile doldurun ve
yikanabilir filtreyi tekrar takin. Cop kovasini
hafifce calkalayin ve ardindan kirli suyu
dokan.

Not: Tikanmayi 6nlemek icin, herhangi bir temizleme

sivisi olmadan sadece temiz su kullanin.

D5-4-Tekrar takmadan once ¢6p kovasinin ve

yikanabilir filtrenin iyice kurumasi igin en
az 24 saat bekleyin.

€@ Yikanabilir Filtre

* Her 2 haftada bir temizleyin ve her 6-12 ayda bir degistirin.

D6-1-Filtreyi cikarin.

D6-2-Filtreyi tekrar tekrar durulayin ve mimkin
oldugunca ¢ok kiri ¢ikarmak icin hafifce
vurun.

Not: Olas! hasari 6nlemek icin filtrenin ylzeyine ellerinizle,
fircalarla veya sert nesnelerle dokunmayin.

D6-3-Tekrar takmadan once filtrenin iyice
kurumasi icin en az 24 saat bekleyin.



@ Paspas Bezleri

* Gerektigi gibi temizleyin ve her 1-3 ayda bir degistirin.
D7-1-Mop bezlerini mop bezi yuvalarindan gikarin.
Paspas bezlerini temizleyin ve kurutun.

Not: Kirli bir paspas bezi paspaslama performansini
etkileyecektir. Kullanmadan 6nce temizleyin.

D7-2-Mop bezlerini mop bezi yuvalarinae diz
bir sekilde yapistirin.

€ Robot Sensorleri

* Gerektigi gibi temizleyin.

Dahil olmak Gzere tim sensorleri silmek ve
temizlemek icin yumusak, kuru bir bez
kullanin:

D8-1-Istasyon Bulucu

D8-2-Reaktif Yapay Zeka Engel Tanima
Sensoéru

D8-3-Duvar Sensoru
D8-4-Etkilesim Senséri
D8-5-Yukseklik Sensorleri
D8-6-Hali Sensoru

€ iskelenin Taginmasi

istasyonu hareket ettirmek icin bir elinizle
arkadaki tutamag, diger elinizle de 6n panonun
ic tarafini tutun. Istasyonun dismesini 6nlemek
icin istasyon tabanini dogrudan kaldirmayin.

@D Kirli Su Tanki

*Gerektigi gibi temizleyin.

Kirli su tankinin kapagini agin ve kirli suyu
bosaltin. Tanki temiz suyla doldurun, kapagi
kapatin, mandali kilitleyin ve calkalayin. Kirli
suyu dokin. Kapagdr kilitleyin ve tanki yeniden
yerlestirin.

Notlar:

*Deformasyonu énlemek igin sadece soguk su kullanin.
*Su deposunun disinda su lekeleri kalirsa, depoyu
yeniden takmadan énce bunlari yumusak, kuru bir
bezle silin.

& Sarj Kontaklari

* Gerektigi gibi temizleyin.

Robot ve yuvadaki sarj kontaklarini silmek icin
yumusak, kuru bir bez kullanin.

Tek Kullanimlik Toz Torbasinin
Degistirilmesi

*Gerektigi gibi degistirin.

D12-1-Yuva kapagini agin ve toz haznesi kapagini

cikarin.

D12-2-Tek kullanimlik toz torbasini ¢ikarin ve

yeni toz torbasini takin.

Notlar:

+Toz torbasi sapi, sizintlyl dnlemek igin ¢ikarildiginda
torbay kapatir.

*Torba olmadan otomatik bosalmay 6nlemek icin toz
haznesi kapagini geri takmadan 6nce daima bir toz torbasi
takin. Otomatik bosaltmayi uygulamadan da devre disi
birakabilirsiniz.

D12-3-Filtreyi kuru bir bezle temizleyin, yeni bir tek
kullanimlik toz torbasini yuvaya sonuna kadar ve
esit sekilde yayin.

Not: Atiklarin disari glkmasini ve yuvaya zarar vermesini
onlemek icin tek kullanimlik toz torbasinin dogru sekilde
takildigindan emin olun.

D12-4-Toz haznesi kapagini tekrar yerine takin ve
toz haznesinin glvenli bir sekilde kapatildigindan
emin olmak icin yuva kapagini kapatin..

@B Temizleme Tepsisi Modulu

*Gerektigi gibi temizleyin.

D13-1-Temizleme tepsisi modulini gikarin.

D13-2-Temizleme tepsisini ve filtreyi modulden
¢ikarin ve ardindan suyla durulayin.

D13-3-Filtreyi ve temizleme tepsisini yeniden takin.
Ardindan, temizleme tepsisi modulinu
yeniden takin.



Temel Parametreler

Robot

Model VI10VIV 1

Batarya 4,4 V/6400 mAh (TYP)
lityum-iyon pil

Nominal Giris 20VDC 1,5 A Sarj

Sarj Suresi Yaklasik 4 saat

Not: Seri numarasi robotun alt bir etiketin tizerindedir.

istasyon Ozellikleri

Model EWFD26HRR
Nominal Girig Voltaji 220-240 VAC

Nominal Girig 50-60 Hz
Nominal Giris (Toz

toplama) 3A

(Sicak suyla

paspas ylkama) 57A
Nominal Giris

(Sarj ve kurutma) 06A
Nominal Cikis 20VDC1,5A




Ortak Sorunlar

Sorun Gozim Sorun Gozim
«Pij iri 8 Robot
Pil z_ay|f. Robotu yuvaya yerlestirin ve kullanmadan énce istasyondayken her  “Robot, pil performansini korumak icin
Gug sarj edin. zamna g tiketir kenetlendiginde giig cekecektir, ancak giic tiiketimi son
veriilmiyor +Pil sicakligi ¢ok duslk veya cok yiiksek. Robotu sadece 4- mi? derece dsiktir.

40°C (39-104°F) araliginda kullanin.

Sarj edilemiyor

«Istasyon giice bagli degil. Gug kablosunun her iki ucunun

da dizgiin baglanip baglanmadigini kontrol edin.

«Zayif temas. Istasyon ve robotun sarj kontaklarini temizleyin.
*Durum gosterge 1siginin agik oldugunu kontrol edin.

Yavas sarj

+*Yiksek veya dusuk sicakliklarda kullanildiginda robot, pil

Omrini uzatmak icin sarj hizini otomatik olarak
azaltacaktir.

Robot istasyona
geri dénemiyor

+$arj kontaklari kirli. Kuru bir bezle silin.

«Istasyonun yakininda ¢ok fazla engel var. Acik bir alana tasiyin
*Robot iskeleden ¢ok uzakta. Daha yakina yerlestirin ve
yeniden deneyin

Anormal
davranis *Robotu yeniden baslatin.
- +Ana fircalar, yan fircalar veya ana tekerlekler sikismis.
Temizlik o
d Robotu kapatin temizleyin.
5|ra§|n” a *Cok yonli tekerlek sikismis olabilir. Temizlemek Gzere
gurattd ¢ikarmak icin bir tornavida kullanin.
*WiFi devre disi. WiFi'yi sifirlayin ve tekrar deneyin.
«ZayIf WiFi sinyali. Robotu daha iyi WiFi olan bir alana
tasiyin.
*Anormal WiFi baglantisi. WiFi'yi sifirlayin, en son
WiFi'ye uygulama srimand indirin ve yeniden deneyin.

baglanilamiyor

*WiFi'ye aniden baglanilamiyor. Yonlendirici ayarlarinizda
bir hata olabilir. Sorun giderme konusunda yardim igin
Roborock Musteri Hizmetleri ile iletisime gecin.

Robotun ilk g
kullanim igin en az
16 saat sarj
edilmesi gerekiyor
mu?

*Hayir. Lityum-iyon pillerin hafiza etkisi yoktur. Robot
tamamen sarj edildikten sonra kullanilabilir.

Robot yeniden
sarj edildikten
sonra temizlige
devam etmiyor.

« Robotun DND modunda olmadigindan emin olun. DND
modu otomatik yiiklemeyi 6nleyecektir.

« Robot manuel olarak yuvaya yerlestirilirse veya digmelere
basilarak yuvaya génderilirse, temizlige devam
edemeyecektir.

Robot belirli

noktalari *Duvar sensor(, yiikseklik sensorleri veya hali sensérd kirli
kagirmaya olabilir. Bunlari yumusak, kuru bir bezle temizleyin.
baslyor

tPelinnilza:ier? +Robotu sarjli tutun. Programli temizlik yalnizca
calismiyor pil seviyesi %15'in tizerinde oldugunda baslar.

+Voltaj hatasi. Yerel voltajin yuvada listelenen
gereksinimleri karsilayip karsilamadigini kontrol edin.

*Temiz su deposunun yerlesimini kontrol edin veya
gerektiginde depoyu yeniden doldurun.

«Kirli su tanki yerlesimini kontrol edin veya tanki gerektigi
gibi bosaltin.

*Temizleme tepsisi modull veya temizleme tepsisi filtresi
takilmamis veya diizgiin takilmamis.

Durum gésterge
15191 sabit
kirmizidir




Ortak Sorunlar

Sorun Cozim

Bosaltma +Ana fircalar veya ana firca kapagi diizgiin takilmamis.
performansinda Kontrol edin ve yerine takin.

azalma veya *Filtre, hava kanali, emme girisi, hava girisi, ¢6p kovasi

bosaltma sirasinda
olagandisi garlti

veya tek kullanimlik toz torbasi tikali. Tikanikliklar
gidermek icin temizleyin.

*Paspas bezleri dizglin takilmamis. Bunlari baglantilara

Azaltllml§k diz bir sekilde yapistirin.
paspasylkama .zemin kirli. Daha iyi temizlik icin uygulamada paspas
performansi yikama modunu "Derin" olarak degistirin.
*Otomatik kurutma devre disi. Uygulama ici ayarlari kontrol
. edin.
Otomatik *Robot kurutma sirasinda rihtimdan ayrilirsa, kurutma
kurutma

baslatilamiyor

6nceden sona erecektir.
*Nemli bir ortamda, kurutma performansini iyilestirmek icin
uygulamadaki kurutma siresinin uzatilmasi onerilir.

Otomatik
bosaltma
yapilamiyor

*Otomatik bosaltma devre disi. Uygulama ici ayarlari kontrol
edin.

«Istasyontoz haznesi kapag takili degil. Kontrol edin ve takin.

*Robot temizlik yapmadan rihtima geri dénerse

otomatik bosaltma tetiklenmeyecektir.

*Robot, DND modunda yuvaya dénduikten sonra otomatik

olarak bosaltma yapmayacaktir.Temizleme veya DND siresini

ayarlayin veya bosaltmayi manuel olarak baslatin.

*Robot rihtima manuel olarak tasinirsa otomatik bosaltma

tetiklenmeyecektir. Manuel olarak bosaltmaya

baslayin.

+Pil seviyesi %10'dan disuk. Akl %10'a ulasana kadar

robotu sarj edin.

Sorun Gézum
*Paspas bezleri kullaniimadigi takdirde ylkanmayacaktir.
*Robot rihtimdan baslamazsa veya uygulama haritasinda
rihtim bulunmazsa, paspas yikama igin rihtima geri
Paspas donmeyecektir.
bezleri +*Temiz su deposunun yerlesimini kontrol edin veya
yikamiyor gerektiginde depoyu yeniden doldurun.

«Kirli su tanki yerlesimini kontrol edin veya tanki gerektigi
gibi bosaltin.

*Temizleme tepsisi modulinin veya temizleme tepsisi
filtresinin dogru takilip takilmadigini kontrol edin.

Paspas bezlerinin
sicak su
yikanamamasi

*Uygulamada Sicak Su ile Paspas Yikama 6zelliginin etkin
olup olmadigini kontrol edin.

Paspas bezi
uzatilamiyor

+FlexiArm Design Extended Mopping 6zelliginin

uygulamada etkin olup olmadigini kontrol edin.

*Paspas bezi yalnizca duvarlar ve belirli engeller boyunca
uzanacaktir.

*Paspas uzatma yapisinin sikisip sikismadigini kontrol edin.

Yan firca
uzatilamiyor

*FlexiArm Design Extended Cleaning 6zelliginin
uygulamada etkin olup olmadigini kontrol edin.

*Robot duvar boyunca temizlik yaparken yan firca her
kése icin veya her seferinde uzanmaz.

+*Yan fircanin sikisip sikismadigini kontrol edin.




