Roborock Qrevo CurvC

Robot Supirge Kullanim Kilavuzu

Bu urunu kullanmadan énce semalarin yer aldigi bu kullanim kilavuzunu
dikkatlice okuyun ve gelecekte basvurmak tzere uygun sekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgisi

Kisitlamalar
UYARI

o Pili yeniden sarj etmek icin yalnizca bu trtnle birlikte verilen Roborock EWFD26HRR ¢ikarilabilir yerlestirme istasyonunu kullanin.

« Urin temizligi veya bakimi 6ncesinde Griin kapatiimali ve fisi prizden cekilmelidir.

e Termal kesicinin yanlislikla sifirlanmasina bagli tehlikeleri 6nlemek icin bu aygit, zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihaziyla
beslenmemeli veya elektrik kaynag tarafindan surekli olarak agilip kapanan bir devreye baglanmamalidir.

e Yerlestirme istasyonu yalnizca 14,4 V/5200 mAh (TYP) lityum iyon pile sahip robot stpurgeyi sarj etmek icin kullanilabilir.

¢ Cocuklar, aygitla oynamamalari i¢in gézetim altinda olmalidir.

* Bu Urlin, emniyetlerinden sorumlu bir kisi tarafindan kendilerine Grinun kullanimiyla ilgili g6zetim veya talimat saglanmadikca fiziksel,
duyusal veya zihinsel kabiliyetleri kisitl ya da deneyim ve bilgisi olmayan kisiler (cocuklar da dahil) tarafindan kullanim icin uygun degildir
(CB).

* Bu Uriin, gozetim altinda olmalari veya kendilerine Grinun guvenli bir sekilde kullanimi hakkinda talimat almalari ve Granun icerdigi
tehlikeleri anlamalari kaydiyla 8 yas ve Uzeri cocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel kabiliyetleri azalmis ya da deneyim ve bilgisi olmayan
kisiler tarafindan kullanilabilir. Cocuklar Urtinle oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakim islemleri gozetim olmadan ¢ocuklar tarafindan
yapilmamalidir (AB).

* Radyo frekansi (RF) maruziyetinin gerekliliklerini karsilamak adina cihazin calismasi sirasinda bu cihaz ile kisiler arasinda 20 cm veya daha
fazla bir ayrim mesafesi korunmalidir. Bu kurala uyumlulugu saglamak icin bu mesafeden daha yakin mesafede trtnun calistirilmasi tavsiye
edilmez.

* Bu verici igin kullanilan anten baska bir anten veya vericiyle birlikte ayni yere konulmamalidir.

¢ Bu Urdin sadece i¢ mekan zemin temizliginde kullaniimak Uzere tasarlanmistir; Grint dis mekanlarda (agik teras gibi), zemin disinda baska
bir yizeyde (kanepe gibi) veya ticari ya da endUstriyel ortamlarda kullanmayin.

DiKKAT

e UrtinG yalnizca Kullanim Kilavuzuna uygun sekilde kullanin. Yanlis kullanimin neden oldugu her tiirlii zarar veya hasar kullanic tarafindan
karsilanacaktir.

» Oyuncak olarak kullaniimasina izin vermeyin. Cocuklarin yaninda veya ¢ocuklar tarafindan kullanildiginda azami dikkat gerektirir.

¢ Temizlik 6ncesinde ¢dp kutusunun, yikanabilir filtrenin, toz torbasinin, yan fircanin, paspas bezlerinin, ana fircalarin ve ana firca kapaginin
yerine takili oldugundan emin olun.

* Robotun, istasyonun veya zeminin cizilmesini 6nlemek amaciyla, Urtinl sert veya keskin nesneleri (dekorasyon atiklari, cam ve civiler gibi)
temizlemek amaciyla kullanmayin.

¢ Robotun veya istasyonun Uzerine oturmayin ya da basmayin.
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¢ Korozyon veya hasari 6nlemek icin dezenfektan kullanmayin ve yalnizca Roborock tarafindan ¢nerilen temizlik solusyonunu kullanin.

* Merdivenler gibi yikseltiimis alanlara algak nesneler (ayakkabilar, paspaslar gibi) koymayin. Aksi takdirde robot, sensorlerin diizgiin
calismamasi nedeniyle dusebilir.

 Su hasarini 6nlemek icin robotun ¢alistigr zeminde su olmadigindan emin olun.

* Bu Urding, bir cati katinin veya agik terasin zemini gibi bariyerleri olmayan ytksek yuzeylerde, kaydirmali ylzeylerde ya da mobilyalarin
Ustlinde kullanmayin.

e Olasi yaralanmalari dnlemek icin saclarinizi, doktmld giysileri, parmaklarinizi ve evcil hayvaninizin ve kendinizin viicudunun ttm kisimlarini
araliklardan, agikliklardan ve hareketli parcalardan uzak tutun.

« UrlinG bir bebegin veya cocugun uyudugu bir odada calistirmayin.

« Robotu dikey tamponundan, manyetik tst kapagindan, yan fircasindan veya tamponundan tutarak tasimayin. Istasyonu, istasyon tabanini
kaldirarak hareket ettirmeyin.

« [stasyonu, hava kanalini tikayabilecek taslari, kagit artiklarini veya baska cisimleri toplamak icin kullanmayin.

¢ Robotu veya istasyonu sigara, kibrit veya sicak kil gibi yanan ve tuten 6geleri, cakmak ve benzin gibi yanici veya patlayici 6geleri ya da
yazicilarda veya fotokopi makinelerinde kullanilan toneri temizlemek amaciyla kullanmayin.

« [stasyonu sert ve diiz bir zemine yerlestirin. Istasyonu, robotu ve giic kablosunu radyatér gibi ates ve Isi kaynaklarindan uzak tutun. Robotun
asilarak muhafaza edilebilecedi nemli dar bosluklardan veya yerlerden kacinin.

¢ Robotun veya istasyonun Uzerine, istasyonun emme girisinin yakinina herhangi bir nesne koymayin veya herhangi bir seyle (toz gecirmez
kapak dahil olmak Uzere) kapatmayin.

e Toz torbasiz kullanmayin.

« Uriin herhangi bir sekilde hasar almissa calistirmayin. Yardim almak icin misteri hizmetleriyle iletisime gecin.

o Asirtisinmayi 6nlemek icin UrinU her zaman iyi havalandiriimis alanlarda calistirin.

* Roborock; bu trdnun kullanimindan, yanhs kullanimindan veya kullanilamamasindan kaynaklanan dolayli, arizi veya kullanima bagli
hasarlarla ilgili tim sorumluluklari reddeder. Bu ret, gegerli yasalar altinda reddedilmeyen yasal haklari etkilemez.

e Yanik olusmamasi icin temiz su dagiticilarina veya kurutma hava gikislarina dokunmayin.

* Robotu ve istasyonu yikamayin.

* Bu temizleyicinin pil takimi nem orani ylksek ortamlarda veya 40 °C (104 °F) Uzerindeki ya da 4 °C (39 °F) altindaki sicakliklarda sarj veya
desarj icin kullanilamaz.

« UrtinG kullanmadan énce, robot tarafindan cekilerek kisisel yaralanma veya maddi hasara neden olmamalari icin, kablo gibi égeleri ve
dengesiz, kirilgan, degerli veya tehlikeli esyalari yerden kaldirin.

« Urini uzun havli halilarda kullanmayin. Uriintin etkinligi koyu renkli halilarda da azalabilir.

« Urlintin sarj temas noktalarini ve guic kablosunu islak mendil, nemli bez veya islak ellerle temizlemeyin.
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Pil ve Sarj Etme
UYARI

e Elektrik carpma riskini en aza indirmek icin her zaman uygun sekilde topraklanmis guc cikisi kullanin. Boyle bir soket mevcut degilse bir tane
ayarlamast icin bir elektrikciyle gortsun.

* Besleme geriliminin istasyonda siralanan gereklilikleri karsiladigindan emin olun.

¢ Olasi duman, 1sinma veya yangin gibi durumlari énlemek icin yalnizca Urtnle birlikte verilen pili, sarj cihazini, gu¢ kablosunu, istasyonu ve
diger aksesuarlari kullanin.

e UrtinG herhangi tiirde bir giic adaptériyle kullanmayin; bu durum tehlikeye neden olabilir ve garantiyi gecersiz hale getirebilir.

 Tukenen pilleri cope atmayin. Bunlari profesyonel bir geri dontstm kurulusuna teslim edin.

« [stasyon, yildinma maruz kalabilecek veya voltajin istikrarsiz oldugu bir alana yerlestirilirse koruyucu dnlemler alin.

« Uriin uzun bir sure kullaniimayacaksa tamamen sarj edip fisini cekip kapattiktan sonra serin ve kuru bir yerde saklayin. Pilin asiri bosalmasini
onlemek icin en az U¢ ayda bir sarj edin.

« Uriinii tasimadan énce istasyonun fisini cektiginizden, robotu kapattiginizdan ve su haznelerini bosalttiginizdan emin olun. Orijinal ambalajin
kullanilmasi tavsiye edilir.

e Sarj edilebilir olmayan pilleri sarj etmeyin.

¢ Bu Urin yalnizca teknik bilgisi olan kisiler tarafindan degistirilebilir piller icerir.

e Pili veya istasyonu sékmeyin, tamir etmeyin veya bunlarin tGzerinde degisiklik yapmayin.

¢ GUg kablosu hasar gorurse derhal kullanmayi birakin. Herhangi bir tehlikeyi 6nlemek icin, Gretici, Ureticinin servis yetkilisi veya benzer
niteliklere sahip kisiler tarafindan degistiriimelidir.

Uluslararasi Sembollerin Tanimi

@ - PROTECTIVE EARTH (Koruyucu Topraklama) sembolt [IEC 60417-5019 (2009-02) sembolti]
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@ Uriine Genel Bakis

Robot (Ustten Gériiniim)

() —Gug/Temizle
¢ Robotu agmak veya kapatmak icin
basili tutun
* Temizligi baslatmak icin basin
Glg Gostergesi IsIg!
* Beyaz: Pil seviyesi = %15
e Kirmizi: Pil Seviyesi < %15
e Parlayip sdnme: Sarj ediliyor veya
baslatiliyor
* Kirmizi renkte yanip sénme: Hata
* Mavi renkte yavasca yanip sénme:
WiFi baglantisini bekliyor
* Mavi renkte hizlica yanip sdnme:
Baglaniyor
e Sabit mavi: WiFi baglantisi yapildi
() —lstasyon
* Robot istasyonda degil: Istasyona
donme islevini baslatmak icin
basin / Nokta temizligini baslatmak
icin basili tutun
« [stasyonda robot: Bosaltma islemi
icin basin/Paspas bezlerini yikamak
icin basili tutun
Not: Calisan robotu duraklatmak icin herhangi bir
dugmeye basin.
A1-1—Dikey Tampon
A1-2—LiDAR Sensori
A1-3—Reactive Tech Engellerden Kaginma
Senséru

A1-4—Tampon
A1-5—Duvar Senséru

@ Robot (Alttan Gorinim)

A2-1—Yukseklik Sensorleri
A2-2—Hali Sensoéri

A2-3—Yan Firca

A2-4—Ana Firca Kapagi
A2-5—Cok Yonli Tekerlek
A2-6—Ana Fircalar

A2-7—Ana Firca Kapak Mandallari
A2-8—Ana Tekerlekler
A2-9—Paspas Bezleri

Robot (Ust Kapak Gikarilmig)

A3-1—Manyetik Ust Kapak

A3-2—Emme Girisi

A3-3—Otomatik Paspas Kaldirma ve
Doéndirme Modulleri

A3-4—Sifirlama Dugmesi

A3-5—C6p Kutusu

A3-6—Sarj Temas Noktalari

A3-7—Hava Cikiglar

A3-8—iletisim Sensorii

A3-9—Otomatik Dolum Portu

Paspas Bezi Yuvasi

A4-1—Cirt Cirth Pedler
A4-2—Paspas Mili

Not: Paspas bezlerini diz bir sekilde yerine sabitleyin.

@ Paspas Bezi
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Co6p Kutusu

A6-1—C6p Kutusu Mandali
A6-2—Emme Girisi
A6-3—Hava Girisi
A6-4—Yikanabilir Filtre
A6-5—Filtre Mandali

@@ Gii¢ Kablosu
@ Tek Kullanimlik Toz Torbasi

@ Yikama Suyunu Bosaltma
Istasyonu (Arkadan
GOrinim)

A9-1—Glig Portu

@D Yikama Suyunu Bosaltma
Istasyonu

A10-1—Istasyon Kapagi
A10-2—Toz Haznesi Kapag
A10-3—Kirli Su Haznesi
A10-4—Su Haznesi Mandali
A10-5—Su Haznesi Tutacagi
A10-6—Filtre
A10-7—Toz Torbasi Yuvasi
A10-8—Temiz Su Haznesi
A10-9—Durum Gosterge Isigi

e Parlayip sénme: Bosaltiliyor/

Paspas yikaniyor

* Kirmizi: Istasyon hatasl

e Kapali: Kapatildi/$Sarj Ediliyor
A10-10—istasyon Tabani
A10-11—Sarj Temas Noktalari



A10-12—Bosaltma Deligi
A10-13—Temizleme Tepsisi Filtresi
A10-14—Kurutma Hava Cikislari
A10-15—istasyon Konum Isareti
A10-16—Emme Girisi
A10-17—Robot Dolum Portu
A10-18—Temizleme Tepsisi Modull
A10-19—Temiz Su Dagiticilari

O Kurulum

@ Onemli Bilgiler

B1-1—Robota dolasan, robotun carptigi
veya devirdigi esyalara bagl kisisel
yaralanmalari veya maddi zararlari
onlemek icin kablolari dizenleyin,
sert ve keskin nesneleri (Givi ve cam
gibi) ve bosta duran esyalari yerden
alin, dengesiz, kirilabilir, degerli veya
tehlikeli esyalari kaldirin.

B1-2—Robotu ylksek bir alanda (dubleks
bir daire gibi) kullanirken kisisel
yaralanmalara veya maddi zararlara
yol acabilecek kazara dismelerin
onune ge¢mek icin her zaman fiziksel
glvenlik bariyeri kullanin.

Notlar:

* Robotu ilk kullaniminizda, tim rotasi boyunca robotu
takip edin ve olasi sorunlari gozleyin. Robot sonraki
kullanimlarda kendiliginden temizlik yapabilecektir.

* Paspas bezlerinde agir kir birikmesini 6nlemek icin

zeminler, ilk paspaslama dongustinden 6nce en az g
kez stipurdlmelidir.

€D Montaj

B2-1—Paspas millerini hizalayarak
robottaki yerlerine takin. Islem
tamamlandiginda “cit” sesi
duyacaksiniz.

B2-2—Cit sesi

@ istasyonun Konumlanmasi

[stasyonu sert bir zemine (ahsap/fayans/
beton vb.), duvara karsi duiz olacak

sekilde yerlestirin ve en az 0,9 m (2,96 fit)
yuksekligi, 0,46 m (1,51 fit) genisligi ve

1,2 metre (3,94 fit) derinligi olacak bir

alan ayirin. Mobil uygulamada daha iyi bir
deneyim icin konumda iyi bir WiFi kapsami
bulundugundan emin olun. Prize takin ve
durum gostergesi isiginin yandigindan emin
olun.

B3-1—1,2 metreden fazla (3,94 fit)
B3-2—0,9 metreden fazla (2,96 fit)
B3-3—0,46 metreden fazla (1,51 fit)

Notlar:

* GUG kablosu zemine dik bir sekilde asilirsa robot
tarafindan yakalanabilir ve istasyonun yerinden
oynamasina veya baglantisinin kesilmesine neden
olabilir.

* Durum gostergesi 15191 istasyon aglldiginda yanar ve
robot sarj edilirken soéner.

 Bir hata olustugunda durum goéstergesi 15131 kirmiziya
doner.

« [stasyonu ates, I1sI ve sudan uzak, sert ve duz bir
zemine yerlestirin. Robotun havada asili kalabilecegi
dar bosluklardan veya yerlerden kaginin.

« Istasyonun yumusak bir ylizeye (hali/kilim)
yerlestiriimesi istasyonun devrilmesine ve istasyona

08

donus ve istasyondan cikis sorunlarina neden olabilir.

« [stasyonu dogrudan glines 1sigindan veya istasyon
konum isaretinin gériinmesine engel olabilecek her
turld seyden uzak tutun, aksi halde robot istasyona
geri dénemeyebilir.

. istasyonu temiz su haznesi, kirli su haznesi, toz haznesi
kapag, tek kullanimlik toz torbasi ve temizleme tepsisi
modull olmadan kullanmayin.

« [stasyonun bakimini Rutin Bakim talimatlarina
gére yapin. Istasyon gi¢ kablosunu ve sarj temas
noktalarini islak bez veya mendille temizlemeyin.

 Tum istasyonlar fabrikadan ¢ikmadan 6nce su bazli
testlere tabi tutulur. istasyonun su yolunda az
miktarda su kalmasi normaldir.

@ Calistirma ve Sarj Etme

Robotu calistirmak icin () dugmesini

basili tutun. Glg gostergesi 15131 sabit
olana dek bekleyin ve ardindan robotu
istasyonun éniine yerlestirin. Istasyonun
prize takili oldugundan emin olun. Sonra,
() digmesine basin, robot sarj olmak icin
otomatik olarak istasyona geri donecektir.
Robot, dahili yiksek performansli lityum-
iyon sarj edilebilir pil takimiyla donatilmistir.
Pil performansini stirdirmek icin robotu sarj
edilmis halde tutun.

B4-1—Istasyon durum gésterge 1511 kapal,
robot guli¢ gostergesi 1sig1 yanip
sonuyor: Sarj oluyor.

Not: Pil seviyesi duslk oldugunda robot acilmayabilir.

Boyle bir durumda robotu sarj etmek igin istasyona
yerlestirin.



Uygulamaya Baglanma

1. Uygulamayi indirin

Uygulamayi indirip kurmak icin App Store'da
veya Google Play'de “Roborock” ismiyle
arama yapin ya da karekodu taratin.

2. WiFi'1 Sifirlayin

“Resetting WiFi" (WiFi sifirlaniyor) sesini
duyana kadar (O ve Q dugmelerini ayni
anda basili tutun. WiFi glic gostergesi

1SIg1 mavi renkte yavasga yanip sonuyorsa
sifirlama tamamlanmistir. Sonrasinda robot
baglanmayi bekleyecektir.

Not: Yonlendiricinizin konfiglrasyonunu, sifreyi
unutmaniz nedeniyle veya baska bir nedenle robota

baglayamazsaniz WiFi' sifirlayin ve robotunuzu yeni bir
cihaz olarak ekleyin.

3. Cihaz Ekleyin

Roborock uygulamasini agin, "Cihaz Ekle"
veya "+" dugmesine dokunun ve uygulama

kilavuzunda belirtildigi gibi cihazinizi ekleyin.

Notlar:

« Fiili stireg, devam eden uygulama glncellemeleri
nedeniyle degisiklik gosterebilir. Uygulamada verilen
kilavuzu izleyin.

* Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

* Robot, baglanti igin 5 dakikadan fazla beklerse WiFi
otomatik olarak devre disi kalir. Yeniden baglanmak
isterseniz bir islem yapmadan dnce WiFi' sifirlayin.

@ Kullanim Talimatlari

Ac¢ma/Kapama

Robotu agmak icin (U dugmesini basili
tutun. GUg gostergesi 151§ yanacak ve robot,
bekleme modunda olacaktir.

Robotu kapatmak ve temizlik dongtsunt
tamamlamak igin (U digmesini basili tutun.

Not: Robot sarj edilirken kapatilamaz.

@ Temiz Su Haznesini
Doldurma

Istasyon kapagini acin, temiz su haznesini
kaldirin, kapagini acin ve musluk suyuyla
doldurun. Doldurduktan sonra kapagi
kapatin, mandallari kilitleyin ve temiz su
haznesini istasyona geri koyun.

Notlar:

* Hasari 6nlemek icin dezenfektan kullanmayin ve
yalnizca Roborock tarafindan énerilen temizlik
soltsyonunu kullanin.

* Kayma nedeniyle robotun hatali calismasini 6nlemek
icin cok fazla temizlik sollisyonu koymayin.

* Deformasyonu dnlemek igin yalnizca soguk su kullanin.
* Su haznesinin disinda su lekeleri kalirsa hazneyi yerine
yerlestirmeden 6nce bu lekeleri yumusak ve kuru bir

bezle silin.

Temizligi Baslatma

Temizligi baslatmak icin (U dugmesine basin.
Robot, temizlik rotasini planlar ve her odada
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ilk 6nce kenarlari cizer, ardindan zikzak
hareketlerle odayl tamamlar. Robot, bunu
yaparken tim odalarr ayrintili ve etkili bir
bicimde tek tek temizler.

Notlar:

* Robotun otomatik olarak istasyona geri donmesi
icin robotu istasyondan baslatin ve temizlik sirasinda
istasyonu yerinden oynatmayin.

* Pil seviyesi ¢ok diistik oldugunda temizlik baslayamaz.
Temizlik islemini baslatmadan énce robotun sarj
olmasini bekleyin.

* Temizlik 6ncesinde istasyonun guc kablosu da
dahil olmak lzere zemindeki kablolari ve degerli
egyalari toplayin. Gevsek cisimler robot tarafindan
strtklenebilir ve bu da elektrikli aletlerin baglantisinin
kesilmesine, kablo ve esya hasarina neden olabilir.

* Temizlik 10 dakikadan kisa surede tamamlanirsa robot
bu alani iki defa temizleyecektir.

* Temizlik déngusu sirasinda pil azalirsa robot otomatik
olarak istasyona geri donecektir. Sarj olduktan sonra
robot kaldigi yerden devam edecektir.

* Robot, hallyi temizlemek igin paspas bezi yuvalarini
iceri cekecektir. Bunun dnline gecmek icin uygulama
lzerinde halilari girilmeyecek bélgeler olarak da
ayarlayabilirsiniz.

* Her temizlik gérevine baslamadan 6nce paspas
bezlerinin uygun sekilde takilmis oldugundan emin
olun.

Nokta Temizligi

Nokta Temizligini baslatmak icin O
ddgmesine basili tutun.

Temizleme araligr: Robot, merkezinde
kendisinin bulundugu 1,5 m (4,9 fit)x 1,5m
(4,9 fit) kare buyukligunde bir alani temizler.
Not: Nokta temizliginden sonra robot, otomatik olarak

baslangic noktasina geri dénerek bekleme moduna
gegecektir.



Duraklatma

Robot calisirken duraklatmak icin herhangi
bir digmeye basin, temizlige devam etmek
icin O dugmesine basin. Duraklatilan robotu
istasyona geri gondermek icin Q digmesine
basin.

Not: Duraklatilmis haldeki robotun manuel olarak

istasyona yerlestirilmesi konulmasi mevcut temizligi
sona erdirecekir.

Uyku Modu

Robot 10 dakikadan uzun sure duraklatilirsa
uyku moduna gegecek ve giig géstergesi
151§1 birkag saniyede bir yanip sonecektir.
Robotu uyandirmak icin herhangi bir
digmeye basin.

Notlar:

* Robot sarj olurken uyku moduna gegmeyecektir.

* Robot, 12 saatten uzun sure uykuda birakilirsa
otomatik olarak kapanacaktir.

DND (Rahatsiz Etme) Modu

Varsayilan Rahatsiz Etme (DND) stresi 22.00
ile 08.00 arasidir. Uygulamayi kullanarak
DND modunu devre digi birakabilir, DND
suresini degistirebilir, otomatik tamamlayici
temizlik, bosaltma ve kurutma islevlerini
etkinlestirmeyi ayarlayabilir, gdsterge
isiklarin kisabilir veya DND suresi boyunca
sesli mesajlarin sesini kisabilirsiniz.

Paspas Yikama

Temizlik sirasinda robot, paspaslama

performansini maksimum duzeye ¢ikarmak
Uzere paspas yikama ve su haznesini
yeniden doldurma islemleri icin ne zaman
istasyona geri donmesi gerektigini otomatik
olarak belirler. Yikama islemini manuel
olarak baslatmak icin uygulamadaki ilgili
digmeye dokunun. Yikamayi durdurmak
icin herhangi bir digmeye basin.

Notlar:

* Robotun otomatik olarak paspas bezlerini yikadigindan
emin olmak icin robotu istasyondayken baslatin ve
temizlik sirasinda istasyonu hareket ettirmeyin.

 Sicak suya bagli yanmayi 6nlemek igin temiz su
dagiticilarina dokunmayin.

* Paspas yikama sikligi ve modu, uygulama tzerinden
degistirilebilir.

Bosaltma

Robot, temizligin ardindan istasyona geri
doénecek ve gerekiyorsa otomatik bosaltma
islemi baslayacaktir. Bosaltma islemini
manuel olarak baslatmak icin istasyona geri
donen robot Uzerindeki O dugmesine basin
veya uygulamadaki ilgili dugmeye dokunun.
Bosaltmayi durdurmak icin herhangi bir
digmeye basin.

Notlar:

* Bosaltma islevi uzun bir stire kullaniimadiginda
¢6p kutusunu manuel olarak bosaltin ve en iyi
bosaltma performansi icin hava girisinin agik
oldugundan emin olun.

* Otomatik bosaltma islevi, uygulama Gzerinden devre
disi birakilabilir.

 Sik sik manuel bosaltma yapmaktan kaginin.

* Toz haznesi kapag! olmadan ve tek kullanimlik toz
torbasini yerlestirmeden kullanmayin.

Kurutma

Paspas ylkama ya da temizlik sonrasinda
kurutmaya ihtiya¢ olmasi durumunda
baslayacaktir. Kurutma islemini manuel
olarak baslatmak veya durdurmak icin
uygulamadaki ilgili digmeye dokunun.
Notlar:
* Kurutma suresi, uygulama Gzerinden degistirilebilir.
* Otomatik kurutma islevi, uygulama tizerinden devre
disi birakilabilir.

* Kurutma sirasinda kurutma hava cikislarindan uzak
durun.

Sarjolma

Temizlik sonrasinda robot, sarj olmak

icin kendiliginden istasyona dénecektir.
Duraklatilan robotu istasyona geri
gondermek icin O dugmesine basin. Robot
sarj olurken guc gostergesi 15191 parlayip
sOnecektir.

Not: Robot, istasyonu bulamazsa otomatik olarak

baslangi¢ konumuna geri donecektir. Sarj etmek icin
robotu istasyona manuel olarak yerlestirin.

Hata

Bir hata meydana geldiginde, gug

gostergesi Isig1 kirmizi renkte yanip sénecek

veya durum gostergesi I5ig1 sabit olarak

kirmizi renkte yanacaktir. Uygulamada acilir

pencere bildirimi ¢ikacaktir ve sesli uyari

calabilir.

Notlar:

* Robot 10 dakikadan uzun siire ariza durumunda
birakildiginda otomatik olarak uyku moduna gececektir.

* Ariza durumundaki robotun manuel olarak istasyona
yerlestiriimesi mevcut temizligi sona erdirecektir.



Sistemi Sifirlama

Bir digmeye basildiginda robot yanit
vermiyorsa veya kapatilamiyorsa manyetik
st kapagdi ¢ikarip Sifirla digmesine basarak
sistemi sifirlayin.

Not: Sistem sifirlandiktan sonra, programlanmis temizlik

ve WiFi gibi mevcut ayarlar, fabrika ayarlarina geri
doénecekir.

Fabrika Ayarlarina Dondirme

Sistem sifirlamasi sonrasinda robot diizgin
sekilde calismazsa robotu agin. Ayni anda Q
dagmesini ve Sifirla digmesini "Restoring
factory settings. This will take about 5
minutes. (Fabrika ayarlarina geri dontyor.
Bu islem yaklasik 5 dakika strecektir.)" sesli
mesajini duyana dek basili tutun. Robot,
fabrika ayarlarina geri donecektir.

@ Rutin Bakim

Notlar:

« Uriin temizligi veya bakimi éncesinde uriin kapatiimali
ve fisi prizden cekilmelidir.

* Degistirme sikhigi, mevcut duruma gére farklilik
gosterebilir. Anormal bir asinma olursa pargalari
derhal degistirin.

@D Ana Firgalar

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.
D1-1—Ana Firca Kapagi

D1-2—Ana Firca Kapak Mandallari
D1-3—Ana Firgalar

D1-4—Ana Fir¢a Rulmani

D1-5—Robotu ters cevirin ve ana firga
kapagini ¢cikarmak icin her iki mandali
ice dogru bastirin.

D1-6—Ana fircalari kaldirin ve ¢ekip ¢ikarin,
ardindan rulmanlari ¢ikarip her iki
uca dolasan kil veya kirleri temizleyin.

D1-7—Ana firca rulmanlarini yerine takin.
Sonra ana firalari yerine takin ve ana
fircanin rengiyle, ana firca rulmani
ve robot Uzerindeki ok renginin
eslestiginden emin olun.

D1-8— Ana firca kapagini yerine takin. Dort
disin de yuvalara iyice oturdugundan
emin olun ve ardindan cit sesiyle
kilitlendigini duyana dek ana firca
kapagini bastirin.

Notlar:

* Ana firca kapagini diizglince yerlestirmek igin ana firga

kapak mandallarina basin.

 Ana fircalarin islak bir bezle silinmesi 6nerilir. Ana

fircalar 1slaksa dogrudan giines 151g1 almayacak sekilde
havayla kurutun.

* Ana fircalari temizlemek icin asindirici temizleme sivisi
veya dezenfektan kullanmayin.

@ Yan Firca

* Ayda bir temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.

D2-1—Robotu ters cevirin ve yan fircay
¢ikarmak icin vidasini sokun ve
cikarip temizleyin.

D2-2—Robot Uzerinde yukseltiimis
konumdaki merkezi yuvayi hizalayin
ve sonra yan fircayr geri yerlestirmek
icin vidayi sikin.
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Her Yone Donebilen
Tekerlek
* Gerektiginde temizleyin.
D3-1—Kucuk bir tornavida gibi bir alet
kullanarak mili kaldirin ve tekerlegi
cikarin.

Not: Her yone doénebilen tekerlek braketi ¢ikarilamaz.

D3-2—Kil ve kirleri almak icin tekerlegi
ve mili suyla yikayarak temizleyin.
Tekerlek ve mili havayla kurumaya
birakin, yerine takin ve bastirarak
yerine oturtun.

Ana Tekerlekler

* Gerektiginde temizleyin.

Ana tekerlekleri yumusak ve kuru bir bezle
temizleyin.

€D Co6p Kutusu

+ Gerektiginde temizleyin.

D5-1—Robotun manyetik st kapagini agin
ve ¢Op kutusunu gikarmak icin ¢cop
kutusu mandalina bastirin.

D5-2—Yikanabilir filtreyi ¢ikarin ve ¢cop
kutusunu bosaltin.

D5-3—C6p kutusunu temiz suyla doldurun
ve yikanabilir filtreyi yerine takin. Cop
kutusunu hafifce calkalayin ve kirli
suyu dokun.

Not: Tikanmay! 6nlemek igin temizleme sivisi eklemeden
sadece temiz su kullanin.



D5-4—Yerlerine koymadan 6nce ¢cop kutusu
ve yikanabilir filtreyi en az 24 saat
kurumaya birakin.

€D Yikanabilir Filtre

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.
D6-1—Filtreyi ¢ikarin.

D6-2—Filtreyi tekrar tekrar yikayin ve
mumkun oldugunca fazla kir
temizlemek icin hafifce vurun.

Not: Olasi zararlarin 6ntine gegmek igin filtrenin

ylzeyine ellerinizle, fircalarla veya sert nesnelerle

dokunmayin.

D6-3—Yerine koymadan once filtreyi en az
24 saat kurumaya birakin.

@D Paspas Bezleri

* Gerektiginde temizleyin ve 1-3 ayda bir degistirin.

D7-1—Paspas bezlerini paspas bezi
yuvasindan ¢ikarin. Paspas bezlerini
temizleyip kurumaya birakin.

Not: Kirli bir paspas bezi, paspaslama performansini

etkileyecektir. Kullanmadan &nce temizleyin.

D7-2—Paspas bezlerini yuvaya diz bir
sekilde takin.

€D Robot Sensorleri

* Gerektiginde temizleyin.

Asagidakiler dahil tim sensorleri silmek ve

temizlemek i¢in yumusak ve kuru bir bez

kullanin:

D8-1—Reactive Tech Engellerden Kaginma
Sensoru

D8-2—Duvar Sensoru

D8-3—lletisim Sensori
D8-4—YUkseklik Sensorleri
D8-5—Hali Sensoru

@ istasyonu Tasima

[stasyonu tasimak icin bir elinizle arkadaki
tutacagy, diger elinizle de 6n panelin ig
kismini kavrayin. Istasyonun diismemesi icin
dogrudan tabanindan kaldirmayin.

@D Kirli Su Haznesi

* Gerektiginde temizleyin.

Kirli su haznesi kapagini agin ve kirli suyu
bosaltin. Hazneyi temiz suyla doldurun,
kapagini kapatin, mandali kilitleyin ve
calkalayin. Kirli suyu dékun. Kapag kilitleyip
hazneyi yerine takin.

Notlar:

* Deformasyonu onlemek iin yalnizca soguk su kullanin.
* Su haznesinin disinda su lekeleri kalirsa hazneyi yerine
yerlestirmeden énce bu lekeleri yumusak ve kuru bir

bezle silin.

@D Sarj Temas Noktalari

* Gerektiginde temizleyin.

Robot ve istasyon Uzerindeki sarj temas
noktalarini silmek i¢in yumusak ve kuru bir
bez kullanin.

@B Tek Kullanimlik Toz Torbasini
Degistirme
* Gerektiginde degistirin.
D12-1—Istasyon kapagini acin ve toz
haznesi kapagini ¢ikarin.
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D12-2—Tek kullanimlik toz torbasini gikarip
atin.

Notlar:
* Toz torbasi tutacagi, sizintyr dnlemek icin torbay!
sabitler.
 Torbasiz otomatik bogaltmayr 6nlemek icin toz haznesi
kapagini geri yerlestirmeden 6nce her zaman bir
toz torbasi takin. Otomatik bosaltmay uygulama
Gzerinden de devre disi birakabilirsiniz.
D12-3—Filtreyi kuru bir bezle temizleyin,
yeni tek kullanimlik toz torbasini
yuvaya tamamen girecek sekilde
yerlestirin.
Not: Kirlerin kacarak istasyona zarar vermesini 6nlemek
icin tek kullanimlik toz torbasinin dogru sekilde
yerlestirildiginden emin olun.
D12-4—Toz haznesi kapagini geri takin ve
haznenin tam oturmasi igin istasyon
kapagini da kapatin.

@B Temizleme Tepsisi Moduili

+ Gerektiginde temizleyin.
D13-1—Temizleme tepsisi modulinU sékun.

D13-2—Temizleme tepsisini ve filtreyi
moddulden sokun ve suyla yikayin.

D13-3—Temizleme tepsisini ve filtreyi tekrar
takin. Sonra temizleme tepsisi
modulind yeniden takin.



Temel Parametreler

Robot

Modeli RREOVIC

ol 14,4 V/5200 mAh (TYP)
lityum iyon pil

Anma Girisi 20VDC1,5A

Not: Seri numarasi, robotun altina yapistirilmis olan

etiketin Ustundedir.

Yikama Suyunu Bosaltma

Istasyonu

Modeli EWFD26HRR
Anma Girisi Voltajl -~ 220-240 VAC
Anma Frekansi 50-60 Hz
Anma Girisi (Toz 3A
toplama)

Anma Girisi

(Sicak suyla paspas 5,7 A
yikama)

Anma Girisi

(Sarj olma ve 0,6 A
kurutma)

Anma Cikisl 20VDC1,5A




Yaygin Sorunlar

Sorun

Cozim

Sorun

Cozim

Aygit agiimiyor

* Pil seviyesi dustk. Kullanmadan ¢nce robotu istasyona
yerlestirip sarj edin.

o Pil sicakligi gok dustk veya yuksek. Robotu yalnizca
4-40 °C (39-104 °F) araliginda kullanin.

Istasyona
bagliyken robot
surekli elektrik
harcar mr?

o Pil performansini korumak amaciyla robot istasyona
bagl oldugu surece elektrik cekecektir ancak elektrik
tlketimi son derece dusuktur.

Sarj olmuyor

« Istasyon, glic kaynagina bagl degil. Gug kablosunun
her iki ucunun da duizgtin sekilde bagl oldugundan
emin olun.

 Temas noktalarinda sorun var. Istasyon ve robotun
sarj temas noktalarini temizleyin.

* Durum goéstergesi 1siginin yandigini teyit edin.

Yavas sarj oluyor

* Yiksek veya dusuk sicakliklarda kullanildiginda robot,
pil 6mrund uzatmak igin otomatik olarak sarj hizini
dusurecektir.

 Sarj temas noktalari kirli. Kuru bir bezle silin.

« Istasyon yakininda cok fazla engel var. Engelleri

Ilk t¢ kullanim
oncesinde
robotun en az 16
saat sarj edilmesi
gerekiyor mu?

* Hayir. Lityum-iyon pillerde bellek etkisi yoktur. Robot
yalnizca tamamen sarj edildiginde kullanilabilir.

Robot sarj
olduktan sonra
temizlige devam
etmiyor

* Robotun DND (Rahatsiz Etme) modunda olmadigindan
emin olun. DND modu, otomatik tamamlayici temizligi
engeller.

* Robot, manuel olarak istasyona yerlestirilirse veya
dugmelere basarak istasyona gonderilirse temizlige
devam etmeyecektir.

Istasyona geri temizleyin ya da istasyonu agik bir alana tasiyin. Robot, belirli * Duvar sensor(, ylkseklik sensérleri veya hali
dénemiyor * Robot, istasyondan ¢ok uzakta. Daha yakina koyun ve noktalari sensoru kirlenmis olabilir. Yumusak ve kuru bir bezle
tekrar deneyin. atlamaya basladi temizleyin.
Anormal * Robotu yeniden baslatin. Progrgm\anm@ * Robotu sarjda tutun. Programlanmis temizlik, yalnizca
davranis temizlik ) o PR B
pil seviyesi %15'in Uzerinde oldugunda baslar.
o calismiyor
Temizlik  Ana firgalar, yan firca veya ana tekerler sikismis olabilir.
esnasinda Robotu kapatin ve bunlari temizleyin. « Voltaj hatas!. Yerel voltajin istasyonda siralanan
ariltivaovor Her yéne doénebilen tekerlek sikismis olabilir. gereklilikleri karsilayip karsilamadigini kontrol edin.
9 yapy Tornavida kullanarak cikarin ve temizleyin. Durum * Temiz su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya

WiFi agina
baglanamiyor

* WiFi devre disi. WiFi' sifirlayin ve tekrar deneyin.

 Zayif WiFi sinyali. Robotu daha iyi WiFi'a sahip bir alana
tastyin.

* Anormal WiFi baglantisi. WiFi't sifirlayin, en gtincel
mobil uygulama suriimund indirin ve yeniden deneyin.

* WiFi baglantisi birdenbire kesiliyor. Yonlendirici
ayarlarinizla ilgili bir hata olabilir. Sorun gidermede
yardim almak i¢in Roborock Musteri Hizmetleri'yle
iletisime gegin.

gostergesi 15191
surekli kirmizi
yaniyor

gerekiyorsa hazneyi doldurun.

* Kirli su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya
gerekiyorsa hazneyi bosaltin.

* Temizleme tepsisi modUlu veya temizleme tepsisi
filtresi yerlestiriimedi veya tam oturmadi.




Sorun

Coézum

Sorun

Cozum

Bosaltma
performansinda
azalma veya
bosaltma
esnasinda
alisiimadik
gurdltu

* Ana fircalar veya ana firga kapagi diizgtin takilmamis.
Kontrol edip yerine takin.

* Filtre, hava kanali, emme girisi, hava girisi, ¢op kutusu
veya tek kullanimlik toz torbasi tikanmis. Tikanikliklari
gidermek icin temizleyin.

Paspas yikama
performansinda
azalma

* Paspas bezleri duizgun takilmamis. Bezleri yuvaya
duz bir sekilde takin.

* Zemin kirli. Daha iyi temizlik icin uygulama tzerinde
paspas yikama modunu “Derin” moduna getirin.

Otomatik
kurutma
baslatilamiyor

» Otomatik kurutma devre disi birakilmis. Uygulama igi
ayarlardan kontrol edin.

* Robot, kurutma sirasinda istasyondan ayrilirsa
kurutma islemi daha erken sona erecektir.

e Nemli bir ortamda kurutma performansini iyilestirmek
icin uygulama Uzerinden kurutma siresinin uzatiimasi
onerilir.

Otomatik
bosaltma
yapilamiyor

» Otomatik bosaltma devre disi birakiimis. Uygulama igi
ayarlardan kontrol edin.

« [stasyon toz haznesi kapagi takilmamis. Kontrol edin
ve takin.

* Robot temizlik yapmadan istasyona geri dénerse
otomatik bosaltma baslatilmayacaktir.

* Robot, DND modunda istasyona geri dondukten sonra
otomatik bosaltma yapmayacaktir. Temizlik veya DND
sUresini ayarlayin ya da manuel bosaltmayi baslatin.

* Robot istasyona manuel olarak tasindiysa otomatik
bosaltma baslamayacaktir. Bosaltma islemini manuel
olarak baslatin.

* Pil seviyesi %10'un altinda. Pil seviyesi %10 ulasincaya
kadar robotu sarj edin.

Paspas bezleri
yikanamiyor

* Paspas bezleri kullaniimamigsa yilkanmayacaktir.

¢ Robot, istasyondan baslatiimazsa veya uygulama
haritasinda istasyon bulunamiyorsa paspas yikama
icin istasyona geri donmeyecektir.

* Temiz su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya
gerekiyorsa hazneyi doldurun.

« Kirli su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya
gerekiyorsa hazneyi bosaltin.

* Temizleme tepsisi modulunun veya temizleme tepsisi
filtresinin dogru sekilde takilip takilmadigini kontrol
edin.

Paspas bezleri

 Sicak Suyla Paspas Yikama islevinin uygulama

sicak suyla Uzerinden etkinlestirildiginden emin olun.
yikanamiyor
* FlexiArm Design Uzatma Fonksiyonlu Paspaslama
ozelliginin uygulama Gzerinden etkinlestirildiginden
Paspas bezi emin olun. . .
 Paspas bezi yalnizca duvarlara ve belirli engellere
uzatilamiyor
uzanacaktir.
* Paspas uzatma yapisinin tikali olup olmadigini kontrol
edin.
 FlexiArm Design Uzatma Fonksiyonlu Temizlik
ozelliginin uygulama Gzerinden etkinlestirildiginden
Yan firga emin olun.
uzatilamiyor * Robot duvar boyunca temizlik yaparken, yan firca tim

koselere veya her seferinde uzanmiyor.
* Yan firganin sikisip sikismadigini kontrol edin.




AB Uygunluk Beyani

Beijing Roborock Technology Co., Ltd. olarak bu ekipmanin ydrurlukteki Direktiflere ve Avrupa Normlarina ve bunlara iliskin degisikliklere
uygun oldugunu beyan ederiz. AB uygunluk beyaninin tam metnine su internet adresinden ulasilabilir: https://global.roborock.com/pages/
compliance

WiFi Ozellikleri

Hizmet Protokol Frekans Aralig Maks. Cikis Gucu

WiFi 802.11b/g/n 2400-2483,5 MHz <20 dBm

Lazer Guvenligi

Bu Grtnun lazer mesafe sensord, IEC 60825-1:2014'te yer alan Sinif 1 Lazer Urinleri standartlarini karsilar ve tehlikeli lazer isinimi Gretmez.

WEEE Bilgileri

Bu Uriintin dogru sekilde imhasi. Bu isaret, Griiniin AB genelinde diger evsel atiklarla birlikte imha edilmemesi gerektigini

gosterir. Kontrolslz atik imhasi nedeniyle ¢evreye veya insan sagligina gelebilecek olasi zararlari 6nlemek ve malzeme

kaynaklarinin surddrulebilir yeniden kullanimini desteklemek icin sorumlu sekilde geri déntsttrdn. Kullaniimis cihazinizi iade

etmek icin lUtfen iade ve toplama sistemlerini kullanin veya Grint satin aldiginiz perakendeciyle iletisime gecin. Perakendeciler

bu Grunt gevresel agidan guvenli bir sekilde geri dondstirmek Uzere teslim alabilirler. [ ]

Garanti Bilgileri

Garanti sdresi, Urdnan satildigi tlkenin yasalarina baglidir ve garanti, saticinin sorumlulugundadir.

Garanti yalnizca malzeme ve iscilik kusurlarini kapsar.

Garanti kapsamindaki onarimlar yalnizca yetkili bir servis merkezi tarafindan gerceklestirilebilir. Garanti kapsaminda bir talepte bulunurken
orijinal satin alma faturasi (satin alma tarihine sahip) ibraz edilmelidir.

Asagidaki durumlar, garanti kapsami disindadir:

* Normal asinma ve yipranma.

« Yanlis kullanim. Ornegin cihaza asir yiiklenme, onaylanmamis aksesuar kullanimi, giic kullanimi.

* Dis etkenlerden kaynaklanan hasarlar.

« Kullanim kilavuzuna uyulmamasindan kaynaklanan hasarlar. Ornegin uygun olmayan bir sebeke kaynagina baglanmasi veya montaj
talimatlarina uyulmamasi.

* Kismen veya tamamen sokilmus cihazlar.



Robot Supiirge

Urtin Modeli: RREOVIC

Uretici: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Uretici Adresi: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, Cin Halk Cumhuriyeti

Daha fazla trdn bilgisi icin web sitemizi ziyaret edin: https://tr.roborock.com

Satig sonrasi destek icin satis sonrasi servis ekibimize e-posta gonderin:

Roborock Yetkili Teknik Servis

Roborock Garanti Servisi Iletisim Bilgileri

Unvan: RECCI TEKNOLOJI AS.

Adress: Esentepe Mah. Blyiikdere Cad. No:171/2 -4.Kat Metrocity AVM Sisli/istanbul
iletisim - Whatsapp Hatti: 0850 377 67 77

Mail: support-tr@roborock-eu.com
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Read this user manual with diagrams carefully before using this product and store it
properly for future reference.
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Safety Information

Restrictions
WARNING

e For the purposes of recharging the battery, only use the detachable docking station roborock EWFD26HRR provided with this product.

® The product must be switched off and the plug must be removed from socket outlet before cleaning or maintaining the product.

e In order to avoid a hazard due to inadvertent resetting of the thermal cut-out, this appliance must not be supplied through an external
switching device, such as a timer, or connected to a circuit that is regularly switched on and off by the utility.

* The docking station can only be used to charge the robotic vacuum cleaner equipped with a 14.4 V/5200 mAh (TYP) lithium-ion battery.

e Children should be supervised to ensure that they do not play with the appliance.

¢ This product is not intended for use by persons (including children) with reduced physical, sensory or mental capabilities, or lack of
experience and knowledge, unless they have been given supervision or instruction concerning use of the product by a person responsible
for their safety (CB).

e This product can be used by children aged from 8 years and above and persons with reduced physical, sensory or mental capabilities
or lack of experience and knowledge if they have been given supervision or instruction concerning use of the product in a safe way and
understand the hazards involved. Children shall not play with the product. Cleaning and user maintenance shall not be made by children
without supervision (EU).

* To satisfy RF exposure requirements, a separation distance of 20 cm or more should be maintained between this device and persons during
device operation. To ensure compliance, operations at closer than this distance is not recommended.

¢ The antenna used for this transmitter must not be co-located in conjunction with any other antenna or transmitter.

* This product is designed for indoor floor cleaning only, do not use it outdoors (such as on an open-ended terrace), on any surface other
than the ground (such as a sofa), or in any commercial or industrial environment.

CAUTION

¢ Only use the product in accordance with the User Manual. Any loss or damage caused by improper use will be borne by the user.

* Do not allow to be used as a toy. Close attention is necessary when used by or near children.

* Make sure dustbin, washable filter, dust bag, side brush, mop cloths, main brushes and main brush cover are installed in place before
cleaning.

¢ Do not use the product to clean hard or sharp objects (such as decoration wastes, glass, and nails) to avoid scratching the robot, the dock
or the floor.

¢ Do not sit or stand on the robot or dock.

¢ To prevent corrosion or damage, do not use any disinfectant and only use cleaning solution recommended by Roborock.

¢ Do not put any low objects (such as shoes, mats) near raised areas like stairs. Otherwise, the robot may fall down caused by malfunctional

Sensors.
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 To prevent water damage, make sure that the floor where the robot operates is free of water.

¢ Do not use this product on elevated surfaces without barriers such as the floor of a loft, an open-ended terrace, a slide, or top of furniture.

¢ Keep hair, loose clothing, fingers, and all body parts of people and pets away from seams, openings and moving parts of the product to
avoid possible injury.

* Do not operate the product in a room where an infant or child is sleeping.

¢ Do not carry the robot using vertical bumper, magnetic top cover, side brush or bumper. Do not move the dock by lifting dock base.

¢ Do not use the dock to pick up stones, paper scraps, or other objects that may block the air duct.

¢ Do not use the robot or dock to vacuum any burning or smoking items such as cigarettes, matches, hot ashes, or any flammable or
explosive items such as lighters, gasoline, or toner used in printers or copiers.

e Place the dock on a hard, flat floor. Keep the dock, robot, and power cord away from fire and heat sources like a heating radiator. Avoid
humid and narrow spaces or locations where the robot may be suspended in the air.

* Do not place any object on top of the robot or dock, near the suction inlet of the dock, or cover them with any item (including dust-proof cover).

¢ Do not use without dust bag.

¢ Do not operate the product if it has been damaged in any way. Contact customer service for help.

* Always operate the device in well-ventilated areas to prevent overheating.

¢ Roborock disclaims all liability for indirect, incidental, or consequential damages resulting from the use, misuse, or inability to use this
product. This disclaimer does not affect any statutory rights that may not be disclaimed under applicable law.

 To avoid burns, do not touch the clean water dispensers or drying air outlets.

* Do not rinse the robot and the dock.

¢ The battery pack of this cleaner cannot be used for charging or discharging in environments with high humidity, or temperatures above
40°C (104°F) or below 4°C (39°F).

¢ Before using the product, move sundries such as wires and any unstable, fragile, precious, or dangerous items from the floor to prevent
them from being pulled by the robot and causing personal injury or property damage.

* Do not use the product on high pile carpets. Product effectiveness may also be reduced on dark carpets.

¢ Do not clean the charging contacts and power cord of the product with a wet wipe, damp cloth, or wet hands.
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Battery and Charging
WARNING

* Always use a properly grounded power outlet to minimize the risk of electric shock. If such a socket is not available, consult an electrician to
make one available.

* Be sure that the supply voltage meets the requirements listed on the dock.

 To prevent potential smoke, heat, or fire, only use the battery, charger, power cord, dock, and other accessories provided with the product.

¢ Do not use the product with any type of power adapter, as this may cause danger and void the warranty.

* Do not discard waste batteries. Leave them with a professional recycling organization.

o If the dock is placed in an area susceptible to thunderstorms or with unstable voltage, take protection measures.

o If the product is left unused for a long period, store it in a cool, dry place after having it fully charged, unplugged, and switched off.
Recharge it at least every three months to avoid battery overdischarge.

e To transport the product, be sure to unplug the dock, switch off the robot, and empty water tanks. Use of the original packaging is advised.

* Do not charge non-rechargeable batteries.

* This product contains batteries that are only replaceable by skilled persons.

* Do not dismantle, repair or modify the battery or dock.

o If the power cord is damaged, stop using it immediately. It must be replaced by the manufacturer, its service agent, or similarly qualified
persons to avoid a hazard.

International Symbols Explanation
@ - PROTECTIVE EARTH (Protective Ground) symbol [symbol IEC 60417-5019 (2009-02)]
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O Product Overview

Robot (Top View)

() —Power/Clean
e Press and hold to turn the robot
on or off
e Press to start cleaning

Power Indicator Light

e White: Battery level = 15%

* Red: Battery level < 15%

e Breathing: Charging or starting up

e Flashing red: Error

e Flashing blue slowly: Waiting for
WiFi connection

e Flashing blue quickly: Connecting

e Steady blue: WiFi connected

() —Dock
e Robot not on dock: Press to start
docking/Press and hold to start
spot cleaning
* Robot on dock: Press to start
emptying/Press and hold to wash
the mop cloths

Note: Press any button to pause a running robot.

A1-1—Vertical Bumper

A1-2—LiDAR Sensor

A1-3—Reactive Tech Obstacle Avoidance
Sensor

A1-4—Bumper

A1-5—Wall Sensor

@ Robot (Bottom View)

A2-1—Cliff Sensors
A2-2—Carpet Sensor

A2-3—Side Brush

A2-4—Main Brush Cover
A2-5—Omnidirectional Wheel
A2-6—Main Brushes
A2-7—Main Brush Cover Latches
A2-8—Main Wheels

A2-9—Mop Cloths

Robot (Top Cover Removed)

A3-1—Magnetic Top Cover

A3-2—Suction Inlet

A3-3—Automatic Lift and Rotate Mop
Modules

A3-4—Reset Button

A3-5—Dustbin

A3-6—Charging Contacts

A3-7—Air Outlets

A3-8—Communication Sensor

A3-9—Self-Filling Port

@ Mop Cloth Mount

A4-1—Hook and Loop Pads
A4-2—Mop Axle

Note: Secure the mop cloths flat in place.
@ Mop Cloth

Dustbin
A6-1—Dustbin Latch
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A6-2—Suction Inlet
A6-3—Air Inlet
A6-4—Washable Filter
A6-5—Filter Latch

€9 Power Cord
@® Disposable Dust Bag

@ Empty Wash Fill Dock (Back
View)
A9-1—Power Port

@D Empty Wash Fill Dock

A10-1—Dock Cover
A10-2—Dust Container Cover
A10-3—Dirty Water Tank
A10-4—Water Tank Latch
A10-5—Water Tank Handle
A10-6—Filter
A10-7—Dust Bag Slot
A10-8—Clean Water Tank
A10-9—Status Indicator Light
 Breathing: Emptying/Mop washing
¢ Red: Dock error
e Off: Powered off/Charging
A10-10—Dock Base
A10-11—Charging Contacts
A10-12—Drain Port
A10-13—Cleaning Tray Filter
A10-14—Drying Air Outlets
A10-15—Dock Location Beacon



A10-16—Suction Inlet
A10-17—Robot Refill Port
A10-18—Cleaning Tray Module
A10-19—Clean Water Dispensers

O Installation

@ Important Information

B1-1—Tidy cords, hard or sharp objects
(such as nails and glass), and loose
items from the ground and move
any unstable, fragile, precious, or
dangerous items to prevent personal
injury or property damage due to
items becoming tangled in, struck by,
or knocked over by the robot.

B1-2—When using the robot in a raised
area (such as in a duplex apartment),
always use a physical security barrier
to prevent accidental falls that may
result in personal injury or property
damage.

Notes:

* When using the robot for the first time, follow it
throughout its whole cleaning route and watch for
potential problems. The robot will be able to clean by
itself in future uses.

* To prevent excessive buildup of dirt on the mop cloths,
floors should be vacuumed at least three times before
the first mopping cycle.

@D Assembly

B2-1—Align and install the mop axles into
the robot in place until you hear a click.

B2-2—Click

@ Positioning the Dock

Place the dock on a hard, flat floor (wood/tile/
concrete etc.), flat against a wall, and reserve
a space of at least 0.9 m (2.96 ft) in height,
0.46 m (1.51 ft) in width and 1.2 m (3.94 ft) in
depth. Make sure that the location has good
WiFi coverage for a better experience with
the mobile app. Plug in and make sure that
the status indicator light is on.

B3-1—More than 1.2 m (3.94 ft)
B3-2—More than 0.9 m (2.96 ft)
B3-3—More than 0.46 m (1.51 ft)

Notes:

« If the power cord hangs vertically to the ground, it
may be caught by the robot, causing the dock to be
moved or disconnected.

* The status indicator light is on when the dock is
powered on, and off when the robot is charging.

* The status indicator light turns red if an error occurs.

* Place the dock on a hard, flat floor away from fire,
heat, and water. Avoid narrow spaces or locations
where the robot may be suspended in the air.

 Placing the dock on a soft surface (carpet/mat) may
cause the dock to tilt and cause docking and departing
problems.

* Keep the dock away from direct sunlight or anything
that may block the dock location beacon, otherwise
the robot may fail to return to the dock.

* Do not use the dock without clean water tank, dirty
water tank, dust container cover, disposable dust bag,
or cleaning tray module.

* Maintain the dock according to the Routine
Maintenance. Do not clean the dock power cord and
charging contacts with a wet cloth or tissue.

 All docks are subject to water-based tests before
leaving the factory. It is normal that a small amount of
water remains in the waterway of the dock.
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@ Powering On & Charging

Press and hold () to power on the robot.

Wait until the power indicator light is steady,
and then place the robot in front of the dock.
Make sure the dock is plugged in. Then, press
() and the robot will automatically return to
the dock for charging. The robot is equipped
with a built-in high-performance lithium-ion
rechargeable battery pack. To maintain battery
performance, keep the robot charged.

B4-1—Dock status indicator light off, robot
power indicator light breathing:
Charging.

Note: The robot may not be turned on when the battery is
low. In this case, place the robot to the dock for charging.

Connecting to the App
1. Download the App

Search for “Roborock” in the App Store or
Google Play or scan the QR code to download
and install the app.

2. Reset WiFi

Press and hold ) and QO simultaneously



until you hear the “Resetting WiFi" voice
message. The reset is complete when the
power indicator light flashes blue slowly.
The robot will then wait for a connection.

Note: If you cannot connect to the robot due to your
router configuration, a forgotten password, or any other
reason, reset the WiFi and add your robot as a new device.

3. Add Device

Open the Roborock app, tap the "Add
Device” or “+" button and add your device
following the in-app guide.

Notes:

* The actual process may vary due to ongoing app updates.
Follow the guide provided in the app.

* Only 2.4 GHz WiFi is supported.

 [f the robot waits more than 5 minutes for a connection,
WiFi will be automatically disabled. If you want to
reconnect, reset the WiFi before proceeding.

@ Instructions for Use
Turning On/Off

Press and hold U to turn on the robot. The
power indicator light will come on, and the
robot will be on standby.

Press and hold O to turn off the robot and
complete the cleaning cycle.

Note: The robot cannot be turned off when it is being
charged.

@D Filling the Clean Water Tank

Open the dock cover, lift the clean water
tank, open its lid, and then fill it with tap

water. After filling, close the lid, lock the
latch, and then put the clean water tank
back to the dock.

Notes:

* To prevent damage, do not use any disinfectant and
only use cleaning solution recommended by Roborock.

* Do not add too much cleaning solution to prevent the
robot from working improperly due to slipping.

* To avoid deformation, only use cold water.

 If any water stains remain on the outside of the
water tank, wipe them with a soft, dry cloth before
reinstalling the tank.

Starting Cleaning

Press (U to start cleaning. The robot will plan
its cleaning route and in each room, it firstly
draws out edges and then fills the room in a
zigzag pattern. In so doing, the robot cleans all
rooms one by one, thoroughly and efficiently.

Notes:

* To make sure the robot returns to the dock automatically,
start the robot from the dock and do not move the dock
during cleaning.

¢ Cleaning cannot start if the battery level is too low.
Allow the robot to charge before starting a cleanup.

* Before cleaning, tidy cords (including the power cord
of the dock) and valuables from the floor. Loose
items may be dragged by the robot, resulting in the
disconnection of electrical appliances or damage of
cords and property.

o If cleaning is completed in less than 10 minutes, the
robot will clean the area twice.

« If the battery runs low during a cleaning cycle, the
robot will automatically return to the dock. After
charging, the robot will resume where it left off.

* The robot will retract mop cloth mounts to clean the
carpet. You can also set the carpet as a no-go zone in
the app to avoid it.

 Before starting each cleaning task, make sure that the
mop cloths have been properly installed.
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Spot Cleaning

Press and hold O to start spot cleaning.
Cleaning range: The robot cleans a 1.5 m (4.9 ft) x
1.5m (4.9 ft) square area centered on itself.

Note: After spot cleaning, the robot will automatically
return to the starting point and be on standby.

Pause

When the robot is running, press any button
to pause it, press () to resume cleaning.
Press O on a paused robot to send it back
to the dock.

Note: Placing a paused robot on the dock manually will
end the current cleanup.

Sleep

If the robot is paused for over 10 minutes,
it will go to sleep, and the power indicator
light will flash every few seconds. Press any
button to wake the robot up.

Notes:

* The robot will not go to sleep when it is charging.

* The robot will automatically shut down if left sleep for
more than 12 hours.

DND Mode

The default Do Not Disturb (DND) period is
from 22:00 to 08:00. You can use the app to
disable the DND mode or modify the DND
period, or set whether to enable auto top-
up, emptying and drying, to dim indicator
lights, or lower the volume of the voice
message during the DND period.



Mop Washing

During cleaning, the robot automatically
determines when it should return to

the dock for mop washing and water
tank refilling to maximize its mopping
performance. To manually start washing,
tap the corresponding button in the app.
Press any button to stop washing.

Notes:

* To ensure the robot automatically washes the mop
cloths, start it from the dock and avoid moving the
dock during cleaning.

« To avoid burns from hot water, do not touch the clean
water dispensers.

* Mop wash frequency and mode can be modified in the
app.

Emptying
After cleaning, the robot will return to
the dock and auto-emptying will begin
as needed. To manually start emptying,
press O on the docked robot or tap the
corresponding button in the app. Press
any button to stop emptying.

Notes:

* When emptying has been left unused for a long
period, empty the dustbin manually and make sure
the air inlet is clear for optimal emptying performance.

* Auto-emptying can be disabled in the app.

 Avoid frequent manual emptying.

* Do not use without dust container cover or disposable
dust bag installed in place.

Drying

After mop washing or after cleaning, drying

will begin as needed. To manually start or
stop drying, tap the corresponding button in
the app.

Notes:

* Drying duration can be modified in the app.
* Auto-drying can be disabled in the app.
 Stay away from the drying air outlets during drying.

Charging

After cleaning, the robot will automatically
return to the dock to charge. Press O to
send the paused robot back to the dock. The
power indicator light will breathe during
robot charging.

Note: If the robot fails to find the dock, it will

automatically return to its starting position. Place the
robot on the dock manually to recharge.

Error

If an error occurs, the power indicator light
will flash red or status indicator light will be
steady red. A pop-up notification will appear
in the app and a voice alert may sound.

Notes:

* The robot will go to sleep automatically if left in a
malfunctioning state for over 10 minutes.

* Placing a malfunctioning robot on the dock manually
will end the current cleanup.

Resetting the System

If the robot does not respond when a
button is pressed or cannot be turned off,
reset the system by removing the magnetic
top cover and pressing the Reset button.
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Note: After resetting the system, existing settings such
as scheduled cleaning and WiFi will be restored to
factory settings.

Restoring Factory Settings

If the robot does not function properly after
a system reset, power it on. Press and hold O
and at the same time, press the Reset button
until you hear the “Restoring factory settings.
This will take about 5 minutes.” voice
message. The robot will then be restored to
factory settings.

® Routine Maintenance

Notes:

* The product must be switched off and the plug must
be removed from socket outlet before cleaning or
maintaining the product.

 The frequency of replacement may vary with the actual
situation. If abnormal wear occurs, replace the parts
immediately.

€D Main Brushes

* Clean every 2 weeks and replace every 6-12 months.
D1-1—Main Brush Cover

D1-2—Main Brush Cover Latches
D1-3—Main Brushes

D1-4—Main Brush Bearing

D1-5—Turn over the robot and press the
two latches inwards to remove the
main brush cover.

D1-6—Lift the main brushes and pull them
out, remove bearings and remove
any entangled hair or dirt at both



ends of the main brushes and
bearings.

D1-7—Reinstall the main brush bearings. And
then, reinstall the main brushes and
make sure the color of the main brush,
main brush bearing and the arrow on
the robot match.

D1-8— Reinstall the main brush cover. Make
sure its four teeth are fully seated in
the slots, and press the main brush
cover until you hear it lock with a click.

Notes:

« To securely install the main brush cover, make sure to
press both of the main brush cover latches in place.

o It is recommended to wipe the main brushes with a
wet cloth. If the main brushes are wet, air-dry them
away from direct sunlight.

* Do not use corrosive cleaning fluid or disinfectant to
clean the main brushes.

@D Side Brush

* Clean monthly and replace every 3-6 months.
D2-1—Turn over the robot, unscrew the
side brush, then remove and clean it.

D2-2—Align the central groove with the raised
position on the robot, then tighten
the screw to reinstall the side brush.

€D Omnidirectional Wheel

* Clean as required.

D3-1—Use a tool, such as a small screwdriver,
to pry out the axle and take out the wheel.

Note: The omnidirectional wheel bracket cannot be removed.

D3-2—Rinse the wheel and the axle with
water to remove any hair and dirt.
Air-dry, reinstall, and press the wheel
and axle back in place.

Main Wheels

* Clean as required.

Clean the main wheels with a soft, dry cloth.

Dustbin

* Clean as required.

D5-1—Remove the magnetic top cover of
the robot and press the dustbin latch
to take out the dustbin.

D5-2—Remove the washable filter and
empty the dustbin.

D5-3—Fill the dustbin with clean water and
reinstall the washable filter. Gently
shake the dustbin, and then pour out
the dirty water.

Note: To prevent blockage, only use clean water without
any cleaning liquid.

D5-4—Allow at least 24 hours for the dustbin
and washable filter to dry thoroughly
before reinstalling them.

D Washable Filter

* Clean every 2 weeks and replace every 6-12 months.
D6-1—Remove the filter.

D6-2—Rinse the filter repeatedly and tap it
to remove as much dirt as possible.
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Note: Do not touch the surface of the filter with hands,

brushes, or hard objects to avoid potential damage.

D6-3—Allow at least 24 hours for the filter to
dry thoroughly before reinstalling it.

€D Mop Cloths

+ Clean as required and replace every 1-3 months.

D7-1—Remove the mop cloths from mop
cloth mounts. Clean the mop cloths
and air-dry them.

Note: A dirty mop cloth will affect the mopping

performance. Clean it before use.

D7-2—Stick the mop cloths on the mounts
flat in place.

€D Robot Sensors

* Clean as required.

Use a soft, dry cloth to wipe and clean all

sensors, including:

D8-1—Reactive Tech Obstacle Avoidance
Sensor

D8-2—Wall Sensor

D8-3—Communication Sensor

D8-4—Cliff Sensors

D8-5—Carpet Sensor

€D Moving the Dock

To move the dock, grip the handle on the
back with one hand and the inner side of the
front board with the other hand. Do not lift
the dock base directly to prevent the dock
from falling off.



@D Dirty Water Tank

* Clean as required.

Open the dirty water tank lid and pour out
the dirty water. Fill the tank with clean water,
close the lid, lock the latch, and shake. Pour
out the dirty water. Lock the lid and reinstall
the tank.

Notes:

* To avoid deformation, only use cold water.

« If any water stains remain on the outside of the
water tank, wipe them with a soft, dry cloth before
reinstalling the tank.

@D Charging Contacts

* Clean as required.

Use a soft, dry cloth to wipe the charging
contacts on the robot and the dock.

@D Replacing Disposable Dust Bag

* Replace as required.

D12-1—Open the dock cover and remove
the dust container cover.

D12-2—Remove the disposable dust bag
and discard it.

Notes:
 The dust bag handle seals the bag on removal to
prevent leakage.
¢ Always install a dust bag before putting back the dust
container cover to avoid auto-emptying without the
bag. You can also disable auto-emptying in the app.
D12-3—Clean the filter with a dry cloth,
insert a new disposable dust bag
into the slot all the way in, and
spread it evenly.

Note: Make sure the disposable dust bag is properly
installed to avoid waste escaping and damaging the
dock.

D12-4—Reinstall the dust container cover
in place and close the dock cover
to make sure the dust container is
securely sealed.

Cleaning Tray Module

* Clean as required.
D13-1—Remove the cleaning tray module.

D13-2—Remove the cleaning tray and filter
from the module and then rinse
them with water.

D13-3—Reinstall the filter and cleaning tray.

Then, reinstall the cleaning tray
module.

Basic Parameters
Robot

Empty Wash Fill Dock

Model EWFD26HRR
Rated Input Voltage 220-240 VAC
Rated Frequency 50-60 Hz
Rated Input (Dust A

collection)

Rated Input
(Hot-water mop 57A
washing)

Rated Input
(Charging & drying)

Rated Output 20VDC1.5A

Model RREOVIC

B L
attery lithium-ion battery

14.4V/5200 mAh (TYP)

Rated Input 20VDC1.5A

Note: The serial number is on a sticker on the underside

of the robot.
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Common Issues

Scan the QR code below to view Common
Issues.




EU Declaration of Conformity

We Beijing Roborock Technology Co., Ltd. hereby declare that this equipment is in compliance with the applicable Directives and European
Norms, and amendments. The full text of the EU declaration of conformity is available at the following internet address:
https://global.roborock.com/pages/compliance

WiFi Specification

Service Protocol Frequency Range Max. Output Power

WiFi 802.11b/g/n 2400-2483.5 MHz =20dBm

Laser Safety

The laser distance sensor of this product meets the standards for Class 1 Laser Products in IEC 60825-1:2014 and will not generate hazardous
laser radiation.

WEEE Information

Correct Disposal of this product. This marking indicates that this product should not be disposed with other household wastes
throughout the EU. To prevent possible harm to the environment or human health from uncontrolled waste disposal, recycle it
responsibly to promote the sustainable reuse of material resources. To return your used device, please use the return and collection
systems or contact the retailer where the product was purchased. They can take this product for environmental safe recycling.

—
Warranty Information

The warranty period depends on the laws of the country in which the product is sold, and the warranty is the responsibility of the seller.

The warranty only covers defects in material or workmanship.

The repairs under warranty may only be carried out by an authorized service centre. When making a claim under the warranty, the original bill

of purchase (with purchase date) must be submitted.

The warranty will not apply in cases of:

¢ Normal wear and tear.

e Incorrect use, e.g. overloading of the appliance, use of non-approved accessories, use of force.

¢ Damage caused by external influences.

* Damage caused by non-observance of the user manual, e.g. connection to an unsuitable mains supply or non-compliance with the
installation instructions.

e Partially or completely dismantled appliances.
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Robotic Vacuum Cleaner

Product Model: RREOVIC

Manufacturer: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Address of Manufacturer: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, PR. China

For more product information, visit our website: https://tr.roborock.com

For after-sales support, contact our after-sales service team:

Roborock Authorized Technical Service

Roborock Warranty Service Contact Information:

Service Center: RECCI TEKNOLOJI AS.

Address: Esentepe Mah. Blyiikdere Cad. No:171/2 -4.Kat Metrocity AVM Sisli/istanbul
WhatsApp: 0850 377 67 77

Mail: support-tr@roborock-eu.com
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Espaiol
Roborock Qrevo CurvC
Manual del usuario del robot aspirador

Lea atentamente este manual del usuario con diagramas antes de utilizar el robot aspirador y consérvelo para
futuras consultas.
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Informacién de seguridad

Restricciones
ADVERTENCIAS

¢ Para recargar la baterfa, utilice Unicamente la base de carga extrafble Roborock EWFD26HRR suministrada con este producto.

* Antes de limpiarlo o realizar operaciones de mantenimiento, el robot aspirador debe estar apagado y el enchufe desconectado de la toma de
corriente.

* Para evitar los riesgos causados por el restablecimiento involuntario del dispositivo de desconexién térmica, este aparato no debe ser alimentado
a través de un dispositivo de conmutacién externo, como un temporizador, ni conectado a un circuito que pueda conectarse y desconectarse con
frecuencia.

e La base de carga solo puede utilizarse para cargar el robot aspirador con una baterfa de iones de litio de 14,4 /5200 mAh (tipica).

 Se debe supervisar a los niflos para garantizar que no jueguen con el producto.

e Este robot aspirador no debe ser utilizado por personas (nifios incluidos) con capacidades fisicas, sensoriales o mentales reducidas o con poca
experiencia y conocimientos, salvo que lo hagan bajo supervision o hayan sido instruidas en el uso del producto por una persona responsable de su
seguridad (certificacion CB).

* El robot aspirador puede ser utilizado por personas a partir de los 8 afios, asi como por personas con capacidades fisicas, sensoriales o mentales
reducidas o poca experiencia y conocimientos cuando lo hagan bajo supervisién o hayan sido instruidas para realizar un uso seguro del producto y
hayan entendido los peligros que su uso implica. No permita que los nifios jueguen con el robot aspirador. Los nifios no deben realizar la limpieza y
mantenimiento del robot aspirador sin supervision (certificacién UE).

* Para cumplir los requisitos de exposicion a radiofrecuencias, las personas deben mantener una distancia minima de 20 cm con este producto durante el
funcionamiento del mismo. Para garantizar la conformidad, no se recomienda utilizar el robot aspirador a una distancia inferior.

* La antena que se utiliza para este transmisor no se debe situar junto a otras antenas u otros transmisores.

e Este robot aspirador ha sido disefiado exclusivamente para su uso en interiores, no lo utilice en exteriores (como terrazas abiertas), sobre superficies
distintas al suelo (como un sofd) ni en instalaciones comerciales o industriales.

PRECAUCION

o Utilice el producto solamente seguin lo indicado en el Manual del usuario. Toda pérdida o dafio causado por un uso inapropiado serd responsabilidad
del usuario.

e Este aparato no es un juguete. Preste mucha atencién cuando lo utilicen nifios o se use cerca de ellos.

* Asegurese de que el depdsito de polvo, el filtro lavable, la bolsa para polvo, el cepillo lateral, la mopa, los cepillos principales y la tapa de los cepillos
principales estén bien instalados antes de la limpieza.

* No use el robot aspirador para recoger objetos rigidos o punzantes (p. ej., restos de objetos decorativos, vidrio o clavos) ya que podrian producirse
arafiazos en el robot aspirador, en la base o en el suelo.

* No suba ni se siente sobre el robot aspirador ni sobre la base.
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e Para evitar corrosion o dafios, no utilice ninguin desinfectante. Use Unicamente la solucién de limpieza recomendada por Roborock.

* No sitUe objetos bajos (como zapatos o colchonetas) junto a zonas elevadas como escaleras. De lo contrario, un funcionamiento erréneo de los
sensores podria provocar que el robot aspirador se cayera.

* Para evitar dafios por agua, asegurese de que el suelo en el que se utilice el robot aspirador esté seco.

* No utilice el robot aspirador en superficies elevadas desprovistas de barreras, como suelos de altillos, terrazas abiertas, rampas o encima de muebles.

* Para evitar posibles lesiones, mantenga el cabello, la ropa holgada, los dedos y cualquier otra parte del cuerpo de personas y mascotas alejados de las
juntas, orificios y piezas mdviles del producto.

* No use el producto en una habitacién donde duerma un bebé o un nifio.

* No transporte el robot aspirador sosteniéndolo por la tapa superior magnética, el parachoques, el cepillo lateral o el parachoques vertical. No mueva
la base levantando la parte inferior.

* No use la base para recoger piedras, trozos de papel u otros objetos que puedan obstruir el conducto de aire.

» No utilice el robot aspirador ni la base para aspirar restos incandescentes o humeantes, como cigarrillos, cerillas o cenizas calientes, o cualquier objeto
inflamable o explosivo, como mecheros, gasolina o téner usado en impresoras o fotocopiadoras.

 Coloque la base sobre un suelo duro y plano. Mantenga la base, el robot aspirador y el cable de alimentacién alejados del fuego y de fuentes de calor,
como los radiadores. Evite los espacios himedos y estrechos o los lugares en los que el robot aspirador pueda quedar suspendido en el aire.

* No coloque objetos sobre el robot aspirador, sobre la base o cerca de la entrada de succién de esta (incluyendo la cubierta antipolvo), ni los cubra con
ningun elemento.

» No utilice el robot aspirador sin la bolsa para polvo.

* No utilice el producto en caso de que presente cualquier tipo de dafio. Péngase en contacto con el servicio de atencién al cliente.

* Para evitar un sobrecalentamiento, utilice siempre el dispositivo en zonas bien ventiladas.

» Roborock declina toda responsabilidad por los dafios indirectos, incidentales o que surjan del uso, uso inadecuado o imposibilidad de usar este
producto. Este descargo de responsabilidad no afecta a aquellos derechos conferidos por la ley y de obligado cumplimiento en virtud de esta.

e Para evitar quemaduras, no toque los dispensadores de agua limpia ni las salidas de aire de secado.

* No moje el robot aspirador ni la base.

e La baterfa de este producto no se puede cargar o descargar en entornos con mucha humedad ni a temperaturas superiores a 40 °C (104 °F) o inferiores
a4°C(39°F).

* Antes de poner en marcha el robot aspirador, retire del suelo los articulos que sea necesario, como cables y objetos inestables, fragiles, peligrosos o
de valor, para evitar que el robot los tire y ocasione lesiones personales o dafios materiales.

* No pase el robot aspirador sobre alfombras de pelo largo. La efectividad del robot aspirador también puede verse reducida en alfombras de tonos
0SCUros.

¢ No limpie los contactos de carga ni el cable de alimentacién del robot aspirador con ni con un pafio himedo ni con las manos mojadas.
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Bateriay carga
ADVERTENCIAS

e Utilice siempre una toma de corriente con conexion a tierra para minimizar el riesgo de descarga eléctrica. Si no dispone de una toma de este tipo,
consulte a un electricista para que se la instale.

* Asegurese de que la tensién eléctrica cumple los requisitos indicados en la base.

e Para evitar la posible formacién de humo, calor o fuego, use Unicamente la baterfa, el cargador, el cable de alimentacion, la base y el resto de
accesorios suministrados con el producto.

* No use el producto con ningun tipo de adaptador de corriente, ya que esto puede suponer un peligro y anular la garantia comercial.

* No deseche las baterias gastadas. Péngalas en manos de un organismo de reciclaje profesional.

* Sila base estd situada en una zona propensa a las tormentas eléctricas o con tensién inestable, tome medidas de proteccion.

* Si el producto no va a utilizarse durante un tiempo prolongado, debe almacenarse en un lugar fresco y seco, con la baterfa totalmente cargada,
desenchufado y desconectado. Recérguelo al menos cada tres meses para evitar que la baterfa sufra dafios por exceso de descarga.

 Para transportar el producto, asegurese de desenchufar la base, desconectar el robot aspirador y vaciar los tanques de agua. Se recomienda usar el
embalaje original.

* No recargue baterfas no recargables.

* Este producto contiene baterfas que solo pueden ser sustituidas por personal cualificado.

* No desmonte, repare ni cambie la baterfa ni la base.

o Si detecta dafios en el cable de alimentacion, deje de usarlo inmediatamente. Para evitar peligros, el cable debe ser sustituido por el fabricante, su
servicio técnico o personas con una cualificacion similar.

Descripcion de simbolos internacionales
@: simbolo de PUESTA A TIERRA (proteccidn de conexidn a tierra) [simbolo IEC 60417-5019 (2009-02)]
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@ Descripcion general
del producto

Robot aspirador (vista
superior)

(1) —Encendido/Limpiar

¢ Mantener pulsado para encender y
apagar el robot aspirador

e Pulsar para iniciar la limpieza

Luz del indicador de encendido

* Blanco: nivel de baterfa 215 %

¢ Rojo: nivel de bateria <15 %

* Intermitente: cargando o arrancando

¢ Parpadeo de luz roja: error

* Parpadeo lento de luz azul: esperando
conexion WiFi

¢ Parpadeo rapido de luz azul:
conectando

¢ Luz azul fija: WiFi conectada

() —Basede carga
e Si el robot aspirador no esté en la
base: pulsar para regresar a la base/
mantener pulsado para iniciar la
limpieza localizada
e Siel robot aspirador estd en la base:
pulsar para iniciar el vaciado/mantener
pulsado para lavar las mopas
Nota: Pulse cualquier botén para poner en pausa el robot
aspirador durante el funcionamiento
A1-1—Parachoques vertical
A1-2—Sensor de distancia laser (LiDAR)
A1-3—Sensor de obstaculos Reactive Tech
Al1-4—Parachoques
A1-5—Sensor de pared

Robot aspirador (vista inferior)

A2-1—Sensores de desnivel

A2-2—Sensor de alfombras

A2-3—Cepillo lateral

A2-4—Tapa de los cepillos principales

A2-5—Rueda omnidireccional

A2-6—Cepillos principales

A2-7—Pestillos de la tapa de los cepillos
principales

A2-8—Ruedas principales

A2-9—Mopas

Robot aspirador (sin la tapa
superior)

A3-1—Tapa superior magnética

A3-2—Entrada de succién

A3-3—Médulos de fregado con elevaciény

rotacién automatica

A3-4—Boton Restablecer

A3-5—Depésito de polvo

A3-6—Contactos de carga

A3-7—Salidas de aire

A3-8—Sensor de comunicaciéon

A3-9—Puerto de autollenado

@ Soporte de mopa

A4-1—AImohadillas de velcro
A4-2—Eje de mopa

Nota: Fije las mopas bien estiradas en su sitio

@ Mopa
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Depésito de polvo

A6-1—Pestillo del depésito de polvo
A6-2—Entrada de succién
A6-3—Entrada de aire

A6-4—Filtro lavable

A6-5—Pestillo del filtro

@@ Cable de alimentacién
Bolsa para polvo desechable

Base de Vaciado, Lavado y
Llenado (vista posterior)

A9-1—Puerto de alimentacién

Base de Vaciado, Lavado y
Llenado

A10-1—Tapa de la base
A10-2—Tapa del recipiente de polvo
A10-3—Tanque de agua sucia
A10-4—Pestillo del tanque de agua
A10-5—Asa del tanque de agua
A10-6—Filtro
A10-7—Ranura de la bolsa para polvo
A10-8—Tanque de agua limpia
A10-9—Luz del indicador de estado

* Intermitente: vaciando/lavando la

mopa
¢ Rojo: error en la base
* Apagado: apagado/cargando

A10-10—Parte inferior
A10-11—Contactos de carga



A10-12—Puerto de drenaje

A10-13—Filtro de la bandeja de limpieza

A10-14—Salidas de aire de secado

A10-15—Baliza de localizacién de la base de
carga

A10-16—Entrada de succion

A10-17—Puerto de llenado del robot
aspirador

A10-18—M0ddulo de la bandeja de limpieza

A10-19—Dispensadores de agua limpia

@ Instalacién

@ Informacién importante

B1-1—Antes de limpiar, recoja los cables, los
objetos rigidos o punzantes (p. €j., clavos
o vidrio) y los objetos dispersos por el
suelo y cambie de lugar cualquier objeto
inestable, fragil, peligroso o de valor.
El robot aspirador puede atascarse,
enredarse con ellos o arrollarlos,
causando lesiones personales o dafios
materiales.

B1-2—Cuando use el robot aspirador en una
zona elevada (como un duplex), utilice
siempre una barrera fisica de sequridad
para evitar cafdas accidentales que
puedan ocasionar lesiones personales o
dafios materiales.

Notas:

* Cuando utilice el robot aspirador por primera vez, sigalo

durante toda su ruta de limpieza para observar qué

problemas pueden surgir. El robot aspirador podréa limpiar
por si solo a partir de entonces.

 Para evitar que se acumule demasiada suciedad en los
pafos de fregado, debe aspirarse el suelo al menos tres
veces antes de la primera sesion de fregado.

D Montaje

B2-1—~Para instalar en el robot aspirador los
ejes de la mopa, alinéelos y presione
hasta escuchar un clic.

B2-2—Clic

@ Ubicar la base

Coloque la base contra la pared sobre un suelo
duroy plano (madera/baldosas/hormigén, etc.)
y con al menos 0,9 m (2,96 pies) de espacio
libre por encima, 0,46 m (1,51 pies) a cada lado
y 1,2 m (3,94 pies) de profundidad. Asegurese
de que la ubicacién cuente con buena
cobertura WiFi para disfrutar de una mejor
experiencia en la aplicacién movil. Enchdfelay
compruebe que la luz del indicador de estado
se encienda.

B3-1—M4as de 1,2 m (3,94 pies)
B3-2—Mas de 0,9 m (2,96 pies)
B3-3—M4as de 0,46 m (1,51 pies)

Notas:

« Si el cable de alimentacion cuelga hasta el suelo, el robot
aspirador podria atraparlo, moviendo la base de cargay
desconectandola

e La luz del indicador de estado permanece encendida
cuando la base esté encendida y se apaga cuando el robot
aspirador se estd cargando

* La luz del indicador de estado cambia a rojo si se produce
un error.

* Coloque la base en un suelo plano y duro, lejos del fuego, el
calor y el agua. Evite los espacios estrechos o los lugares en
los que el robot aspirador pueda quedar suspendido en el
aire.
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* Si se coloca la base sobre una superficie blanda (alfombra/
estera), podrfa inclinarse y el robot aspirador tendria
problemas para acoplarse a la base o salir de ella.

* Mantenga la base alejada de la luz solar directa y de
cualquier elemento que pueda bloquear la baliza de
localizacion de la base de carga; de lo contrario, podria
ocurrir que el robot aspirador no volviera a la base.

* No use la base sin el tanque de agua limpia, el tanque de
agua sucia, la tapa del recipiente de polvo, la bolsa para
polvo desechable o el médulo de la bandeja de limpieza.

* Realice el mantenimiento de la base conforme a las
instrucciones de mantenimiento rutinario. No limpie los
contactos de carga ni el cable de alimentacién de la base
con un pafio o un pafiuelo himedo.

 Todas las bases estan sujetas a pruebas con agua antes
de salir de la fabrica. Es normal que quede una pequefia
cantidad de agua en los conductos de la base.

@ Encendido y carga

Mantenga pulsado (U para encender el robot
aspirador. Espere hasta que la luz del indicador
de encendido se mantenga fija y coloque el
robot aspirador frente a la base. Asegurese de
que la base esté enchufada. A continuacién,
pulse el botén Q. El robot aspirador volvera
automaticamente a la base para cargar. El
robot aspirador lleva integrada una baterfa
recargable de iones de litio de alta eficiencia.
Para conservar el rendimiento de la baterfa,
manténgalo siempre cargado.

B4-1—Luz del indicador de estado de la base
apagada, luz del indicador de encendido
del robot aspirador intermitente:
cargando

Nota: Si el nivel de baterfa es bajo, puede que el robot

aspirador no se encienda. En este caso, coloque el robot
aspirador en la base para cargarlo.



Conexidn a la aplicacion
1. Descargar la aplicacién

Busque "Roborock" en App Store o en Google
Play, o escanee el cédigo QR para descargar e
instalar la aplicacion.

2. Restablecer la conexion WiFi

Mantenga pulsados los botones Oy ()
simultdneamente hasta que escuche el
mensaje de voz "Restableciendo la conexién
WiFi". El restablecimiento se completa cuando
la luz del indicador de encendido parpadea
lentamente en color azul. El robot aspirador
esperard entonces a establecer una conexion.
Nota: Sino puede conectarse al robot aspirador por
problemas con la configuracién del router, porque haya
perdido la contrasefia o por cualquier otro motivo, restablezca

la conexién WiFi y agregue el robot aspirador como un nuevo
dispositivo.

3. Agregar dispositivo

Abra la aplicaciéon Roborock, pulse el botén
"Afadir dispositivo" o el botén "+"y agregue
el dispositivo siguiendo las indicaciones de la
aplicacion.

Notas:

« El proceso real puede variar debido a las continuas

actualizaciones que experimenta la aplicacién. Siga la gufa
proporcionada en la aplicacion.

* Solo es compatible con redes WiFi de 2,4 GHz

« Si el robot aspirador esta esperando a establecer una
conexién durante més de 5 minutos, la WiFi se deshabilitard
de forma automatica. Para volver a conectarse, deberd
restablecer antes de la conexién WiFi.

@ Instrucciones de uso
Encendido/Apagado

Mantenga pulsado (U para encender el robot
aspirador. La luz del indicador de encendido
se iluminard, y el robot aspirador entrara en
espera.

Mantenga pulsado () para apagar el robot
aspirador y terminar el ciclo de limpieza.

Nota: El robot aspirador no puede apagarse mientras se estd
cargando.

@ Llenar el tanque de agua
limpia

Abra la tapa de la base, levante el tanque de

agua limpia, abra su tapa y llénelo con agua

del grifo. Después de llenarlo, cierre la tapa,

bloguee el pestillo y coloque el tanque de agua

limpia de vuelta en la base.

Notas:

 Para evitar dafos, no utilice ninglin desinfectante. Use
Unicamente la solucién de limpieza recomendada por
Roborock.

* No afiada demasiada solucién de limpieza para evitar que
el robot aspirador funcione incorrectamente debido al
deslizamiento.

 Para evitar deformaciones, utilice Gnicamente agua fria.

* Si quedan manchas en la parte exterior del tanque de agua,
pase un pafio suave seco antes de volver a instalarlo.
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Comenzar a limpiar

Pulse (U para iniciar la limpieza. El robot
aspirador planifica la ruta de limpieza. Primero
limpia los bordes y luego el interior, siguiendo
un movimiento en zigzag. De esta manera, el
robot aspirador limpia todas las habitaciones,
una a una, de forma minuciosa y eficiente.

Notas:

 Para garantizar que el robot aspirador vuelva a ella de
forma automatica, péngalo en marcha desde la base y no
mueva esta durante la limpieza.

* No es posible comenzar a limpiar con un nivel de baterfa
demasiado bajo. El robot aspirador debe cargarse antes de
comenzar a limpiar.

* Antes de limpiar, recoja los cables (incluido el cable de
alimentacion de la base) y los objetos de valor que haya por
el suelo. El robot aspirador puede arrollar y arrastrar los
objetos dispersos por el suelo, provocando la desconexién
de aparatos eléctricos y dafiando cables o bienes de valor.

* Sila limpieza se completa en menos de 10 minutos, el robot
aspirador volvera a limpiar la zona una segunda vez.

« Sila baterfa se agota durante una sesién de limpieza, el
robot aspirador volverd automaticamente a la base de
carga. Una vez cargado, continuaré la limpieza donde la
dejo.

* El robot aspirador retraera los soportes de mopa cuando
limpie la alfombra. El usuario también puede configurar la
alfombra como zona restringida desde la aplicacion.

* Antes de comenzar cada tarea de limpieza, asegurese de
que las mopas estén instaladas correctamente.

Limpieza localizada

Mantenga pulsado O para comenzar la limpieza
localizada.

Rango de limpieza: el robot aspirador limpia
una superficie de 1,5 m (4,9 pies) x 1,5 m

(4,9 pies) alrededor de si mismo.

Nota: Al terminar la limpieza localizada, el robot aspirador

volverd automaticamente al punto de partida y entrard en
espera.



Pausa

Cuando el robot aspirador esté en funcionamiento,
pulse cualquier botén para ponerlo en pausa.
Luego, pulse () para que reanude la limpieza.
Si el robot aspirador esta en pausa, pulse O
para que vuelva a la base de carga.

Nota: Si coloca el robot aspirador en la base de forma

manual mientras estéd en pausa, la sesion de limpieza en
curso se daré por finalizada.

Suspension

Si el robot aspirador permanece en pausa mas

de 10 minutos, entrard en modo de suspension

y la luz de del indicador de encendido

parpadeara cada pocos segundos. Pulse

cualquier botén para activarlo.

Notas:

 El robot aspirador no entrard en modo de suspension
mientras se esté cargando.

* El robot aspirador se apagara automaticamente tras
permanecer en suspensién mas de 12 horas.

Modo DND (no molestar)

El periodo de DND predeterminado es de
22:00 a 08:00. Puede usar la aplicacién para
deshabilitar el modo DND, modificar el periodo
de DND, para habilitar o deshabilitar la recarga,
el vaciado y el secado automaticos, para
atenuar las luces indicadoras o para bajar el
volumen de los mensajes de voz durante el
modo DND.

Lavado de mopa

Durante la limpieza, el robot aspirador

determina de forma automdtica cudndo debe
regresar a la base para lavar la mopa y cuando
debe rellenar el tanque de agua para maximizar
el rendimiento de fregado. Para iniciar el lavado
manualmente, pulse el botén correspondiente
en la aplicacion. Pulse cualquier botén para
detener el lavado.

Notas:

 Para asegurarse de que el robot aspirador lave
automaticamente las mopas, péngalo en marcha desde la
base y evite mover esta durante la limpieza.

 Para evitar quemaduras con el agua caliente, no toque los
dispensadores de agua limpia.

* La frecuencia y el modo del lavado de la mopa se pueden
modificar desde la aplicacion.

Vaciado

Después de la limpieza, el robot aspirador
volvera a la base y el proceso de vaciado
comenzara automaticamente segun sea
necesario. Para iniciarlo manualmente, pulse
() cuando el robot aspirador esté en la base o
pulse el botén correspondiente en la aplicacion.
Pulse cualquier botén para detener el proceso
de vaciado.

Notas:

 Sino ha usado el vaciado en mucho tiempo, vacie el
depésito de polvo del robot aspirador manualmente y
extraiga de la entrada de aire posibles residuos para lograr
un éptimo rendimiento.

* La funcién de vaciado automético puede deshabilitarse en
la aplicacion.

o Evite realizar un vaciado manual frecuente.

* No utilice sin la tapa del recipiente de polvo o la bolsa para
polvo desechable debidamente instaladas.

Secado

Después del lavado de la mopa o después de
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la limpieza, el secado se iniciard seguin sea
necesario. Para iniciar o detener el secado
manualmente, pulse el botén correspondiente
en la aplicacion.

Notas:

 La duracion del secado se puede modificar desde la
aplicacion.

* La funcién de secado automatico puede deshabilitarse en la
aplicacion.

* Manténgase lejos de las salidas de aire de secado durante
el secado.

Carga

Después de limpiar, el robot aspirador volvera
a la base automdaticamente para recargarse.
Pulse () para enviar al robot aspirador en
pausa de vuelta a la base. Mientras el robot
aspirador esté cargando, la luz del indicador de
encendido lucird de forma intermitente.

Nota: Si el robot aspirador no puede encontrar la

base de carga, volveré a la dltima posicién de partida

automaticamente. Coloque el robot aspirador en la base de
carga manualmente para cargarlo.

Error

Si se produce un error, la luz del indicador
de encendido parpadeard en rojo o la luz
del indicador de estado estara fija en rojo.
Aparecera una notificacion en la aplicaciéon y
puede que suene una alerta de voz.

Notas:

* El robot aspirador entrard en modo de suspensién
automaticamente tras permanecer en estado de error méas
de 10 minutos.

« Si coloca el robot aspirador en la base mientras esta en
estado de error, la sesion de limpieza en curso se dara por
finalizada.



Restablecer el sistema

Si el robot aspirador no responde al pulsar los
botones o no lo puede apagar, restablezca el
sistema retirando la tapa superior magnética y
pulsando el botén Restablecer.

Nota: Una vez restablecido el sistema, los ajustes existentes,

como las limpiezas programadas y la WiFi, volveran a los
valores de fabrica.

Restaurar ajustes de fabrica

Si el robot aspirador no funciona correctamente
después de restablecer el sistema, enciéndalo.
Mantenga pulsados Qy el botén Restablecer

al mismo tiempo hasta ofr el mensaje de voz
"Restaurando valores de fabrica. Esto durara
en torno a 5 minutos". El robot aspirador se
restaurard entonces a los valores de fabrica.

® Mantenimiento
rutinario

Notas:

* Antes de limpiarlo o realizar operaciones de mantenimiento,
el robot aspirador debe estar apagado y el enchufe
desconectado de la toma de corriente.

* La frecuencia de sustitucién dependera de la situacion real
Si se produce un desgaste anormal, reemplace las piezas de
inmediato.

@D Cepillos principales

* Limpiar cada 2 semanas y sustituir cada 6-12 meses.

D1-1—Tapa de los cepillos principales

D1-2—Pestillos de la tapa de los cepillos
principales

D1-3—Cepillos principales

D1-4—Cojinete del cepillo principal

D1-5—Dele la vuelta al robot aspirador y
presione hacia dentro los dos pestillos
para retirar la tapa de los cepillos
principales.

D1-6—Levante los cepillos principales y
extraigalos. Retire los cojinetes y limpie
la suciedad y los cabellos enredados
en ambos extremos de los cepillos
principalesy de los cojinetes.

D1-7—Vuelva a instalar los cojinetes de los
cepillos principales. A continuacion,
instale de nuevo los cepillos principales
asegurandose de que el color del cepillo
principal, el cojinete del cepillo principal
y la flecha del robot aspirador coincida.

D1-8—Vuelva a instalar la tapa de los cepillos
principales. Asegurese de que las
cuatro pestafas estén bien colocadas
en las ranuras y presione la tapa de los
cepillos principales. Oird un clic cuando
encaje en su sitio.

Notas:

* Para instalar adecuadamente la tapa de los cepillos
principales, asegurese de presionar los dos pestillos de la
tapa en su lugar.

* Se recomienda limpiar los cepillos principales con un pafio
himedo. Si los cepillos principales estan mojados, déjelos
secar al aire sin exponerlos a la luz solar directa.

* No utilice desinfectantes ni limpiadores liquidos corrosivos
para limpiar los cepillos principales.

@D Cepillo lateral

* Limpiar cada mes y sustituir cada 3-6 meses.

D2-1—Dele la vuelta al robot aspirador,
desenrosque el cepillo lateral, luego
retirelo y limpielo.
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D2-2—Alinee la muesca central con la posicién
elevada del robot aspirador, luego
apriete el tornillo para reinstalar el
cepillo lateral.

Rueda omnidireccional

* Limpiar cuando sea necesario.

D3-1—Urtilice un destornillador pequefio u otra
herramienta parecida para extraer la
rueda haciendo palanca en el eje.

Nota: El soporte de la rueda omnidireccional no se puede extraer.

D3-2—Enjuague el eje y la rueda con agua
para eliminar la suciedad y los cabellos
atrapados. Deje secar al aire y vuelva
amontar la rueday el eje en su sitio
mediante presién.

@D Ruedas principales

+ Limpiar cuando sea necesario.

Limpie las ruedas principales con un pafio
suave seco.

Depésito de polvo

* Limpiar cuando sea necesario.

D5-1—Retire la tapa superior magnética del
robot aspirador, presione el pestillo del
depdsito de polvo y extraigalo.

D5-2—Extraiga el filtro lavable y vacie el
depdsito de polvo.

D5-3—Llene el depdsito de polvo con agua
limpia y vuelva a instalar el filtro lavable.
Agite suavemente el depdsito de polvo y
vacielo de agua sucia.



Nota: Para evitar posibles atascos, use solo agua limpia. No

afada ningun tipo de limpiador liquido.

D5-4—Deje secar el depdsito de polvo y el filtro
lavable durante al menos 24 horas o
hasta que estén completamente secos
antes de volver a instalarlos.

@D Filtro lavable

* Limpiar cada 2 semanas y sustituir cada 6-12 meses.

D6-1—Retire el filtro.

D6-2—Enjuague varias veces y golpee
suavemente el filtro para eliminar toda
la suciedad posible.

Nota: Para evitar posibles dafios, no toque la superficie del
filtro con las manos, con cepillos ni con objetos duros.
D6-3—Deje secar el filtro durante al menos
24 horas o hasta que esté completamente
seco antes de volver a instalarlo.

€D Mopas

* Limpiar cuando sea necesario y sustituir cada 1-3 meses.

D7-1—Retire las mopas de sus soportes.
Limpie las mopas y déjelas secar al aire.

Nota: Sila mopa no estd limpia, la limpieza perdera

efectividad. Limpiela antes de usarla

D7-2—Fije las mopas bien estiradas en su
lugar.

€D Sensores del robot aspirador

* Limpiar cuando sea necesario.

Use un pafio suave seco para limpiar todos los
sensores, incluyendo los siguientes:
D8-1—Sensor de obstaculos Reactive Tech
D8-2—Sensor de pared

D8-3—Sensor de comunicacion
D8-4—Sensores de desnivel
D8-5—Sensor de alfombras

€D Mover la base

Para mover la base, agarre el asa de la parte
trasera con una manoy la parte interna

del frontal con la otra. Para evitar que
pueda caerse, no mueva la base levantando
directamente de la parte inferior.

@D Tanque de agua sucia

* Limpiar cuando sea necesario.

Abra la tapa del tanque de agua sucia y vacielo
de agua sucia. Llene el tanque con agua limpia,
cierre la tapa, bloquee el pestillo y agite el
tanque. Vacielo de agua sucia. Bloquee la tapa
y vuelva a instalar el tanque.

Notas:

* Para evitar deformaciones, utilice Ginicamente agua fra.
 Si quedan manchas en la parte exterior del tanque de agua,
pase un pafio suave seco antes de volver a instalarlo.

@D Contactos de carga

* Limpiar cuando sea necesario.

Use un pafio suave seco para limpiar los contactos
de carga del robot aspirador y de la base.

@B Sustituir la bolsa para polvo
desechable

* Sustituir cuando sea necesario.

D12-1—Abra la tapa de la base y quite la
tapa del recipiente de polvo.
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D12-2—Retire la bolsa para polvo
desechable y deséchela.

Notas:

* El asa de la bolsa para polvo sirve para sellar la bolsa al
retirarla y asf evitar fugas.

« Instale siempre una bolsa para polvo antes de volver a
poner la tapa del recipiente de polvo para evitar que se
produzca el vaciado automético sin la bolsa. También se
puede deshabilitar la funcién de vaciado automético desde
la aplicacién.

D12-3—Limpie el filtro con un pafio seco,
inserte una nueva bolsa para polvo
desechable en la ranura y extiéndala
uniformemente.

Nota: Compruebe que la bolsa para polvo desechable esté

bien instalada para evitar que la suciedad salga y dafie la

base.

D12-4—Vuelva a colocar la tapa del
recipiente de polvo y cierre la tapa
de la base para asegurarse de que
el recipiente de polvo esté bien
cerrado.

Médulo de la bandeja de

limpieza

* Limpiar cuando sea necesario.

D13-1—Extraiga el médulo de la bandeja de
limpieza.

D13-2—Retire del médulo la bandeja de

limpieza y el filtro y enjudguelos con

agua.

D13-3—Vuelva a instalar el filtro y la bandeja
de limpieza. A continuacion,
reinstale el médulo de la bandeja
de limpieza.



Parametros basicos Problemas comunes

Robot aspirador Escanee el siguiente cédigo QR para ver los
problemas comunes.

Modelo RREQOVIC

Baterfa de

iones de litio de
14,4 V/5200 mAh
(tipica)

Bateria

Entrada nominal 20VCC, 15A

Nota: El nimero de serie se encuentra en una pegatina en la
parte inferior del robot aspirador.

Base de Vaciado, Lavado y
Llenado

Modelo EWFD26HRR

Tensiéon nominal de

220-240 VCA
entrada

Frecuencia nominal ~ 50-60 Hz

Entrada nominal
(recogida de 3A
suciedad)

Entrada nominal
(lavado de mopa con 5,7 A
agua caliente)

Entrada nominal
(cargay secado)

Salida nominal 20VCC 1,5A

06A
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Declaracion de conformidad de la UE

Por la presente, nosotros, Beijing Roborock Technology Co., Ltd. declaramos que este equipo cumple con las directivas y normas europeas aplicables,
asf como sus enmiendas. El texto completo de la declaracién de conformidad de la UE estd disponible en la siguiente direccién web:
https://global.roborock.com/pages/compliance

Especificaciones de la conexién wifi

Servicio Protocolo Rango de frecuencia Max. potencia de salida

wifi 802.11 b/g/n 2400-2483,5 MHz =20 dBm

Seguridad del laser

El sensor de distancia laser de este robot aspirador cumple las exigencias de la norma IEC 60825-1:2014 para productos laser de clase 1y no genera
radiaciones laser peligrosas.

Informacién sobre residuos de aparatos eléctricos y electrénicos (RAEE)

Cémo desechar correctamente este producto. La marca de la derecha indica que este producto no debe ser desechado junto a otros

residuos domésticos en toda la Unién Europea. La eliminacién incontrolada de residuos puede poner en riesgo el medio ambiente y

la salud humana: recicle este producto de forma responsable para promover la reutilizacién sostenible de las materias primas. Para

devolver su producto una vez utilizado, utilice los sistemas de devolucién y recogida disponibles o pédngase en contacto con la tienda

donde adquiri¢ el producto. Ellos se pueden encargar de reciclar este producto de forma segura para el medio ambiente. .

Informacién sobre la garantia

El periodo de garantfa depende de las leyes del pais donde se vende el producto, y la garantia es responsabilidad del vendedor.

La garantia solo cubre defectos de fabricacién o materiales.

Las reparaciones cubiertas por la garantfa tnicamente seran realizadas por centros técnicos autorizados. Cuando se presenta una reclamacién dentro del

periodo de garantia, esta debe ir acompafiada por la factura original de compra (la cual debe especificar la fecha de compra).

La garantia no sera aplicable en los siguientes casos:

* Desgaste normal.

* Uso incorrecto, p. ej., sobrecarga del producto, uso de accesorios no aprobados o uso de la fuerza.

¢ Dafios causados por influencias externas.

* Dafios causados por no respetar las indicaciones expuestas en el manual del usuario, como la conexién a una toma de corriente que no sea adecuada
0 no haber seguido las instrucciones de instalacion.

* Desmontaje parcial o completo del producto.
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Robot Aspirador

Modelo: RREOVIC

Fabricante: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Direccién del fabricante: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, P.R. China

Para obtener més informacién sobre el producto, visite nuestro sitio web: https://tr.roborock.com

Para obtener asistencia de posventa, péngase en contacto con nuestro equipo de servicio de posventa:
Servicio técnico autorizado de Roborock

Informacién de contacto del servicio de garantia de Roborock:

Centro de servicio: RECCI TEKNOLOJT A S.

Direccién: Esentepe Mah. Biiyiikdere Cad. No:171/2 -4.Kat Metrocity AVM Sisli/istanbul

WhatsApp: 0850 377 67 77

Correo electrénico: support-tr@roborock-eu.com
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Deutsch

Roborock Qrevo CurvC
Benutzerhandbuch fur Staubsaugerroboter

Bitte lesen Sie dieses Benutzerhandbuch sorgfaltig durch und schauen Sie sich die darin enthaltenen Diagramme
genau an, bevor Sie das Produkt benutzen, und bewahren Sie es zum spéteren Nachschlagen sicher auf.
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Sicherheitsinformationen

Einschrankungen
WARNUNG

¢ Nutzen Sie zum Aufladen des Akkus nur die abnehmbare Dockingstation Roborock EWFD26HRR, die diesem Produkt beiliegt.

 Vor der Reinigung oder Wartung des Produkts muss das Produkt ausgeschaltet und der Netzstecker aus der Steckdose gezogen werden.

¢ Um eine Gefahrdung durch unbeabsichtigtes Zurlicksetzen der thermischen Sicherung zu vermeiden, darf dieses Gerat nicht durch ein externes
Schaltgerat, wie eine Zeitschaltuhr, mit Strom versorgt werden oder mit einem Stromkreis verbunden sein, der regelmallig durch den Anbieter an- und
ausgeschaltet wird.

» Mit der Dockingstation darf nur der Staubsaugerroboter mit einem Lithium-Ionen-Akku des Typs 14,4 V/ 5.200 mAh aufgeladen werden.

« Kinder sollten beaufsichtigt werden, um sicherzustellen, dass sie nicht mit dem Gerat spielen.

* Dieses Produkt ist nicht zur Verwendung durch Personen (einschlieBlich Kinder) mit eingeschrankten physischen, sensorischen oder geistigen
Fahigkeiten oder mangelnden Erfahrungen und Kenntnissen bestimmt, sofern sie nicht von einer fir ihre Sicherheit verantwortlichen Person
beaufsichtigt oder in die Bedienung des Produkts eingewiesen werden (CB).

e Dieses Produkt kann von Kindern ab 8 Jahren und Personen mit eingeschrankten kérperlichen, sensorischen oder geistigen Fahigkeiten oder
mangelnden Erfahrungen und Kenntnissen verwendet werden, wenn sie beaufsichtigt oder hinsichtlich der sicheren Bedienung des Produkts belehrt
wurden und die damit verbundenen Gefahren verstehen. Kinder durfen nicht mit dem Produkt spielen. Reinigung und Wartung ddrfen nicht von
Kindern ohne Aufsicht durchgeftihrt werden (EU).

e Um die Strahlenschutz-Richtlinien zu erfiillen, sollte zwischen diesem Gerat und Personen im Betrieb des Gerates ein Abstand von mindestens 20 cm
eingehalten werden. Um die Einhaltung der Richtlinien zu gewahrleisten, wird von einem Betrieb mit einem geringeren Abstand als diesem abgeraten.

* Die fUr diesen Sender verwendete Antenne darf nicht gemeinsam mit anderen Antennen oder Sendern platziert werden.

e Dieses Produkt ist nur fir die Bodenreinigung in Innenbereichen bestimmt. Verwenden Sie es nicht im Freien (z. B. auf einer offenen Terrasse), auf
einer anderen Oberfldche als dem Boden (z. B. einem Sofa) oder in einer gewerblichen oder industriellen Umgebung.

ACHTUNG

 Verwenden Sie das Produkt nur gemaf Benutzerhandbuch. Jeglicher Verlust oder Schaden, der durch eine unsachgemaRe Nutzung entsteht, ist durch
den Benutzer zu verantworten.

e Erlauben Sie nicht die Verwendung als Spielzeug. Wenn das Produkt durch Kinder oder in deren Nahe verwendet wird, missen Sie sorgfaltig
achtgeben.

¢ Achten Sie darauf, dass der Staubbehaélter, der waschbare Filter, der Staubbeutel, die Seitenbdrste, Wischtlcher, die Hauptburste sowie deren
Abdeckung vor dem Reinigungsvorgang korrekt positioniert sind.

* Verwenden Sie das Produkt nicht zum Entfernen harter oder scharfer Gegenstande (z. B. Dekorationsreste, Glas und Nagel), um Kratzer am Roboter,
an der Dockingstation oder am Boden zu vermeiden.

e Sitzen oder stehen Sie nicht auf dem Roboter oder der Dockingstation.



e Zur Vermeidung von Korrosion oder Beschadigung nutzen Sie keine Desinfektionsmittel und verwenden Sie nur die von Roborock empfohlene
Reinigungslésung.

e Platzieren Sie keine flachen Gegenstande (wie Schuhe oder Matten) in die Nahe von erhohten Bereichen wie Treppenstufen. Andernfalls kann der
Roboter aufgrund von Sensorfehlfunktionen herunterfallen.

e Zur Vermeidung von Wasserschaden stellen Sie sicher, dass der Boden im Wirkungsbereich des Roboters frei von FlUssigkeit ist.

* Verwenden Sie dieses Produkt nicht auf hochgelegenen Flachen ohne Schutzbarrieren, wie z. B. auf dem Boden einer Galerie, einer offenen Terrasse,
einer Schrage oder auf Mébeln.

* Halten Sie Haare, lose Kleidung, Finger und alle Kérperteile von Menschen und Haustieren von Nahten, Offnungen und beweglichen Teilen des
Produkts fern, um mégliche Verletzungen zu vermeiden.

* Verwenden Sie das Produkt nicht in Rdumen, in denen ein Sdugling oder ein Kind schlaft.

 Halten Sie den Roboter beim Tragen nicht an den seitlichen Sto3fangern, der magnetischen oberen Abdeckung, der Seitenburste oder dem
Stol¥fanger. Heben Sie die Dockingstation nicht am Unterbau an.

 Verwenden Sie die Dockingstation nicht zum Aufnehmen von Steinen, Papierschnipseln oder anderen Gegenstanden, die den Luftkanal blockieren
konnten.

 Verwenden Sie den Roboter oder die Dockingstation nicht zum Aufsaugen von brennenden oder rauchenden Objekten wie Zigaretten, Zindholzern,
heiRer Asche oder brennbaren oder explosiven Gegenstanden wie Feuerzeugen, Benzin und Tonern, die in Druckern oder Kopierern verwendet
werden.

e Setzen Sie die Dockingstation auf einem harten, ebenen Untergrund. Halten Sie die Dockingstation, den Roboter und das Netzkabel von Feuer und
Warmequellen wie einem Heizkorper fern. Vermeiden Sie feuchte und enge Stellen oder Orte, an denen der Roboter eventuell in die Luft gehoben
werden kénnte.

e Positionieren Sie keine Gegenstande auf dem Roboter oder der Dockingstation, in der Nahe des Saugeinlasses der Dockingstation, und verdecken Sie
sie auch nicht mit Gegenstanden (einschliellich staubdichter Abdeckungen).

e Verwenden Sie das Produkt nicht ohne Staubbeutel.

* Verwenden Sie das Produkt nicht, wenn es beschadigt wurde. Kontaktieren Sie den Kundendienst, um Hilfe zu erhalten.

« Verwenden Sie das Produkt immer in gut beliifteten Bereichen, um Uberhitzung zu vermeiden.

* Roborock schlief3t jegliche Haftung fur indirekte, Begleit- oder Folgeschaden ab, die aus der sach- oder unsachgemaRen Verwendung oder
Nichtverwendbarkeit dieses Produkts resultieren. Dieser Haftungsausschluss beeintrachtigt nicht jegliche gesetzlichen Rechte, die unter geltendem
Gesetz nicht ausgeschlossen werden kénnen.

e Berlihren Sie nicht die Reinwasserspender oder Trocknungsluftauslasse, um Verbrennungen zu vermeiden.

e Spilen Sie den Roboter und die Dockingstation nicht ab.

 Das Akkupack dieses Staubsaugers darf nicht fir das Laden oder Entladen in Umgebungen mit hoher Luftfeuchtigkeit oder Temperaturen tber 40 °C
oder unter 4 °C verwendet werden.

e Entfernen Sie vor der Benutzung des Gerats Kabel und dhnliche Gegenstande sowie jegliche instabilen, zerbrechlichen, wertvollen oder gefahrlichen Objekte
vom Boden, um zu verhindern, dass diese vom Roboter gezogen werden und daraus Personen- oder Sachschaden resultieren.

¢ Verwenden Sie das Produkt nicht auf Hochflorteppichen. Die Wirksamkeit des Geréats kann auch auf dunklen Teppichen beeintrachtigt sein.

 Reinigen Sie die Ladekabel und das Netzkabel des Gerats nicht mit einem Feuchttuch, nassen Tuch oder nassen Handen.
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Akku und Laden
WARNUNG

* Verwenden Sie stets nur ordnungsgemal geerdete Steckdosen, um das Stromschlagrisiko zu minimieren. Wenn keine solche Steckdose vorhanden ist,
mUssen Sie diese von einem Elektriker installieren lassen.

* Vergewissern Sie sich, dass die Versorgungsspannung den auf der Dockingstation angegebenen Anforderungen entspricht.

» Um Rauch-, Uberhitzungs- oder Brandrisiken zu minimieren, nutzen Sie bitte nur Akku, Ladegerét, Ladekabel, Dockingstation und weiteres Zubehér,
das mit dem Produkt geliefert wird.

 Verwenden Sie das Produkt nicht mit jeglichen Arten von Netzadaptern, da dies eine Gefahrdung darstellen kann und die Garantie erlischt.

¢ Entsorgen Sie Altbatterien nicht im MUll. Fihren Sie sie dem professionellen Recycling zu.

« Treffen Sie SchutzmalRnahmen, wenn die Dockingstation in einer gewittergeféhrdeten Gegend oder mit instabiler Spannung verwendet wird.

¢ Wenn das Produkt Uber ldngere Zeit nicht genutzt wird, lagern Sie es nach vollstandiger Ladung an einem kuhlen, trockenen Ort, schalten Sie es aus
und ziehen Sie den Stecker. Laden Sie es mindestens alle drei Monate auf, um eine Tiefentladung des Akkus zu vermeiden.

» Achten Sie beim Transport darauf, dass der Roboter ausgeschaltet ist, die Wassertanks leer sind und der Stecker zur Dockingstation gezogen ist. Es
wird empfohlen, die Originalverpackung zu verwenden.

¢ Laden Sie keine nicht wiederaufladbaren Batterien auf.

* Dieses Produkt enthalt Batterien, die nur von fachkundigen Personen ausgetauscht werden kdnnen.

e Zerlegen, reparieren oder modifizieren Sie den Akku oder die Dockingstation nicht.

* Horen Sie bei einer Beschadigung des Netzkabels sofort auf, es zu benutzen. Es muss durch den Hersteller, seinen Kundendienst oder dhnlich
qualifizierte Personen ersetzt werden, um eine Gefahrdung zu vermeiden.

Erlduterung der internationalen Symbole
@ - Symbol SCHUTZERDE (Schutzerdung) [symbol IEC 60417-5019 (2009-02)]
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O Produktibersicht
Roboter (Ansicht von oben)

(1) —Power/Reinigen

* Zum Ein-/Ausschalten des Roboters
gedriickt halten

® Zum Starten der Reinigung driicken

Stromanzeigeleuchte

* Weil3: Akkustand = 15 %

 Rot: Akkustand < 15 %

* Langsames Pulsieren: Aufladen oder
Hochfahren

 Rot blinkend: Fehler

* Langsam blau blinkend: Auf WLAN-
Verbindung warten

 Schnell blau blinkend: Verbindung wird
hergestellt

» Konstant blau: WLAN verbunden

() —Station
* Roboter nicht an Station: Zum Starten
des Dockvorgangs drlicken/Gedruickt
halten zum Starten der Punktreinigung
* Roboter an Station: Zum Entleeren
driicken/Zum Waschen der Wischttcher
gedrickt halten
Hinweis: Beliebige Taste dricken, um den laufenden Roboter
ZU pausieren.
A1-1—Seitlicher StoRfanger
A1-2—LiDAR-Sensor
A1-3—Reactive Tech-
Hindernisumgehungssensor
A1-4—StoRfanger
A1-5—Wandsensor

@ Roboter (Ansicht von unten)

A2-1—Klippensensoren
A2-2—Teppichsensor

A2-3—Seitenbirste

A2-4—Abdeckung fir Hauptbirste
A2-5—Rundlaufrad

A2-6—Hauptblrsten

A2-7—Verschlusse der Hauptburstenabdeckung
A2-8—Hauptrader

A2-9—Wischtlicher

Roboter (ohne obere
Abdeckung)

A3-1—Magnetische obere Abdeckung

A3-2—Saugeinlass

A3-3—Automatisch hebende und rotierende
Moppmodule

A3-4—Reset-Taste

A3-5—Staubbehélter

A3-6—Ladekontakte

A3-7—Luftauslasse

A3-8—Kommunikationssensor

A3-9—Selbstbefillender Anschluss

@ Wischtuchhalterung

A4-1—Klettverschlussaufsatze
A4-2—Moppachse

Hinweis: Bringen Sie die Wischtticher flach und sicher an

@ Wischtuch

@3 Staubbehalter
A6-1—Verriegelung des Staubbehélters
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A6-2—Saugeinlass
A6-3—Lufteinlass
A6-4—Waschbarer Filter
A6-5—Filterverriegelung

Netzkabel
@® Einweg-Staubbeutel

@ Entleerungs- und
Auffllistation (Riickansicht)

A9-1—Stromanschluss

@D Entleerungs- und
Auffullstation

A10-1—Abdeckung der Dockingstation
A10-2—Staubbehalterabdeckung
A10-3—Schmutzwassertank
A10-4—Wassertankverriegelung
A10-5—Wassertankgriff
A10-6—Filter
A10-7—Schlitz fur Staubbeutel
A10-8—Reinwassertank
A10-9—Statusanzeigeleuchte

* Langsames Pulsieren: Entleeren/

Moppwaschen
* Rot: Dockingstationsfehler
¢ Aus: Ausgeschaltet/Laden

A10-10—Unterbau der Dockingstation
A10-11—Ladekontakte
A10-12—Ablassanschluss
A10-13—Filter fur Auffangbecken
A10-14—Trocknungsluftausldsse



A10-15—Stationsstandortsignal
A10-16—Saugeinlass
A10-17—Wiederauffillanschluss des Roboters
A10-18—Auffangbeckenmodul
A10-19—Reinwasserverteiler

@ Einrichtung
@ Wichtige Informationen

B1-1—Kabel, harte oder scharfe Gegenstande
(wie Nagel und Glas) und lose
Gegenstande vom Boden aufheben und
instabile, zerbrechliche, wertvolle oder
gefahrliche Gegenstande entfernen,
um Personen- und Sachschaden zu
vermeiden, die durch verfangene,
angefahrene oder vom Roboter
umgestoRene Gegenstande verursacht
werden kénnen.

B1-2—Wenn Sie den Roboter in einem héher
gelegenen Bereich einsetzen (wie zum
Beispiel einer Maisonettewohnung),
verwenden Sie stets eine
Sicherheitsbarriere, um Sturze zu
vermeiden, bei denen Personen verletzt
oder Gegenstande beschadigt werden
konnten.

Hinweise:

* Folgen Sie dem Roboter beim ersten Einsatz entlang der
gesamten Reinigungsstrecke und achten Sie auf mogliche
Probleme. Bei zukinftigen Einsatzen kann der Roboter dann
selbststandig reinigen.

* Um eine UbermaRige Ansammlung von Schmutz auf den

Wischtuchern zu verhindern, sollten die Béden vor dem
ersten Wischvorgang mindestens dreimal gesaugt werden.

@D Aufbau

B2-1—Richten Sie die Wischachsen aus und
befestigen Sie diese am Roboter, sodass
Sie ein Klicken horen.

B2-2—Klicken

@ Positionieren der
Dockingstation

Platzieren Sie die Dockingstation auf hartem,
ebenem Untergrund (Holz, Fliesen, Beton
0.4.) direkt an einer Wand. Der Platz um die
Station sollte mind. 90 cm Hohe, 46 cm Lange
und 120 cm Tiefe umfassen. Damit die mobile
App problemlos genutzt werden kann, sollte
am Standort eine optimale WLAN-Verbindung
gegeben sein. SchlieRen Sie das Gerat an die
Stromversorgung an, und stellen Sie sicher,
dass die Status-Kontrollleuchte leuchtet.

B3-1—Uber 120 cm
B3-2—Uber 90 cm
B3-3—Uber 46 cm

Hinweise:

* Wenn das Netzkabel senkrecht auf den Boden hangt, kann
es vom Roboter erfasst werden, wodurch die Dockingstation
moglicherweise bewegt oder getrennt wird.

 Die Status-Kontrollleuchte ist eingeschaltet, wenn die
Dockingstation eingeschaltet ist, und aus, wenn der Roboter
ladt.

* Die Status-Kontrollleuchte leuchtet rot, wenn ein Fehler auftritt.

« Platzieren Sie die Dockingstation auf einem harten, ebenen
Untergrund, abseits von Feuer, Hitze und Wasser Vermeiden
Sie enge Stellen oder Orte, an denen der Roboter eventuell
in die Luft gehoben werden kénnte.

* Wenn Sie die Dockingstation auf einem weichen Untergrund
(Teppich/Matte) platzieren, kann die Dockingstation kippen,
was zu Problemen beim Andocken und Verlassen fiihrt.
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« Schiitzen Sie die Dockingstation vor direkter
Sonneneinstrahlung und allem, was das
Stationsstandortsignal blockieren kénnte, andernfalls kehrt
der Roboter moglicherweise nicht zur Dockingstation zuriick.

* Verwenden Sie die Dockingstation nicht ohne
den Reinwassertank, Schmutzwassertank, die
Staubbehalterabdeckung, den Einweg-Staubbeutel oder das
Mopp-Wascheinsatzmodul.

* Warten Sie die Dockingstation gemaR der routinemaRigen
Wartung. Reinigen Sie das Netzkabel und die Ladekontakte
der Dockingstation nicht mit einem nassen Tuch oder
Taschentuch

* Alle Stationen werden vor dem Verlassen des Werks einem
Wassertest unterzogen. Es ist normal, dass eine kleine
Menge Wasser in den Wasserleitungen der Station verbleibt.

@D Einschalten und Aufladen

Zum Einschalten des Roboters (U gedriickt
halten. Warten Sie, bis die Stromanzeigeleuchte
durchgehend leuchtet und platzieren Sie dann
den Roboter vor der Dockingstation. Achten
Sie darauf, dass die Dockingstation mit dem
Stromnetz verbunden ist. Driicken Sie dann
auf (. Der Roboter wird nun automatisch zum
Aufladen zur Station zurtickkehren. Der Roboter
ist mit einem integrierten leistungsstarken
Lithium-lonen-Akku ausgestattet. Sorgen Sie
daflr, dass der Roboter geladen bleibt, um die
Akkuleistung zu erhalten.

B4-1—Die Statusanzeigeleuchte der
Dockingstation geht aus, die
Stromanzeigeleuchte
des Roboters pulsiert langsam:
Aufladen

Hinweis: Bei niedrigem Akkustand lasst sich der Roboter

moglicherweise nicht einschalten. Platzieren Sie den Roboter
in diesem Fall zum Laden auf der Dockingstation.



Mit der App verbinden

1. Laden Sie die App herunter

Suchen Sie im App Store oder in Google Play
nach ,Roborock” oder scannen Sie den QR-
Code, um die App herunterzuladen und zu
installieren.

2. WLAN zuriicksetzen

Halten Sie gleichzeitig (U und O gedriickt,

bis Sie die Ansage ,WLAN wird zurlickgesetzt”
horen. Wenn die Stromanzeigeleuchte langsam
in blau blinkt, wurde das WLAN zurlckgesetzt.
Der Roboter wartet dann auf eine Verbindung.
Hinweis: Wenn Sie sich aufgrund Ihrer Router-Konfiguration,
wegen eines vergessenen Kennworts oder aus einem
anderen Grund nicht mit dem Roboter verbinden kénnen,

setzen Sie das WLAN zuriick und fugen Sie Ihren Roboter als
neues Gerat hinzu.

3. Gerat hinzufliigen

Offnen Sie die Roborock-App, tippen Sie auf ,Gerét
hinzuftigen” oder ,+" und folgen Sie der Anleitung
in der App, um ein Gerat hinzuzufigen.

Hinweise:

« Der tatsachliche Prozess kann aufgrund kontinuierlicher
App-Updates variieren. Folgen Sie der Anleitung in der App.
* Es wird nur 2,4-GHz-WLAN unterst{tzt.

* Das WLAN deaktiviert sich automatisch, wenn der Roboter
langer als 5 Minuten auf eine Verbindung wartet. Wenn Sie
die Verbindung neu herstellen wollen, setzen Sie zuerst das
WLAN zuriick.

O Gebrauchsanweisung

Einschalten/Ausschalten

Zum Einschalten des Roboters () gedrtickt
halten. Die Stromanzeigeleuchte geht an und
der Roboter geht in den Standby-Modus.
Zum Ausschalten des Roboters und
AbschlieRen des Reinigungsvorgangs (O
gedruckt halten.

Hinweis: Der Roboter kann wahrend des Ladevorgangs nicht
ausgeschaltet werden.

Flllen des Reinwassertanks

Offnen Sie die Abdeckung der Dockingstation,
heben Sie den Reinwassertank heraus,

6ffnen Sie dessen Deckel und flllen Sie ihn
mit Leitungswasser auf. Schlieen Sie nach
dem Auffullen wieder den Deckel, betatigen
Sie die Verriegelung und setzen Sie den
Reinwassertank zurtick in die Dockingstation.

Hinweise:

* Um Schaden zu vermeiden, sollten Sie kein
Desinfektionsmittel nutzen, sondern nur von Roborock
empfohlene Reinigungslosung.

 Nicht zu viel Reinigungslosung hinzuftigen, um zu
verhindern, dass der Roboter aufgrund von Schlupf nicht
ordnungsgemaR funktioniert,

* Verwenden Sie nur kaltes Wasser, um Verformungen zu
vermeiden.

* Wenn Wasserflecken aulen auf dem Wassertank verbleiben,
wischen Sie sie mit einem weichen, trockenen Tuch ab,
bevor Sie den Tank wieder einsetzen.
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Reinigung starten

Zum Starten der Reinigung () driicken. Der
Roboter plant seine Reinigungsroute fiir jeden
Raum und beginnt zundchst in den Ecken,
bevor er den Rest des Raums im Zickzack
befahrt. Auf diese Weise reinigt der Roboter alle
Raume nacheinander, grindlich und effizient.

Hinweise:

* Damit der Roboter automatisch zur Dockingstation
zurlickkehrt, starten Sie ihn von der Station aus und
bewegen Sie diese wahrend der Reinigung nicht.

* Bei zu niedrigem Akkustand kann die Reinigung
nicht gestartet werden. Lassen Sie den Roboter vor
Reinigungsbeginn aufladen.

« Entfernen Sie vor der Reinigung die Kabel (einschlieBlich
des Stromkabels von der Dockingstation) und wertvolle
Gegenstande vom Boden. Lose Gegenstande kdnnten
durch den Roboter gezogen werden, was zum Ausstecken
von Elektrogeraten oder zur Beschadigung von Kabeln und
zu Sachschaden fuhren konnte.

* Wenn die Reinigung in weniger als 10 Minuten
abgeschlossen ist, reinigt der Roboter den Bereich zweimal

* Wenn der Akku wahrend eines Reinigungszyklus zur Neige
geht, kehrt der Roboter automatisch in die Dockingstation
zurtick. Nach dem Aufladen macht der Roboter dort weiter,
wo er aufgehort hat.

* Der Roboter zieht die Wischtuchhalterungen beim Reinigen
des Teppichs ein. Sie kdnnen den Teppich in der App auch
als Sperrzone festlegen, um ihn zu vermeiden.

* Vergewissern Sie sich vor jedem Reinigen, dass die
Wischttcher ordnungsgemaR angebracht wurden.

Punktreinigung

Zum Starten der Punktreinigung O gedriickt

halten.

Reinigungsbereich: Der Roboter reinigt einen
quadratischen Bereichvon 1,5 m x 1,5 m, der
um ihn selbst zentriert ist.

Hinweis: Nach der Punktreinigung kehrt der Roboter

automatisch zum Startpunkt zurtick und geht in den Standby-
Modus tber.



Pausieren

Zum Pausieren des laufenden Roboters
beliebige Taste druicken. Zum Fortfiihren

der Reinigung drticken Sie (). Wéhrend der
Roboter pausiert, driicken Sie 3, um den
Roboter zur Dockingstation zurtickzuschicken.

Hinweis: Einen pausierten Roboter manuell auf der Station zu
platzieren, beendet die laufende Reinigung.

Schlafen

Wenn der Roboter Uber 10 Minuten lang

pausiert, schaltet er in den Schlafmodus und

die Stromanzeigeleuchte blinkt alle paar

Sekunden. Zum Aufwecken des Roboters eine

beliebige Taste drucken.

Hinweise:

* Der Roboter schaltet sich nicht in den Schlafmodus, wenn
er aufgeladen wird.

* Wenn sich der Roboter langer als 12 Stunden im
Schlafmodus befindet, schaltet er sich automatisch ab.

DND-Modus

Der Standardzeitraum fur ,Nicht stéren” (Do
Not Disturb, DND) ist von 22:00 bis 08:00

Uhr. In der App kénnen Sie den DND-Modus
deaktivieren oder den Zeitraum anpassen.
AuRerdem konnen Sie automatisches

Laden, Leeren und Trocknen aktivieren, die
Anzeigenleuchten dimmen oder die Lautstarke
der Ansagestimme im DND-Modus verringern.

Moppwasche

Wahrend der Reinigung bestimmt der Roboter
automatisch, wann er zum Waschen des

Mopps und zum Nachfillen des Wassertanks
zur Station zurickkehren sollte, um seine
Wischleistung zu maximieren. Zum manuellen
Starten des Waschens tippen Sie in der App auf
die entsprechende Schaltflache. Zum Stoppen
des Waschens eine beliebige Taste drucken.
Hinweise:

« Um sicherzustellen, dass der Roboter die Wischtticher
automatisch wascht, starten Sie ihn von der
Dockingstation aus und bewegen Sie diese wahrend des
Reinigungsvorgangs nicht.

 Beruhren Sie nicht die Wasserverteiler, um Verbrihen mit
heiRem Wasser zu vermeiden

 Die Haufigkeit der Moppwasche und der Modus lassen sich
in der App einstellen.

Entleeren

Nach dem Reinigen kehrt der Roboter

zur Dockingstation zurick, wo nach Bedarf

die automatische Entleerung beginnt. Um

die manuelle Entleerung zu starten, driicken
Sie @ am Roboter, wenn sich dieser an der
Dockingstation befindet, oder tippen Sie auf die
entsprechende Taste in der App. Zum Stoppen
des Entleerens eine beliebige Taste dricken.

Hinweise:

* Wenn das Entleeren Uber einen langeren
Zeitraum nicht durchgefihrt wurde, leeren Sie den
Staubbehalter manuell und stellen Sie sicher,
dass der Lufteinlass frei ist, damit eine optimale Entleerung
gewdhrleistet ist.

* Die automatische Entleerung lasst sich in der App
deaktivieren

* Vermeiden Sie haufiges manuelles Entleeren.

* Verwenden Sie den Roboter nicht ohne angebrachten
Staubbehalterdeckel oder Einweg-Staubbeutel.

Trocknen
Nach der Reinigung bzw. dem Waschen
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der Wischtlcher beginnt falls nétig der
Trocknungsvorgang. Zum manuellen Starten
bzw. Stoppen der Trocknung tippen Sie in der
App auf die entsprechende Taste.

Hinweise:

 Die Trocknungsdauer lasst sich in der App einstellen.

 ,Automatisch Trocknen” Idsst sich in der App deaktivieren.

 Halten Sie die Trocknungs-Luftausldsse wahrend der
Trocknung frei.

Aufladen

Nach der Reinigung kehrt der Roboter
automatisch in die Dockingstation zurtck,

um sich aufzuladen. Zum Zurtcksenden des
angehaltenen Roboters zur Dockingstation

(O driicken. Die Stromanzeigeleuchte pulsiert
langsam, wahrend der Roboter ladt.

Hinweis: Findet der Roboter die Dockingstation nicht, kehrt

er automatisch an seine Startposition zurtick. Setzen Sie den
Roboter zum Aufladen manuell an die Dockingstation.

Fehler

Bei Fehlern blinkt die Stromanzeigenleuchte
rot oder die rote Statusanzeigenleuchte
erscheint. In der App erscheint eine Popup-
Benachrichtigung, und moglicherweise ertont
ein Sprachalarm.

Hinweise:

* Der Roboter geht automatisch in den Schlafmodus, wenn
er sich langer als 10 Minuten in einem fehlerhaften Zustand
befindet.

« Einen Roboter in einem fehlerhaften Zustand manuell auf
der Station zu platzieren, beendet die laufende Reinigung.

System zurucksetzen

Wenn der Roboter auf Driicken einer Taste



nicht reagiert oder nicht ausgeschaltet werden
kann, setzen Sie das System zurtck, indem Sie

die magnetische Abdeckung entfernen und die
Reset-Taste driicken.

Hinweis: Nach dem Zurticksetzen des Systems werden

vorhandene Einstellungen wie die planmaRige Reinigung und
das WLAN auf die Werkseinstellungen zurlickgesetzt.

Werkseinstellungen
wiederherstellen

Wenn der Roboter auch nach dem Zurlcksetzen
nicht ordnungsgemal? funktioniert, schalten Sie
ihn ein. Halten Sie O gedrtickt und drticken Sie
zugleich die Reset-Taste, bis Sie die Ansage ,Auf
Werkseinstellungen zurticksetzen. Dies wird circa
5 Minuten dauern.” héren. Der Roboter wird dann
auf die Werkseinstellungen zurtickgesetzt.

@® RoutinemiRige
Wartung

Hinweise:

* Vor der Reinigung oder Wartung des Produkts muss
das Produkt ausgeschaltet und der Netzstecker aus der
Steckdose gezogen werden.

* Die Haufigkeit des Austauschs kann je nach tatsachlicher
Situation variieren. Bei abnormalem Verschleit mussen die
Teile sofort ausgetauscht werden.

@D Hauptbiirsten

* Alle 2 Wochen reinigen und alle 6-12 Monate austauschen.

D1-1—Hauptbirstenabdeckung
D1-2—Verschliisse der
Hauptbirstenabdeckung
D1-3—Hauptbirsten
D1-4—Hauptblrstenlager

D1-5—Drehen Sie den Roboter um und
dricken Sie beide Verriegelungen
nach innen, um die Abdeckung der
Hauptburste zu entfernen.

D1-6—Heben Sie die Hauptbursten an und
dann heraus, entfernen Sie die Lager
sowie Haare oder Rlckstédnde an beiden
Enden der Hauptbursten und deren
Lager.

D1-7—Setzen Sie die Hauptburstenlager wieder
ein. Setzen Sie dann die Hauptbursten
wieder ein. Achten Sie dabei darauf,
dass die Farbe der Hauptbdrste, ihres
Lagers sowie der Pfeil auf dem Roboter
zueinander passen.

D1-8—Bringen Sie die Abdeckung fur
die Hauptbursten wieder an.
Achten Sie darauf, dass die vier
Laschen vollstandig in die Schlitze
eingeflhrt sind, und driicken Sie die
Hauptburstenabdeckung nach unten,
bis sie mit einem Klicken einrastet.

Hinweise:

* Um die Abdeckung fiir die Hauptbursten sicher
anzubringen, muissen beide Verriegelungen der Abdeckung
wieder einrasten.

 Es wird empfohlen, die Hauptbirsten mit einem feuchten
Tuch abzuwischen. Wenn die Hauptbursten nass sind,
lassen Sie sie an einem offenen, aber sonnengeschiitzten
Ort trocknen.

* Nutzen Sie keine Reinigungs- oder Desinfektionsmittel fir
die Hauptbdrsten, die zu Korrosion fiihren kénnen.

@D Seitenbiirste

* Monatlich reinigen und alle 3-6 Monate austauschen

D2-1—Drehen Sie den Roboter um, schrauben
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Sie die Seitenburste ab und entfernen
Sie sie zur Reinigung.

D2-2—Richten Sie die mittlere Nut an der
erhohten Position am Roboter aus und
ziehen Sie dann die Schraube fest, um
die SeitenbuUrste wieder einzusetzen.

Rundlaufrad

+ Nach Bedarf reinigen.

D3-1—Die Achse mit einem Werkzeug, z. B.
einem kleinen Schraubendreher,
heraushebeln und das Rad
herausnehmen.

Hinweis: Die Halterung des Rundlaufrads kann nicht entfernt

werden.

D3-2—Spllen Sie das Rad und die Achse mit
Wasser ab, um Haare und Schmutz zu
entfernen. Lassen Sie das Rad und die
Achse an der Luft trocknen,
bauen Sie sie wieder ein und drlcken
Sie sie in Position.

Hauptrader

+ Nach Bedarf reinigen.

Reinigen Sie die Hauptrader mit einem
weichen, trockenen Tuch.

@D Staubbehalter

+ Nach Bedarf reinigen.

D5-1—Die obere magnetische Abdeckung
des Roboters entfernen, auf den
Staubbehalter-Verschluss driicken und
den Staubbehdlter entnehmen.



D5-2—Entfernen Sie den waschbaren Filter und
entleeren Sie den Staubbehadlter.

D5-3—Beflllen Sie den Staubbehalter mit
sauberem Wasser und setzen Sie den
waschbaren Filter wieder ein. Schiitteln
Sie den Staubbehadlter leicht und dann
gieBen Sie das schmutzige Wasser aus.

Hinweis: Zum Vermeiden von Verstopfungen verwenden Sie

stets nur sauberes Wasser ohne Reinigungsflissigkeit.

D5-4—Lassen Sie den Staubbehalter sowie
den waschbaren Filter mindestens 24
Stunden durchgangig trocknen, bevor
Sie sie wiedereinsetzen.

@D Waschbarer Filter

* Alle 2 Wochen reinigen und alle 6-12 Monate austauschen.
D6-1—Entfernen Sie den Filter.

D6-2—Spulen Sie den Filter mehrmals aus und
klopfen Sie ihn ab, um so viel Schmutz
wie moglich zu entfernen.

Hinweis:Berihren Sie die Filteroberflache nicht mit den
Hénden, Bursten oder harten Gegenstanden, um mégliche
Beschadigungen zu vermeiden.
D6-3—Lassen Sie den Filter mindestens
24 Stunden lang grundlich trocknen,
bevor Sie ihn wieder einbauen.

@D Wischtlicher

* Nach Bedarf reinigen und alle 1-3 Monate austauschen

D7-1—Entfernen Sie die Wischtlcher von
den Halterungen. Reinigen Sie die
Wischttcher und lassen Sie sie an der
Luft trocknen.

Hinweis: Ein verschmutztes Wischtuch beeintrachtigt die

Wischleistung. Reinigen Sie es vor dem Gebrauch.

D7-2—Stecken Sie die Wischtlcher fest auf die
Halterung.

€D Robotersensoren

* Nach Bedarf reinigen.

Verwenden Sie ein weiches, trockenes Tuch, um
alle Sensoren abzuwischen. Dazu gehoren:
D8-1—Reaktiver Hinderniserkennungssensor
D8-2—Wandsensor
D8-3—Kommunikationssensor
D8-4—Klippensensoren

D8-5—Teppichsensor

@ Bewegen der Station

Wenn Sie die Dockingstation bewegen
mochten, greifen Sie mit einer Hand den
Griff hinten und mit der anderen Hand die
Innenseite der Vorderseite. Heben Sie nicht
den Unterbau an, um zu verhindern, dass die
Dockingstation abfallt.

Schmutzwassertank

* Nach Bedarf reinigen.

Offnen Sie den Deckel des Schmutzwassertanks
und schutten Sie das Schmutzwasser aus.
Beftillen Sie den Tank mit frischem Wasser,
schlieBen Sie den Deckel sowie die Verriegelung
und schutteln Sie den Tank. GieRBen Sie das
Schmutzwasser aus. Verriegeln Sie den Deckel
und setzen Sie den Tank dann wieder ein.
Hinweise:
* Verwenden Sie nur kaltes Wasser, um Verformungen zu
vermeiden.
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* Wenn Wasserflecken auBen auf dem Wassertank verbleiben,
wischen Sie sie mit einem weichen, trockenen Tuch ab,
bevor Sie den Tank wieder einsetzen.

@D Ladekontakte

* Nach Bedarf reinigen.

Nutzen Sie ein trockenes, weiches Tuch, um
die Ladekontakte am Roboter und an der
Dockingstation abzuwischen.

@B Auswechseln des Einweg-
Staubbeutels

* Nach Bedarf austauschen.

D12-1—0ffnen Sie die Abdeckung der
Dockingstation und entfernen Sie
die Staubbehdlterabdeckung.

D12-2—Entfernen Sie den Einweg-
Staubbeutel und entsorgen Sie ihn.

Hinweise:

« Der Griff des Staubbeutels dichtet den Beutel bei der
Entnahme ab, um ein Austreten zu verhindern

« Setzen Sie stets einen Staubbeutel ein, bevor Sie die
Abdeckung des Staubbehdlters wieder anbringen, damit
keine automatische Entleerung ohne Beutel stattfinden
kann. Sie konnen die automatische Entleerung auch in der
App deaktivieren.

D12-3—Reinigen Sie den Filter mit einem
trockenen Tuch, setzen Sie einen
neuen Einweg-Staubbeutel sorgfaltig
im Schlitz ein und breiten Sie ihn
gleichmaRig aus.

Hinweis: Vergewissern Sie sich, dass der Einweg-Staubbeutel

richtig eingesetzt ist, damit kein Staub austreten und die

Dockingstation beschadigen kann

D12-4—Bringen Sie die Abdeckung des
Staubbehadlters wieder an und



setzen Sie die Abdeckung der
Dockingstation auf, damit der
Staubbehalter sicher verschlossen
ist.

@B Mopp-Wascheinsatzmodul

* Nach Bedarf reinigen.

D13-1—Entfernen Sie das Mopp-
Wascheinsatzmodul.

D13-2—Entfernen Sie sowohl Mopp-
Wascheinsatz als auch Filter vom
Modul und spulen Sie beide mit
Wasser ab.

D13-3—Setzen Sie Filter und Mopp-
Wascheinsatz wieder ein.
Setzen Sie dann das Mopp-
Wascheinsatzmodul wieder ein.

Grundparameter Héaufige Probleme
Roboter Scannen Sie den QR-Code unten, um hdufige

Probleme einzusehen.

Modell RREOVIC

Lithium-Tonen-
Akku Akku vom Typ
14,4 V/ 5.200 mAh

Netzeingangsleis-

20VDC1,5A
tung

Hinweis: Die Seriennummer befindet sich auf einem
Aufkleber an der Unterseite des Roboters

Entleerungs- und Auffullstation

Modell EWFD26HRR
Nenneingangsspan- 220-240 VAC
nung
Nennfrequenz 50-60 Hz
Nenneingangsstrom

3A
(Staubsammlung)
Netzeingangs-
leistung (Heil3e 57A

Wischtuchreinigung)

Nenneingangs-
leistung (Ladenund 0,6 A
Trocknen)

Nennausgangsleis-

20VDC1,5A
tung
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EU-Konformitatserklarung

Wir, Beijing Roborock Technology Co., Ltd. bestétigen hiermit, dass dieses Gerat in Ubereinstimmung mit den geltenden Richtlinien und Européischen
Normen und deren Anderungen ist. Der vollstandige Text der EU-Konformitatserklarung ist unter der folgenden Internetadresse verfiigbar:
https://global.roborock.com/pages/compliance

WLAN-Spezifikationen

Dienst Protokoll Frequenzbereich Max. Ausgangsleistung
WLAN 802.11b/g/n 2400-2483,5 MHz =20 dBm
Laser-Sicherheit

Der Laser-Abstandssensor dieses Produkts erflllt die Normen fir Laserprodukte der Klasse 1 gemal? IEC 60825-1:2014 und erzeugt keine gefahrliche
Laserstrahlung.

WEEE-Informationen

Korrekte Entsorgung dieses Produkts. Innerhalb der EU weist dieses Symbol darauf hin, dass dieses Produkt nicht Gber den Hausmull

entsorgt werden darf. Altgerdte enthalten wertvolle recyclingfahige Materialien, die einer Wiederverwertung zugefihrt werden sollten

und um der Umwelt bzw. der menschlichen Gesundheit nicht durch unkontrollierte Mullbeseitigung zu schaden. Bitte entsorgen Sie

Altgerate deshalb Uber geeignete Sammelsysteme oder senden Sie das Gerat zur Entsorgung an die Stelle, bei der Sie es gekauft

haben. Diese wird dann das Gerat der stofflichen Verwertung zufuihren. I

Gewahrleistungsinformationen

Die Gewahrleistungsfrist hdngt von den Gesetzen des Landes ab, in dem das Produkt verkauft wird, und liegt in der Verantwortung des Verkaufers.

Die Gewahrleistung umfasst nur Material- und Verarbeitungsfehler.

Die Reparaturen im Rahmen der Gewahrleistung durfen nur von einem autorisierten Servicezentrum durchgefthrt werden. Bei der Geltendmachung

eines Gewahrleistungsanspruchs muss der Originalkaufbeleg (mit Kaufdatum) vorgelegt werden.

Die Gewahrleistung gilt nicht in den folgenden Fallen:

¢ Normale Abnutzung und Verschleil3.

» UnsachgemaBer Gebrauch, z. B. Uberlastung des Geréates, Verwendung von nicht zugelassenem Zubehér, Anwendung von Gewalt.

» Durch externe Einwirkungen verursachte Schaden.

¢ Durch Nichtbeachtung des Benutzerhandbuchs verursachte Schaden, z. B. Anschluss an eine ungeeignete Netzversorgung oder Nichtbeachtung der
Installationsanweisungen.

* Teilweise oder vollstandig demontierte Gerate.
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Staubsaugerroboter

Produktmodell: RREOVIC

Hersteller: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Herstelleradresse: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, P.R. China

Weitere Produktinformationen auf unserer Website: https://tr.roborock.com
E-Mail-Kontakt zum Kundenservice:

Roborock Autorisierter technischer Service

Kontaktinformationen fiir den Roborock Garantieservice:

Servicecenter: RECCI TEKNOLOJI A.S.

Adresse: Esentepe Mah. Biiyiikdere Cad. No:171/2 -4.Kat Metrocity AVM Sigli/istanbul
WhatsApp: 0850 377 67 77

E-Mail: support-tr@roborock-eu.com
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