Roborock Q Revo

Robot Elektrikli SGpurge Kullanim Kilavuzu

Bu Urtind kullanmadan énce, diyagramlarin yer aldigi bu kullanim kilavuzunu

dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak tizere uygun sekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgisi
UYARI

Yalnizca roborock EWFD11LRR veya EWFD12LRR yerlestirme istasyonuyla kullanim igindir.

Diger cihazlarin kablolarini temizlenecek alanin disina yerlestirin.

Elektrikli sipUrgeyi bebek veya cocugun uyudugu bir odada calistirmayin.

Temizlenecek zeminde yanan mumlarin veya kirilabilir nesnelerin bulundugu bir alanda elektrikli siptrgeyi calistirmayin.

Elektrikli siptrgenin yanlislikla carpabilecedi veya carpabilecedi mobilyalarin Gzerinde yanan mumlarin bulundugu bir odada elektrikli stiplrgeyi calistirmayin.

Gocuklarin elektrikli sipurgenin Gizerine oturmasina izin vermeyin.

Robotu dikey tampon, Ust kapak veya tampon kullanarak tasimayin. Baglanti birimini, baglanti tabanini, su deposu tutamaklarini veya toz haznesi kapagini
kaldirarak hareket ettirmeyin.

Baglanti birimini atesten, 1sidan ve sudan uzak, diz bir zemine yerlestirin. Robotun havada asili kalabileceg@i dar alanlardan veya
yerlerden kaginin.

Urdin kullanilmadiginda, temizlik veya bakim yapiimadan énce Griin mutlaka kapatiimali ve fisi prizden cekilmelidir.

Bu Urlin, 8 yas ve Uzeri cocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri azalmis veya deneyim ve bilgi eksikligi olan
kisiler tarafindan, kendilerine Grtiintn guvenli bir sekilde kullanimina iliskin denetim veya talimat verilmesi ve tehlikelerin
anlasilmasi durumunda kullanilabilir. dahil olmus. Cocuklar trinle oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi g6zetimsiz
cocuklar tarafindan yapilmamalidir.

Pili veya sarj Unitesini sékmeyin, onarmayin veya degistirmeyin.

Baglanti istasyonu gok guriltili saganak yagislara maruz kalabilecek veya voltajin dengesiz oldugu bir alana yerlestirildiyse koruma énlemleri alin.
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Guvenlik Bilgisi
Pil ve Sarj

* Elektrik carpmasi riskini azaltmak icin bu cihazda polarize bir fig bulunmaktadir (bir bigak digerinden daha genistir). Bu fis,
polarize bir prize yalnizca tek yonde takilabilir. Fis prize tam oturmuyorsa fisi ters cevirin. Hala uymuyorsa, uygun prizin
takilmasi igin yetkili bir elektrikciye basvurun. Fisi hicbir sekilde degistirmeyin.

« Sarj Unitesini 1sidan (radyatorler gibi) uzak tutun.

* Sarj temas noktalarini islak bezle veya islak ellerle silmeyin.

* Robotu kapatin ve nakliye icin orijinal ambalaji kullanin.

* Robotu depoya koyacaksaniz, tamamen sarj edin ve serin ve kuru bir yere koymadan 6nce kapatin. Pilin asiri
bosalmasini 6nlemek icin en az G¢ ayda bir sarj edin.

* Sicaklik 40°C'den (104°F) yiksek veya 4°C'den (39°F) duslk oldugunda veya zeminde herhangi bir sivi veya yapiskan madde
varken Uranu kullanmayin.

Uluslararasi Sembollerin Agiklamasi

~ - ALTERNATIF AKIM sembolii [sembol IEC 60417-5032 (2009-02)]
= - DOGRU AKIM sembolii [sembol IEC 60417-5031 (2009-02)]
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FCC/IC Beyani

Uyumluluk Bilgileri

Uriin adi

Sarj Uniteli Robot Elektrikli Stipiirge

Urtin modeli

Robot Elektrikli SGptrge Modeli: QXOPEA Bos Yikama
Doldurma Yuvasi: EWFD11LRR, EWFD12LRR

Uygunluk bildirimi

Bu cihaz FCC Kurallarinin 15. Bélimune uygundur.

Calistirma asagidaki iki kosula tabidir: (1) bu cihaz zararli

girisime neden olamaz ve

(2) bu cihaz, istenmeyen calismaya neden olabilecek girisimler de dahil olmak Gzere, alinan her tirli
girisimi kabul etmelidir.

Bu cihaz, Kanada Yenilik, Bilim ve Ekonomik Kalkinma'nin lisanstan muaf RSS'leriyle
uyumlu, lisanstan muaf verici(ler)/alici(lar) icerir. Calistirma asagidaki iki kosula
tabidir:

(1) Bu cihaz parazite neden olmayabilir.

(2) Bu cihaz, cihazin istenmeyen sekilde calismasina neden olabilecek parazitler de dahil olmak
Gzere her tirll paraziti kabul etmelidir.

Sorumlu tarafin ABD'deki yazismalari

Sirket Roborock Teknoloji A.S.
Adres ODA 1227, 12. KAT, 1000 N. WEST STREET, WILMINGTON, DE 19801
E-posta destek@roborock.com
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@Yriine Genel Bakis

@Bobot (Ustten Gériiniim)

) r Gucli temizlik
* Robotu agmak veya kapatmak icin basili
tutun

* Temizlemeye baslamak icin basin

Glg gostergesi
* Beyaz: Pil seviyesi=%20
* Kirmizi: Pil seviyesi < %20
* Titresimli: Sarj oluyor veya baslatiliyor

® Kirmizi renkte yanip soniiyor: Hata

O — Dock

* Baglanti istasyonuna dénmek/bosaltmayi baslatmak igin basin
* Nokta temizleme/yikama paspasini baslatmak igin
basili tutun
Not:Temizleme veya kenetleme sirasinda robotu durdurmak igin herhangi bir
diigmeye basin.
A1-1—Yerlestirme istasyonu Bulucu
A1-2—Reaktif Teknoloji Engellerinden Kaginma
Sensor

@Robot (Alttan Gériniim)

A2-1—Duvar Sensoéri

A2-2—Cok Yonlu Tekerlek A2-3—
Hali Senséra

A2-4—Yan Firca

A2-5—Ana Cark

A2-6—Ana Firca

A2-7—Ana Firca Kapagi Mandallari
A2-8—Paspas Bezleri

A2-9—Esik Sensorleri

@Robot (Ust Kapak Acik)

A3-1—Dikey Tampon
A3-2—LiDAR Sensoru
A3-3—WiFi Gostergesi
* Kapali: WiFi devre disi
* Yavasca yanip sonlyor: Baglanti bekleniyor
* Hizla yanip sénuyor: Baglaniyor
* Sabit: Wi-Fi bagh
A3-4—Sifirlama Dugmesi
A3-5—C6p Kutusu
A3-6—Sarj Kontaklari
A3-7—Paspas Yikama Sensorl
A3-8—Konumlandirma Diigmesi A3-9—
Kendiliginden Doldurulan Baglanti Noktast
A3-10—Otomatik Kaldir ve Dondir Paspas
Moddller
A3-11—Hava Cikisi
A3-12—Tampon

@Paspas Bezi Montaji

Ad-1—Cirt Cirth Pedler A4-2—
Paspas Aksi

Not:Paspas bezlerini yerine sabitleyin.

@Paspas Bezi

@R op kovasi
A6-1—C6p Kutusu Mandal
A6-2—Emme Girisi
A6-3—Yikanabilir Filtre
A6-4—Hava Girisi
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mlanu istasyonu Tabam
@G kablosu
@Pek Kullanimlik Toz Torbasi

@MRihtim

A10-1—Su Tanki Tutamag
A10-2—Su Tanki Mandali
A10-3—Kirli Su Deposu
A10-4—Toz Kabi Kapagi A10-5—Sarj
Kontaklari A10-6—Kendiliginden
Doldurulan Baglanti Noktasi
A10-7—Emme Girisi
A10-8—Temiz Su Deposu
A10-9—Durum Gosterge Isigi

* Darbeli: Bosaltma/Paspas yikama

® Kirmiz: Baglanti istasyonu hatasi

* Isik kapali: Kapali/Sarj oluyor
A10-10—Su Cikisi
A10-11—Hava Cikisi
A10-12—Dock Tabani
A10-13—Filtre
A10-14—Toz Torbasi Yuvasi
A10-15—Yerlestirme Yeri [sareti
A10-16—Su Seviyesi Samandirasi
A10-17—Temizleme Tanki Filtresi
A10-18—Temizleme Tanki

@DGlic Kablosu Depolama
A11-1—Kablo Cikislari

A11-2—Gii¢ Baglanti Noktasi

A11-3—Kablo Depolama Yuvasi



GXurulum
@Pnemli bilgi

B1-1—Dizenli kablolar, sert veya keskin nesneler
(civi ve cam gibi) ve yerdeki esyalari
gevsetin ve dengesiz, kirilgan, degerli
veya tehlikeli esyalari hareket ettirin;
bdylece esyalarin robota dolanmasi,
carpmasi veya devrilmesinden
kaynaklanan kisisel yaralanma veya
mal hasarini 6nleyin.

B1-2—Robotu ytkseltilmis bir konumda kullanirken
Kisisel yaralanma veya maddi hasarla
sonuglanabilecek kazara diusmeleri
onlemek icin her zaman gtvenli bir
fiziksel bariyer kullanin.

Not:Robotu ilk kez kullanirken, tim temizlik rotasi boyunca

onu takip edin ve olasi sorunlara dikkat edin. Robot ilerideki

kullanimlarda kendi kendine temizlik yapabilecek.

@ oplanti

B2-1—Baglanti birimini sert ve diiz bir zemine yerlestirin.
Tabanin her iki tarafini da sikica
bastirarak tabani takin ve ardindan
ortadaki baglanti parcasini klik sesi
duyuncaya kadar bastirin.

Not:Baglanti istasyonunu tasirken, diismesini 6nlemek icin

su depolarini sabitleyin.

B2-2—Gu¢ kablosunu arkaya baglayin
ve fazla kabloyu depolama
yuvasinin i¢inde tutun.

Not:Guig kablosu her iki taraftan da gikabilir.

B2-3 —Paspas akslarini robota takin

“klik” sesini duyana kadar yerinde tutun.

B2-4—Tiklamak

@Dock'u yerlestirin

Yaklasik 1 m (3,3 ft) ylksekliginde, 0,46 m (1,5 ft)
uzunlugunda ve 1,2 m (3,9 ft) genisliginde bir bosluk
birakin. Baglanti istasyonunu sert ve diiz bir zemine
(ahsap/fayans/beton vb.), duvara yaslanacak sekilde
yerlestirin. Mobil uygulamayla daha iyi bir deneyim igin
konumun iyi bir Wi-Fi'ye sahip oldugundan emin olun ve
ardindan fisi takin ve baglanti istasyonu durum géstergesi

151§inin agik oldugundan emin olun.

B3-1—Yaklasik 1 m (3,3 ft)
B3-2—Yaklasik 0,46 m (1,5 ft)
B3-3—Yaklasik 1,2 m (3,9 ft)

Notlar:

* Giic kablosu yere dikey olarak sarkarsa robot tarafindan
yakalanabilir ve bu da baglanti istasyonunun hareket etmesine veya
baglantisinin kesilmesine neden olabilir.

* Baglanti istasyonu durumu gosterge 1s1g1, baglanti
istasyonu acildiginda yanar, robot sarj olurken kapalidir.

* Bir hata olustugunda baglanti istasyonu durum gosterge isigi kirmiziya doner.

Baglanti birimini atesten, 1sidan ve sudan uzak, diiz bir

zemine yerlestirin. Robotun havada asili kalabilecegi dar

alanlardan veya yerlerden kaginin.

* Baglanti biriminin yumusak bir yiizeye (hal/mat) yerlestirilmesi,

baglant: biriminin devrilmesine neden olabilir ve yerlestirme ve
kalkis sorunlarina neden olabilir.

* Baglanti birimini dogrudan giines isigindan veya baglanti noktasi
konum isaretini engelleyebilecek herhangi bir seyden uzak tutun; aksi
takdirde robot baglanti istasyonuna dénemeyebilir.

* Baglanti birimini temiz su deposu, kirli su deposu, toz haznesi
kapag), tek kullanimlik toz torbasi veya temizleme haznesi
olmadan kullanmayin.

* Baglanti istasyonunun bakimini bakim talimatlarina gére yapin. Baglanti
birimini islak bir bez veya kagit mendille temizlemeyin.

* Tum rihtimlar fabrikadan ¢ikmadan énce su bazli testlere
tabi tutulur. Rihtimin su yolunda az miktarda su kalmasi
normaldir.
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@%siciu agin ve sarj edin
Robot

tusunu basili tutun (U gl digmesi
robotun Uzerinde. Glg 151§1 sabit yanana kadar
bekleyin ve ardindan robotu sarj olmasi icin
dock'a yerlestirin. Robot, yerlesik, yuksek
performansli lityum iyon sarj edilebilir pil
takimiyla donatilmistir. Pil performansini
korumak i¢in robotu normal kullanim sirasinda
sarjli tutun.

B4-1—Yerlestirme Istasyonu Durum Gosterge Isigi kapanir, Robot

Guig Gostergesi yanip sénlyor: Sarj oluyor

Not:Pil zayif oldugunda robot agilmayabilir. Bu durumda
robotu baglanti istasyonuna baglayin.

Uygulamaya Baglanma

Bu robot hem Roborock hem de Mi Home
uygulamalarini destekliyor. ihtiyaclarinizi en
iyi karsilayani segin.

@ indir uygulamasi

Secenek 1:Uygulamayi indirip yiklemek icin App
Store veya Google Play'de "Roborock"u arayin
veya QR kodunu tarayin.




Secenek 2:Uygulamayi indirip yiklemek icin App
Store veya Google Play'de "Mi Home"u arayin
veya QR kodunu tarayin.

@ WiFi'yi sifirla

1.Ust kapagi acin ve WiFi géstergesini
bulun.

2."WiFi Sifirlaniyor” sesli ujé)lsml dyana kadar ve
digmelerini basili tutun. WiFi gostergesi yavasca
yanip sénduginde sifirlama islemi tamamlanmistir.
Robot daha sonra baglanti kurulmasini bekleyecektir.

Not:Y6nlendirici yapilandirmaniz, unutulmus sifreniz veya
baska bir nedenden dolayi robota baglanamiyorsaniz WiFi'yi
sifirlayin ve robotunuzu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

® Cihaz ekle

Roborock veya Mi Home Uygulamasini agin, "+"ya dokunun

ve cihazi uygulamada belirtildigi sekilde ekleyin.

Notlar:

* Gercek siirec, devam eden uygulama giincellemeleri nedeniyle
degisiklik gésterebilir. Uygulamada saglanan talimatlari izleyin.

* Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

* Robot baglanti icin 30 dakikadan fazla beklerse Wi-Fi otomatik
olarak devre disi birakilacaktir. Yeniden baglanmak istiyorsaniz
devam etmeden &nce WiFi'yi sifirlayin.

@xullanim icin talimatlar

Acik kapah

tusunu basili tutun () agmak i¢in digmeye
robot. Gl¢ gostergesi agilacak ve robot
bekleme moduna girecektir.

Robotu kapatmak vélemizleme déngisuni
tamamlamak icin digmeyi basili tutun.

Not:Robot sarj edilirken kapatilamaz.

@Bu Tankinin Doldurulmasi

Temiz su deposunu gikarip agin ve depoyu
suyla doldurun. Kapagdi kapatin, mandali
kilitleyin ve tanki tekrar yerine yerlestirin.

Notlar:

* Korozyonu veya hasari 6nlemek icin su deposunda yalnizca
Roborock markali zemin temizleyiciyi kullanin.

Robotun kayma nedeniyle hatali calismasini 6nlemek
icin ¢ok fazla temizleme sivisi eklemeyin.

Su haznesinin deformasyonunu 6nlemek icin, hazneye

sicak su koymayin.

Su deposunda su izleri kalirsa, yeniden takmadan 6nce
bunlari silerek temizleyin.

@Demizlemeye Baslama

tusuna basin Q) Temizlemeyi baslatmak icin diigmeye basin.
Robot odayi tarayarak temizlik rotasini
planlayacaktir. Bir odayi bélgelere ayirir, 6nce
bolge kenarlarini cizer ve ardindan bélgeyi
zikzak deseninde doldurur. Bunu yaparken
robot tim bélgeleri tek tek temizleyerek evi
verimli bir sekilde temizliyor.
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C2-1—Bodlge 1 - Temizlendi C2-2
—Bolge 2 - Temizlendi C2-3—
Bolge 3 - Devam Ediyor C2-4—
Bélge 4 - Sonraki Bolge

Notlar:

* Robotun otomatik olarak stptrtip dock'a dénmesini

saglamak icin robotu dock'tan baslatin. Temizlik sirasinda

dock'u hareket ettirmeyin.

Pil seviyesi cok dustikse temizlik baslatilamaz. Temizlige

baslamadan 6nce robotun sarj olmasini bekleyin.

Temizlik 10 dakikadan kisa stirede tamamlanirsa alan

iki kez temizlenecektir.

* Temizleme dongst sirasinda pil azalirsa robot otomatik
olarak baglanti istasyonuna geri doner. Robot sarj edildikten
sonra kaldigi yerden devam edecektir.

* Robot, haliyl temizlerken paspas bezi tutucusunu geri

cekecektir. Bundan kaginmak icin uygulamada haliyi girilmez

bolge olarak da ayarlayabilirsiniz.

Her silme isine baslamadan énce paspas bezlerinin

diizgin sekilde takildigindan emin olun.

Nokta Temizleme

Duraklatma modunda riokta temizlemeyi
baslatmak icin diigmeyi basili tutun.

Temizleme araligi: Robot, kendi merkezli 1,5
m (4,9 ft) x 1,5 m (4,9 ft) kare alani temizler.

Not:Nokta temizliginden sonra robot otomatik olarak baslangi¢
noktasina donecek ve Bekleme moduna girecektir.

Duraklat

Robot ¢alisirken duraklatmak icin herhangi bir
tusa basin, () devam etmek icin diigme
Temizlemek igin tusuna basin O geri gondermek igin digmeye basin
iskeleye.

Not:Duraklatiimis bir robotun dock'a manuel olarak yerlestirilmesi, mevcut

temizleme islemini sonlandiracaktr.



Uyumak

Robot 10 dakikadan fazla duraklatilirsa uyku
moduna gececek ve glg gostergesi birkag
saniyede bir yanip sénecektir. Robotu uyandirmak
icin herhangi bir tusa basin.

Notlar:

* Robot sarj olurken uykuya gegmeyecektir.

* Robot, 12 saatten fazla uyku modunda birakilirsa
otomatik olarak kapanacaktir.

DND Modu

Varsayilan Rahatsiz Etmeyin (DND) siresi
22:00 ile 08:00 arasidir. DND modunu devre
disi birakmak veya DND sdiresini degistirmek
icin uygulamayi kullanabilirsiniz. DND agikken
robot otomatik olarak temizlemeye devam
etmeyecek, glic gdstergesi 151§1 sonecek ve
sesli uyarilarin ses dlzeyi azalacaktir.

Paspas Yikama

Temizlik sirasinda robot, paspaslama performansini en Gst
duizeye ¢ikarmak icin paspas yikamak ve su tankini yeniden
doldurmak igin ne zaman iskeleye dénmesi gerektigini
otomatik olarak belirler. Temizlik sirasinda robotu paspas
yikamaya geri gondermek igin uygulamadaki Dock
dtgmesine dokunun. Robot sarj olurken, robotun
uzerindeki digmeyi basili tutun veya ylkaﬁﬁyl manuel
olarak baslatmak icin uygulamadaki Yikama diigmesine

dokunun. Yikamay durdurmak icin herhangi bir tusa basin.

Not:Robotun paspasi otomatik olarak yilkamasini saglamak
icin robotu dock'tan baslatin ve temizlik sirasinda dock'u
hareket ettirmeyin.

Bosaltma

Robot temizlikten sonra dock'a dondigiinde otomatik
bosaltma otomatik olarak baslayacaktir. Bosaltmayr manuel
olarak baslatmak igin yerlestirilmis robottaki @Qmesine
basin veya uygulamadaki Bosalt diigmesine dokunun.
Bosaltmayi durdurmak icin herhangi bir diigmeye basin.

Notlar:

* Otomatik bosaltma uzun sire kullanilmadan birakildiginda, ¢6p
kutusunu manuel olarak bosaltin ve optimum bosaltma
performansi icin hava girisinin agik oldugundan emin olun.

* Otomatik bosaltma uygulama araciliglyla devre disi birakilabilir.

* Sik stk manuel bosaltma yapmaktan kaginin.

Kurutma

Paspas ylkama veya temizlik tamamlandiktan sonra
kurutma otomatik olarak baslar. Kurutmayi manuel olarak
baslatmak veya durdurmak igin uygulamadaki Kurutma
dugmesine dokunun.

Notlar:

* Kurutma siresi uygulamada degistirilebilir.

* Otomatik kurutma uygulama aracihgiyla devre disi birakilabilir.

Doluyor

Temizledikten sonra robot sarj olmak igin otomatik
olarak dock'a dénecektir. Duraklatma modunda
robotu baglanti istasfdnuna geri géndermek icin
digmeye basin. Robot sarj olurken gii¢ géstergesi
yanip sénecektir.

Not:Robot dock'u bulamazsa otomatik olarak baslangig

konumuna geri dénecektir. Yeniden sarj etmek igin robotu
manuel olarak dock'a yerlestirin.

Sistem sifirlama

Robot bir digmeye basildiginda yanit
vermiyorsa veya kapatilamiyorsa sistemi
sifirlayin. Sifirla digmesine bastiginizda
robot otomatik olarak sifirlanir.

Not:Sistemi sifirladiktan sonra programli temizlik, WiFi
vb. fabrika ayarlarina déndurdlecektir.

Fabrika Ayarlarini Geri Yiikleme

Robot, sistem sifirlandiktan sonra diizgin
calismiyorsa agin. Dugmeyi basil tutun ve
ayn(@amanda "Fabrika ayarlarinin geri
ylklenmesi" sesli uyarisini duyana kadar
Sifirla digmesine basin. Robot daha sonra
fabrika ayarlarina dondurulecektir.

Robot Hatasi

Robotun gli¢ géstergesi kirmizi renkte yanip

sonecek ve sesli bir uyari duyulacaktir. Sorun

giderme igin uygulamadaki sesli komutlari ve

talimatlari izleyin.

Notlar:

* Robot, 10 dakikadan fazla arizal bir durumda birakilirsa
otomatik olarak uyku moduna gegecektir.

* Anizall bir robotun dock'a manuel olarak yerlestirilmesi, mevcut
temizleme islemini sonlandiracaktir.

Baglant: istasyonu Hatas
Baglanti istasyonu durum gosterge i1g1 sabit kirmizi

renkte yanacaktir. Sorun giderme icin uygulamadaki
sesli komutlari ve talimatlari izleyin.



(Rutin bakim
GMna Firca

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin
D1-1—Ana Firca Kapagi

D1-2—Mandallar

D1-3—Ana Firca

D1-4—Ana Firga Basliklari

D1-5—Ana Firca Yatagi

D1-6—Robotu ters cevirin ve tusuna basin.
ana firca kapagini ¢cikarmak igin mandallar.

D1-7—Ana fircayi disari ¢ekin ve ¢ikarin
ana firca yatagi. Kapaklari ¢ikarmak
icin ana firca kapaklarini belirtilen kilit
agma yoénunde déndirin ve ana
fircanin her iki ucundaki dolasmis
saclari veya kiri temizleyin.

D1-8—Ana fircayi yeniden takin.

D1-9—Ana firca kapagini yeniden takin. Yapmak
Doért disin yuvaya tam olarak
oturdugundan emin olun ve ardindan

kilitlemek igin ana firca kapagina bastirin.

Notlar:

* Ana firca nemli bir bezle silinip direkt giines 1sigindan
uzakta kurumaya birakilmalidir.

* Ana fircayr temizlemek igin agindirici temizleme sivilari veya
dezenfektanlar kullanmayin.

@Xan Firca

* Aylik olarak temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin

Yan firca vidasini sékin. Yan fircayi cikarip
temizleyin. Fircayi tekrar takin ve vidayi sikin.

6ECok Yonlii Tekerlek

* Gerektigi gibi temizleyin

D3-1—Kiigik bir alet gibi bir alet kullanin
Aksi kaldirmak ve tekerlegi ¢cikarmak
icin tornavida.

Not:Cok yonli tekerlek braketi ¢ikarilamaz.

D3-2—Tekerlegi ve aksi suyla durulayin
sag ve kiri temizlemek icin su.
Tekerlegi kurutun ve yerine sikica
bastirarak yeniden takin.

na Tekerlek
* Aylik temizlik

Ana tekerlegi yumusak, kuru bir bezle temizleyin.

@Rop kovasi

* Gerektigi gibi temizleyin

D5-1—Robotun Ust kapagini agin ve
¢Op kutusunu cikarmak icin ¢6p kutusu

mandalina basin.

D5-2—Yikanabilir filtreyi agin ve bosaltin
¢op kutusu.

D5-3 —C6p kutusunu temiz suyla doldurun ve
yikanabilir filtreyi tekrar takin. Cop
kutusunu yavasca sallayin ve ardindan
kirli suyu dékun.

Not:Tikanmay: énlemek igin herhangi bir temizleme sivisi olmadan yalnizca

temiz su kullanin.

D5-4—Cop kutusunu ve yikanabilir olani birakin

kurumasi igin filtreleyin.

@B 1kanabilir Filtre

* Her iki haftada bir temizleyin ve filtreyi her 6-12 ayda bir degistirin

D6-1—Filtreyi gikarin.

D6-2—Filtreyi tekrar tekrar durulayin ve hafifce vurun
mumkin oldugu kadar fazla kiri temizlemek igin.

Not:Olasi hasari 6nlemek icin filtrenin ylzeyine elleriniz,
fircaniz veya sert nesnelerle dokunmayin.
D6-3 —Filtrenin kurumasi i¢in 24 saat bekleyin

iyice kurulayin ve yeniden yukleyin.

@Paspas Bezleri

* Gerektigi gibi temizleyin ve 1-3 ayda bir degistirin

D7-1—Paspas bezini paspastan ¢ikarin
kumas montaji. Paspas bezini temizleyin ve
havayla kurutun.

Not:Kirli bir paspas bezi temizlik performansini etkileyecektir.

Kullanmadan 6nce temizleyin.

D7-2—Paspas bezini montaj parcasina yapistirin
pozisyon ve sikica.

@Robot Sensorleri
* Aylik temizlik
g dahil tam sensérleri silmek ve igin yumusak,

kuru bir bez kullanin:

D8-1—Baglanti Noktas! Bulucu

D8-2—Reaktif Teknoloji Engellerinden Kaginma
Sensor

D8-3 —Duvar Sensoru

D8-4—Paspas Yikama

Sensorl D8-5—Hali Senséri

D8-6—Dort Ugurum Senséru



@reketli Baglanti istasyonu

Baglanti birimini yukari kaldirin ve hareket ettirin. Baglanti
biriminin diigmesini 6nlemek icin baglanti birimi tabanini, su
deposu tutamaklarini veya toz haznesi kapagini dogrudan

kaldirarak baglanti birimini hareket ettirmeyin.

@DKirli Su Deposu

* Gerektigi gibi temizleyin

Kirli su deposunun kapagini agin ve kirli suyu
bosaltin. Tanki temiz suyla doldurun, kapagini
kapatin ve ¢alkalayin. Kirli suyu dékin. Kapagi
kapatin ve ardindan tekrar takin.

@DSarj Temas Alanlari

* Aylik temizlik

Robot ve dock Gizerindeki sarj temas noktalarini
silmek icin yumusak ve kuru bir bez kullanin.

@k Kullanimlik Toz Torbasinin Degistirilmesi
* Gerektiginde degistirin

D12-1—Toz haznesi kapagini gikarin.

D12-2—Tek kullanimlik toz torbasini gikarin
ok yénuinde atin ve atin.

Notlar:

* Toz torbasi sapi, sizintiyl énlemek icin ¢ikarildiginda
torbayi kapatir.

* Torba olmadan otomatik bosaltmay: Gnlemek icin, toz haznesi
kapagini kapatmadan énce daima bir toz torbasi takin. Ayrica
uygulamada otomatik bosaltmay da devre disi birakabilirsiniz.

D12-3—Filtrenin etrafini kuru bir bezle temizleyin.

bez. Bosaltma performansini en ust
dizeye ¢ikarmak icin yuva boyunca
yeni bir tek kullanimlik toz torbasini
takin ve toz torbasini agin.

D12-4—Toz haznesinin kapagini kapatin

ve guvenli bir sekilde kapatildigindan emin olun.

@Bremizieme Tanki

* Gerektigi gibi temizleyin
D13-1—Temizleme tankini ¢ikarin.

D13-2—Temizleme tankini ve
su ile filtreleyin.

D13-3—Temizleme tankini tekrar takin.

Temel parametreler
Robot

Modeli QXOPEA

14,4V/5200mAh (Tipik)

Pil
Lityum iyon batarya

20VDC 1.5A

Anma girisi toreni

Sarj suresi Yaklasik. 4 saat

Not:Seri numarasi robotun alt tarafindaki etikette
bulunmaktadir.

Yikama Doldurma Yuvasini Bosalt

EWFD11LRR veya

Modeli EWFDT2LRR

Nominal Girig Gerilimi 120V~

Orantili frekans 60 Hz
Anma girisi téreni 7,5A
(Toz toplama)
Anma girisi toreni
1.0A
(Tozsuz Toplama)
Nominal Cikis 20VDC 1.5A
pil 14,4V/5200mAh (Tipik)

Lityum iyon batarya




Cevresel
Koruma Ac¢iklamasi

Pilin cikariimasi

* Asagidaki bilgiler yalnizca robotun imhast igin gegerlidir ve
gunlik islemlerde takip edilmemelidir.

Bu Urdntn dahili lityum iyon pilinde bulunan
kimyasal maddeler cevre kirliligine neden
olabilir. Bu Griinu atmadan 6nce pili ¢cikarin.
Daha sonra pil, yerel yetkililer araciligiyla veya
piller bir pil geri dénlsim tesisine saglanarak
uygun sekilde geri donusturdlmelidir.

Pil nasil ¢ikarihr:

1. Robotu, pili bitene kadar baglanti

istasyonuna baglamadan galistirin.

2. Robotu kapatin.

3. Pil kapagini sokun.

4. Pil kapagini ¢ikarin.

5. Pil konnektorund disari cekmek icin

mandala basin ve pili ¢ikarin.

Notlar:

* Pili gkarmadan 6nce tamamen bosaldigindan ve robotun
baglanti istasyonuyla baglantisinin kesildiginden emin olun.

« Pil takiminin tamamini gikarin. Kisa devreleri veya
tehlikeli madde sizintisini énlemek icin pil takimi
muhafazasina zarar vermekten kaginin.

* Pil sivisiyla kazara temas halinde, suyla iyice durulayin
ve derhal tibbi yardima basvurun.



Ortak sorunlar

Sorun

Cozum

Gug agilamiyor.

Pil seviyesi dlistik. Robotu sarj istasyonuna koyun ve kullanmadan 6nce sarj edin.
Pil sicakhdi gok diistik veya cok yliksek. Robotu yalnizca 4-40°C (39-104°F) araliginda kullanin.

Sarj edilemiyor.

Guig gosterge 1siginin yandigini ve gtic kablosunun her iki ucunun diizgtin sekilde baglandigini kontrol edin.
Temas zayifsa sarj istasyonundaki ve robottaki temas alanlarini temizleyin.

Yavas sarj.

Yuksek veya distk sicakliklarda kullanildiginda robot, pil 6mrind uzatmak icin sarj hizini otomatik olarak
azaltacaktir.
Sarj kontaklari kirli olabilir. Bunlari kuru bir bezle silin.

Yerlestirme yapilamiyor.

Sarj istasyonunun yakininda ok fazla engel var. Agik bir alana tasiyin.
Robot sarj istasyonundan ¢ok uzakta. Daha yakina yerlestirin ve tekrar deneyin.
Baglanti istasyonu bulucu kirli olabilir. Bunlari kuru bir bezle silin.

Temizlik sirasinda gurdltd.

Ana firga, yan firca, ana tekerlekler veya ¢ok yonli tekerlek sikismis olabilir. Robotu duraklatin ve temizleyin.
Cok yonli tekerlek sikismis. Temizlemek amaciyla gikarmak igin bir tornavida kullanin.

WiFi'ye baglanilamiyor.

Wi-Fi devre disi. WiFi'yi sifirlayip tekrar deneyin.

WiFi sinyali zayif. Robotu WiFi aliminin iyi oldugu bir alana tasiyin.

Anormal WiFi baglantisi. WiFi'yi sifirlayin, en son mobil uygulamayi indirin ve yeniden deneyin.

WiFi'ye aniden baglanilamiyor. Yonlendirici ayarlarinizda bir hata olabilir. Ek destek i¢in Roborock musteri
hizmetleriyle iletisime gegin.

Robot sarj istasyonundayken gui¢ her zaman
cekiliyor mu?

Robot, pil performansini korumak igin kenetlendiginde glic cekecek, ancak gug tiiketimi minimum dizeyde
olacak.

Robotun ilk Gg kullaniminda en az 16 saat sarj
edilmesi gerekiyor mu?

Hayir. Robot tamamen sarj edildikten sonra herhangi bir zamanda kullanilabilir.

Sarj edildikten sonra
temizlik devam etmiyor.

Robotun DND modunda olmadigindan emin olun. DND modu temizligi 6nleyecektir.

Kullanicilar yeniden sarj etmek icin diigmeye basarsa veya robotu {@3nuel olarak tekrar dock'a yerlestirirse robot temizlige devam etmeyecektir.




Ortak sorunlar

Sorun Cozum

Robot aniden belli bir noktayi kagiriyor. * Duvar senséri, ugurum sensérleri veya hali senséri kirli olabilir. Bunlari yumusak, kuru bir bezle silin.
* Gerilim hatasi. Yerel voltajin baglanti \da listelenen ger i ikarsilayip gini kontrol edin.

Baglanti istasyonundaki LED durum géstergesi 15131 sabit * Temiz su deposunun yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa yeniden doldurun.

kirmizi renkte yaniyor. * Kirli su deposunun yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa bosaltin.

* Temizleme tankinin veya temizleme tanki filtresinin dogru sekilde takildigini kontrol edin.

Bosaltma performansinda azalma veya * Ana firca veya ana firca kapagdi diizgiin takilmamis. Kurulumu kontrol edin ve dizeltin.
bosaltma sirasinda alisiimadik giirilta. * Filtre, hava kanali, emme girisi, hava girisi, ¢op kutusu veya toz torbasi tikali. Tikanikliklari gidermek icin temizleyin.

* Paspas bezi diizglin takilmamis. Yeniden yukleyin.

Azaltl ki fi .
zaltiimis paspas yikama performansi * Yer kirli. Daha iyi temizlik i¢in uygulamada paspas ylkama modunu “Derin” olarak degistirin.

. * Otomatik Kurutma devre disi birakilir. Uygulama igi ayarlari kontrol edin.
Otomatik Kurutma galismiyor.

* Otomatik kurutma yalnizca paspaslama veya paspasla yikama sonrasinda baslar.

* Otomatik bosaltma devre disi. Uygulama ii ayarlari kontrol edin.
* Baglanti istasyonu toz haznesi kapagi takili degil. Kontrol edin ve yiikleyin.
Otomatik bosaltma calismiyor. * Robotun temizlemeden dock'a dénmesi durumunda otomatik bosaltma tetiklenmeyecektir.
* Robot, Rahatsiz Etmeyin (DND) modunda baglanti istasyonuna déndiikten sonra otomatik olarak bosalmayacaktir. Temizleme veya DND stresini ayarlayin

veya bosaltmayr manuel olarak baslatin.

* Mop kullanilmadigi takdirde yikanmayacaktir.
* Robot, dock'tan baslamazsa veya uygulama haritasinda dock bulunamazsa, paspas yikamak icin dock'a geri
Paspas yikanmiyor. dénmeyecektir.
* Temiz su deposunun yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa yeniden doldurun. Kirli su deposunun yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa bosaltin.
* Temizleme tankinin veya temizleme tanki filtresinin dogru sekilde takildigini kontrol edin.







Robotik Elektrikli Siplrge

Uriin Modeli: QXOPEA

Uretici: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Ureticinin Adresi: Oda 1001, Kat 10, Bina 3, Yard 17, Anju Yolu, Changping
Bolgesi, Pekin, Cin Halk Cumhuriyeti

Daha fazla triin bilgisi igin web sitemizi ziyaret edin: www.roborock.com Satis
sonrasi destek igin su adresteki destek ekibimizle iletisime gegin:
support@roborock.com (Amerika Birlesik Devletleri/Kanada/Avrupa disi)

1-855-960-4321 (Yalnizca Amerika Birlesik Devletleri)

1-833-421-1915 (yalniza Kanada)
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