Roborock Saros 10

Elektrikli Robot Supurge Kullanim Kilavuzu

Bu Uriind kullanmadan énce semalari iceren bu kullanim kilavuzunu dikkatlice
okuyun ve ileride basvurmak Gizere uygun sekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgileri
Kisitlamalar UYARI

o Pili sarj etmek icin yalnizca bu trlnle birlikte verilen roborock EWFD32HRR veya EWFD33HRR cikarilabilir yerlestirme istasyonunu kullanin.

e Uriinii temizlemeden veya bakimini yapmadan énce Griin kapatiimali ve fi prizden cikariimalidir.

* Termal kesicinin yanlislikla sifirlanmasindan kaynaklanan bir tehlikeyi 6nlemek icin, bu cihaz zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihazindan beslenmemeli
veya sebeke tarafindan duizenli olarak agilip kapatilan bir devreye baglanmamalidir.

« Baglanti istasyonu yalnizca 14,4 V/6400 mAh (TYP) lityum iyon pil ile donatilmis robotik elektrikli stiptrgeyi sarj etmek icin kullanilabilir.

DIKKAT

e Uriinti sadece Kullanim Kilavuzuna uygun olarak kullanin. Yanlis kullanimdan kaynaklanan herhangi bir kayip veya hasar kullanici tarafindan karsilanacaktir.

¢ Oyuncak olarak kullanilmasina izin vermeyin. Cocuklar tarafindan veya ¢ocuklarin yakininda kullanildiginda yakin dikkat gereklidir.

¢ Temizlikten 6nce ¢6p kovasi, yikanabilir filtre, toz torbasi, yan firga, paspas bezleri, ana fircalar ve ana firca kapaginin yerine takildigindan emin olun.

* Robotun, istasyonun veya zeminin gizilmesini dnlemek igin Griint sert veya keskin nesneleri (dekorasyon atiklari, cam ve civi gibi) temizlemek igin kullanmayin.

* Robotun veya istasyonun Uzerine oturmayin veya ayakta durmayin.

* Korozyon veya hasari 6nlemek icin herhangi bir dezenfektan kullanmayin ve sadece Roborock tarafindan 6nerilen temizlik soltisyonunu kullanin.

* Merdiven gibi yukseltilmis alanlarin yakinina alcak nesneler (ayakkabi, paspas gibi) koymayin. Aksi takdirde, robot arizali sensorler nedeniyle dusebilir.

® Su hasarini énlemek icin robotun ¢alistigi zeminde bulunmadigindan emin olun.

* Bu Urlini ¢ati kati zemini, acik uglu teras, kaydirak veya mobilya Usti gibi bariyeri olmayan yiiksek ytizeylerde kullanmayin.

e Olasi yaralanmalari 6nlemek icin insanlarin ve evcil hayvanlarin saglarini, bol giysilerini, parmaklarini ve tiim viicut pargalarini trtintin dikislerinden,
acikliklarindan ve hareketli parcalarindan uzak tutun.

 Urtint bir bebegin veya cocugun uyudugu bir odada calistirmayin. Robotu dikey tampon, manyetik tst kapak, yan firca veya tampon kullanarak tagimayin.

o Dock tabanini, su deposu kollarini, dock kapagini veya toz haznesi kapagini kaldirarak dock'u hareket ettirmeyin.

* Hava kanalini tikayabilecek taslari, kagit parcalarini veya diger nesneleri almak icin iskeleyi kullanmayin.

« Robotu veya yuvayi sigara, kibrit, sicak kul gibi yanan veya titen maddeleri ya da cakmak, benzin veya yazicilarda veya fotokopi makinelerinde kullanilan
toner gibi yanici veya patlayici maddeleri stiplrmek icin kullanmayin.

» Yuvayi sert ve diiz bir zemine yerlestirin. Yuvayi, robotu ve gii¢ kablosunu atesten ve kalorifer radyatéri gibi st kaynaklarindan uzak tutun. Nemli ve dar
alanlardan veya robotun havada asili kalabilecegi yerlerden kaginin.

« Robotun veya yuvanin (izerine, yuvanin emme girisinin yakinina herhangi bir nesne koymayin veya bunlari herhangi bir maddeyle (toz gecirmez dahil)

ortmeyin.



® Toz torbasi olmadan kullanmayin. Herhangi bir sekilde hasar gérmusse Griini ¢alistirmayin. Yardim icin musteri hizmetlerine basvurun.

* Asirtisinmayi énlemek icin cihazi her zaman iyi havalandirilan alanlarda ¢alistirin.

o Roborock, bu riiniin kullanimindan, yanls kullanimindan veya kullanilamamasindan kaynaklanan dolayli, arizi veya sonug olarak ortaya ¢ikan zararlar igin tim
sorumlulugu reddeder.

* Bu sorumluluk reddi, yururlikteki yasalar uyarinca reddedilemeyecek herhangi bir yasal hakki etkilemez.

« Robotu ve istasyonu durulamayin.

A - Yaniklar nlemek icin temiz su dagiticilarina veya kurutma havasi cikislarina dokunmayin.

Akil ve Sarj UYARISI

® Elektrik carpmasi riskini en aza indirmek icin her zaman uygun sekilde topraklanmis bir elektrik prizi kullanin. Eger béyle bir priz mevcut degilse, bir elektrikgiye
danisarak bir tane temin edin.

® Besleme voltajinin yuvada listelenen gereksinimleri karsiladigindan emin olun.

® Olasi duman, Isi veya yangini énlemek icin yalnizca trunle birlikte verilen pil, sarj cihazi, giic kablosu, yuva ve diger aksesuarlari kullanin.

* Tehlikeye neden olabilecegi ve garantiyi gecersiz kilabilecegi icin Grini herhangi bir glic adaptér ile kullanmayin.

o Atik pilleri atmayin. Bunlari profesyonel bir geri dontstim kurulusuna birakin.

o Eger rihtim ylksek veya dengesiz voltajli bir alana yerlestirilirse, koruma énlemleri alin.

 Uriin uzun siire kullaniimayacaksa, tamamen sarj ettikten, fisini cektikten ve kapattiktan sonra serin ve kuru bir yerde saklayin.

* Pilin asiri desarj olmasini 6nlemek icin en az ¢ ayda bir sarj edin.

® Uriind tasimak icin istasyonun fisini cektiginizden, robotu kapattiginizdan ve su tanklarini bosalttiginizdan emin olun. Ayrica, temizleme soltisyonu kartusunu
bosaltin ve durulayin, tamamen kurumaya birakin ve ardindan yeniden takin.

* Orijinal ambalajin kullaniimasi tavsiye edilir.

Uluslararasi Sembollerin A¢iklanmasi

L - KORUYUCU TOPRAK (Koruyucu ) semboli [sembol IEC 60417-5019 2009-02)]

RF Spesifikasyonu

Hizmet Protokol Frekans Araligi Maks. Cikis Gucl
WiFi 802.11b/g/n 2400-2483,5 MHz <20dBm
Bluetooth BLE V4.1 2400-2483,5 MHz <10dBm




@ Uriinii Genel Bakis
@ Robot (Ustten Gérinim)

(& -Sadece Paspas/Cocuk Kilidi

*Yalnizca Paspas'l baslatmak icin
basin

*Cocuk Kilidini etkinlestirmek/devre
disi birakmak icin 3 saniye basili tutun

() |Gug/Temizlik

*Robotu acmak veya kapatmak icin

basili tutun
*Temizligi baslatmak icin basin
-Gu¢ Gosterge Isigi
*Beyaz: Pil seviyesi> %15
*Kirmizi: Pil seviyesi< %15

*Nefes alma: Sarj etme veya baslatma

*Hizlica kirmizi yanip séniyor: Hata

*DOnusumlu olarak kirmizi ve beyaz
yanip séner: Uzaktan izleme veya seyir

() -iskele

*Robot iskelede degil: Kenetlenmeyi

baslatmak icin basin

*Robot rihtimda: Bosaltmayi baslatmak
icin basin/Paspas bezlerini yilkamak icin

basili tutun

Not: Calisan bir robotu duraklatmak igin herhangi bir
diigmeye dokunun. Robot mobilya veya cihazlarin altini
temizlerken ¢}

ve ardindan duraklatmak icin () égesine ¢ift dokunun.

A1-1-Dikey Tampon

A1-2- LiDAR Sensor

A1-3- Mikrofonlar
A1-4-Yukari Sensor
A1-5-Istasyon Konumlandirici

A1-6-LED Dolgu Isigi

A1-7-Reaktif Yapay Zeka Engel Tanima Sensori

A1-8-Duvar Sensoru

€ Robot (Alttan Gorunam)
A2-1-Yikseklik Sensorleri

A2- 2-Hali Sensoru

A2-3-Cok Yonlu Tekerlek

A2-4-Yan Firca

A2-5-Ana Firca Kapagi

A2-6- Ana Fircalar

A2-7-Ana Firca Kapagi Mandallari
A2- 8-Ana Tekerlekler

Robot (Ust Kapak Cikariimis)
A3-1-Sifirlama Dugmesi

A3-2-Tampon

A3-3-Toz Haznesi

A3-4-Emis Girisi

A3-5-Manyetik Ust Kapak

A3-6-Sesli Asistan ve WiFi Gosterge Isigi

*Yavagca yanip sonuyor:
Baglanti bekleniyor
+Hizlica yanip séniyor: Baglaniyor

«Titriyor: Calistirma veya sesli asistan
hazir

A3-7-Sarj Kontaklari

A3-8-Hava Cikislari

A3-9-Iletisim Sensori
A3-10-Kendinden Doldurmasi Port
A3-11-VibraRise Modulu

VibraRise Modulu
A4-1-Mop Bezi Baglanti Yuvasi
A4-2- Titresim Modulu

A4-3-Mop Bezi Montaj Mandallari
A4- 4-Mop Bezi Montaj
A4-5-Edgewise Paspaslama Modulu

VibraRise Paspas Bezi

A5-1-A5-1—Cirt Cirth Mop Bezler
Not: Paspas bezini duz bir sekilde yerine
sabitleyin.

Edgewise Paspas Bezi

Cop Kovasi

A7-1-Yikanabilir Filtre

A7- 2-Hava Girisi

A7-3-Emis Girisi

A7-4-Toz HaznesiKapagi Mandali
A7-5-Toz Haznesi Kapagi
A7-6-Toz Kovasi Mandali

Dock Base
€ Tek Kullanimlik Toz Torbasi

@ Guc¢ Kablosu

@D Bos Yikama Dolum iskelesi

A11-1-Istasyon Kapagi
A11-2-Su Tanki Kolu
A11-3-Su Tanki Mandali
A11-4-Temiz Su Tanki
A11-5-Toz Haznesi Kapagi



A11-6-Kurutma Havasi Cikislari

A11-7-Istasyon Tabani

A11-8-Su Filtresi

A11-9- Filtre

A11-10-Sarj Kontaklari

A11-11- Robot Dolum Portu

A11-12-Edgewise Paspaslama Modulundn
Temizleme Tepsisi

A11-13-Kirli Su Tanki
A11-14-Durum Gosterge Isigi

*Yanip Sénen Isik: Bosaltma / Paspas yikama
*Kirmizi: istasyon hatasi
*Kapali: Gug kapali/Sarj oluyor

A11-15-Mop Yikama Modulu
A11-15-1-Yiksek Hizli Bakim Firca
A11-15-2-Yikama Seridi

A11-15-3-Temiz Su Dagiticilari

A11-15-4- Bakim Fircasi Mandal
A11-16-Temizleme Sollsyonu Dispanseri
A11-17-Toz Torbasi Yuvasi
A11-18-Istasyon Konum Isareti

A11- 19-Emis Girisi

Bos Yikama Dolum Yuvasi

(Arkadan Goranim)
A12-1-Gug Kablosu Saklama Yuvasi
A12-2-Gli¢ Baglanti Noktasi
A12-3-Kablo Cikislari

Not: Guig kablosu her iki taraftan da
cikabilir.

@ Kurulum
@D Onemli Bilgiler

B1-1- Kablolari, sert veya keskin nesneleri (givi
ve kablolari, sert veya keskin nesneleri (ivi ve
cam gibi) ve gevsek nesneleri yerden kaldirin ve
kisisel yaralanma veya miilk hasarini 6nlemek
icin dengesiz, kirilgan, degerli veya tehlikeli
nesneleri robotun icine dolanmasi, robot
tarafindan vurulmasi veya devrilmesinden
kaynaklanan hasarlari 6nleyin.

B1-2- Robotu ylksek bir alanda (dubleks daire gibi)
kullanirken, kisisel yaralanma veya maddi
hasarla sonuclanabilecek kazara
dismeleri 6nlemek icin her zaman fiziksel
bir glivenlik bariyeri kullanin.

Notlar:

*Robotu ilk kez kullanirken, tim temizlik rotasi boyunca
onu takip edin ve olasi sorunlari izleyin. Robot ileriki
kullanimlarda kendi kendine temizlik yapabilecektir.
+Paspas bezlerinde asiri kir birikmesini dnlemek igin, ilk
paspaslama déngulstinden énce zeminler en az g kez
vakumlanmalidir.

Montaj

B2-1- Tasima sirasinda paspas ytkama modulina
sabitlemek icin kullanilan kopugu
yuvanin altindan ¢ikarin

B2-2- Tabanin her iki tarafina ve ortadaki
baglanti parcasini

tik sesi duyana kadar

sikica bastirarak istasyon tabanini takin.

B2-3- Gug kablosunu istasyonun arkasina baglayin
ve fazla kabloyu saklama yuvasinin icinde
tutun.

Not: Glig kablosu her iki taraftan da cikabilir.

@ Istasyonun Konumlandirilmasi

Istasyonu sert, diiz bir zemine (ahsap/kiremit/beton
vb.), duiz bir duvara yerlestirin ve en az 0,8 m (2,62 ft)
ylksekliginde bir alan ayirin, 042 m (1,38 ft)
genisliginde ve 1 m (3,28 ft) derinligindedir. Mobil
uygulama ile daha iyi bir deneyim icin konumun iyi
bir WiFi kapsama alanina sahip oldugundan emin
olun. Fisi takin ve durum gosterge isiginin agik
oldugundan emin olun.

B3-2-0,8 m'den (2,62 ft) fazla
B3-3-0,42 m'den (1,38 ft) fazla

Notlar:

*Gug kablosu yere dikey olarak sarkarsa, robot tarafindan

yakalanabilir ve yuvanin hareket etmesine veya
baglantisinin kesilmesine neden olabilir. Fazla kabloyu
saklama yuvasinin iginde tutun.
«Istasyon agikken durum gésterge I51§1 yanar ve robot
sarj olurken séner.
*Bir hata olusursa durum goésterge 151§1 kirmiziya déner.
«Istasyonu ates, I1si ve sudan uzak, sert ve diiz bir zemine
yerlestirin. Robotun havada asili kalabilecegi dar
alanlardan veya kaginin.
+Istasyonun yumusak bir yiizeye (hali/mat) yerlestirilmesi
istasyonun egilmesine ve yanasma ve ayrilma
sorunlarina neden olabilir.
+Rihtimi dogrudan giines 1sigindan veya Istasyon konum
isaretini engelleyebilecek herhangi bir seyden uzak tutun,
aksi takdirde robot rihtima geri donemeyebilir.
«Temiz su tanki, kirli su tanki, ytksek hizli bakim firgasi,
tek kullanimlik toz torbasi, kenarli paspas modulinin
temizleme tepsisi, temizleme soliisyonu dispanseri veya su
filtresi olmadan istasyonu kullanmayin.



«Istasyonun bakimini Rutin Bakim'a gére yapin. Istasyon gi¢

kablosunu veya sarj temas noktalarini islak bir bez veya kagit

mendille temizlemeyin.

«Tum istasyonlar fabrikadan ¢ikmadan 6nce su bazli testlere
tabi tutulur. iskelenin su yolunda az miktarda su kalmasi
normaldir.

€D Agma ve Sarj Etme

Robotu agmak icin (1) digmesine basili tutun. Gig
gobstergesi 151§1 sabit olana kadar bekleyin ve
ardindan robotu yuvanin yerlestirin. Istasyonunun
oldugundan emin olun. ArdindanJdigmesine
basin ve robot sarj icin otomatik olarak yuvaya geri
doénecektir. Robot, dahili bir yiuksek performansli
lityum iyon sarj edilebilir pil paketi ile donatilmistir.
Bakimini yapmak iin pil performansi, robotu sarjli
tutun.

B4-1- Istasyon durum gésterge 1s1§1 kapali, robot

gug gosterge 15131 agik: Sarj oluyor

Not: Pil zayif oldugunda robot agilmayabilir. Bu
durumda, robotu sarj etmek icin Istasyona yerlestirin.

Uygulamaya Baglanma

1. Uygulamayi Indirin

Uygulamay! indirmek ve yliklemek icin App
Store veya Google Play'de "Roborock "u
arayin veya QR kodunu tarayin.

2. WiFi'yi Sifirla

"WiFi Sifirlaniyor" sesli mesajini duyana kadar Q@ ve
0 tuslarina ayni anda basili tutun. Sesli asistan
ve WiFi gosterge 1s1§1 yavasca yanip séndugiinde
sifirlama islemi tamamlanmistir. Robot daha sonra
bir baglanti icin bekleyecektir.

Not: Yonlendirici yapilandirmaniz, unutulan bir sifre veya

baska bir nedenle robota baglanamiyorsaniz, WiFi'yi sifirlayin
ve robotunuzu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

3. Cihaz Ekleme

Roborock uygulamasini agin, "Cihaz Ekle" veya "+"
digmesine dokunun ve uygulama ici kilavuzu
izleyerek cihazinizi ekleyin.

Notlar:

*Gergek siireg, devam eden uygulama gtlincellemeleri

nedeniyle degisebilir. Uygulamada verilen kilavuzu

takip edin.

*Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

*Robot bir baglanti icin 5 dakikadan fazla beklerse, WiFi
otomatik olarak devre disi birakilacaktir. Yeniden
baglanmak istiyorsaniz, devam etmeden dnce WiFi'yi
sifirlayin.

@ Kullanim Talimatlar

@D Temiz Su Tankinin Doldurulmasi

Istasyon kapagini agin, temiz su deposunu
kaldirin, kapagini agin ve ardindan musluk ile
doldurun. Doldurduktan sonra kapagi kapatin,
mandali kilitleyin ve ardindan temiz su
deposunu istasyona yerlestirin.

Notlar:

*Deformasyonu énlemek igin sadece soguk su kullanin.
+Su tankinin disinda su lekeleri kalirsa, depoyu

yeniden takmadan énce bunlari yumusak, kuru bir

bezle silin.

*Hasari 6nlemek icin, temiz su deposuna herhangi bir
dezenfektan eklemeyin. Yiksek konsantrasyonda
temizleme sollisyonu olusmasini 6nlemek icin soliisyonu
sadece temizleme sollisyonu dispanserine ekleyin.

@ Temizlik Solusyonu Ekleme

1. Toz haznesi kapagina basarak acin, tim
temizleme sollisyonu dispanserin alt
sapindan cekerek cikarin ve ardindan sert,
diz bir ylzeye yerlestirin.

Not: Hasari 6nlemek icin toz haznesi kapagini cekerek
agmayin.

2. Dispanserin kapagini agin ve temizleme
sollsyonu ekleyin.

3, Kapagr kapatin ve kartusu yuvaya geri
yerlestirin. Klik sesiyle kilitlendigini duyana
kadar kartusa basin.

4, Toz haznesinin kapagini yerinde kapatin ve
toz haznesinin glvenli bir sekilde
kapatildigindan emin olun

Notlar:

*Temizleme sollisyonu eklemeden 6nce temizleme
soltisyonu dispanserinin tamamen cikarildigindan emin
olun.

*Hasari 6nlemek icin herhangi bir dezenfektan kullanmayin
ve sadece Roborock tarafindan énerilen temizleme
soliisyonunu sollisyon dispanserinde kullanin.

+Ekledikten sonra robot, optimum paspaslama performansi
saglamak i¢in 6nceden ayarlanmis orana gére paspas
yikama ve robot su tankinin yeniden doldurulmasi igin suya
otomatik olarak temizleme soltisyonu ekleyecektir.
*Temizlik soltisyonu pakete dahil degildir. Gerekirse
bir tane satin alin.



*Gunlik olarak zemin temizleme soltisyonu kullaniimiyorsa,
bu adimi atlayabilir veya Akilli Temizlik Soltisyonu
Doldurma 6zelligini uygulamada devre disi birakabilirsiniz.

A¢ma/Kapama

Robotu agmak igin

adresini basil tutun()Gug gésterge 151§ yanacak
ve robot bekleme moduna gegecektir.

Robotu kapatmak ve temizlik dénglsuni
tamamlamak icin 1y adresini basili tutun.

Not: Robot sarj edilirken kapatilamaz.
Temizlige Baslama

Temizlige baslamak icin(!) tusuna basin. Robot
temizlik rotasini planlayacak ve her odada 6nce
kenarlari gizecek ve ardindan odayi zikzak
dolduracaktir. Boylece robot tim odalari tek
tek, ve verimli bir sekilde temizler.

Notlar:

*Temizlikten 6nce, kablolari (yuvanin gti¢ kablosu dahil) ve
degerli esyalari yerden toplayin. Gevsek esyalar
robot tarafindan striiklenebilir ve elektrikli cihazlarin
baglantisinin kesilmesine veya kablolarin ve
esyalarin hasar gérmesine neden olabilir.

*Her temizlik gorevine baslamadan énce, paspas bezlerinin
diizgtin bir sekilde takildigindan emin olun.

*Robotun yuvaya otomatik olarak dondiginden emin
olmak icin, robotu yuvadan baslatin ve temizlik sirasinda
yuvay! hareket ettirmeyin.

+Pil seviyesi cok diistikse temizlik baslatilamaz. Temizlige
baslamadan 6nce robotun sarj olmasini bekleyin.

*Bir temizlik dongusu sirasinda pil azalirsa, robot
otomatik olarak yuvaya geri donecektir. Sarj olduktan
sonra robot kaldigi yerden devam edecektir.

*Temizlik 10 dakikadan daha kisa stirede tamamlanirsa,
robot alani iki kez temizleyecektir.

*Robot, haliyl temizlemek icin paspas bezi baglantilarini geri
cekecektir. Ayrica kaginmak icin uygulamada haliy!
Girilmez Bolge olarak ayarlayabilirsiniz.

Nokta Temizligi

Nokta temizligini baslatmak i¢in @ ve ()
adreslerine ayni anda basin. Temizlik aralig::
Robot, kendi Gizerinde ortalanmis 1,5 m (4,9 ft) x
1,5 m (4,9 ft) kare alani temizler.

Not: Nokta temizliginden sonra robot otomatik olarak
baslangig noktasina dénecek ve bekleme moduna
gegecektir.

Sadece Paspas

Yalnizca Paspas'l baslatmak icin & dugmesine
basin. Ana fircalar ve yan firca yukselir, ana fircalar
ve fan ¢alismayi durdurur ve VibraRise modulu
alcalir.

Not: Diger temizleme modlariyla karsilastirildiginda, Yalnizca
Paspas'tan kaynaklanan guriiltii cok daha dustkttr.

Duraklat

Robot temizlik yaparken, duraklatmak icin

herhangi bir digmeye dokunun. Mobilya veya
cihazlarin altini temizlerken, duraklatmak icin(!)
tusuna dokunun ve ardindan iki kez (1) tusuna
dokunun. Temizlemeye devam etmek icin (1)
tusuna basin. Duraklatiimis bir robotta tusuna()
basin. robotunu kullanarak yuvaya geri gdnderin ve
paspas bezlerini yikamak ve ardindan temizlige
devam etmek icinJ tusuna basili tutun.

Not: Duraklatilmis bir robotu manuel olarak rihtima
yerlestirmek mevcut temizlemeyi sonlandiracaktir.

Uyku

Robot 10 dakikadan fazla duraklatilirsa, uyku
moduna gegecek ve gli¢ gosterge 151§ birkag
saniyede bir yanip sénecektir. Robotu tekrar
aktif etmek icin herhangi bir digmeye basin.

Notlar:

*Robot sarj olurken uyku moduna gegmeyecektir.
*Robot 12 saatten fazla uykuda kalirsa otomatik olarak
kapanacaktir

Paspas Yikama

Temizlik sirasinda robot, paspas yikama ve su
tankini yeniden doldurmak icin ne zaman
yuvaya doénmesi gerektigini otomatik olarak
belirler paspaslama performansini en st
dizeye cikarmak igin. Yikamayr manuel olarak
baslatmak icin () basili tutun veya uygulamada
ilgili dugmeye dokunun. Yikamayi durdurmak
icin herhangi bir digmeye basin.

Notlar:

*Robotun paspas bezlerini otomatik olarak yikadigindan
emin olmak icin, yuvadan baslatin ve temizlik sirasinda
yuvayi hareket ettirmekten kaginin.

*Paspas yikama sikligi ve modu uygulamada degistirilebilir.

+Sicak sudan kaynaklanan yaniklari 6nlemek igin temiz su
tankina dokunmayin.

Bosaltma

Temizlikten sonra robot geri donecek ve
gerektiginde otomatik bosaltma baslayacaktir.
Bosaltmayi manuel olarak baslatmak icin
yerlestirilmis robotta (Jtusuna basin veya
uygulamadaki ilgili digme. Bosaltmayi
durdurmak icin herhangi bir digmeye basin.

Notlar:
*Bosaltma islemi uzun stre kullaniimadan birakildiginda, ¢cép
kovasini manuel olarak bosaltin ve optimum bosaltma
performansi icin hava girisinin acik oldugundan emin olun.
*Otomatik bosaltma uygulamada devre disi birakilabilir.
+Sik sik elle bosaltmaktan kaginin.
+*Toz haznesi kapagi kapali olmadan veya tek kullanimlik
toz torbasi yerine takilmadan kullanmayin.



Kurutma

Paspas yikandiktan veya temizlendikten sonra,
kurutma gerektigi gibi baslayacaktir. Kurutmayi
manuel olarak baslatmak veya durdurmak icin

Mobilya veya cihazlarin altindayken, (1) tusuna 0 Rutln Ba klm

dokunun ve ardindan,

duraklatmak icin () tusuna cift dokunun. Notlar:

*Urtinii temizlemeden veya bakimini yapmadan énce arin

uygulamadaki ilgili diigmeye dokunun. Hata l‘)’ef!§ PfiZde”kF'_kar"matdéf- sre dedicebil
Notlar: Bir hata olusursa, gii¢ gésterge isigi kirmizi renkte Aii'fr::r: Isr:nlg'ngq:rzzna“r;?:eg‘): ale::fze:'r']'a‘l
+Kurutma sirasinda kurutma havasi cikislarindan uzak yanip séner veya durum gésterge Isigi sabit kirmizi degigtiriné Y g  parg:
durun. o renkte yanar. Uygulamada bir agilir bildirim géruntr
*Kurutma suresi uygulamada degistirilebilir. ve sesli bir uyari duyulabilir. D Ana Flrgalar
*Otomatik kurutma uygulamada devre disi Notlar:
birakilabilir. +Robot, 10 dakikadan uzun siire arizali durumda * Her 2 haftada bir temizleyin ve her 6-12 ayda bir degistirin.
$arj etme braki  olarak vk ’ . D1-1-Ana Firca Kapagi
2 ) . _ irakilirsa otomatik olarak uyku moduna gegecektir. . =
Temizlikten sonra robot sarj olmak icin otomatik +Arizali bir robotu manuel olarak rihtima yerlestirmek D1-2-Ana Firca Kapagi Mandallari
olarak yuvaya geri dénecektir. Duraklatilan robotu mevcut temizligi sonlandiracaktir. D1- 3-Ana Fircalar
yuvaya geri géndermek icin () digmesine basin. . . D1-4-Ana Firga Yataklari
Robot sarj gl gosterge 151g1 yanacaktir. Sistemin Sifirlanmasi D1-5-Robotu ters cevirin ve ana firca kapagini
) Bir digmeye basildiginda robot yanit ¢ikarmak icin iki mandali iceri dogru bastirin.
Not: Robot yuvay bulamazsa, otomatik olarak baslangi¢ vermiyorsa veya kapatilamiyorsa, manyetik tist

konumuna geri dénecektir. Yeniden sarj etmek icin robotu kapag cikarip Sifirla digmesine basarak sistemi

manuel olarak yuvaya yerlestirin. sifirlayin. D1-6-Ana fircalari kaldirin, disari ¢ekin ve ana firca
DND Modu yataklarini ¢ikarin. Ana firgalarin ve yataklarin
Varsayllan Rahatsiz Etmeyin (DND) siresi 22:00 Not: Sistem sifirlandiktan sonra, programii temizlik ve WiFi her iki ucundaki dolanmis killari veya kirleri

ile 08:00 arasindadir. DND modunu devre disi gibi meveut ayarlar fabrika ayarlarina geri ydklenir. temizleyin.

blrak;'nak Veyi ﬁNDbiQVESi”i degg,f,iBmEK-- icin D1-7-Ana firga yataklarini yeniden takin. Ardindan, ana
uygulamayr  kullanabilir -~ veya suresi . Sy )

boyunca otomatik yiikleme, bosaltma  ve Fabrika Ayarlar|n| Geri Yukleme fircalari yeniden takin ve ana firganin, ana firga

kurutmay etkinlestirip etkinlestirmeyeceginizi, Sistem sifirlamasindan sonra robot dtizgun yataginin ve robot tizerindeki okun renginin

gosterge isiklarini karartip karartmayacaginizi calismazsa, glicti agin. () Basin ve basili tutun e§|e§tlg|nderj emin cl>lun4 o
veya sesli mesajin ses seviyesini dusirip ve ayni zamanda "Fabrika ayarlari geri yukleniyor."  D1-8- Ana firca kapagini yeniden takin. Dort disinin
distrmeyecedinizi ayarlayabilirsiniz. mesajini duyana kadar Sifirla digmesine basin. yuvalara tam olarak oturdugundan emin olun
Bu islem yaklasik 5 dakika surecektir. ve bir klik sesiyle kilitlendigini duyana kadar
K Kilidi Sesli mesajini duyana kadar sifirla tusuna basin. ana firca kapagina bastirin.
Gocuk Kilidi Robot daha sonra fabrika ayarlarina geri
Cocuk Kilidini etkinlestirmek/devre disi birakmak ytiklenecektir.

icin tusuna (@ tusunabasili tutun.

Bunu uygulamadan da

ayarlayabilirsiniz. Etkinlestirildiginde, robot
hareketsizken diigmeye basilmasina tepki
vermeyecektir. Robot temizlenirken veya
yerlestirilirken, herhangi bir digmeye dokunun.



Notlar:

*Ana fircalarin islak bir bezle silinmesi tavsiye edilir.

Ana

fircalar 1slaksa, dogrudan guines isigindan uzakta hava ile
kurutun.

+Ana fircalari temizlemek icin agindirici temizlik sivisi veya
dezenfektan

kullanmayin.

€3 Yan Firca

* Aylik olarak temizleyin ve her 3-6 ayda bir degistirin.

Yan firca vidasini sékin. Yan fircayl cikarin ve
temizleyin. Ardindan, merkezi olugu robot
Gzerindeki ylkseltiimis konumla hizalayin ve yan
fircay yeniden takmak icin vidayi sikin.

@ Cok Yonlu Tekerlek

* Gerektigi gibi temizleyin.

D3-1-Aksi kaldirmak ve tekerlegi ¢ikarmak igin kiiglik
bir tornavida gibi bir alet kullanin.

Not: Cok yonli tekerlek braketi ¢ikarilamaz.

D3-2-Tekerlegi ve aksi su ile durulayarak sag ve

kirden arindirin. Havayla kurutun, yeniden
takin ve tekerlegi ve aksi yerine bastirin.

& Ana Tekerlekler
* Gerektigi gibi temizleyin.
Ana tekerlekleri yumusak, kuru bir bezle temizleyin.

€ Cop Kovasi

* Gerektigi gibi temizleyin.

D5-1-Robotun manyetik Gst kapagini gikarin ve ¢ép
kovasini ¢tkarmak icin ¢ép kovasi
mandalini sikistirin.

D5-2-Toz haznesinin kapak mandalini
sikistirarak agin ve yikanabilir filtreyi
¢ikarin, ardindan ¢op haznesini bosaltin.

D5-3-Toz haznesini temiz su ile doldurun,
yikanabilir filtreyi tekrar takin ve toz
haznesinin kapagini kapatin. Toz haznesini
hafifce calkalayin ve ardindan kirli suyu
dokun.

Not: Tikanmayi énlemek icin, herhangi bir temizleme

sivisi olmadan sadece temiz su kullanin.

D5-4-Tekrar takmadan 6nce toz haznesinin ve

yikanabilir filtrenin iyice kurumasi icin en az
24 saat bekleyin.

€ Yikanabilir Filtre
Her 2 haftada bir temizleyin ve her 6-12 ayda bir degistirin.
D6-1-Toz haznesi kapak mandalini sikistirarak
acin ve yikanabilir filtreyi ¢cikarin.
D6-2-Filtreyi tekrar tekrar durulayin ve mumkin
oldugunca ¢ok kiri ¢ikarmak icin hafifce
vurun.

Not: Olasi hasari 6nlemek icin filtrenin ylzeyine ellerinizle,
fircalarla veya sert nesnelerle dokunmayin.
D6-3-Tekrar takmadan 6nce filtrenin iyice kurumasi

icin en az 24 saat bekleyin.

@D Edgewise Paspas Bezi

* Gerektigi gibi temizleyin ve her 3-6 ayda bir degistirin.

D7-1-Mop bezinin ortasindaki vidayi sokin.
Paspas bezini yikayin ve havada kurutun.

Not: Kirli bir paspas bezi paspaslama performansini
etkileyecektir. Kullanmadan dnce temizleyin.

D7-2-Mop bezini yeniden takin ve vidayi sikin.

€ VibraRise Paspas Bezi

* Gerektigi gibi temizleyin ve her 3-6 ayda bir degistirin.

D8-1-Mop bezini mop yuvasindan ¢ikarin. Paspas
bezini temizleyin ve havayla kurutun.

Not: Kirli bir paspas bezi paspaslama performansini

etkileyecektir. Kullanmadan 6nce temizleyin.

D8-2-Mop bezini baglanti yuvasinin agikligindan igeri
kaydirin ve ardindan duz bir sekilde yerine
yapistirin.

@ Robot Sensorleri

* Gerektigi gibi temizleyin.

Dahil olmak Gizere tim sensorleri silmek ve
temizlemek icin yumusak, kuru bir bez kullanin:
D9-1-Yukari Yonli Sensér

D9-2-istasyon Bulucu

D9-3-Reaktif Yapay Zeka Engel Tanima Sensori
D9-4-Duvar Sensori

D9-5-Iletisim Senséri

D9-6-Yikseklik Sensorleri

D9-7-Hali Senséri

@D Sarj Kontaklari

* Gerektigi gibi temizleyin.

Robot ve yuvadaki sarj kontaklarini silmek icin
yumusak, kuru bir bez kullanin.

@D istasyonunTasinmasi

istasyonu hareket ettirmek icin, bir elinizle
arkadaki gui¢ kablosu yuvasini ve diger elinizle 6n
panonun ig tarafini kavrayin.



Istasyonun diismesini 6nlemek icin istasyon
tabanini, istasyon kapagini veya toz haznesi
kapagini dogrudan kaldirmayin.

@R Kirli Su Tanki

* Gerektigi gibi temizleyin.

Kirli su deposunun kapagini agin ve kirli

bosaltin. Depoyu temiz su ile doldurun

su koyun, kapadi kapatin, mandali kilitleyin ve
calkalayin. Kirli suyu disari dokin. Kapagi kilitleyin
ve tanki yeniden takin.

Notlar:

*Deformasyonu énlemek icin sadece soguk su kullanin.

+Su takinin disinda su lekeleri kalirsa, su tankini
yeniden takmadan 6nce bunlari yumusak, kuru bir
bezle silin.

&P Yiksek Hizli Bakim Firgasi

*Gerektigi gibi temizleyin ve her 6-12 ayda bir degistirin.

Yiksek hizli bakim fir¢asini kaldirin

mandali ve fircayi ¢ikarin. Yuksek hizl bakim

firgasina dolanmis nesneleri ¢ikarin ve firgay
durulayarak temizleyin. Fircayi tekrar takin ve
yerine kilitleyin.

@B Su Filtresi

* Gerektigi gibi temizleyin.

Su filtresini mandalindan disari ¢ekin. Suyla
durulayin, temizleme lavabosunu silmek icin
yumusak, kuru bir bez kullanin ve ardindan filtreyi
yeniden takin. Klik sesiyle kilitlendigini duyana
kadar filtreyi asagi bastirin.

Edgewise Paspas Modulinun
Temizleme Tepsisi

* Gerektigi gibi temizleyin.

D15-1- Temizleme tepsisini ¢ikarin.

D15-2- Temizleme tepsisini su ile durulayin.

D15-3- Temizleme tepsisini yeniden takin.
@D Tek Kullanimlik Toz
Torbasinin Degistiriimesi

* Gerektigi gibi degistirin.
D16-1- Agmak icin toz kapagina basin.

Not: Hasar gérmesini énlemek icin kapgini cekerek agmayin.

D16-2- Tek kullanimlik toz torbasini ¢ikarin ve atin.

Notlar:

+Toz torbasi sapl, sizintiyi 6nlemek igin gikarildiginda
torbayi kapatir.

*Toz torbasini kapatmadan 6nce daima bir toz torbasi
takin.

Torba olmadan otomatik bosaltmayi 6nlemek icin
Otomatik bosaltmayi uygulamadan da

devre disi birakabilirsiniz.

D16-3- Filtreyi kuru bir bezle temizleyin, yeni bir
tek kullanimlik toz torbasini yuvaya

sonuna kadar ve esit sekilde yayin.

Not: Atiklarin disari ¢lkmasini ve yuvaya zarar vermesini
onlemek icin tek kullanimlik toz torbasinin dizgin sekilde
takildigindan emin olun.

D16-4-Toz haznesinin kapagini kapatarak
toz haznesinin glvenli bir sekilde
kapatildigindan emin olun.

Temel Parametreler

Robot

Model

S90VER 14,4

Ak

V/6400 mAh
(TYP) lityum-iyon
pil

Nominal Girig

20VDC2,5A

Not: Seri numarasi robotun alt bir etiketin tizerindedir.

Bos Yikama Dolum Iskelesi

Model EWFD32HRR
Nominal Girig

Gerilimi 220-240 VAC
Nominal Frekans 50-60 Hz
Nominal Giris (Toz

toplama) 3A
Nominal Giris

(Sicak suyla 5.8A
paspas yilkama)

Nominal Giris 09A

(Sarj ve kurutma)

Nominal Cikis 20VDC2,5A




Ortak Sorunlar

Sorun

¢éziim

Glg agilamiyor

+Pil zayif. Robotu yuvaya yerlestirin ve kullanmadan énce sarj edin.
+Pil sicakligi ok dusuik veya ¢ok yliksek. Robotu sadece 4-40°C (39-104°F) araliginda kullanin.

*Dock glice bagli degil. Gug kablosunun her iki ucunun da dizglin baglanip baglanmadigini kontrol edin.

Sarj edilemiyor

+Zayif temas. Dock ve robotun sarj kontaklarini temizleyin.

*Durum gosterge isiginin acik oldugunu kontrol edin.

*Yiksek veya dusuk sicakliklarda kullanildiginda robot, pil émrini uzatmak icin sarj hizini otomatik
olarak azaltacaktir.

Yavas sarj

«Sarj kontaklari kirli. Kuru bir bezle silin.

iskeleye geri déniilemiyor

«Iskelenin yakininda cok fazla engel var. Onlar temizleyin veya iskeleyi acik bir alana tasiyin.
*Robot iskeleden ¢ok uzakta. Daha yakina yerlestirin ve yeniden deneyin.

Anormal davranis

- Robotu yeniden baslatin.

Temizlik sirasinda guralta

+*Ana fircalar, yan fircalar veya ana tekerlekler sikismis olabilir. Robotu kapatin ve bunlari temizleyin.
*Cok yonli tekerlek sikismis olabilir. Temizlemek tizere ¢ikarmak icin bir tornavida kullanin.
+VibraRise moduli anormal. Moduliine sekilde takildigini ve herhangi bir nesnenin sikisip sikismadigini kontrol edin.

WiFi'ye baglanilamiyor

*WiFi devre disi. WiFi'yi sifirlayin ve tekrar deneyin.

«Zayif WiFi sinyali. Robotu daha iyi WiFi olan bir alana tastyin.

*Anormal WiFi baglantisi. WiFi'yi sifirlayin, en son uygulama strimunu indirin ve yeniden deneyin.

*WiFi'ye aniden baglanilamiyor. Yénlendirici ayarlarinizda bir hata olabilir. Sorun giderme konusunda yardim

icin Roborock musteri hizmetleri ile iletisime gegin.

Robot rihtimdayken zaman
gug gekiliyor mu?

Robot, pil performansini korumak icin yerlestirilmis haldeyken gl cekecektir, ancak gl tuketimi
son derece dusuktar.




Sorun

C6zum

Robotun sarj edilmesi gerekiyor mu
ilk G¢ kullanim icin en az 16 saat boyunca?

*Hayir. Lityum-iyon pillerin hafiza etkisi yoktur. Robot tamamen sarj edildikten sonra kullanilabilir.

Robot yeniden sarj edildikten sonra
temizlige devam etmiyor

*Robotun DND modunda olmadigindan emin olun. DND modu otomatik yliklemeyi dnleyecektir.
*Robot manuel olarak yuvaya yerlestirilirse veya digmelere basilarak yuvaya gonderilirse, temizlige
devam edin.

Robot belirli noktalari kagirmaya baslar

*Duvar sensori, ugurum sensorleri veya hali sensori kirli olabilir. Bunlari yumusak, kuru bir bezle temizleyin.

Kotl temizleme performansi ve/veya toz
sizintisi

+Cop kutusu dolu ve bosaltilmasi gerekiyor.
+Filtre tikanmis ve temizlenmesi gerekiyor.
+*Ana fircalar karismis. Ana fircalari temizleyin.

Paspaslama sirasinda su yok veya ¢ok az

- Su akisint artirmak i¢in mobil uygulamayi kullanin.

Robot, nokta temizliginden sonra veya
manuel olarak hareket ettirildiginde sarj
yuvasina geri ddnemez

*Nokta temizliginden veya 6nemli bir konum degisikliginden sonra robot haritayi yeniden olusturacaktir.

«Sarj yuvasi ¢ok , sarj etmek icin geri dénemeyebilir ve sarj yuvasina manuel olarak yerlestirilmesi gerekir.

Zamanlanmis temizlik calismiyor

- Robotu sarjli tutun. Programli temizlik yalnizca pil seviyesi %15'in Uzerinde oldugunda baslayabilir.

Durum gésterge 151§1 sabit kirmizidir

*Voltaj hatasi. Yerel voltajin yuvada listelenen gereksinimleri karsilayip karsilamadigini kontrol edin.
*Temiz su deposunun yerlesimini kontrol edin veya gerektiginde depoyu yeniden doldurun.

«Kirli su tanki yerlesimini kontrol edin veya tanki gerektigi gibi bosaltin.

*Temizleme lavabosunun su filtresinin diizgiin takilip takilmadigini kontrol edin.

Bosaltma performansinda azalma veya
bosaltma sirasinda olagandisi glrulti

*Ana fircalar veya ana firca kapagi diizgiin takilmamis. Kontrol edin ve yerine takin.
*Filtre, hava kanali, tek kullanimlik toz torbasi, emme girisi, hava girisi veya ¢ép kovasi tikali.
Tikanikliklar gidermek icin temizleyin.

Sesli uyari Hata 42 olusur ve bakim fir¢asi

modulu temizleme lavabosunun bir
tarafinda durur

*Firca moduli sol tarafta durursa sikismis olabilir. Sikisan 6geleri ¢cikarin.
*Firca moduli sag tarafta duruyorsa, su filtresi tikanmis veya yerine takilmamis olabilir.
Temizleyin ve yerine takin.




Sorun

Cozum

Azaltilmis paspas ytkama
performansi

*Paspas bezleri duizgiin takilmamis. Bunlari baglantilara diz bir sekilde yapistirin.
*Zemin kirli. Daha iyi temizlik icin uygulamada paspas ylkama modunu "Derin" olarak degistirin.

Otomatik bosaltma yapilamiyor

*Otomatik bosaltma devre disi. Uygulama ii ayarlari kontrol edin.

*Toz haznesi kapagi kapali degil. Kontrol edin ve kapatin.

*Robot temizlik yapmadan rihtima geri dénerse otomatik bosaltma tetiklenmeyecektir.

*Robot, DND modunda yuvaya déndikten sonra otomatik olarak bosalmayacaktir. Temizleme siresini veya
DND sdresini ayarlayin veya manuel olarak bosaltmaya baslayin.

*Robot rihtima manuel olarak tasinirsa otomatik bosaltma tetiklenmeyecektir. Manuel olarak bosaltmaya
baslayin.

Paspas bezleri ylkanamiyor

*Paspas bezleri kullanilmadigi takdirde yikanmayacaktir.

*Robot istasyondan baslamazsa veya uygulama haritasinda rihtim bulunmazsa, paspas yikama igin istasyona
dénmeyecektir.

*Temiz su deposunun yerlesimini kontrol edin veya gerektiginde depoyu yeniden doldurun.

«Kirli su tanki yerlesimini kontrol edin veya tanki gerektigi gibi bosaltin.

*Temizleme lavabosunun su filtresinin dizgln takilip takilmadigini kontrol edin.

Otomatik kurutma baslatilamiyor

*Otomatik kurutma devre disi. Uygulama ici ayarlari kontrol edin.
*Robot kurutma sirasinda rihtimdan ayrilirsa, kurutma dnceden sona erecektir.

*Nemli bir ortamda, kurutma performansini iyilestirmek i¢in uygulamadaki kurutma siresinin
uzatilmasi énerilir.

Paspas bezlerinin sicak su ile
yikanamamasi

*Uygulamada yikama Suyu Sicakhidinin sicak su olarak ayarlandigini kontrol edin.

Yan fir¢a uzatilamiyor

*FlexiArm Design Extended Cleaning 6zelliginin uygulamada etkin olup olmadigini kontrol edin.

*Robot duvar boyunca temizlik yaparken yan firca her kdse icin veya her seferinde uzanmaz.
+*Yan fircanin sikisip sikismadigini kontrol edin.

Kenar silme modult

*Kenar silme modulinin sikisip sikismadigini kontrol edin.




Sorun

Cézim

LiDAR sensoru kendini
kaldiramiyor/indiremiyor

+LiDAR sensord, yalnizca robot mobilya veya cihazlarin altini temizlediginde kendini algaltir.
*LiDAR sensorinin etrafinda herhangi bir nesnenin sikisip sikismadigini kontrol edin.
*Yukari dogru sensord silin.

*Uygulamada Paspas Bezi Baglantilarini Otomatik Cikarma/Yeniden Takma 6zelliginin
etkin olup olmadigini kontrol edin

Paspas bezi yuvasi otomatik olarak
¢ikarilamiyor/yeniden takilamiyor

*Paspas Bezi Baglantilarini Otomatik Cikarma/Yeniden Takma &zelligi yalnizca belirli kosullar altinda
uygulanabilir.

*Paspas bezi yuvasinin sikisip sikismadigini kontrol edin.

*Paspas bezi yuvasinin robota dogru sekilde takildigini kontrol edin.

*Temizleme lavabosunda herhangi bir nesne olup olmadigini kontrol

edin.




