Roborock Saros Z70

Akilli Robot Stpurge Kullanim Kilavuzu

Bu UriinG kullanmadan énce, diyagramlarla birlikte verilen bu kullanici kilavuzunu

|III|I dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak tzere glvenli bir yerde saklayin.
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«Orijinal talimatlar.

Bu kilavuz ok dilli olarak hazirlanmis olup, esas dil ingilizcedir. Farkli dil siirimleri arasinda herhangi bir uyusmazIik olmasi durumunda, ingilizce stiriim gegerli kabul

edilecektir.
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Genel Aciklama

Bu Urtin, ev zeminlerinin temizligi icin tasarlanmis bir robot stpdrgedir. Temizlik sirasinda yerden kiictk esyalari toplamak icin robotik bir kola
sahiptir. Ayrica, robotu sarj edebilen, toz haznesini bosaltan, temiz su tankini dolduran ve mop bezlerini yikayip kurutan bir istasyonla birlikte
gelir. Roborock uygulamasiyla robota baglanarak ek ¢zelliklere erisebilirsiniz.

Guvenlik Bilgileri

Kisitlamalar
UYARI
* Pilin sarjiicin, bu Urtnle birlikte verilen cikarilabilir roborock EWFD28HRR veya EWFD29HRR sarj istasyonunu kullaniniz.

* Urtin temizlenmeden veya bakimi yapiimadan énce cihazi kapatin, robot kolunu yerine cekin ve fisi prizden cikarin.

o Sicaklik kesicisinin yanlislikla sifirlanmasindan kaynaklanabilecek tehlikeleri nlemek icin, bu cihaz harici bir anahtarlama cihazi (6rnegin
zamanlayici) ile calistirimamali veya elektrik saglayicisi tarafindan dizenli olarak acilip kapatilan bir devreye baglanmamalidir.

e Sarj istasyonu yalnizca 14.4 V/6400 mAh (TYP) lityum iyon bataryaya sahip robot suptrgeyi sarj etmek icin kullanilabilir.

e Yaralanmalari énlemek icin, robotik kol calisirken (uzama, kavrama, tasima, sifirlama ve kolun geri cekilmesi gibi islemler dahil), 6zellikle
hareketli parcalar ve agikta kalan kablolar olmak Uzere, cihazin hicbir bolimdane elinizle veya viicudunuzun herhangi bir kismiyla

dokunmayin ve gereksiz sekilde mudahale etmeyin. Robotik kol calisirken, cocuklari ve evcil hayvanlari Griinden uzak tutun.
e Kisisel yaralanma riski vardir. Sensérler ve kontrol tniteleri yalnizca yetkin kisiler tarafindan servis edilmelidir.

e Kullanicilar, bu robotun kullanimi konusunda yeterli sekilde bilgilendirilmelidir.

e Bu robot yalnizca kapali alanlarda saklanmalidir.

o Egimli zeminlerde kullanmayiniz

e Kablolari, sert veya keskin cisimleri (civi, cam gibi) ve gevsek esyalari zeminden kaldirin. Ayrica, top, makas, bicak, elektrikli alet, ilag, zehirli
madde, cam, porselen, sivi dolu kaplar ve yanar mum gibi dengesiz, kirilabilir, degerli veya tehlikeli esyalari, robotun toplama sirasinda
takilmasi, carpmasi, siriklemesi, devirmesi, almasi ya da distrmesi sonucu olusabilecek yaralanma veya zarari énlemek icin baska bir
yere taslyin.

« Uriin veya robotik kol herhangi bir sekilde zarar gorir ya da diizgiin calismazsa kullanimi hemen birakin. Destek icin musteri
hizmetleriyle iletisime gegin.

¢ Tutucu parga en fazla 0,3 kg yUk tasiyabilir. 0,3 kg'dan daha agir nesneleri kaldirmaya ¢alismayin; aksi takdirde nesnenin dtismesi gibi
risklerle karsilasabilirsiniz.

* Robot kol, terlik gibi hafif esyalari toplayabilir.

* A-agirlikli ses basing seviyesi 70 dB(A)Ynin altindadir.
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DiKKAT

o Urtinii yalnizca Kullanim Kilavuzu'nda belirtilen gekilde kullaniniz. Yanlis kullanim sonucu olusacak her tiirlii kayip veya hasardan kullanici sorumludur.

e Oyuncak olarak kullaniimasina izin vermeyiniz. Cocuklar tarafindan veya cocuklarin yakininda kullanildiginda dikkatli olunmalidir.

* Temizlige baslamadan dnce, toz haznesi, yikanabilir filtre, toz torbasi, yan fir¢a, paspas bezi, ana firca ve ana fir¢a kapaginin dizgin
sekilde yerlestirildiginden emin olunuz.

* Robotun, istasyonun veya zeminin ciziimemesi icin Urlinu sert veya keskin nesneleri (dekorasyon atiklari, cam, ¢ivi gibi) temizlemek igin
kullanmayiniz.

@ Robotun veya istasyonun Ustiine oturmayiniz ya da ayakta durmayiniz.

e Paslanmayi veya hasari 6nlemek icin dezenfektan kullanmayiniz; yalnizca Roborock tarafindan ¢nerilen temizlik soltisyonunu tercih ediniz.

* Alcak objeleri (ayakkabi, paspas gibi) merdiven gibi ytkseltiimis alanlara yakin koymayiniz. Aksi takdirde, sensor arizasi nedeniyle robot
dusebilir.

¢ Su hasarini énlemek igin robotun ¢alistigr zeminin kuru oldugundan emin olunuz.

e Bu Urdnd, cati kati zemini, agik teras, kaydirak veya mobilya Uzeri gibi kenarligi olmayan yukseltiimis ytzeylerde kullanmayiniz.

 Sag, bol giysiler, parmaklar ve insanlarin veya evcil hayvanlarin tm vicut bolimlerini, Grintn dikis, agiklik ve hareketli parcalarindan
uzak tutarak olasi yaralanmalarin dniine gegciniz.

* Bebek ya da cocuk uyuyan bir odada Urtnu kesinlikle calistirmayiniz.

 Robotu, manyetik st kapak, robotik kol, elektrikli kapak, yan firca veya tampondan tutarak tasimayiniz. Istasyonu, istasyon tabanindan,
su haznesi kollarindan veya toz haznesi kapagindan kaldirarak hareket ettirmeyiniz.

o Hava kanalini tikayabilecek tas, kagit parcasi veya benzeri nesneleri toplamak icin istasyonu kullanmayiniz.

e Yanicl, duman ¢ikaran ya da sicak maddeleri (sigara, kibrit, sicak kil gibi) veya patlayici Grinleri (cakmak, benzin, yazici/kopya toneri gibi)
temizlemek icin robotu, robot kolunu veya istasyonu kesinlikle kullanmayiniz.

« [stasyonu sert ve diiz bir zemine yerlestiriniz. Istasyon, robot ve glic kablosunu ates, isiticilara veya benzeri isi kaynaklarina yakin
birakmayiniz. Nemli, dar veya robotun havada asili kalabilecegi alanlarda kullanmaktan kacininiz.

¢ Robotun veya istasyonun Ustlne, istasyonun emis girisine herhangi bir nesne koymayiniz ve Gzerini (toz koruma kilifi dahil) értmeyiniz.

e Toz torbasi olmadan kesinlikle kullanmayiniz.

¢ Cihazi daima iyi havalandirilan alanlarda kullanarak asiri isinmayi énleyin.

* Roborock, Urtntin kullanimi, yanhs kullanimi ya da kullanilamamasindan kaynaklanan dolayli, cezai, rastlantisal veya sonucunda ortaya
¢ikan higbir zarardan sorumlu tutulamaz. Bu feragatname, ilgili yasalara gore feragat edilemeyen yasal haklari etkilemez.

e Robotu ve sarj istasyonunu suyla durulamayiniz.

o Acil bir durum olmadigi stirece robotik kolu zorla hareket ettirmeyin, aksi halde robot zarar gérebilir.

o Robotik kolu, misteri hizmetlerimiz tarafindan talimat verilmedigi stirece sékmeyin; aksi halde robot zarar gérebilir.

o Sikismalari 6nlemek icin elektrikli kapak agilirken veya kapanirken elinizi, vicudunuzu, evcil hayvanlarinizi ya da herhangi bir nesneyi yaklagtirmayiniz.
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o Elektrik kapagini zorlayarak agmayin ya da kapatmaya calismayin; aksi halde cihaza zarar verebilirsiniz.
o /\- Yaniklari 6nlemek icin temiz su cikislarina veya kurutma hava deliklerine dokunmayin.

Pil ve Sarj
UYARI

o Elektrik carpmasi riskini en aza indirmek icin mutlaka toprakli bir priz kullanin. Eger boyle bir priz yoksa, bir elektrikciden uygun bir priz
yaptirmaniz onerilir.

e Besleme voltajinin, istasyonda belirtilen gereklilikleri karsiladigindan emin olun.

e Olasi duman, Isinma veya yangin riskini dnlemek icin, yalnizca trtnle birlikte verilen pil, sarj cihazi, gli kablosu, istasyon ve diger aksesuarlari kullanin.

e Herhangi bir gli¢ adaptortyle Grtnd kullanmayin; bu durum tehlikeye yol acabilir ve garantiyi gegersiz kilar.

o Kullanilmis pilleri ¢cope atmayin. Onlari yetkili bir geri dontstm kurulusuna teslim edin.

e [stasyon yildirim riski yluksek veya voltajin dengesiz oldugu bir yerde bulunuyorsa, gerekli koruma énlemlerini alin.

o Urin uzun sure kullaniimayacaksa, tamamen sarj edip prizden cikararak ve kapatarak serin ve kuru bir yerde saklayin. Pilin asir
desarj olmasini dnlemek icin en az ¢ ayda bir yeniden sarj edin.

« Urtind tasirken, istasyonun fisini cektiginizden, robotu kapattiginizdan ve su tanklarini bosalttiginizdan emin olun. Ayrica, temizlik soliisyonu
kartusunu bosaltip durulayin, tamamen kurumaya birakin ve tekrar takin. Orijinal ambalaji kullanmaniz tavsiye edilir.

Uluslararasi Sembollerin Agiklamalari

@ - KORUYUCU TOPRAKLAMA (Koruyucu Toprak) sembolti [sembol IEC 60417-5019 (2009-02)]

{7}~ Sadece kapal alanlarda kullanim igindi.
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@Uriin Genel Bakis

@Bobot (Ustten Gériiniim)

0 A — Acil Durum Durdurma Digmesi

islevini agip kapatabilirsiniz.

uygulamasi Gzerinden kullaniniz.

¢ Robotik kol bélmeden
disarida:
basin / robotik kolu sifirlamak icin

Gyslatina uzun basin.

— Robotik Kol Durum Géstergesi

 Yanip sonuyor: Robotik kol
uzatildi/geri gekildi/sifirlandi

e Surekli yaniyor: Robotik kol
komut bekliyor

* Yavas yanip sonuyor: Robotik
kol acil durma modunda

e Hizli yanip séntyor: Robotik
kol calisyor

* Sonuk: Robotik kol
boélmesinde

@Robot Durum Gostergesi

e Kisik: Robotik kol islevi
devre disi

e Parlak: Robotik kol islevi

etkin
o Surekli yaniyor: WiFi baglantisi kuruldu

* Robotik kol bolmesinde:
Ve A

tuslarina uzun basarak robotik kol

Not: Robotik kol fonksiyonunu Roborock

robotu aninda durdurmak icin bu tusa

* Yavasca yanip sonuyor: Sesli
asistan baslatiliyor

e Hizlica yanip sénuyor: Sesli
asistan calislyor

® Yavas yanip sbnme:
Baglanti bekleniyor

o Hizli yanip sonme: Baglaniyor

e SOnuk: Sarj/Mop
yikama/Bosaltma/Uyku/Kapali vb.

© () GigTemizlik

* Robotu agmak veya kapatmak
icin basili tutun

o Temizligi baslatmak icin basin

Glg Gostergesi

* Beyaz: Pil seviyesi = 15%

o Kirmizi: Pil seviyesi < 15%

* Nefes aliyor: Sarj oluyor veya
baslatiliyor

o Hizli kirmizi yanip sénuyor: Hata

e Kirmizi ve beyaz sirayla yanip
sonuyor: Uzaktan izleme veya
devriye

e O __istasyon

¢ Robot istasyonda degilken:
Istasyona dénmek icin basin /
Noktasal temizlik icin basili tutun

e Robot istasyondayken: Bosaltmak
icin basin / Mop bezlerini yilkamak
icin basili tutun

Not: Basin ()& calisan robotu duraklatmak icin
A1-1—Ust Yuizey Sensérii
A1-2—Duvar Sensoru
A1-3—Mikrofonlar

A1-4—Tampon

A1-5—0n Navigasyon Sensori
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A1-6—LED Dolgu Isigi

A1-7—Robotik Kol

A1-8—Robotik Kol Geri Cekme Sensérleri
A1-9—Elektrikli Kapak

A1-10—Robotik Kol BéImesi
A1-11—Sikisma Onleyici Sensér

A1-12—Basing Anahtari

A1-13—Tutucu

A1-13-1—Tutucu Kamerasi
A1-13-2—Kamera Dolgu Isigi

@Robot (Alt Goriniim)

A2-1—Hali Sensori

A2-2—Yan Firca

A2-3—Ana Firca Kapagi
A2-4—Ugurum Sensorleri

A2-5—Cok Yonlu Tekerlek

A2-6—Ana Firca

A2-7—Ana Fir¢a Kapagi Mandallari
A2-8—Ana Tekerlekler

A2-9—Paspas Bezleri

@ Robot (Ust Kapak Gikarilmis)

A3-1—Manyetik Ust Kapak

A3-2—Toz Haznesi

A3-3—Vakum Girisi

A3-4—Arka Navigasyon Sensori

A3-5—Sifirlama Digmesi

A3-6—Sarj Kontaklari

A3-7—Hava Cikislari

A3-8—iletisim Sensori

A3-9—Otomatik Su Dolum Girisi

A3-10—O0tomatik Yikselen ve Dénen Paspas
Moduller



(@oz Haznesi
A4-1—Filtre Mandali
A4-2—Vakum Girisi
A4-3—Toz Haznesi Kapagi

Ad-4—Yikanabilir Filtre
A4-5—Toz Haznesi Mandali

A4-6—Hava Girisi

(BPaspas Bezi Aparati
A5-1—Cirth Pedler
A5-2—Paspas Mili

Not: Paspas bezlerini diiz bir sekilde sabitleyin.

Paspas Bezi
A7 istasyon Tabani

@Guc¢ Kablosu
(@) Tek Kullanimlik Toz Torbasi
“o; Yikama ve Doldurma istasyonu

A10-1—Su Tanki Sapi

A10-2—Kirli Su Tanki

A10-3—Filtre

A10-4—Temizlik Solusyonu Kartusu
A10-5—Istasyon Tabani

A10-6—Temiz Su Tanki
A10-7—Su Deposu Mandali
A10-8—Durum Gosterge Isig1

¢ Nefes: Bosaltma/Paspas Yikama
o Kirmizi: Istasyon Hatas!

e Kapali: Gug Kapali/Sarj Ediliyor
A10-9—Toz Torbasi Yuvasi
A10-10—Toz Haznesi Kapagi

A10-11—Sarj Temaslari
A10-12—Tahliye Portu
A10-13—Temizlik Tepsisi Filtresi
A10-14—Kurutma Hava Cikislari
A10-15—Istasyon Konum Isig
A10-16—Vakum Girisi
A10-17—Robot Su Dolum Portu
A10-18—Temizlik Tepsisi Modulu
A10-19—Su Seviye Samandirasi
A10-20—Temiz Su Dagiticilar

@DBos Yikama ve Doldurma
Istasyonu (Arka Gérinim)
A11-1—Gug Girisi

A11-2—GU¢ Kablosu Saklama Yuvasi
A11-3—Kablo Cikislari

@Kurulum
@Onemli Bilgiler

B1-1—Kablolari, sert veya sivri nesneleri
(Givi, cam gibi) ve yerdeki gevsek esyalari
kaldirin. Ayrica, dengesiz, kirilgan, degerli
veya tehlikeli esyalari (top, makas, bicak,
elektrikli aletler, ilaclar, zehirli maddeler,
cam, porselen, sivi dolu kaplar ve yanan
mumlar gibi) robotun toplarken takilmasi,
carpmasi, strtklemesi, devirmesi veya
alirken dustrmesi sonucu olusabilecek
yaralanma ya da hasara karsl baska bir yere
tastyin.
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B1-2—Robotu ytkseltilmis bir alanda
(6rnegin dubleks dairede) kullanirken,
robotun ya da robot kolunun topladigi
nesnenin kazara dismesiyle olusabilecek
yaralanma veya hasari 6nlemek icin mutlaka
fiziksel bir glvenlik bariyeri kullanin.

Notlar:

* Robotu ilk defa kullanirken, tim temizlik rotasini takip
edin ve olasi sorunlara karsi gézlem yapin. Sonraki
kullanimlarda robot kendi bagina temizlik
yapabilecektir.

 Paspas bezlerinde kir birikmesini 6nlemek icin, ilk
paspaslama 6ncesinde zemin en az Ug kez
supurdlmelidir.

EIMontaj

B2-1—Istasyon tabanini, iki yanindan ve
ortadaki baglanti kismindan bastirarak tik
sesi duyana kadar yerine sabitleyin.

Not: {stasyonu tasirken, su tanklarinin dismesini
onlemek icin sikica sabitleyin.

B2-2—GU¢ kablosunu istasyonun arkasina
baglayin; kablo, sol veya sagdaki ¢ikistan
disari alinabilir.

B2-3—Paspas millerini robota hizalayarak
tik sesi gelene kadar duzgunce takin.

@tasyonun Konumlandiriimasi

Istasyonu, sert ve diiz bir zemine (ahsap/seramik/beton
vb.), duvara yaslayarak ve en az 0,75 m (2,46 ft) bosluk
birakarak yerlestirin.



Yuksekligi 0,4 m, genisligi 1,2 m ve derinligi
1,2 m olmalidir. Mobil uygulamadan en iyi
verimi almak icin bulundugunuz yerde WiFi
sinyalinin guclt oldugundan emin olun.
Prize takin ve durum gostergesinin
yandigindan emin olun.

B3-1—1,2 m (3,94 ft) ve Uzeri
B3-2—0,75 m (2,46 ft) ve Gzeri
B3-3—0,4 m (1,31 ft) ve Gizeri

Notlar:

* GUg kablosu yere dik bir sekilde sarkarsa, robotun
takilmasina ve istasyonun yerinden oynamasina
veya baglantisinin kesilmesine yol acabilir.

« [stasyonun glic gostergesi isigi acikken yanar;
robot sarj olurken ise séner.

* Bir hata olustugunda durum i1s1§1 kirmiziya déner.

« istasyonu saglam ve diiz bir zemine, ates, 1si ve sudan
uzak bir yere yerlestirin. Dar alanlardan ya da robotun
havada asili kalabilecegi bolgelerden kaginin.

o istasyonu yumusak yiizeylere (hali/paspas) koymak,
egilmesine ve robotun istasyona yanasma veya ayriima
sorunlari yasamasina yol acabilir.

« istasyonu dogrudan giines isigindan veya konum
isaretini engelleyebilecek nesnelerden uzak tutun;
aksi takdirde robot istasyona dénemeyebilir.

© Temiz su tanki, kirli su tanki, toz haznesi kapag, tek kullanimlik
toz torbasi, temizlik soltsyonu kartusu veya temizlik tepsisi
moduli olmadan istasyonu kullanmayin.

. istasyonun bakimini, Dlzenli Bakim talimatlarina
gore yapin. Glg kablosunu ve sarj kontaklarini islak
bez veya pecete ile temizlemeyin.

» Tum istasyonlar fabrikadan ¢ikmadan 6nce suyla test
edilir. Istasyonda az miktarda su kalmasi normaldir.

EMA¢ma & Sarj Etme
Batloturagmalklicin. Glc gdstergesi
sabit yandiginda, robotu istasyonun
énune yerlestirin. Istasyonun

g eksinardesianroddt otomatik
olarak sarj icin istasyona donecektir.
Robot, yuksek performansii lityum
iyon sarj edilebilir pil ile donatiimistir.
Pil 6mrunu korumak icin robotu
sarjda tutun.

B4-1—Istasyonun durum géstergesi kapali, robotun

guc gostergesi nefes alir sekilde yaniyor: Sarj oluyor.

Not: Pil zayifsa robot aciimayabilir. Boyle bir durumda,
robotu sarj olmasi igin istasyona yerlestirin.

Uygulamaya Baglanma

1. Uygulamayi indirin

App Store veya Google Play'de
“Roborock” arayin ya da QR kodunu
okutarak uygulamayi indirip kurun.

2. WiFi'yi Sifirlayin

Baslbouaayn agdebadli tutun, “WiFi
Sifirlaniyor” sesli mesajini duyana kadar
bekleyin. Sifirlama islemi
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Robotun durum gostergesi yavasca yanip
soner. Robot, baglanti bekleyecektir.

Notlar:

« Yonlendirici ayari, unutulan sifre veya baska bir
nedenle robota baglanamiyorsaniz, WiFi'yi
sifirlayin ve robotu yeni cihaz olarak ekleyin.

* Mevcut WiFi baglanti durumunu kontrol etmek icin
(Hve tuslarina aynianda basin.

3. Cihaz Ekle

Roborock uygulamasini acin, “Cihaz Ekle” veya
"+" simgesine dokunun ve uygulamadaki
talimatlari izleyerek cihazinizi ekleyin.

Notlar:

* Uygulama stirekli gtincellendigi icin islem adimlarinda
degisiklik olabilir. Uygulamadaki yonergeleri takip edin.
e Yalnizca 2.4 GHz WiFi desteklenmektedir.

@Kullanim Talimatlari

@EWPemiz Su Haznesinin Doldurulmasi

Temiz su haznesini kaldirin, kapagini acin ve
musluk suyu ile doldurun. Doldurduktan sonra
kapagi kapatip mandali kilitleyin ve hazneyi
tekrar yerine yerlestirin.

Notlar:

o Deforme olmasini 5nlemek icin yalnizca soguk su kullanin

* Su haznesinin disinda su lekesi kaldiysa, tekrar
yerlestirmeden dnce yumusak ve kuru bir bezle
silin.

* Zarari dnlemek icin temiz su haznesine dezenfektan
eklemeyin. Temizlik soliisyonunun yogunlasmasini
onlemek igin soltisyonu yalnizca solusyon kartusuna
ekleyin.



@ emizlik Solisyonu Eklenmesi

Toz haznesinin kapagini ¢ikarin, temizlik
sollsyonu kartusunu altindaki tutma
yerinden cekerek tamamen cikarin ve diz,

sert bir zemine yerlestirin. Not: Kapagin distp
robota zarar vermemesi icin, kapag! iki elinizle iki yandan
tutarak gikarin.

2. Kartusun kapagini agin ve temizlik solisyonunue@ki@yimaslidsiniz. Latf

3. Kapagdi kapatin ve kartusu yerine
yerlestirip, klik sesiyle yerine
oturdugundan emin olun.

4. Toz haznesi kapagini tekrar takarak
haznenin tam olarak kapandigindan emin
olun.

Notlar:

 Temizlik soltisyonunu eklemeden &nce, sollisyon
kartusunun tamamen ¢ikarildigindan emin olun.

 Zarari dnlemek icin, kartusta yalnizca Roborock
tarafindan 6nerilen temizlik soltisyonunu kullanin;
dezenfektan kullanmayin.

* Soltisyon eklendikten sonra, robot mop yikama ve su
tanki doldurma islemleri icin 6nceden ayarlanmis
oranda suya otomatik olarak temizlik soltisyonu
karistirir; boylece en iyi temizlik performansi saglanir.

 Temizlik sollsyonu kutu icerigine dahil degildir.
Gerektiginde ayrica satin alabilirsiniz.

o Her glin zemin temizlik soltisyonu kullanmiyorsaniz, bu adimi
atlayabilir veya uygulamadan Akl Temizlik SolGisyonu
Doldurma 6zelligini devre digi birakabilirsiniz.

Ac¢ma/Kapama

Batotutagmalkliin. Giic gostergesi
yanacak ve robot komut bekleyecek.

BRaslotutkapatmibk ve temizlik dongisind
tamamlamak igin.

Not: Robot sarj olurken kapatilamaz.

Robot Kol Fonksiyonunu
Etkinlestirme

Robot.kol.bolmesindeyken,

bot kol forksiyonunu Roborock
uygulamasi tizerinden kullanin.

Rolot kol acil durduruldugunda veya
dupkaEAdIgatie,tarak robog ketungsifirlayabilirsiniz.

Temizligi Baslatma

Begjar@basarak temizligi baslatin. Robot,
temizlik rotasini kendi planlar ve odalarda
once kenarlari, ardindan zigzag
hareketlerle tim alani temizler; bdylece
her odayi eksiksiz ve verimli sekilde
temizler.

Notlar:

* Robotun otomatik olarak sarj tinitesine dénebilmesi
icin temizlige sarj Unitesinden baslayin ve temizlik
sirasinda Unitenin yerini degistirmeyin.

* Baterinin seviyesi cok dustkse temizlik baslatilamaz.
Temizlige baslamadan 6nce robotun sarj olmasini bekleyin.
o Temizlige baslamadan énce, yerdeki kablolari (sarj tnitesinin
guc kablosu dahil) ve degerli esyalari toplayin. Gevsek
esyalar robot tarafindan struklenebilir; bu da elektrikli
cihazlarin baglantisinin kopmasina veya kablolarin ve

esyalarin zarar gérmesine yol acabilir.

* Temizlik 10 dakikadan kisa strede tamamlanirsa,
robot ayni alani ikinci kez temizler.
* Temizlik sirasinda pil seviyesi duserse,

Robot otomatik olarak istasyona déner. Sarj olduktan
sonra, kaldigi yerden temizlige devam eder.

* Robot, hali temizligi icin mop bezlerini iceri ceker.
Ayrica uygulama tzerinden haliyi yasakli bélge olarak
belirleyebilirsiniz.

* Her temizlikten 6nce mop bezlerinin dogru sekilde
takildigindan emin olun.

Nokta Temizligi

Blakih tantigidi baslgbnak icin tusa basin. Temizlik alani:
Robot, merkezinde kendisi olacak sekilde 1,5 m (4,9 ft) x
1,5 m (4,9 ft) karelik bir alani temizler.

Not: Nokta temizliginden sonra robot otomatik olarak
baslangi¢ noktasina déner ve yeni komutlari bekler.

Duraklat

Refrelierdfamedelapiastarednicips basin (Dvo2 ()
1y tusuna basin. Temizlige devam etmek icin

Otu§una, duraklatiimis robotu istasyona géndermek igin basin

istasyon.

Not: Duraklatiimis bir robotu elle istasyona koymak,
mevcut temizligi sonlandirir.

Acil Durum Durdurma ve Sifirlama

Robotik kol ¢alisirken bir acil durum
Rabwiss) sunuigkepaarn anda
durdurmak icin bu tusa basin. Robot

acil durduruldugunda, robotik kolu
sifirlamak igin su tuslara basiigwain
Robotik kol nesne tuttuysa, yavasca
birakacak ve bélmesine geri
cekilecektir. Herhangi bir nesne

almadiysa, kapagini acacaktir



kavrayiciyl kapatin ve bélmesine geri
cekerken gripperi da kapatarak sifirlama
islemini tamamlayin.

Not: Robot kolu acil durdurma moduna gegtiginde
10 dakikadan uzun sure sifirlama islemi yapiimazsa,
otomatik olarak sifirlanir ve robot uyku moduna
geger.

Uyku

Robot 10 dakikadan fazla duraklatilirsa,
uyku moduna geger ve gli¢ gostergesi I5131
her birkag saniyede bir yanip séner.

Q)veya O digmesine basarak robotu uyandirabilirsiniz.

Notlar:

 Robot sarj olurken uyku moduna gegmez.
¢ Robot, 12 saatten fazla uyku modunda kalirsa
otomatik olarak kapanir.

Rahatsiz Etmeyin Modu

Varsayilan Rahatsiz Etmeyin (DND) suresi
22:00-08:00 arasidir. Uygulama tzerinden
DND modunu devre disi birakabilir, streyi
degistirebilir, otomatik doldurma, bosaltma
ve kurutma islemlerini ayarlayabilir,
gosterge isiklarini kisabilir veya DND

suresince sesli mesajin sesini azaltabilirsiniz.

Cocuk Kilidi
Sodilgimin Letdnbesinmgk waga d@yre digi birakmak

icin butonlara basili tutun. Ayni islemi uygulama
Gzerinden de yapabilirsiniz. Kilit aktifken, robot sabit
duruyorsa tuslara basilsa bile tepki vermez.

Paspas Yikama

Temizlik sirasinda, robot paspasi ne zaman
yikamasi ve su tankini doldurmasi gerektigini
otomatik olarak algilar ve en iyi temizlik
performansi icin istasyona doner. Yikamayi elle
baslatmak icin uygulamadaki ilgili butona
dokunun. Yikamayr durdurmak icin herhangi bir
tusa basabilirsiniz.

Notlar:

* Robotun paspaslari otomatik yikayabilmesi igin
temizlik baslangicinda istasyondan baglatin ve
temizlik sirasinda istasyonu yerinden oynatmayin.

* Sicak su nedeniyle yaniklari 6nlemek icin temiz su
haznelerine dokunmayin.

* Paspas yikama sikligini ve modunu uygulama
lzerinden degistirebilirsiniz.

Bosaltma

Temizlik tamamlaninca robot istasyona
doner ve gerektiginde otomatik
bosaltma baslar. Bosaltmayi elle

i i un tzerinde ilgili tusa basabilir veya
uygtilamadan kémutu verebilirsiniz. Bosaltmayi
durdurmak icin herhangi bir tusa basin.

Notlar:

* Bogaltma uzun sure yapilmadiysa, toz haznesini elle
bosaltin ve hava girisinin agik oldugundan emin olun;
boylece ideal bosaltma saglanir.

o Otormatik bosalums semin ygulama Gzerinden dewe ds brakabilrsiniz

 Sik sk manuel bosaltmaktan kaginin.

* Toz haznesi, toz kapagi ya da tek kullanimlik toz
torbasi takili olmadan kullanmayin.

Kurutma

Paspas yilkama veya temizlikten sonra, gerekirse

kurutma iglemi baslar. Elle baslatmak veya
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kurutmayr durdurmak icin uygulamadaki
ilgili butona dokunun.

Notlar:

e Kurutma siresi uygulama tzerinden ayarlanabilir.
« Otomatik kurutma uygulama Gzerinden devre disi birakilabilr

e« Kurutma iglemi sirasinda hava gikislarindan uzak durun

sarj

Temizlik tamamlandiginda robot otomatik
Slaraklziisal oS RSYeNsl8ayadaslar.
géndermek icin basin. Sarj esnasinda

gli¢ gostergesi yavasca yanip soner.

Not: Robot istasyonu bulamazsa, otomatik olarak
basladigi noktaya geri doner. Sarj icin robotu elle
istasyona yerlestirin.

Hata

Bir hata olustugunda gl gostergesi kirmizi
yanip séner ya da durum gostergesi sabit
kirmizi olur. Uygulamada bir bildirim
gorunur ve sesli bir uyari duyulabilir.

Notlar:

* Robot, arizali durumda 10 dakikadan fazla
birakilirsa otomatik olarak uyku moduna geger.

* Arizali bir robotu elle istasyona yerlestirmek mevcut
temizligi sonlandirir.

Sistemi Sifirlama

Eder robot tusa bastiginizda tepki vermiyor
ya da kapatilamiyorsa, miknatisl tst kapagi
cikarip Sifirla tusuna basarak sistemi
sifirlayin.

Not: Sistemi sifirladiktan sonra, mevcut ayarlar

(zamanlanmig temizlik, WiFi vb.) fabrika ayarlarina
doner.



WiFi Devre Digi Birakiliyor

Robotun WiFi baglantisini kesmek icin,
Reset digmesine sesli uyari duyana kadar
basili tutun. Ardindan 5 dakika bekleyin;
WiFi otomatik olarak devre disl kalacaktir.
Yeniden baglanmak isterseniz, ilgili
baglanti yonergelerini takip edin.

Fabrika Ayarlarina Sifirlama

Sistem sifirlamasindan sonra robot diizgiin
calismazsa, cihazi agin. 0
ve ayni anda Reset digmesine basili tutun,
“Fabrika ayarlarina sifirlaniyor. Bu islem
yaklasik 5 dakika surecektir.” sesli mesajini
duyana kadar bekleyin. Sonrasinda robot
fabrika ayarlarina dénecektir.

@Diizenli Bakim

Notlar:

* Istasyonun fisi cekilmeli ve robot,
temizlik ya da bakim 6ncesinde kolu
yuvasina cekilmis sekilde kapatilmalidir.

* Degisim sikligi kullanim durumuna gére degisebilir.
Anormal bir aginma fark ederseniz, parcalari hemen
degistirin.

GMAna Firca

* Her 2 haftada bir temizleyin ve her 6-12 ayda bir degistirin.

D1-1—Ana Firca Kapagi

D1-2—Ana Firca Kapak Mandallari

D1-3—Ana Firca

D1-4—Yuvalar

D1-5—Robotu ters gevirin ve

Ana firca kapagini cikarmak icin iki
mandali ice dogru itin.
D1-6—Ana fircayi kaldirip ¢ikarin, iki ucunda
dolanmis sac ve kirleri temizleyin.

D1-7—Ana fircayi yeniden takin.

D1-8— Ana firca kapagini tekrar yerlestirin. Dort
tirnaginin yuvalarina tam olarak oturdugundan
emin olun ve kapag! hafifce bastirarak kilitlendigini
duyana kadar yerine takin.

Notlar:

* Ana fircayl nemli bir bezle silmeniz tavsiye edilir. Firca
islandiginda, dogrudan gunes 1sigina maruz
birakmadan kurutun.

* Ana fircayl temizlerken asindirici temizlik sivisi veya
dezenfektan kullanmayiniz.

@Kenar Firgasi

* Her ay temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.
Kenar fircasinin vidasini sékin. Fircay!
¢ikarip temizleyin. Ardindan orta kanali
robotun yukseltiimis kismina hizalayin ve
fircay! tekrar takmak igin vidayi sikin.

GBCok Yonli Tekerlek

* Gerektikge temizleyin.

D3-1—Kuguk bir tornavida gibi bir aletle
aksi yerinden ¢ikarin ve tekerlegi alin.

Not: Cok yonlu tekerlek yuvasi cikarilamaz.

D3-2—Tekerlegi ve aksi, Uzerindeki sag ve
kirleri gidermek icin suyla yikayin.
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Havada kurutun, tekrar takin ve tekerlegi
ile aksi yerine bastirarak oturtun.

Ana Tekerlekler

* Gerektiginde temizleyin.

Ana tekerlekleri yumusak ve kuru bir bezle temizleyin.

oz Haznesi

* Gerektikge temizleyin.

D5-1—Robotun manyetik Gst kapagini
cikarin ve toz haznesi mandalina basarak
hazneyi yerinden alin.
D5-2—Toz haznesinin kapagini ¢ikarin,
filtre mandalina basarak yikanabilir filtreyi
alin ve ardindan hazneyi bosaltin.
D5-3—Toz haznesini temiz suyla doldurun,
yikanabilir filtreyi ve kapadi tekrar takin.
Hazneyi hafifce sallayin ve kirli suyu dokun.

Not: Tikanmayi dnlemek icin yalnizca temiz su kullanin,
temizlik sivisi eklemeyin.

D5-4—Toz haznesi, kapagi ve filtre
tamamen kuruyana kadar en az 24 saat
bekletin, ardindan yeniden takin.

@ 1kanabilir Filtre
* Her 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.
D6-1—Toz haznesi kapagini ve
yikanabilir filtreyi ¢ikarin.
D6-2—Filtreyi bol suyla durulayin ve Gzerinde
biriken kirleri ¢ikarmak icin hafifce vurun.

Not: Filtrenin ylizeyine el, firca veya keskin bir cisimle
dokunmayin, zarar gérebilir.



D6-3—Filtreyi tekrar takmadan 6nce tamamen
kurumasi icin en az 24 saat bekleyin.

P aspas Bezleri

* Ihtiyaca gére temizleyin ve her 1-3 ayda bir yenisiyle degistirin.

D7-1—Paspas bezlerini tutucularindan
¢ikarin. Bezleri temizleyip havada kurutun.

Not: Kirli bir paspas bezi temizlik performansini
dustrdr. Kullanmadan énce mutlaka temizleyin.
D7-2—Paspas bezlerini diz sekilde
tutuculara yerlestirin.

@Robot Sensorleri
* Gerektikce temizleyin.

Tum sensorleri, yumusak ve kuru bir bezle silerek
temizleyin. Bunlar arasinda sunlar bulunur:

D8-1—Ust Yiizey Sensorii
D8-2—0n Navigasyon Sensori
D8-3—Duvar Sensort
D8-4—iletisim Senséri
D8-5—Arka Navigasyon Sensoru
D8-6—Ugurum Sensorleri
D8-7—Hali Senséri

@istasyonu Tasimak

Istasyonu tasirken bir elinizle arka kisimdaki
kablo yuvasini, diger elinizle 6n panelin ic
kismini kavrayin. Istasyonun tabanini, su
haznesi kulplarini veya toz haznesi kapagini
dogrudan kaldirmayin; disme riski
olusabilir.

Not: Atiklarin disari clkmasini ve istasyona zarar
vermesini 6nlemek iin toz torbasinin dogru sekilde
takildigindan emin olun.

GIOKirli Su Tanki

* Gerektigi zaman temizleyin.

Kirli su tankinin kapagini agin ve icindeki
suyu bosaltin. Tanki temiz suyla doldurun,
kapagi kapatip mandali kilitleyin ve
calkalayin. Kirli suyu tekrar bosaltin. Kapagi
kilitleyip tanki tekrar yerine takin.

Notlar:

D12-4—Toz haznesi kapagini tekrar yerine
takarak haznenin tamamen
kapandigindan emin olun.

@BTemizlik Tepsisi Modiilii

* Gerektigi zaman temizleyin.

« Deforme olmasin énlemek icin sadece soguk su kullanin

* Su tankinin dis ytzeyinde su lekesi kalmissa, tanki
tekrar takmadan 6nce yumusak ve kuru bir bezle
silin.

@DSarj Temas Noktalar

* Gerektigi zaman temizleyin.

D13-1—Temizlik tepsisi modulind gikarin.

D13-2—Tepsi ve filtreyi modulden
cikarip suyla durulayin.

D13-3—Filtreyi ve tepsiyi yerine takin. Ardindan

Robotun ve istasyonun sarj temas noktalarini temizlik tepsisi modulunu yeniden monte edin.

yumusak ve kuru bir bezle silin.

@PTek Kullanimlik Toz Torbasi Degisimi

* Gerekli oldukga degistirin.
D12-1—Toz haznesi kapagini ¢ikarin.

Not: Toz haznesi kapaginin distp robota zarar
vermesini 6nlemek icin kapadi iki elinizle, iki yandan
tutarak gikarin.

D12-2—Kullanilmis toz torbasini ¢ikarip
atin.
Notlar:
 Toz torbasi sapl, ¢ikarilirken torbayi kapatarak
sizintiyl engeller.
o Toz haznesi kapagini yerine yerlestirmeden once mutlaka bir toz torbasi

takin. Torbasiz otomatik bosaltma islemini 6nlemek igin uygulamadan
bu 6zelligi devre dist birakabilirsiniz.

D12-3—Filtreyi kuru bir bezle temizleyin, yeni

tek kullanimlik toz torbasini yuvasina tamamen
yerlestirin ve diiz bir sekilde agin.
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Temel Parametreler

Robot
Model RREOR50
14,4 V/6400 mAh
Pil (TIP) lityum-iyon
pil
Nominal Girig 20VDC2,5A
Robot kolunun 03 kg

tasima kapasitesi

Not: Seri numarasl, robotun alt kismindaki

etikette yer almaktadir.

Bos Yikama ve Doldurma Istasyonu

Model EWFD28HRR
Nominal

Giris Voltaji 220-240 VAC
Nominal Frekans 50-60 Hz
Nominal Giris (Toz 3A
toplama)

Nominal Giris

(Sicak suyla 6A

paspas ylkama)

Nominal Giris (Sarj

& kurutma) 08A
Nominal Cikis 20VDC25A

UYUMLULUK
BEYANI

Uretici firma adr: Beijing Roborock
Technology Co., Ltd.

Uretici firma adresi: Oda 1001, 10. Kat, Bina
3, 17. Parsel, Anju Yolu, Changping Bolgesi,
Pekin, Cin Halk Cumhuriyeti

Teknik dosyay! hazirlayan (Topluluk
icinde yerlesik) kisinin adi ve adresi:

AB:

Sorumlu Ekonomik Operator: Roborock
Germany GmbH

Adres: Peter-Muller-Strale 16/16a, 40468
Dusseldorf

Beyan ediyoruz ki; makine trtin adr:
Robotik Stpurge, ticari adi: Saros 270

Fonksiyon: Ic mekan zemin temizligi icin
tasarlanmistir Model: RREOR50

Seri Numarasi:
RAHEER40100001-RAHEER85299999
RAHEBR40100001-RAHEBR85299999
RAHMER40100001-RAHMER85299999
RAHMBR40100001-RAHMBR85299999

lgili 2006/42/EC Direktiflerinin tim
htkUmlerini yerine getirir; asagidaki
standartlara uygun olarak test edilmistir: EN
60335-1:2012+A1T+A13+AT+AT4+A2+
A15+A16;
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EN IEC 60335-2-2:2023+A11
ENISO 12100:2010
EN 62233:2008

Beyan yeri ve tarihi:
Pekin, 2025-01- 3iﬁ§7ﬂ¢

AB Uygunluk
Beyani

Beijing Roborock Technology Co., Ltd. olarak,
RREOR50 model kablosuz cihazin 2014/53/AB
Direktifine uygun oldugunu beyan ederiz. AB
uygunluk beyaninin tam metnine asagidaki
internet adresinden ulasabilirsiniz: https://global.
roborock.com/pages/compliance



Sik Karsilasilan Sorunlar

Sorun Cozim

o Pil zayif. Kullanimdan 6nce robotu sarj yuvasina yerlestirip sarj edin.
Agllamiyor e Pil sicakligi cok dustk ya da ¢ok ytksek. Robotu yalnizca 4-40°C (39-104°F) araliginda
kullanin.

e Sarj yuvasl prize bagh degil. Gug kablosunun her iki ucunun diizgtin takili oldugundan
emin olun.

e Zayif temas. Sarj Unitesi ve robotun sarj noktalarini temizleyin.
o Durum gésterge isiginin yanip yanmadigini kontrol edin.

Sarj edilemiyor

* Robot, cok yUksek ya da dusuk sicakliklarda calisirken, pil Smrina uzatmak igin sarj hizini
Yavas sarj oluyor otomatik olarak azaltir.
e Sarj temas noktalari kirli olabilir. Yumusak ve kuru bir bezle temizleyin.

 Istasyonun cevresinde cok fazla engel var. Engelleri kaldirin veya istasyonu daha acik bir alana yerlestirin

Istasyona geri donemiyor « Robot istasyondan ¢ok uzakta. Yaklastirip tekrar deneyin.

Olagan disi davranis o Robotu yeniden baslatin.

* Ana firca, yan firca ya da ana tekerlekler sikismis olabilir. Robotu kapatip temizleyin
Temizlik sirasinda ses geliyor onlari.
o Omnidireksiyonel tekerlek sikismis olabilir. Temizlemek icin bir tornavida kullanarak ¢ikarin.

o WiFi kapali. WiFi'yi sifirlayin ve tekrar deneyin.
« ZayIf WiFi sinyali. Robotu daha iyi sinyal alan bir yere tasiyin.
WiFi'ye baglam\amlyor e WiFi baglantisinda sorun var. WiFi'yi sifirlayin, uygulamanin en son striimdn indirin ve tekrar deneyin.
« WiFi baglantisi aniden kesildi. Modem ayarlarinizda bir hata olabilir. Sorunun giderilmesi icin
Roborock musteri hizmetleriyle iletisime gegin.

Robot sarj Unitesindeyken surekli * Robot, pil performansini korumak igin istasyona bagliyken enerji ceker; ancak tiketimi son
enerji ceker mi? derece dusuktur.
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Sorun

Cozim

Ik tic kullanimda robotun en az 16
saat sarjda kalmasi gerekir mi?

o Hayir. Lityum iyon pillerde hafiza etkisi yoktur. Robot, tamamen sarj olduktan sonra hemen kullanilabilir.

Robot sarjdan sonra
temizlige devam etmiyor

e Robotun Rahatsiz Etmeyin modunda olmadigindan emin olun. Bu mod, otomatik sarji engeller.
« Robotu elle istasyona yerlestirir veya butonla génderirseniz, temizlige otomatik devam
edemez.

Robot bazi bolgeleri atlamaya
basliyor

e Duvar, ugurum veya hali sensorleri kirlenmis olabilir. Yumusak ve kuru bir bezle temizleyin.

Zayif temizlik performansi ve/veya
toz sizdirma

e Toz haznesi dolu, bosaltilmasi gerekiyor.
e Filtre tikali, temizlenmesi lazim.
* Ana firca dolasmis. Ana fircayr temizleyin.

Silme sirasinda hig su gelmiyor ya da ¢ok az geliyor

e Su akisini artirmak icin mobil uygulamayi kullanin.

Leke temizligi sonrasi ya da
manuel olarak tasindiginda
robot sarj Unitesine donemiyor

o | eke temizligi veya buylk bir konum degisikligi sonrasi robot haritayr yeniden olusturur. Sarj
Unitesi cok uzakta ise, robot sarj etmek icin geri donemeyebilir ve manuel olarak sarj Unitesine
yerlestiriimesi gerekir.

Zamanlanmis temizlik calismiyor

* Robotun sarjda oldugundan emin olun. Zamanlanmis temizlik, pil seviyesi %15'in
Uzerindeyken baslar.

Durum gostergesi I1sig1 strekli
kirmizi yaniyor

e Voltaj hatasl. Yerel voltajin sarj Unitesinde belirtilen degerlere uygun oldugundan emin olun.
e Temiz su tankinin dogru yerlestirildiginden emin olun veya gerektiginde su ekleyin

o Kirli su tankinin dogru yerlestirildiginden emin olun veya gerekirse tanki bosaltin.

e Temizlik tepsisi modulindn ve tepsi filtresinin dogru sekilde takildigini kontrol edin.

Bosaltma sirasinda performans disukligu veya
alisiimadik bir ses duyuluyor

e Ana firca veya ana firca kapagi diizguin takilmamis. Kontrol edip dogru sekilde yerlestirin.
e Filtre, hava kanali, emis girisi, hava girisi, toz haznesi veya tek kullanimlik toz torbasi tikali.
Tikanikliklari temizleyin.

Paspas ylkama
performansi azaldi

o Paspas bezleri dogru sekilde takilmamis. Bezleri diizgince montaj yerlerine yapistirin.
o Zemin kirli. Daha iyi temizlik i¢in uygulamadan paspas ylkama modunu “Derin” olarak degistirin.
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Sorun

Cozim

Otomatik kurutma baslatilamiyor

e Otomatik kurutma devre disi. Uygulama ayarlarini kontrol edin.

* Robot kurutma sirasinda istasyondan ayrilirsa, kurutma islemi erken sona erer. Nemli

* ortamlarda, uygulama Uzerinden kurutma suresini uzatmaniz 6nerilir; bdylece daha
etkili kurutma saglanir.

Otomatik bosaltma yapilamiyor

e Otomatik bosaltma devre disi. Uygulama ayarlarini kontrol edin.
o Istasyonun toz haznesi kapagi takili degil. Kontrol edin ve takin.

¢ Robot, temizlik yapmadan istasyona donerse otomatik bosaltma gerceklesmez.

« Robot, DND modundayken istasyona déndugiinde otomatik bosaltma yapiimaz. Temizlik
zamanini veya DND suresini ayarlayin ya da bosaltmayi manuel olarak baslatin.

« Robotu elle istasyona yerlestirirseniz otomatik bosaltma baslamaz. Lutfen bosaltmay manuel
olarak baslatin.

Paspas bezleri ylkanamiyor

« Paspas bezleri kullanilmadiysa yikanmaz.

« Robot, istasyondan baslamazsa veya uygulama haritasinda bir istasyon bulunamazsa paspas
yikama i¢in istasyona dénmez.

« Temiz su tankinin yerlesimini kontrol edin veya gerektiginde su ekleyin.

o Kirli su tankinin yerlesimini kontrol edin veya gerektiginde tanki bosaltin.

« Temizlik tepsisi modull ve tepsi filtresinin dogru sekilde takildigindan emin olun.

Paspas bezleri sicak su ile
yikanamiyor

e Uygulamada Yikama Suyu Sicakhigr ayarinin Sicak Su olarak secildiginden emin olun.

Paspas bezi acilamiyor

e Uygulamada FlexiArm Tasarimi Genisletiimis Paspaslama 6zelliginin etkin olup olmadigini kontrol edin.
o Paspas bezi sadece duvarlara ve belirli engellere yaklasirken acilir.
o Paspas uzatma mekanizmasinin sikisip sikismadigini kontrol edin

Kenar firgasi acilamiyor

o Uygulamada FlexiArm Tasarimi Genigletilmig Temizlik 6zelliginin etkin olup olmadigini kontrol edin.

¢ Robot duvar boyunca temizlerken kenar fircasi her kdsede veya her seferinde agilmaz.

e Kenar fircasinin sikisip sikismadigini kontrol edin.
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