Roborock Saros Z70

Robot Supurge Kullanim Kilavuzu

Illl Bu Urtint kullanmadan 6nce bu semali kullanim kilavuzunu dikkatli
|__| bir sekilde okuyun ve ileride basvurmak icin uygun sekilde saklayin.
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~Orijinal talimatlar.

BU ¢ok dilli kilavuzun ana dili ingilizcedir. ingilizce ve diger dil siirimleri arasinda herhangi bir tutarsizlik olmasi durumunda ingilizce siirim gegerlidir.
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Genel Tanim

Bu Urtn, ev ici yer temizliginde kullaniimak Uzere tasarlanmis bir robot stiptirgedir. Temizlik esnasinda yerdeki nesneleri kaldirmayi saglayan
bir robotik kolu bulunur. Ayni zamanda robotu sarj eden, toz haznesini bosaltan, temiz su haznesini dolduran ve paspas bezlerini yikayip
kurulayan bir baglanti istasyonu da bulunur. Ek 6zelliklere erismek icin robotu Roborock uygulamasina baglayabilirsiniz.

Guvenlik Bilgileri

Kisitlamalar

UYARI

o Pili sarj etmek icin yalnizca bu Urunle birlikte verilen Roborock EWFD28HRR veya EWFD29HRR cikarilabilir baglanti istasyonunu kullanin.

« Urtin temizligi veya bakimi éncesinde riin kapatiimali, robotik kol yerine girmeli ve fisi prizden cekilmelidir.

¢ Termal kesicinin yanlislikla sifirlanmasindan kaynaklanabilecek tehlikeleri 6nlemek icin bu cihaz, zamanlayici gibi harici bir anahtarlama
cihazina baglanmamali veya sebeke tarafindan dizenli olarak agilip kapatilan bir devreye baglanmamalidir.

e Sarj istasyonu yalnizca 14,4 V/6.400 mAh (TYP) lityum-iyon pille donatiimis robot stiptrgeyi sarj etmek icin kullanilabilir.

e Yaralanmayi 6nlemek icin robotik kol ¢alisirken (uzanma, kavrama, tasima, sifirlama ve yerine girme dahil ancak bunlarla sinirli olmamak
Uzere), Urdnun 6zellikle hareketli parcalarina ve acikta kalan kablolarina ellerinizle veya vicudunuzun baska herhangi bir kismiyla
dokunmayin ve gereksiz yere miidahalede bulunmayin. Robotik kol ¢alisirken cocuklari ve evcil hayvanlari Griinden uzak tutun.

» Bedensel yaralanma riski. Sensorler ve kontroller yalnizca teknik bilgisi olan kisiler tarafindan onarilabilir.

¢ Kullanicilar, bu robotun kullanimi konusunda yeterince bilgilendirilmelidir.

¢ Bu robot, sadece kapali alanlarda saklanmalidir.

¢ Egimli yerlerde kullanmayin.

o Kablolari, sert veya keskin nesneleri (civi, cam vb.) ve sabitlenmemis nesneleri yerden kaldirin. Ayrica, yaralanma veya hasari 6nlemek
icin robotun kaldirmasi esnasinda dolanmasi, carpilmasi, sirtklenmesi, devrilmesi, alinmasi veya dustrilmesi sonucu zarar gorebilecek
dengesiz, kirilgan, degerli veya tehlikeli esyalari (toplar, makaslar, bicaklar, elektrikli aletler, ilaclar, zehirli maddeler, cam, porselen, sivi dolu
kaplar, yanan mumlar vb.) baska bir yere tasiyin.

¢ Robotik kol da dahil, herhangi bir sekilde hasar gérmesi veya normal sekilde calisamamasi durumunda Grint kullanmayi birakin. Destek
almak icin musteri hizmetleriyle iletisime gegin.

e Tutucu, 0,3 kg nominal ydk tastyabilir. AGirlidi 0,3 kg tzerinde olan herhangi bir nesneyi kaldirmak icin kullanmayin. Bu durum, esyanin
dusmesi gibi risklere yol agabilir.

* Robotik kol, terlik gibi hafif nesneleri kaldirabilir.

o A agirlikli ses basing seviyesi, 70 dB(A) altindadir.
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DiKKAT

« UrtinG yalnizca Kullanim Kilavuzuna uygun sekilde kullanin. Yanlis kullanimin neden oldugu her tiirlti zarar veya hasar kullanic tarafindan
karsilanir.

* Oyuncak olarak kullaniimasina izin vermeyin. Cocuklarin yaninda veya ¢ocuklar tarafindan kullanildiginda dikkatli gdzetim sarttir.

» Temizlik ©ncesinde toz haznesinin, yikanabilir filtrenin, toz torbasinin, yan fircanin, paspas bezlerinin, ana fircanin ve ana firca kapaginin
yerine takili oldugundan emin olun.

¢ Robotun, istasyonun veya zeminin ciziimesini énlemek igin, GrinU sert veya keskin nesneleri (dekorasyon atiklari, cam ve civiler gibi)
temizlemek icin kullanmayin.

* Robotun veya istasyonun Uzerine oturmayin ya da basmayin.

» Korozyonu veya hasari énlemek icin dezenfektan maddeleri kullanmayin ve yalnizca Roborock tarafindan énerilen temizlik soltisyonunu
kullanin.

* Merdivenler gibi ytkseltiimis alanlarin yakinina alcak nesneler (ayakkabilar, paspaslar gibi) koymayin. Aksi takdirde robot, sensoérlerin dizgin
calismamasi nedeniyle dusebilir.

e Su hasarini 6nlemek icin robotun ¢alistig zeminde su olmadigindan emin olun.

* Bu UrlinG cati kati zemini, acik uglu teras, kaygan ytzeyler veya mobilya Ustleri gibi bariyer bulunmayan yUksek alanlarda kullanmayin.

e Olasl yaralanmalari énlemek icin saclari, sabitlenmemis giysileri, parmaklari ve insanlarin veya evcil hayvanlarin vicut kisimlarini Griniin
acikliklarindan ve hareketli parcalarindan uzak tutun.

« Uriinii bir bebegin veya cocugun uyudugu bir odada calistirmayin.

« Robotu manyetik Uist kapak, robotik kol, elektrikli kapak, yan firca veya tamponundan tutarak tasimayin. Istasyonu istasyon tabanindan, su
haznesi tutacaklarindan veya toz haznesi kapagindan tutarak tasimayin.

* Taslar, kagit parcalarini veya hava kanalini tikayabilecek baska cisimleri toplamak icin istasyonu kullanmayin.

e Sigara, kibrit veya sicak kil gibi yanan ve titen maddeleri, cakmak ve benzin gibi yanici veya patlayici cisimleri ya da yazicilarda veya fotokopi
makinelerinde kullanilan toneri robotla temizlemeyin, robotik kolla kaldirmayin veya istasyonla stptrmeyin.

« [stasyonu sert ve diiz bir zemine yerlestirin. Istasyonu, robotu ve giic kablosunu atesten ve radyatér gibi 1si kaynaklarindan uzak tutun.
Robotu havada asili kalabilecedi nemli ve dar alan veya yerlerde kullanmayin.

* Robotun veya istasyonun Uzerine, istasyonun emme girisinin yakinina herhangi bir nesne koymayin veya herhangi bir seyle (toz gecirmez
kapak dahil olmak Uzere) kapatmayin.

 Toz torbasiz kullanmayin.

® Asiriisinmayi 6nlemek icin Grdna her zaman iyi havalandirilmis alanlarda calistirin.

* Roborock; bu trdndn kullanimindan, yanlis kullanimindan veya kullanilamamasindan kaynaklanan dolayli, cezai, arizi veya kullanima bagl
hasarlarla ilgili tdm sorumluluklari reddeder. Bu ret, gecerli yasalar altinda reddedilmeyen yasal haklari etkilemez.

¢ Robotu ve istasyonu yikamayin.

e Acil bir durum olmadikca robotik kolu zorla hareket ettirmeyin aksi takdirde robot hasar gorebilir.
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* MUsteri hizmetlerimiz tarafindan séylenmedikce robotik kolu s6kmeyin aksi takdirde robot hasar gorebilir.

e Acllirken veya kapanirken kistirmayr dnlemek icin elinizi, viicudunuzu, evcil hayvanlarinizi veya elektrikli kapagin yakinindaki nesneleri
koymayin.

e Zarar verebileceginden elektrikli kapagi zorla ¢ekerek agmayin veya iterek kapatmayin.

¢ A\ - Yaniklari 6nlemek icin temiz su dagiticilarina veya kurutma hava gikislarina dokunmayin.

Pil ve Sarj Etme
UYARI

o Elektrik carpmasi riskini en aza indirmek icin her zaman uygun sekilde topraklanmis bir priz kullanin. Béyle bir priz mevcut degilse
topraklamali bir priz kurulmasi icin bir elektrikgiyle gortstn.

¢ Besleme geriliminin istasyonda belirtilen degerlere uygun oldugundan emin olun.

¢ Olasi duman, 1sinma veya yangin gibi durumlari 6nlemek icin yalnizca Grunle birlikte verilen pili, sarj cihazini, gtic kablosunu, istasyonu ve
diger aksesuarlari kullanin.

« Urtini herhangi bir tirde guic adaptériyle kullanmayin. Bu durum tehlikeye neden olabilir ve garantiyi gecersiz kilabilir.

e Kullanilmis pilleri ¢6pe atmayin. Bunlari profesyonel bir geri dontstm kurulusuna teslim edin.

« [stasyon, yildinma maruz kalabilecek veya voltajin istikrarsiz oldugu bir alana yerlestirilirse koruyucu énlemler alin.

« Urin uzun sure kullaniimayacaksa tamamen sarj ettikten, fisini cektikten ve kapattiktan sonra serin ve kuru bir yerde saklayin. Pilin asiri
bosalmasini 6nlemek icin en az Ug¢ ayda bir sarj edin.

« UrtinG tasimak icin istasyonun fisini cektiginizden, robotu kapattiginizdan ve su haznelerini bosalttiginizdan emin olun. Ayrica, temizlik
soltsyonu kartusunu bosaltip durulayin, tamamen kurumasi icin havada bekletin ve ardindan yerine takin. Orijinal ambalajin kullaniimasi
tavsiye edilir.

Uluslararasi Sembollerin Agiklamasi

© - PROTECTIVE EARTH (Koruyucu Topraklama) sembolt [IEC 60417-5019 (2009-02) semboli]
¢+ - Sadece kapali alanda kullanim igindir.

005



@ Uriin Genel Bakisi

@ Robot (Ustten Goriiniim)
© /A — Acil Durdurma Diigmesi

* Robotik kol yerinde: Robotik kol
ozelligini etkinlestirmek veya
devre disi birakmak icin O ve A
dugmelerini basili tutun.

Not: Robotik kol 6zelligini ltitfen Roborock
uygulamasiyla kullanin.

* Robotik kol yerinde degil:
Robotu derhal durdurmak igin
A dugmesine basin/Robotik
kolu sifirlamak icin O ve &
dagmelerini basili tutun.

—Robotik Kol Durum Gosterge
Lambasi

e Soluk yanma: Robotik kol uzadi/
yerine girdi/sifirlandi

e Sabit: Robotik kol komut bekliyor

 Yavasca yanip sonme: Robotik kol
acil durdurma durumunda

¢ Hizlica yanip sénme: Robotik kol
calislyor

» Kapali: Robotik kol yerinde

9 ——Robot Durum Gosterge Lambasi
* SOnuk: Robotik kol 6zelligi devre
disi birakildi
e Parlak: Robotik kol 6zelligi
etkinlestirildi
 Sabit: WiFi baglantisi yapildi

e Yavasca soluk yanma: Sesli
asistan baslatiliyor

e Hizlica soluk yanma: Sesli asistan
calisiyor

® Yavasca yanip sonme:
Baglanmay bekliyor

e Hizlica yanip sénme: Baglaniyor

 Kapali: sarj etme/paspas yikama/
bosaltma/uyku/kapatma vs.

Gulg/Temizlik

¢ Robotu acmak veya kapatmak
icin basili tutun

e Temizligi baslatmak icin basin

Gli¢ Gosterge Lambasi

¢ Beyaz: pil seviyesi = %15

e Kirmizi: pil seviyesi < %15

e Soluk yanma: Sarj oluyor veya
baslatma asamasinda

e Hizlica kirmizi renkte yanip
sonme: hata

* Bir kirmizi bir beyaz yanip
sonme: uzaktan gorunttleme
veya gezinme
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_ Istasyon

* Robot istasyonda degil: Istasyona
dénme islevini baslatmak
icin basin/Nokta temizligini
baslatmak icin basili tutun

* Robot istasyonda: Bosaltma
islemi icin basin/Paspas bezlerini
yikamak icin basili tutun

Not: Calisan robotu duraklatmak icin (O veya O
dugmesine basin.
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A1-1—Ust Yiizey Sensérii
A1-2—Duvar Senséru
A1-3—Mikrofonlar
A1-4—Tampon
A1-5—0n Yén Bulma Sensérii
A1-6—LED Destek Isigi
A1-7—Robotik Kol
A1-8—Robotik Kol Yerine Girme
Sensorleri
A1-9—Elektrikli Kapak
A1-10—Robotik Kol BéImesi
A1-11—Kistirma Onleyici Sensér
A1-12—Basing Anahtari
A1-13—Tutucu
A1-13-1—Tutucu Kamerasi
A1-13-2—Kamera Destek Isig1

Robot (Alttan Goriiniim)

A2-1—Hali Sensoru

A2-2—Yan Firca

A2-3—Ana Firca Kapagdi
A2-4—Yiikseklik Sensérleri
A2-5—Her Yone Donebilen Tekerlek
A2-6—Ana Firca

A2-7—Ana Fir¢ca Kapak Mandallari
A2-8—Ana Tekerlekler
A2-9—Paspas Bezleri

Robot (Ust Kapak Gikariimis)

A3-1—Manyetik Ust Kapak
A3-2—Toz Haznesi
A3-3—Emme Girisi

A3-4—Yan Yén Bulma Sensori
A3-5—Sifirlama Diugmesi



A3-6—Sarj Temas Noktalari

A3-7—Hava Cikiglari

A3-8—lletisim Sensérii

A3-9—Otomatik Dolum Portu

A3-10—Otomatik Paspas Kaldirma ve
Déndirme Modulleri

@ Toz Haznesi

A4-1—Filtre Mandali
A4-2—Emme Girisi
A4-3—Toz Haznesi Kapagi
A4-4—Yikanabilir Filtre
A4-5—Toz Haznesi Mandali
A4-6—Hava Girisi

@3 Paspas Bezi Yuvasi

A5-1—Cirt Cirtli Pedler
A5-2—Paspas Mili

Not: Paspas bezlerini diz bir sekilde yerine sabitleyin.

@ Paspas Bezi

@ istasyon Tabani

@® Guc Kablosu

@ Tek Kullanimlik Toz Torbasi

@D Yikama Suyunu Bosaltma
Istasyonu

A10-1—Su Haznesi Tutacagi

A10-2—Kirli Su Haznesi

A10-3—Filtre

A10-4—Temizlik Soliisyonu Kartusu

A10-5—istasyon Tabani

A10-6—Temiz Su Haznesi

A10-7—Su Haznesi Mandali

A10-8—Durum Gosterge Lambasi

¢ Soluk yanma: Bosaltiliyor/Paspas

yikaniyor

e Kirmizi: istasyon hatasi

» Kapali: Gug kapali/Sarj oluyor
A10-9—Toz Torbasi Yuvasi
A10-10—Toz Haznesi Kapagi
A10-11—Sarj Temas Noktalari
A10-12—Bosaltma Portu
A10-13—Temizleme Tepsisi Filtresi
A10-14—Kurutma Hava Cikislari
A10-15—Iistasyon Konum Isareti
A10-16—Emme Girisi
A10-17—Robot Dolum Portu
A10-18—Temizleme Tepsisi Modulu
A10-19—Su Seviyesi Samandirasi
A10-20—Temiz Su Dagticilari

@D Yikama Suyunu Bosaltma
Istasyonu (Arkadan
GOrinum)

A11-1—Gug Portu

A11-2—Gui¢ Kablosu Saklama Yuvasi

A11-3—Kablo Cikiglar

G Kurulum
@ Onemli Bilgiler

B1-1—Kablolari, sert veya keskin nesneleri
(civi, cam vb.) ve sabitlenmemis
nesneleri yerden kaldirin.

Ayrica, yaralanma veya hasari
onlemek icin robotun kaldirmasi
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esnasinda dolanmasi, ¢arpiimasi,
strtklenmesi, devrilmesi, alinmasi
veya dusurdlmesi sonucu zarar
gorebilecek dengesiz, kirilgan,
degerli veya tehlikeli esyalari (toplar,
makaslar, bicaklar, elektrikli aletler,
ilaglar, zehirli maddeler, cam,
porselen, sivi dolu kaplar, yanan
mumlar vb.) baska bir yere tasiyin.

B1-2—Robotu, ylksek bir alanda (6rnegin
dubleks bir dairede) kullanirken
robotun veya robotik kolun kaldirdig
nesnenin kazara dismesi sonucu
meydana gelebilecek yaralanmalari
veya maddi hasarlari énlemek icin
her zaman fiziksel bir gtvenlik
bariyeri kullanin.

Notlar:

* Robotu ilk kullaniminizda tim temizlik rotasi boyunca
robotu takip edin ve olasi sorunlari gozleyin. Robot
sonraki kullanimlarda kendini otomatik olarak
temizleme islemini gerceklestirir.

* Paspas bezlerinde agiri kir birikmesini 6nlemek icin
zeminler ilk paspaslama déngusinden 6nce en az l¢
kez stpurdlmelidir.

Montaj

B2-1—Tabanin her iki yanina ve ortadaki
baglanti parcasina ¢it sesi duyana
dek sikica bastirarak istasyon
tabanini takin.

Not: istasyonu baska bir yere géturiirken su haznelerini

dismeyecek sekilde saglamlastirin.

B2-2—Gli¢ kablosunu, istasyonun arkasina
takin boylece gui¢ kablosu sag veya
sol kablo agikligindan cikabilir.



B2-3—Paspas millerini hizalayin ve "¢it" sesi
duyana dek robottaki yerlerine takin.

@ istasyonu Konumlandirma

Istasyonu sert ve diiz bir zemine (ahsap/
fayans/beton vb.), duvara yaslanacak
sekilde yerlestirin ve en az 0,75 m (2,46 fit)
yUksekligi, 0,4 m (1,31 fit) genisligi ve 1,2

m (3,94 fit) derinligi olacak bir alan ayirin.
Mobil uygulamada daha iyi bir deneyim icin
konumun gucli bir WiFi kapsama alaninda
bulundugundan emin olun. Prize takin ve
durum gosterge lambasinin yandigindan
emin olun.

B3-1—1,2 m'den fazla (3,94 fit)
B3-2—0,75 m'den fazla (2,46 fit)
B3-3—0,4 m'den fazla (1,31 fit)

Notlar:

 GU¢ kablosu zemine dik bir sekilde asilirsa robot
tarafindan yakalanabilir ve istasyonun yerinden
oynamasina veya baglantisinin kesilmesine neden
olabilir.

« [stasyon acildiginda durum gésterge lambasi yanar,
robot sarj olurken soner.

* Bir hata olustugunda durum gosterge lambasi
kirmiziya déner.

. Istasyonu ates, Isi ve sudan uzak, sert ve diiz bir
zemine yerlestirin. Robotu havada asili kalabilecegi dar
bosluklarda veya yerlerde kullanmayin.

« [stasyonu yumusak bir ytizeye (hali veya kilim)
yerlestirmek, istasyonun egilmesine ve robotun
yanasma veya ayriimayla ilgili sorun yagsamasina yol
acabilir.

« {stasyonu dogrudan giines isigindan ve istasyon
konum isaretini engelleyebilecek nesnelerden uzak
tutun. Aksi halde robot istasyona geri donemeyebilir.

« [stasyonu; temiz su haznesi, kirli su haznesi, toz
haznesi kapag, tek kullanimlik toz torbasi, temizlik
soltisyonu kartusu veya temizleme tepsisi modli
olmadan kullanmayin.

« Istasyonun bakimini Rutin Bakim talimatlarina
gére yapin. Istasyon giic kablosunu ve sarj temas
noktalarini islak bez veya mendille temizlemeyin.

* Tum istasyonlar fabrikadan ¢ikmadan 6nce su bazli
testlerden gecirilir. istasyonun su yolunda az miktarda
su kalmasi normaldir.

@ Calistirma ve Robotu Sarj
Etme

Robotu calistirmak i¢in O digmesini basili
tutun. Glg gosterge lambasi sabit olana
dek bekleyin, ardindan robotu istasyonun
énine yerlestirin. Istasyonun prize takili
oldugundan emin olun. Ardindan O
digmesine basin. Robot, sarj olmak icin
istasyona otomatik olarak geri doner. Robot,
dahili yuksek performansli lityum-iyon
sarj edilebilir pil takimiyla donatilmistir. Pil
performansini korumak icin robotu sarjli
durumda tutun.
B4-1—Istasyon durum gésterge lambasi
kapali, robot
gu¢ gosterge lambasi soluk yaniyor:
Sarj oluyor.
Not: Pil seviyesi distik oldugunda robot agiimayabilir.

Boyle bir durumda robotu sarj etmek icin istasyona
yerlestirin.
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Robotu Uygulamaya
Baglama
1. Uygulamayi indirme

Uygulamayi indirip
kurmak icin App Store
veya Google Play'de
"Roborock" adini aratin ya
da karekodu tarayin.

2. WiFi"1 Sifirlama

"Resetting WiFi" (WiFi Sifirlaniyor) sesli
mesajini duyana dek (O ve Q digmelerini
ayni anda basili tutun. Robot durum
gosterge lambasi yavas yavas yanip
sondugunde sifirlama tamamlanmis
demektir. Ardindan robot baglanti bekler.

Notlar:

« Yonlendirici ayarlari, unutulan sifre veya baska
nedenlerle robota baglanamazsaniz WiFi' sifirlayin ve
robotu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

* Gegerli WiFi baglantisi durumunu kontrol etmek icin (O
ve O digmelerine es zamanl olarak basin.

3. Cihaz Ekleme

Roborock uygulamasini agin, "Add Device"
(Cihaz Ekleyin) veya "+" digmesine dokunun
ve uygulama ici kilavuzu izleyerek cihazinizi
ekleyin.

Notlar:

* Uygulama guincellemeleri nedeniyle gercek islem
adimlari degisiklik gosterebilir. Uygulamada verilen
yonergeleri izleyin.

* Yalnizca 2.4 GHz WiFi desteklenir.



@ Kullanim Talimatlari

@ Temiz Su Haznesini
Doldurma

Temiz su haznesini kaldirin, kapagini agin
ve ardindan musluk suyuyla doldurun.
Doldurduktan sonra kapagi kapatin,
mandali kilitleyin ve temiz su haznesini
istasyona geri yerlestirin.

Notlar:

« Deformasyonu dnlemek icin yalnizca soguk su
kullanin.

* Su haznesinin diginda su lekeleri kalirsa hazneyi yerine
yerlestirmeden 6nce yumusak, kuru bir bezle silin.

* Hasari dnlemek icin temiz su haznesine dezenfektan
eklemeyin. Temizlik solusyonu yogunlugunun yiksek
seviyelere ulagsmamasi icin soltsyonu yalnizca temizlik
soltsyonu kartusuna ekleyin.

@ Temizlik Soltiisyonu Ekleme

. Toz haznesi kapagini ¢ikarin, temizlik
sollsyonu kartusunu alt tutacagindan
tutarak tamamen cekip ¢ikarin, ardindan
sert ve dz bir ylzeye yerlestirin.

N

Not: Toz haznesi kapaginin distp robota carpmasini

onlemek icin kapag iki elinizle her iki yanindan tutarak

cikarin.

2. Kartusun kapagini agin ve temizlik
sollisyonu ekleyin.

3. Kapagi kapatin ve kartusu istasyona geri
yerlestirin. Kilitlenme sesi ("¢it") duyana
kadar kartusu bastirin.

4. Toz haznesi kapagini yerine takin ve toz
haznesinin sikica kapandigindan emin
olun.

Notlar:

* Temizlik solisyonu eklemeden énce temizlik
solusyonu kartusunun tamamen cikariimig
oldugundan emin olun.

* Hasari 6nlemek icin dezenfektan kullanmayin ve
kartusta yalnizca Roborock tarafindan 6nerilen
temizlik soltsyonunu kullanin.

* Temizlik sollsyonu eklendikten sonra robot, en iyi
paspaslama performansini saglamak icin énceden
belirlenmis oranlar dogrultusunda, paspas yikama
ve robotun su haznesini doldurma islemleri igin suya
otomatik olarak temizlik soltsyonu ekler.

* Temizlik sollsyonu pakete dahil degildir. Gerekiyorsa
satin alin.

* Temizlik solisyonunu gunluk olarak kullanmiyorsaniz
bu adimi atlayabilir veya uygulama tzerinden Akilli
Temizlik Solusyonu Doldurma 6zelligini devre disi
birakabilirsiniz.

Acma/Kapama

Robotu acmak icin O dugmesini basili
tutun. Gl gosterge lambasi yanar ve robot
komut bekler.

Robotu kapatip temizlik dongusunt
tamamlamak icin O digmesini basili tutun.

Not: Robot sarj olurken kapatilamaz.

Robotik Kol Ozelligini
Etkinlestirme

Robotik kol yerindeyken robotik kol
ozelligini etkinlestirmek veya devre disi
birakmak icin O ve A digmelerini basili
tutun. Robotik kol ¢zelligini lutfen Roborock
uygulamasiyla kullanin.

Not: Robotik kol acil olarak durduruldugunda veya
duraklatildiginda robotik kolu sifirlamak igin () ve A
dugmelerini basili tutun.

009

Temizligi Baslatma

Temizligi baslatmak icin O digmesine
basin. Robot temizlik rotasini planlar ve her
odada ilk 6nce kenarlari cizer, ardindan
zikzak hareketlerle odayr tamamlar. Bu
sekilde robot tim odalari tek tek, kapsamli
ve verimli bicimde temizler.

Notlar:

* Robotun istasyona otomatik olarak geri déonmesi
icin robotu istasyondan baslatin ve temizlik sirasinda
istasyonu yerinden oynatmayin.

* Pil seviyesi cok duslik oldugunda temizlik baslatilamaz.
Temizlik islemini baglatmadan 6nce robotun sarj
olmasini bekleyin.

* Temizlik dncesinde zemindeki kablolari (istasyonun
gl kablosu da dahil) ve degerli esyalari toplayin.
Sabitlenmemis esyalar robot tarafindan surtklenebilir.
Bu durum elektrikli cihazlarin baglantisinin
kesilmesine, kablo ve esyalarin hasar gérmesine yol
acabilir.

* Temizlik 10 dakikadan kisa surede tamamlanirsa robot
alani iki kez temizler.

* Temizlik déngusu sirasinda pil seviyesi diserse robot
istasyona otomatik olarak geri doner. Robot sarj
olduktan sonra kaldigi yerden devam eder.

* Robot hallyr temizlemek igin paspas bezi yuvalarini
iceri ceker. Uygulama tzerinden de halilari
girilmeyecek bolge olarak ayarlayabilirsiniz.

* Her temizlik gérevine baslamadan 6nce paspas
bezlerinin uygun sekilde takilmis oldugundan emin
olun.

Nokta Temizligi

Nokta temizligini baslatmak icin O
digmesini basili tutun.

Temizleme araligr: Robot, merkezinde
kendisinin bulundugu 1,5m (4,9 fit)x 1,5
m (4,9 fit) kare baydkluginde bir alani
temizler.

Not: Nokta temizliginden sonra robot baslangig
noktasina otomatik olarak déner ve talimat bekler.



Duraklatma

Robot calisirken duraklatmak icin ()
veya Q dugmelerine basin ve temizlige
devam etmek icin (U digmesine basin.
Duraklatiimis robotu istasyona geri
gondermek icin O dugmesine basin.

Not: Duraklatilmis robot, istasyona manuel olarak
yerlestirildiginde mevcut temizlik sona erer.

Acil Durdurma ve Sifirlama

Robotik kol ¢alisirken acil bir durum
gerceklesirse robotun tim calisan islevlerini
derhal durdurmak icin & diigmesine basin.
Robot acilen durduruldugunda robotik

kolu sifirlamak icin (U ve A digmelerine
basin. Robotik kol bir nesneyi kaldirdiginda
nesneyi yavasca indirip tekrar yerine doner.
Robotik kol hicbir nesneyi kaldirmadiginda
tutucusunu agar ve yerine girerken sifirlama
eylemini tamamlamak icin tutucusunu
kapatir.

Not: Robotik kol, acil durdurma durumuna gegtikten
sonra 10 dakikadan uzun bir stre sifirlama iglemi

yapmazsa otomatik olarak sifirlanir ve robot uyku
moduna geger.

Uyku Modu

Robot 10 dakikadan uzun sure duraklatilirsa
uyku moduna geger ve gl¢ gosterge
lambasi birkag saniyede bir yanip soner.
Robotu uyandirmak icin (O veya O
digmesine basin.

Notlar:

* Robot sarj olurken uyku moduna ge¢cmez.

* Robot 12 saatten uzun sure uyku modunda kalirsa
otomatik olarak kapanir.

DND (Rahatsiz Etme) Modu

Varsayilan Rahatsiz Etme (DND) suresi
22.00 ile 08.00 arasidir. Uygulama
Uzerinden DND (Rahatsiz Etme) modunu
devre disi birakabilir veya DND suresini
degistirebilirsiniz. Ayrica DND suresi
boyunca otomatik su doldurma, bosaltma
ve kurutma islevlerini etkinlestirmeyi,
gosterge lambalarini kismayi veya sesli
mesajlarin sesini azaltmayi ayarlayabilirsiniz.

Cocuk Kilidi

Cocuk Kilidini etkinlestirmek veya devre

disi birakmak icin A\ ve O digmelerini

basili tutun. Bunu uygulama Uzerinden de
ayarlayabilirsiniz. Etkinlestirildiginde, robot
sabit haldeyken digmeye basiimasina tepki
vermez.

Paspas Yikama

Temizlik sirasinda robot, paspaslama
performansini en Ust duzeye ¢ikarmak
Uzere paspas yikama ve su haznesini
doldurma islemleri icin istasyona ne zaman
geri donmesi gerektigini otomatik olarak
belirler. Yikama islemini manuel olarak
baslatmak icin uygulamadaki ilgili dugmeye
dokunun. Yikamay! durdurmak icin herhangi
bir digmeye basin.
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Notlar:

* Robotun paspas bezlerini otomatik olarak
yikadigindan emin olmak icin robotu istasyondayken
baslatin ve temizlik sirasinda istasyonu hareket
ettirmeyin.

« Sicak sudan kaynaklanan yaniklari 6nlemek icin temiz
su dagiticilarina dokunmayin.

* Paspas yikama sikligi ve modu uygulama tzerinden
degistirilebilir.

Bosaltma

Temizlik tamamlandiktan sonra robot
istasyona geri déner ve gerekiyorsa
otomatik bosaltma islemi baslar. Bosaltma
islemini manuel olarak baslatmak icin,
istasyondaki robotun tizerindeki O
dugmesine basin veya uygulamadaki ilgili
digmeye dokunun. Bosaltmayr durdurmak
icin herhangi bir digmeye basin.

Notlar:

* Bosaltma islevi uzun sure kullanilmadiginda toz
haznesini manuel olarak bosaltin ve optimal bosaltma
performansi icin hava girisinin acik oldugundan emin
olun.

* Otomatik bosaltma islevi, uygulama Uzerinden devre
disi birakilabilir.

* Sik sik manuel bosaltma yapmaktan kaginin.

 Toz haznesi, toz haznesi kapad veya tek kullanimlik toz
torbasi yerine takilmamigken kullanmayin.

Kurutma

Paspas ylkama veya temizlik sonrasinda
gerekirse kurutma islemi otomatik
olarak baslar. Kurutma islemini manuel
olarak baslatmak veya durdurmak icin
uygulamadaki ilgili digmeye dokunun.



Notlar:

« Kurutma suresi uygulamada degistirilebilir.

» Otomatik kurutma uygulama tzerinden devre disi
birakilabilir.

* Kurutma sirasinda kurutma hava gikislarindan uzak
durun.

Sarj Olma

Temizlik sonrasinda robot, sarj olmak igin
kendiliginden istasyona doner. Duraklatilmis
robotu istasyona geri géndermek icin O
digmesine basin. Robot sarj olurken gu¢
g6sterge lambasi parlayip séner.

Not: Robot istasyonu bulamazsa baslangic konumuna

otomatik olarak geri doner. Sarj etmek igin robotu
istasyona manuel olarak yerlestirin.

Hata

Bir hata olustugunda gu¢ gosterge lambasi

kirmizi yanip séner veya durum gosterge

lambasi sabit kirmizi yanar. Uygulamada bir

bildirim gorunur ve sesli uyari calabilir.

Notlar:

* Robot, 10 dakikadan uzun sure ariza durumunda
kalirsa otomatik olarak uyku moduna geger.

* Ariza durumundaki robotun manuel olarak istasyona
yerlestirilmesi mevcut temizligi sona erdirir.

Sistemi Sifirlama

Bir digmeye basildiginda robot yanit
vermiyorsa veya kapatilamiyorsa manyetik
Ust kapagi ¢ikarip Sifirlama digmesine
basarak sistemi sifirlayin.

Not: Sistem sifirlandiktan sonra programlanmig temizlik

ve WiFi gibi mevcut ayarlar fabrika ayarlarina geri
yuklenir.

WiFi"'I Devre Disi Birakma

Robotun WiFi baglantisini kesmek igin sesli
mesajl duyana kadar sifirlama digmesine
basin. Bes dakika bekleyin, ardindan

WiFi baglantisi otomatik olarak devre disl
birakilir. Yeniden baglanmak istiyorsaniz ilgili
baglanti talimatlarini izleyin.

Fabrika Ayarlarina Déndirme

Sistem sifirlamasindan sonra robot diizgiin
calismazsa robotu acin. O diigmesini basili
tutun ve su sesli mesaji duyana kadar ayni
anda Sifirlama dugmesine basin: "Restoring
factory settings. This will take about 5
minutes." (Fabrika ayarlari geri ylkleniyor.
Yaklasik 5 dakika sUrecektir.) Robot fabrika
ayarlarina déndurdlir.

@ Rutin Bakim

Notlar:

« [stasyonun ve robotun temizlenmesi veya bakimi
yapillmadan énce istasyonun fisi gekilmeli ve robot
kapatilarak robotik kol yerine girmelidir.

* Degistirme sikligl, mevcut duruma gore farklilik
gosterebilir. Anormal bir asinma olursa parcalari
derhal degistirin.

@D Ana Firca

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.
D1-1—Ana Firca Kapagi

D1-2—Ana Firca Kapak Mandallari
D1-3—Ana Firga

D1-4—Yuvalar
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D1-5—Robotu ters cevirin ve ana firca
kapagini ¢cikarmak icin her iki
mandali ice dogru bastirin.

D1-6—Ana fircay! kaldirip ¢ikarin ve ana
fircalarin her iki ucuna dolasan
saclari veya kirleri temizleyin.

D1-7—Ana fircayi geri takin.

D1-8—Ana firca kapagini yerine takin.
Dort disin yuvalara tam olarak
oturdugundan emin olun. Cit sesi
duyulana kadar ana firca kapagini
bastirin.

Notlar:

* Ana fircanin islak bir bezle silinmesi 6nerilir. Ana firca

islaksa glines 151g1 almayacak sekilde havayla kurutun.

* Ana fircayl temizlemek igin asindirici temizlik sivisi veya
dezenfektan kullanmayin.

@ Yan Firca

+ Ayda bir temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.
Yan firca vidasini sokun. Yan fircayi cikarin
ve temizleyin. Ardindan robot Uzerinde
yUksekte yer alan orta gébegi hizalayin,
ardindan yan fircay! yerine takmak icin
vidayi sikin.

@D Her Yone Donebilen
Tekerlek
+ Gerektiginde temizleyin.
D3-1—Kuguk bir tornavida gibi bir alet
kullanarak mili kaldirin ve tekerlegi
cikarin.

Not: Her yone doénebilen tekerlek braketi ¢ikarilamaz.



D3-2—Tekerlegi ve mili sudan gegirip kil ve
kirleri temizleyin. Tekerlek
ve mili havayla kurumaya birakin,
yerine takin ve bastirarak yerine
oturtun.

@D Ana Tekerlekler

* Gerektiginde temizleyin.

Ana tekerlekleri yumusak ve kuru bir bezle
temizleyin.

@D Toz Haznesi

* Gerektiginde temizleyin.

D5-1—Robotun manyetik Ust kapagini agin
ve toz haznesini ¢ikarmak igin toz
haznesi mandalina basin.

D5-2—Toz haznesinin kapagini ¢ikarin,
yikanabilir filtreyi ¢ikarmak igin
filtre mandalina basip ardindan toz
haznesini bosaltin.

D5-3—Toz haznesini temiz suyla doldurup
yikanabilir filtreyi ve toz haznesi
kapagini yerine takin. Toz haznesini

hafifce calkalayin ve kirli suyu dokan.

Not: Tikanmayi 6nlemek icin temizlik sivisi eklemeden

temiz su kullanin.

D5-4—Yerine yerlestirmeden 6nce toz
haznesi, toz haznesi kapagi ve
filtrenin tamamen kurumasi icin en
az 24 saat bekleyin.

€D Yikanabilir Filtre

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.

D6-1—Toz haznesi kapagi ve yikanabilir
filtreyi cikarin.

D6-2—rFiltreyi tekrar tekrar yikayin ve
olabildigince fazla kir ¢ikarmak icin
hafifce vurun.

Not: Olasi zararlarin 6niine gegmek icin filtrenin

yuzeyine ellerinizle, firgalarla veya keskin nesnelerle

dokunmayin.

D6-3—VYerine yerlestirmeden 6nce filtrenin
tamamen kurumasl i¢in en az 24
saat bekleyin.

Paspas Bezleri

* Gerektiginde temizleyin ve 1-3 ayda bir degistirin.

D7-1—Paspas bezlerini yuvalarindan
cikarin. Paspas bezlerini temizleyip
havayla kurumaya birakin.

Not: Paspas bezinin kirli olmasi paspaslama

performansini etkiler. Kullanmadan 6nce temizleyin.

D7-2—Paspas bezlerini yuvaya duz bir
sekilde takin.

@ Robot Sensorleri

* Gerektiginde temizleyin.

Asagidakiler dahil tim sensorleri silerek
temizlemek i¢in yumusak ve kuru bir bez
kullanin:

D8-1—Ust Yiizey Sensorii

D8-2—O0n Yén Bulma Senséri
D8-3—Duvar Senséru

D8-4—Iletisim Senséri
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D8-5—Arka Yén Bulma Sensoru
D8-6—Yukseklik Sensorleri
D8-7—Hali Sensoéru

@ istasyonu Tagima

[stasyonu tasimak icin bir elinizle arkadaki
gu¢ kablosu saklama yuvasini, diger elinizle
de 6n panelin ic kismini kavrayin. Istasyonun
dismemesiicin dogrudan istasyon
tabanindan, su haznesi tutacaklarindan veya
toz haznesi kapagindan tutarak kaldirmayin.

@D Kirli Su Haznesi

+ Gerektiginde temizleyin.

Kirli su haznesi kapagini agin ve kirli suyu
bosaltin. Hazneyi temiz suyla doldurun,
kapagini kapatin, mandali kilitleyin ve
calkalayin. Kirli suyu dokun. Kapagi kilitleyin
ve hazneyi yerine takin.

Notlar:

* Deformasyonu énlemek igin yalnizca soguk su
kullanin.

* Su haznesinin disinda su lekeleri kalirsa hazneyi yerine
yerlestirmeden 6nce yumusak, kuru bir bezle silin.

@D Sarj Temas Noktalari

+ Gerektiginde temizleyin.

Robot ve istasyon tzerindeki sarj temas
noktalarini silmek icin yumusak ve kuru bir
bez kullanin.



@B Tek Kullanimlik Toz
Torbasini Degistirme

* Gerektiginde degistirin.

D12-1—Toz haznesi kapagini ¢ikarin.

Not: Toz haznesi kapaginin dlsup robota carpmasini
Onlemek icin kapag iki elinizle her iki yanindan tutarak
cikarin.

D12-2—Tek kullanimlik toz torbasini ¢ikarin

ve bertaraf edin.
Notlar:
« Toz torbasi tutacady, sizintlyr 6nlemek igin torbayi
¢lkarmadan 6nce otomatik olarak kapatir.
« Torbasiz otomatik bosaltmayr 6nlemek icin toz haznesi
kapagini geri yerlestirmeden 6nce her zaman bir
toz torbasl takin. Otomatik bosaltmayi uygulama
lzerinden de devre digi birakabilirsiniz.
D12-3—Filtreyi kuru bir bezle temizleyin,
yuvaya yeni bir tek kullanimlik toz
torbasini tamamen girecek sekilde
takin ve esit sekilde yayin.
Not: Kirlerin kagarak istasyona zarar vermesini 6nlemek
icin tek kullanimlik toz torbasinin dogru sekilde
yerlestirildiginden emin olun.
D12-4—Toz haznesi kapagini yerine
takin ve toz haznesinin sikica
kapandigindan emin olun.

@B Temizleme Tepsisi Moduli

* Gerektiginde temizleyin.

D13-1—Temizleme tepsisi modulinu
cikarin.

D13-2—Temizleme tepsisini ve filtreyi
modulden ¢ikarip suyla durulayin.

D13-3—Filtreyi ve temizleme tepsisini
yerine takin. Ardindan temizleme
tepsisi modulinu yerine takin.

Temel Parametreler
Robot

Yikama Suyunu Bosaltma

Model RREOR50

pil 14,4 V/6.400 mAh
(TYP) lityum-iyon pil

Anma Girisi 20VDC2,5A

Robotik kolun 03 kg

anma yuku

Not: Seri numarasi, robotun alt kismindaki etikette yer
almaktadir.
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Istasyonu

Model EWFD28HRR
Anma Giris Voltaji ~ 220-240 VAC
Anma Frekansi 50-60 Hz
Anma Girisi (Toz 3A
toplama)

Anma Girisi

(Sicak suyla paspas 6 A

yikama)

Anma Girisi

(Sarj olma ve 08A
kurutma)

Anma Cikisl 20VDC 2,5A
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Yaygin Sorunlar

Sorun

G6zim

Robot agiimiyor

e Pil seviyesi dusuktdr. Kullanmadan dnce robotu istasyona yerlestirin ve sarj edin.
o Pil sicaklidi cok dusuk veya ¢ok ylksek durumdadir. Robotu yalnizca 4-40 °C araliginda kullanin.

Sarj olmuyor

« [stasyon, guic kaynagina bagl degildir. Glic kablosunun her iki ucunun da diizgiin sekilde bagl
oldugundan emin olun.

« Temas zay/ftir. Istasyon ve robotun sarj temas noktalarini temizleyin.

e Durum gosterge lambasinin yandigindan emin olun.

Yavas sarj oluyor

* Robot, ylksek veya dusuk sicakliklarda kullanildiginda pil 6mrint uzatmak amaciyla sarj hizini
otomatik olarak dusurur.
 Sarj temas noktalari kirlenmistir. Yumusak ve kuru bir bezle silin.

Istasyona geri dénemiyor

« Istasyon yakininda ¢ok fazla engel vardir. Engelleri temizleyin ya da istasyonu acik bir alana
tastyin.
* Robot, istasyondan cok uzaktadir. Robotu istasyona daha yakina yerlestirin ve tekrar deneyin.

Robot anormal davraniyor

¢ Robotu yeniden baslatin.

Temizlik sirasinda gurdltd yapiyor

* Ana firca, yan firca veya ana tekerlekler sikismis olabilir. Robotu kapatin ve bunlari temizleyin.
¢ Her yone donebilen tekerlek sikismis olabilir. Bir tornavida kullanarak tekerlegi cikarin ve
temizleyin.

WiFi agina baglanamiyor

* WiFi devre disidir. WiFi'i sifirlayin ve tekrar deneyin.

* WiFi sinyali zayiftir. Robotu WiFi sinyalinin daha iyi ¢ektigi bir yere tasiyin.

* WiFi baglantisi normal degildir. WiFi'i sifirlayin, en glincel mobil uygulama strdmunt indirin ve
yeniden deneyin.

* WiFi baglantisi aniden kesilmistir. Yonlendirici ayarlarinizla ilgili bir hata olabilir. Sorun giderme
yardimi almak igin Roborock musteri hizmetleriyle iletisime gegin.

Robot istasyona bagliyken surekli
guc ceker mi?

* Robot, pil performansini korumak amaciyla istasyona bagl oldugu strece gug ¢ekse de guc
tuketimi son derece dusuktdr.
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Sorun

Cozum

{lk tic kullanim 6ncesinde robotun
en az 16 saat sarj edilmesi
gerekiyor mu?

e Hayir. Lityum-iyon pillerde bellek etkisi yoktur. Robot tamamen sarj edildikten sonra
kullanilabilir.

Robot, sarj olduktan sonra
temizlige devam etmiyor

e Robotun DND (Rahatsiz Etme) modunda olmadigindan emin olun. DND (Rahatsiz Etme) modu,
otomatik yeniden temizlemeyi engeller.

* Robot, istasyona manuel olarak yerlestirilirse veya digmelere basarak istasyona gonderilirse
temizlige devam etmez.

Robot belirli noktalari atlamaya
basladi

e Duvar sensord, yukseklik sensorleri veya hali sensér kirlenmis olabilir. Sensérleri yumusak ve
kuru bir bezle temizleyin.

Temizlik performansi yetersiz ve/
veya disarl toz siziyor

* Toz haznesi dolmustur ve bosaltiimasi gerekmektedir.
e Filtre tikanmistir ve temizlenmesi gerekmektedir.
* Ana firca dolagmistir. Ana fircayr temizleyin.

Paspaslama sirasinda su hig yok
veya ¢ok az var

¢ Mobil uygulamayi kullanarak su akisini artirin.

Robot, nokta temizliginden
sonra veya elle tasindiginda sarj
istasyonuna geri donemiyor

¢ Robot, nokta temizligi veya buyuk bir konum degisikligi sonrasinda haritay yeniden olusturur.
Sarj istasyonu ¢ok uzaktaysa robot sarj icin geri dénemeyebilir ve sarj istasyonuna manuel
olarak yerlestirilmesi gerekir.

Programlanmis temizlik calismiyor

e Robotun sarjini dolu tutun. Programlanmis temizlik ancak pil seviyesi %15'in Uzerinde
oldugunda baslar.

Durum gosterge lambasi strekli
kirmizi yaniyor

e \oltaj hatasl. Yerel voltajin istasyonda belirtilen degerleri karsilayip karsilamadigini kontrol edin.

* Temiz su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa hazneyi doldurun.

e Kirli su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa hazneyi bosaltin.

e Temizleme tepsisi modulU ve temizleme tepsisi filtresinin dogru sekilde takilip takilmadigini
kontrol edin.

Bosaltma performansi azaldi veya
bosaltma sirasinda alisiimadik bir
glrultt basladi

* Ana firca veya ana firca kapagi diizgun takilmamistir. Kontrol edin ve dogru sekilde yerine takin.
e Filtre, hava kanali, emme girisi, hava girisi, toz haznesi veya tek kullanimlik toz torbasi
tikanmistir. Tikanikliklarr gidermek icin temizleyin.
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Sorun

Cozim

Paspas ylkama performansi azaldi

* Paspas bezleri diizgun takilmamistir. Bezleri yuvaya diz bir sekilde takin.
e Zemin kirlidir. Daha iyi temizlik icin uygulamada paspas yikama modunu "Yogun" (Deep)
moduna getirin.

Otomatik kurutma baslatilamiyor

e Otomatik kurutma devre disi birakilmistir. Uygulama ayarlarini kontrol edin.

* Robot, kurutma sirasinda istasyondan ayrilirsa kurutma islemi daha erken sona erer.

e Nemli ortamlarda kurutma performansini artirmak icin kurutma suresini uygulama tzerinden
uzatmaniz énerilir.

Otomatik bosaltma yapilamiyor

» Otomatik bosaltma devre disi birakiimistir. Uygulama ayarlarini kontrol edin.

« [stasyon toz haznesi kapadi takilmamistir. Kontrol edin ve takin.

¢ Robot temizlik yapmadan istasyona geri donerse otomatik bosaltma baslamaz.

¢ Robot, DND (Rahatsiz Etme) modunda istasyona geri dondikten sonra otomatik bosaltma
yapmaz. Temizlik zamanini veya DND suresini ayarlayin ya da manuel bosaltmayi baslatin.

¢ Robot istasyona manuel olarak tasindiysa otomatik bosaltma baslamaz. Bosaltma islemini
manuel olarak baslatin.

Paspas bezleri ylkanamiyor

® Paspas bezleri kullanilmamigsa yikanmaz.

¢ Robot, istasyondan baslatiimazsa veya uygulama haritasinda istasyon bulunamiyorsa paspas
yikama igin istasyona geri donmez.

* Temiz su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa hazneyi doldurun.

o Kirli su haznesinin yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa hazneyi bosaltin.

¢ Temizleme tepsisi modull ve temizleme tepsisi filtresinin dogru sekilde takilip takiimadigini
kontrol edin.

Paspas bezleri sicak suyla
yikanamiyor

¢ Yikama Suyu Sicakliginin uygulamada Sicak Suya ayarl olup olmadigini kontrol edin.

Paspas bezi uzanamiyor

 FlexiArm Design Genisletiimis Paspaslama 6zelliginin uygulamada etkinlestirildiginden emin
olun.

® Paspas bezi yalnizca duvarlar ve belirli engeller boyunca uzanir.

® Paspas uzatma mekanizmasinin sikisip sikismadigini kontrol edin.
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Sorun

Cozim

Yan firca acilamiyor

* FlexiArm Design Genisletilmis Temizlik 6zelliginin uygulamada etkinlestirildiginden emin olun.
¢ Robot duvar boyunca temizlik yaparken yan firca her kosede veya her seferinde uzanmayabilir.
e Yan fircanin sikisip sikismadigini kontrol edin.

Paspas bezi yuvalari otomatik
olarak cikarilamiyor/takilamiyor

* Paspas Bezi Yuvasi Otomatik Cikar/Tak ¢zelliginin uygulamada etkin olup olmadigini kontrol
edin.

* Paspas Bezi Yuvasi Otomatik Cikar/Tak ¢zelligi yalnizca belirli kosullar altinda kullanilabilir.

* Paspas bezi yuvalarinin sikisip sikismadigini kontrol edin.

* Paspas bezi yuvalarinin ¢ikarildigr yerde oldugunu kontrol edin.

Elektrikli kapak agilamiyor

* Robotik kol 6zelliginin etkinlestirildiginden emin olun.
o Elektrikli kapagin yakininda veya Usttinde sikismis objeler olup olmadigini kontrol edin.

Elektrikli kapak agildiktan sonra
robotik kol uzanamiyor

* Robotik kolun yakininda veya Usttinde sikismis nesneler olup olmadigini kontrol edin.

Robotik kol dolanmis veya kola esya
sikismis

* Dolanmis veya sikismis esyalari cikarip robotu agik bir alana géturtin. Temizlige devam etmek
icin (U dugmesine basin veya robotik kolu sifirlamak icin (U ve A dugmelerini es zamanli olarak
basil tutun.

Robotik kol, kaldirdigr esyalari
birakamiyor veya yerine giremiyor

o Sifirlamak icin (U ve A dugmelerini es zamanli olarak basili tutun.

Robotik kol sifirlanamiyor

¢ Sorun giderme yardimi almak i¢in Roborock musteri hizmetleriyle iletisime gegin.
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Robot Suplirge

Urin Modeli: RREORS0

Uretici: Beijing Roborock Technology Co., Ltd

Uretici Adresi: Room 1001, Floor 10, Building 3, Yard 17, Anju Road,
Changping District, Beijing, Cin Halk Cumhuriyeti

Daha fazla triin bilgisi igin web sitemizi ziyaret edin: https://tr.roborock.com
Satis sonrasi destek icin satis sonras servis ekibimize e-posta génderin:
Roborock Yetkili Teknik Servis

Roborock Garanti Servisi Iletisim Bilgileri

Unvan: RECCI TEKNOLOJI AS.

Adress: 19 Mayis Mah., Dr. Husnu Ismet Ozttrk Sok. No:1A/21 Sisli / ISTANBUL
Whatsapp: 0544 308 80 00

Mail: support-tr@roborock-eu.com



