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Roborock Q Revo

Robot Elektrikli SGpurge Kullanim Kilavuzu

Bu Urtind kullanmadan énce, diyagramlarin yer aldigi bu kullanim kilavuzunu

dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak tizere uygun sekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgisi
UYARI

Yalnizca roborock EWFD11LRR veya EWFD12LRR yerlestirme istasyonuyla kullanim igindir.

Diger cihazlarin kablolarini temizlenecek alanin disina yerlestirin.

Elektrikli sipUrgeyi bebek veya cocugun uyudugu bir odada calistirmayin.

Temizlenecek zeminde yanan mumlarin veya kirilabilir nesnelerin bulundugu bir alanda elektrikli siptrgeyi calistirmayin.

Elektrikli siptrgenin yanlislikla carpabilecedi veya carpabilecedi mobilyalarin Gzerinde yanan mumlarin bulundugu bir odada elektrikli stiplrgeyi calistirmayin.

Gocuklarin elektrikli sipurgenin Gizerine oturmasina izin vermeyin.

Robotu dikey tampon, Ust kapak veya tampon kullanarak tasimayin. Baglanti birimini, baglanti tabanini, su deposu tutamaklarini veya toz haznesi kapagini
kaldirarak hareket ettirmeyin.

Baglanti birimini atesten, 1sidan ve sudan uzak, diz bir zemine yerlestirin. Robotun havada asili kalabileceg@i dar alanlardan veya
yerlerden kaginin.

Urdin kullanilmadiginda, temizlik veya bakim yapiimadan énce Griin mutlaka kapatiimali ve fisi prizden cekilmelidir.

Bu Urlin, 8 yas ve Uzeri cocuklar ve fiziksel, duyusal veya zihinsel yetenekleri azalmis veya deneyim ve bilgi eksikligi olan
kisiler tarafindan, kendilerine Grtiintn guvenli bir sekilde kullanimina iliskin denetim veya talimat verilmesi ve tehlikelerin
anlasilmasi durumunda kullanilabilir. dahil olmus. Cocuklar trinle oynamamalidir. Temizlik ve kullanici bakimi g6zetimsiz
cocuklar tarafindan yapilmamalidir.

Pili veya sarj Unitesini sékmeyin, onarmayin veya degistirmeyin.

Baglanti istasyonu gok guriltili saganak yagislara maruz kalabilecek veya voltajin dengesiz oldugu bir alana yerlestirildiyse koruma énlemleri alin.
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Guvenlik Bilgisi
Pil ve Sarj

* Elektrik carpmasi riskini azaltmak icin bu cihazda polarize bir fig bulunmaktadir (bir bigak digerinden daha genistir). Bu fis,
polarize bir prize yalnizca tek yonde takilabilir. Fis prize tam oturmuyorsa fisi ters cevirin. Hala uymuyorsa, uygun prizin
takilmasi igin yetkili bir elektrikciye basvurun. Fisi hicbir sekilde degistirmeyin.

« Sarj Unitesini 1sidan (radyatorler gibi) uzak tutun.

* Sarj temas noktalarini islak bezle veya islak ellerle silmeyin.

* Robotu kapatin ve nakliye icin orijinal ambalaji kullanin.

* Robotu depoya koyacaksaniz, tamamen sarj edin ve serin ve kuru bir yere koymadan 6nce kapatin. Pilin asiri
bosalmasini 6nlemek icin en az G¢ ayda bir sarj edin.

* Sicaklik 40°C'den (104°F) yiksek veya 4°C'den (39°F) duslk oldugunda veya zeminde herhangi bir sivi veya yapiskan madde
varken Uranu kullanmayin.

Uluslararasi Sembollerin Agiklamasi

~ - ALTERNATIF AKIM sembolii [sembol IEC 60417-5032 (2009-02)]
= - DOGRU AKIM sembolii [sembol IEC 60417-5031 (2009-02)]
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FCC/IC Beyani

Uyumluluk Bilgileri

Uriin adi

Sarj Uniteli Robot Elektrikli Stipiirge

Urtin modeli

Robot Elektrikli SGptrge Modeli: QXOPEA Bos Yikama
Doldurma Yuvasi: EWFD11LRR, EWFD12LRR

Uygunluk bildirimi

Bu cihaz FCC Kurallarinin 15. Bélimune uygundur.

Calistirma asagidaki iki kosula tabidir: (1) bu cihaz zararli

girisime neden olamaz ve

(2) bu cihaz, istenmeyen calismaya neden olabilecek girisimler de dahil olmak Gzere, alinan her tirli
girisimi kabul etmelidir.

Bu cihaz, Kanada Yenilik, Bilim ve Ekonomik Kalkinma'nin lisanstan muaf RSS'leriyle
uyumlu, lisanstan muaf verici(ler)/alici(lar) icerir. Calistirma asagidaki iki kosula
tabidir:

(1) Bu cihaz parazite neden olmayabilir.

(2) Bu cihaz, cihazin istenmeyen sekilde calismasina neden olabilecek parazitler de dahil olmak
Gzere her tirll paraziti kabul etmelidir.

Sorumlu tarafin ABD'deki yazismalari

Sirket Roborock Teknoloji A.S.
Adres ODA 1227, 12. KAT, 1000 N. WEST STREET, WILMINGTON, DE 19801
E-posta destek@roborock.com
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@Yriine Genel Bakis

@Bobot (Ustten Gériiniim)

) r Gucli temizlik
* Robotu agmak veya kapatmak icin basili
tutun

* Temizlemeye baslamak icin basin

Glg gostergesi
* Beyaz: Pil seviyesi=%20
* Kirmizi: Pil seviyesi < %20
* Titresimli: Sarj oluyor veya baslatiliyor

® Kirmizi renkte yanip soniiyor: Hata

O — Dock

* Baglanti istasyonuna dénmek/bosaltmayi baslatmak igin basin
* Nokta temizleme/yikama paspasini baslatmak igin
basili tutun
Not:Temizleme veya kenetleme sirasinda robotu durdurmak igin herhangi bir
diigmeye basin.
A1-1—Yerlestirme istasyonu Bulucu
A1-2—Reaktif Teknoloji Engellerinden Kaginma
Sensor

@Robot (Alttan Gériniim)

A2-1—Duvar Sensoéri

A2-2—Cok Yonlu Tekerlek A2-3—
Hali Senséra

A2-4—Yan Firca

A2-5—Ana Cark

A2-6—Ana Firca

A2-7—Ana Firca Kapagi Mandallari
A2-8—Paspas Bezleri

A2-9—Esik Sensorleri

@Robot (Ust Kapak Acik)

A3-1—Dikey Tampon
A3-2—LiDAR Sensoru
A3-3—WiFi Gostergesi
* Kapali: WiFi devre disi
* Yavasca yanip sonlyor: Baglanti bekleniyor
* Hizla yanip sénuyor: Baglaniyor
* Sabit: Wi-Fi bagh
A3-4—Sifirlama Dugmesi
A3-5—C6p Kutusu
A3-6—Sarj Kontaklari
A3-7—Paspas Yikama Sensorl
A3-8—Konumlandirma Diigmesi A3-9—
Kendiliginden Doldurulan Baglanti Noktast
A3-10—Otomatik Kaldir ve Dondir Paspas
Moddller
A3-11—Hava Cikisi
A3-12—Tampon

@Paspas Bezi Montaji

Ad-1—Cirt Cirth Pedler A4-2—
Paspas Aksi

Not:Paspas bezlerini yerine sabitleyin.

@Paspas Bezi

@R op kovasi
A6-1—C6p Kutusu Mandal
A6-2—Emme Girisi
A6-3—Yikanabilir Filtre
A6-4—Hava Girisi
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mlanu istasyonu Tabam
@G kablosu
@Pek Kullanimlik Toz Torbasi

@MRihtim

A10-1—Su Tanki Tutamag
A10-2—Su Tanki Mandali
A10-3—Kirli Su Deposu
A10-4—Toz Kabi Kapagi A10-5—Sarj
Kontaklari A10-6—Kendiliginden
Doldurulan Baglanti Noktasi
A10-7—Emme Girisi
A10-8—Temiz Su Deposu
A10-9—Durum Gosterge Isigi

* Darbeli: Bosaltma/Paspas yikama

® Kirmiz: Baglanti istasyonu hatasi

* Isik kapali: Kapali/Sarj oluyor
A10-10—Su Cikisi
A10-11—Hava Cikisi
A10-12—Dock Tabani
A10-13—Filtre
A10-14—Toz Torbasi Yuvasi
A10-15—Yerlestirme Yeri [sareti
A10-16—Su Seviyesi Samandirasi
A10-17—Temizleme Tanki Filtresi
A10-18—Temizleme Tanki

@DGlic Kablosu Depolama
A11-1—Kablo Cikislari

A11-2—Gii¢ Baglanti Noktasi

A11-3—Kablo Depolama Yuvasi



GXurulum
@Pnemli bilgi

B1-1—Dizenli kablolar, sert veya keskin nesneler
(civi ve cam gibi) ve yerdeki esyalari
gevsetin ve dengesiz, kirilgan, degerli
veya tehlikeli esyalari hareket ettirin;
bdylece esyalarin robota dolanmasi,
carpmasi veya devrilmesinden
kaynaklanan kisisel yaralanma veya
mal hasarini 6nleyin.

B1-2—Robotu ytkseltilmis bir konumda kullanirken
Kisisel yaralanma veya maddi hasarla
sonuglanabilecek kazara diusmeleri
onlemek icin her zaman gtvenli bir
fiziksel bariyer kullanin.

Not:Robotu ilk kez kullanirken, tim temizlik rotasi boyunca

onu takip edin ve olasi sorunlara dikkat edin. Robot ilerideki

kullanimlarda kendi kendine temizlik yapabilecek.

@ oplanti

B2-1—Baglanti birimini sert ve diiz bir zemine yerlestirin.
Tabanin her iki tarafini da sikica
bastirarak tabani takin ve ardindan
ortadaki baglanti parcasini klik sesi
duyuncaya kadar bastirin.

Not:Baglanti istasyonunu tasirken, diismesini 6nlemek icin

su depolarini sabitleyin.

B2-2—Gu¢ kablosunu arkaya baglayin
ve fazla kabloyu depolama
yuvasinin i¢inde tutun.

Not:Guig kablosu her iki taraftan da gikabilir.

B2-3 —Paspas akslarini robota takin

“klik” sesini duyana kadar yerinde tutun.

B2-4—Tiklamak

@Dock'u yerlestirin

Yaklasik 1 m (3,3 ft) ylksekliginde, 0,46 m (1,5 ft)
uzunlugunda ve 1,2 m (3,9 ft) genisliginde bir bosluk
birakin. Baglanti istasyonunu sert ve diiz bir zemine
(ahsap/fayans/beton vb.), duvara yaslanacak sekilde
yerlestirin. Mobil uygulamayla daha iyi bir deneyim igin
konumun iyi bir Wi-Fi'ye sahip oldugundan emin olun ve
ardindan fisi takin ve baglanti istasyonu durum géstergesi

151§inin agik oldugundan emin olun.

B3-1—Yaklasik 1 m (3,3 ft)
B3-2—Yaklasik 0,46 m (1,5 ft)
B3-3—Yaklasik 1,2 m (3,9 ft)

Notlar:

* Giic kablosu yere dikey olarak sarkarsa robot tarafindan
yakalanabilir ve bu da baglanti istasyonunun hareket etmesine veya
baglantisinin kesilmesine neden olabilir.

* Baglanti istasyonu durumu gosterge 1s1g1, baglanti
istasyonu acildiginda yanar, robot sarj olurken kapalidir.

* Bir hata olustugunda baglanti istasyonu durum gosterge isigi kirmiziya doner.

Baglanti birimini atesten, 1sidan ve sudan uzak, diiz bir

zemine yerlestirin. Robotun havada asili kalabilecegi dar

alanlardan veya yerlerden kaginin.

* Baglanti biriminin yumusak bir yiizeye (hal/mat) yerlestirilmesi,

baglant: biriminin devrilmesine neden olabilir ve yerlestirme ve
kalkis sorunlarina neden olabilir.

* Baglanti birimini dogrudan giines isigindan veya baglanti noktasi
konum isaretini engelleyebilecek herhangi bir seyden uzak tutun; aksi
takdirde robot baglanti istasyonuna dénemeyebilir.

* Baglanti birimini temiz su deposu, kirli su deposu, toz haznesi
kapag), tek kullanimlik toz torbasi veya temizleme haznesi
olmadan kullanmayin.

* Baglanti istasyonunun bakimini bakim talimatlarina gére yapin. Baglanti
birimini islak bir bez veya kagit mendille temizlemeyin.

* Tum rihtimlar fabrikadan ¢ikmadan énce su bazli testlere
tabi tutulur. Rihtimin su yolunda az miktarda su kalmasi
normaldir.
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@%siciu agin ve sarj edin
Robot

tusunu basili tutun (U gl digmesi
robotun Uzerinde. Glg 151§1 sabit yanana kadar
bekleyin ve ardindan robotu sarj olmasi icin
dock'a yerlestirin. Robot, yerlesik, yuksek
performansli lityum iyon sarj edilebilir pil
takimiyla donatilmistir. Pil performansini
korumak i¢in robotu normal kullanim sirasinda
sarjli tutun.

B4-1—Yerlestirme Istasyonu Durum Gosterge Isigi kapanir, Robot

Guig Gostergesi yanip sénlyor: Sarj oluyor

Not:Pil zayif oldugunda robot agilmayabilir. Bu durumda
robotu baglanti istasyonuna baglayin.

Uygulamaya Baglanma

Bu robot hem Roborock hem de Mi Home
uygulamalarini destekliyor. ihtiyaclarinizi en
iyi karsilayani segin.

@ indir uygulamasi

Secenek 1:Uygulamayi indirip yiklemek icin App
Store veya Google Play'de "Roborock"u arayin
veya QR kodunu tarayin.




Secenek 2:Uygulamayi indirip yiklemek icin App
Store veya Google Play'de "Mi Home"u arayin
veya QR kodunu tarayin.

@ WiFi'yi sifirla

1.Ust kapagi acin ve WiFi géstergesini
bulun.

2."WiFi Sifirlaniyor” sesli ujé)lsml dyana kadar ve
digmelerini basili tutun. WiFi gostergesi yavasca
yanip sénduginde sifirlama islemi tamamlanmistir.
Robot daha sonra baglanti kurulmasini bekleyecektir.

Not:Y6nlendirici yapilandirmaniz, unutulmus sifreniz veya
baska bir nedenden dolayi robota baglanamiyorsaniz WiFi'yi
sifirlayin ve robotunuzu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

® Cihaz ekle

Roborock veya Mi Home Uygulamasini agin, "+"ya dokunun

ve cihazi uygulamada belirtildigi sekilde ekleyin.

Notlar:

* Gercek siirec, devam eden uygulama giincellemeleri nedeniyle
degisiklik gésterebilir. Uygulamada saglanan talimatlari izleyin.

* Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

* Robot baglanti icin 30 dakikadan fazla beklerse Wi-Fi otomatik
olarak devre disi birakilacaktir. Yeniden baglanmak istiyorsaniz
devam etmeden &nce WiFi'yi sifirlayin.

@xullanim icin talimatlar

Acik kapah

tusunu basili tutun () agmak i¢in digmeye
robot. Gl¢ gostergesi agilacak ve robot
bekleme moduna girecektir.

Robotu kapatmak vélemizleme déngisuni
tamamlamak icin digmeyi basili tutun.

Not:Robot sarj edilirken kapatilamaz.

@Bu Tankinin Doldurulmasi

Temiz su deposunu gikarip agin ve depoyu
suyla doldurun. Kapagdi kapatin, mandali
kilitleyin ve tanki tekrar yerine yerlestirin.

Notlar:

* Korozyonu veya hasari 6nlemek icin su deposunda yalnizca
Roborock markali zemin temizleyiciyi kullanin.

Robotun kayma nedeniyle hatali calismasini 6nlemek
icin ¢ok fazla temizleme sivisi eklemeyin.

Su haznesinin deformasyonunu 6nlemek icin, hazneye

sicak su koymayin.

Su deposunda su izleri kalirsa, yeniden takmadan 6nce
bunlari silerek temizleyin.

@Demizlemeye Baslama

tusuna basin Q) Temizlemeyi baslatmak icin diigmeye basin.
Robot odayi tarayarak temizlik rotasini
planlayacaktir. Bir odayi bélgelere ayirir, 6nce
bolge kenarlarini cizer ve ardindan bélgeyi
zikzak deseninde doldurur. Bunu yaparken
robot tim bélgeleri tek tek temizleyerek evi
verimli bir sekilde temizliyor.
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C2-1—Bodlge 1 - Temizlendi C2-2
—Bolge 2 - Temizlendi C2-3—
Bolge 3 - Devam Ediyor C2-4—
Bélge 4 - Sonraki Bolge

Notlar:

* Robotun otomatik olarak stptrtip dock'a dénmesini

saglamak icin robotu dock'tan baslatin. Temizlik sirasinda

dock'u hareket ettirmeyin.

Pil seviyesi cok dustikse temizlik baslatilamaz. Temizlige

baslamadan 6nce robotun sarj olmasini bekleyin.

Temizlik 10 dakikadan kisa stirede tamamlanirsa alan

iki kez temizlenecektir.

* Temizleme dongst sirasinda pil azalirsa robot otomatik
olarak baglanti istasyonuna geri doner. Robot sarj edildikten
sonra kaldigi yerden devam edecektir.

* Robot, haliyl temizlerken paspas bezi tutucusunu geri

cekecektir. Bundan kaginmak icin uygulamada haliyi girilmez

bolge olarak da ayarlayabilirsiniz.

Her silme isine baslamadan énce paspas bezlerinin

diizgin sekilde takildigindan emin olun.

Nokta Temizleme

Duraklatma modunda riokta temizlemeyi
baslatmak icin diigmeyi basili tutun.

Temizleme araligi: Robot, kendi merkezli 1,5
m (4,9 ft) x 1,5 m (4,9 ft) kare alani temizler.

Not:Nokta temizliginden sonra robot otomatik olarak baslangi¢
noktasina donecek ve Bekleme moduna girecektir.

Duraklat

Robot ¢alisirken duraklatmak icin herhangi bir
tusa basin, () devam etmek icin diigme
Temizlemek igin tusuna basin O geri gondermek igin digmeye basin
iskeleye.

Not:Duraklatiimis bir robotun dock'a manuel olarak yerlestirilmesi, mevcut

temizleme islemini sonlandiracaktr.



Uyumak

Robot 10 dakikadan fazla duraklatilirsa uyku
moduna gececek ve glg gostergesi birkag
saniyede bir yanip sénecektir. Robotu uyandirmak
icin herhangi bir tusa basin.

Notlar:

* Robot sarj olurken uykuya gegmeyecektir.

* Robot, 12 saatten fazla uyku modunda birakilirsa
otomatik olarak kapanacaktir.

DND Modu

Varsayilan Rahatsiz Etmeyin (DND) siresi
22:00 ile 08:00 arasidir. DND modunu devre
disi birakmak veya DND sdiresini degistirmek
icin uygulamayi kullanabilirsiniz. DND agikken
robot otomatik olarak temizlemeye devam
etmeyecek, glic gdstergesi 151§1 sonecek ve
sesli uyarilarin ses dlzeyi azalacaktir.

Paspas Yikama

Temizlik sirasinda robot, paspaslama performansini en Gst
duizeye ¢ikarmak icin paspas yikamak ve su tankini yeniden
doldurmak igin ne zaman iskeleye dénmesi gerektigini
otomatik olarak belirler. Temizlik sirasinda robotu paspas
yikamaya geri gondermek igin uygulamadaki Dock
dtgmesine dokunun. Robot sarj olurken, robotun
uzerindeki digmeyi basili tutun veya ylkaﬁﬁyl manuel
olarak baslatmak icin uygulamadaki Yikama diigmesine

dokunun. Yikamay durdurmak icin herhangi bir tusa basin.

Not:Robotun paspasi otomatik olarak yilkamasini saglamak
icin robotu dock'tan baslatin ve temizlik sirasinda dock'u
hareket ettirmeyin.

Bosaltma

Robot temizlikten sonra dock'a dondigiinde otomatik
bosaltma otomatik olarak baslayacaktir. Bosaltmayr manuel
olarak baslatmak igin yerlestirilmis robottaki @Qmesine
basin veya uygulamadaki Bosalt diigmesine dokunun.
Bosaltmayi durdurmak icin herhangi bir diigmeye basin.

Notlar:

* Otomatik bosaltma uzun sire kullanilmadan birakildiginda, ¢6p
kutusunu manuel olarak bosaltin ve optimum bosaltma
performansi icin hava girisinin agik oldugundan emin olun.

* Otomatik bosaltma uygulama araciliglyla devre disi birakilabilir.

* Sik stk manuel bosaltma yapmaktan kaginin.

Kurutma

Paspas ylkama veya temizlik tamamlandiktan sonra
kurutma otomatik olarak baslar. Kurutmayi manuel olarak
baslatmak veya durdurmak igin uygulamadaki Kurutma
dugmesine dokunun.

Notlar:

* Kurutma siresi uygulamada degistirilebilir.

* Otomatik kurutma uygulama aracihgiyla devre disi birakilabilir.

Doluyor

Temizledikten sonra robot sarj olmak igin otomatik
olarak dock'a dénecektir. Duraklatma modunda
robotu baglanti istasfdnuna geri géndermek icin
digmeye basin. Robot sarj olurken gii¢ géstergesi
yanip sénecektir.

Not:Robot dock'u bulamazsa otomatik olarak baslangig

konumuna geri dénecektir. Yeniden sarj etmek igin robotu
manuel olarak dock'a yerlestirin.

Sistem sifirlama

Robot bir digmeye basildiginda yanit
vermiyorsa veya kapatilamiyorsa sistemi
sifirlayin. Sifirla digmesine bastiginizda
robot otomatik olarak sifirlanir.

Not:Sistemi sifirladiktan sonra programli temizlik, WiFi
vb. fabrika ayarlarina déndurdlecektir.

Fabrika Ayarlarini Geri Yiikleme

Robot, sistem sifirlandiktan sonra diizgin
calismiyorsa agin. Dugmeyi basil tutun ve
ayn(@amanda "Fabrika ayarlarinin geri
ylklenmesi" sesli uyarisini duyana kadar
Sifirla digmesine basin. Robot daha sonra
fabrika ayarlarina dondurulecektir.

Robot Hatasi

Robotun gli¢ géstergesi kirmizi renkte yanip

sonecek ve sesli bir uyari duyulacaktir. Sorun

giderme igin uygulamadaki sesli komutlari ve

talimatlari izleyin.

Notlar:

* Robot, 10 dakikadan fazla arizal bir durumda birakilirsa
otomatik olarak uyku moduna gegecektir.

* Anizall bir robotun dock'a manuel olarak yerlestirilmesi, mevcut
temizleme islemini sonlandiracaktir.

Baglant: istasyonu Hatas
Baglanti istasyonu durum gosterge i1g1 sabit kirmizi

renkte yanacaktir. Sorun giderme icin uygulamadaki
sesli komutlari ve talimatlari izleyin.



(Rutin bakim
GMna Firca

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin
D1-1—Ana Firca Kapagi

D1-2—Mandallar

D1-3—Ana Firca

D1-4—Ana Firga Basliklari

D1-5—Ana Firca Yatagi

D1-6—Robotu ters cevirin ve tusuna basin.
ana firca kapagini ¢cikarmak igin mandallar.

D1-7—Ana fircayi disari ¢ekin ve ¢ikarin
ana firca yatagi. Kapaklari ¢ikarmak
icin ana firca kapaklarini belirtilen kilit
agma yoénunde déndirin ve ana
fircanin her iki ucundaki dolasmis
saclari veya kiri temizleyin.

D1-8—Ana fircayi yeniden takin.

D1-9—Ana firca kapagini yeniden takin. Yapmak
Doért disin yuvaya tam olarak
oturdugundan emin olun ve ardindan

kilitlemek igin ana firca kapagina bastirin.

Notlar:

* Ana firca nemli bir bezle silinip direkt giines 1sigindan
uzakta kurumaya birakilmalidir.

* Ana fircayr temizlemek igin agindirici temizleme sivilari veya
dezenfektanlar kullanmayin.

@Xan Firca

* Aylik olarak temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin

Yan firca vidasini sékin. Yan fircayi cikarip
temizleyin. Fircayi tekrar takin ve vidayi sikin.

6ECok Yonlii Tekerlek

* Gerektigi gibi temizleyin

D3-1—Kiigik bir alet gibi bir alet kullanin
Aksi kaldirmak ve tekerlegi ¢cikarmak
icin tornavida.

Not:Cok yonli tekerlek braketi ¢ikarilamaz.

D3-2—Tekerlegi ve aksi suyla durulayin
sag ve kiri temizlemek icin su.
Tekerlegi kurutun ve yerine sikica
bastirarak yeniden takin.

na Tekerlek
* Aylik temizlik

Ana tekerlegi yumusak, kuru bir bezle temizleyin.

@Rop kovasi

* Gerektigi gibi temizleyin

D5-1—Robotun Ust kapagini agin ve
¢Op kutusunu cikarmak icin ¢6p kutusu

mandalina basin.

D5-2—Yikanabilir filtreyi agin ve bosaltin
¢op kutusu.

D5-3 —C6p kutusunu temiz suyla doldurun ve
yikanabilir filtreyi tekrar takin. Cop
kutusunu yavasca sallayin ve ardindan
kirli suyu dékun.

Not:Tikanmay: énlemek igin herhangi bir temizleme sivisi olmadan yalnizca

temiz su kullanin.

D5-4—Cop kutusunu ve yikanabilir olani birakin

kurumasi igin filtreleyin.

@B 1kanabilir Filtre

* Her iki haftada bir temizleyin ve filtreyi her 6-12 ayda bir degistirin

D6-1—Filtreyi gikarin.

D6-2—Filtreyi tekrar tekrar durulayin ve hafifce vurun
mumkin oldugu kadar fazla kiri temizlemek igin.

Not:Olasi hasari 6nlemek icin filtrenin ylzeyine elleriniz,
fircaniz veya sert nesnelerle dokunmayin.
D6-3 —Filtrenin kurumasi i¢in 24 saat bekleyin

iyice kurulayin ve yeniden yukleyin.

@Paspas Bezleri

* Gerektigi gibi temizleyin ve 1-3 ayda bir degistirin

D7-1—Paspas bezini paspastan ¢ikarin
kumas montaji. Paspas bezini temizleyin ve
havayla kurutun.

Not:Kirli bir paspas bezi temizlik performansini etkileyecektir.

Kullanmadan 6nce temizleyin.

D7-2—Paspas bezini montaj parcasina yapistirin
pozisyon ve sikica.

@Robot Sensorleri
* Aylik temizlik
g dahil tam sensérleri silmek ve igin yumusak,

kuru bir bez kullanin:

D8-1—Baglanti Noktas! Bulucu

D8-2—Reaktif Teknoloji Engellerinden Kaginma
Sensor

D8-3 —Duvar Sensoru

D8-4—Paspas Yikama

Sensorl D8-5—Hali Senséri

D8-6—Dort Ugurum Senséru



@reketli Baglanti istasyonu

Baglanti birimini yukari kaldirin ve hareket ettirin. Baglanti
biriminin diigmesini 6nlemek icin baglanti birimi tabanini, su
deposu tutamaklarini veya toz haznesi kapagini dogrudan

kaldirarak baglanti birimini hareket ettirmeyin.

@DKirli Su Deposu

* Gerektigi gibi temizleyin

Kirli su deposunun kapagini agin ve kirli suyu
bosaltin. Tanki temiz suyla doldurun, kapagini
kapatin ve ¢alkalayin. Kirli suyu dékin. Kapagi
kapatin ve ardindan tekrar takin.

@DSarj Temas Alanlari

* Aylik temizlik

Robot ve dock Gizerindeki sarj temas noktalarini
silmek icin yumusak ve kuru bir bez kullanin.

@k Kullanimlik Toz Torbasinin Degistirilmesi
* Gerektiginde degistirin

D12-1—Toz haznesi kapagini gikarin.

D12-2—Tek kullanimlik toz torbasini gikarin
ok yénuinde atin ve atin.

Notlar:

* Toz torbasi sapi, sizintiyl énlemek icin ¢ikarildiginda
torbayi kapatir.

* Torba olmadan otomatik bosaltmay: Gnlemek icin, toz haznesi
kapagini kapatmadan énce daima bir toz torbasi takin. Ayrica
uygulamada otomatik bosaltmay da devre disi birakabilirsiniz.

D12-3—Filtrenin etrafini kuru bir bezle temizleyin.

bez. Bosaltma performansini en ust
dizeye ¢ikarmak icin yuva boyunca
yeni bir tek kullanimlik toz torbasini
takin ve toz torbasini agin.

D12-4—Toz haznesinin kapagini kapatin

ve guvenli bir sekilde kapatildigindan emin olun.

@Bremizieme Tanki

* Gerektigi gibi temizleyin
D13-1—Temizleme tankini ¢ikarin.

D13-2—Temizleme tankini ve
su ile filtreleyin.

D13-3—Temizleme tankini tekrar takin.

Temel parametreler
Robot

Modeli QXOPEA

14,4V/5200mAh (Tipik)

Pil
Lityum iyon batarya

20VDC 1.5A

Anma girisi toreni

Sarj suresi Yaklasik. 4 saat

Not:Seri numarasi robotun alt tarafindaki etikette
bulunmaktadir.

Yikama Doldurma Yuvasini Bosalt

EWFD11LRR veya

Modeli EWFDT2LRR

Nominal Girig Gerilimi 120V~

Orantili frekans 60 Hz
Anma girisi téreni 7,5A
(Toz toplama)
Anma girisi toreni
1.0A
(Tozsuz Toplama)
Nominal Cikis 20VDC 1.5A
pil 14,4V/5200mAh (Tipik)

Lityum iyon batarya




Cevresel
Koruma Ac¢iklamasi

Pilin cikariimasi

* Asagidaki bilgiler yalnizca robotun imhast igin gegerlidir ve
gunlik islemlerde takip edilmemelidir.

Bu Urdntn dahili lityum iyon pilinde bulunan
kimyasal maddeler cevre kirliligine neden
olabilir. Bu Griinu atmadan 6nce pili ¢cikarin.
Daha sonra pil, yerel yetkililer araciligiyla veya
piller bir pil geri dénlsim tesisine saglanarak
uygun sekilde geri donusturdlmelidir.

Pil nasil ¢ikarihr:

1. Robotu, pili bitene kadar baglanti

istasyonuna baglamadan galistirin.

2. Robotu kapatin.

3. Pil kapagini sokun.

4. Pil kapagini ¢ikarin.

5. Pil konnektorund disari cekmek icin

mandala basin ve pili ¢ikarin.

Notlar:

* Pili gkarmadan 6nce tamamen bosaldigindan ve robotun
baglanti istasyonuyla baglantisinin kesildiginden emin olun.

« Pil takiminin tamamini gikarin. Kisa devreleri veya
tehlikeli madde sizintisini énlemek icin pil takimi
muhafazasina zarar vermekten kaginin.

* Pil sivisiyla kazara temas halinde, suyla iyice durulayin
ve derhal tibbi yardima basvurun.



Ortak sorunlar

Sorun

Cozum

Gug agilamiyor.

Pil seviyesi dlistik. Robotu sarj istasyonuna koyun ve kullanmadan 6nce sarj edin.
Pil sicakhdi gok diistik veya cok yliksek. Robotu yalnizca 4-40°C (39-104°F) araliginda kullanin.

Sarj edilemiyor.

Guig gosterge 1siginin yandigini ve gtic kablosunun her iki ucunun diizgtin sekilde baglandigini kontrol edin.
Temas zayifsa sarj istasyonundaki ve robottaki temas alanlarini temizleyin.

Yavas sarj.

Yuksek veya distk sicakliklarda kullanildiginda robot, pil 6mrind uzatmak icin sarj hizini otomatik olarak
azaltacaktir.
Sarj kontaklari kirli olabilir. Bunlari kuru bir bezle silin.

Yerlestirme yapilamiyor.

Sarj istasyonunun yakininda ok fazla engel var. Agik bir alana tasiyin.
Robot sarj istasyonundan ¢ok uzakta. Daha yakina yerlestirin ve tekrar deneyin.
Baglanti istasyonu bulucu kirli olabilir. Bunlari kuru bir bezle silin.

Temizlik sirasinda gurdltd.

Ana firga, yan firca, ana tekerlekler veya ¢ok yonli tekerlek sikismis olabilir. Robotu duraklatin ve temizleyin.
Cok yonli tekerlek sikismis. Temizlemek amaciyla gikarmak igin bir tornavida kullanin.

WiFi'ye baglanilamiyor.

Wi-Fi devre disi. WiFi'yi sifirlayip tekrar deneyin.

WiFi sinyali zayif. Robotu WiFi aliminin iyi oldugu bir alana tasiyin.

Anormal WiFi baglantisi. WiFi'yi sifirlayin, en son mobil uygulamayi indirin ve yeniden deneyin.

WiFi'ye aniden baglanilamiyor. Yonlendirici ayarlarinizda bir hata olabilir. Ek destek i¢in Roborock musteri
hizmetleriyle iletisime gegin.

Robot sarj istasyonundayken gui¢ her zaman
cekiliyor mu?

Robot, pil performansini korumak igin kenetlendiginde glic cekecek, ancak gug tiiketimi minimum dizeyde
olacak.

Robotun ilk Gg kullaniminda en az 16 saat sarj
edilmesi gerekiyor mu?

Hayir. Robot tamamen sarj edildikten sonra herhangi bir zamanda kullanilabilir.

Sarj edildikten sonra
temizlik devam etmiyor.

Robotun DND modunda olmadigindan emin olun. DND modu temizligi 6nleyecektir.

Kullanicilar yeniden sarj etmek icin diigmeye basarsa veya robotu {@3nuel olarak tekrar dock'a yerlestirirse robot temizlige devam etmeyecektir.




Ortak sorunlar

Sorun Cozum

Robot aniden belli bir noktayi kagiriyor. * Duvar senséri, ugurum sensérleri veya hali senséri kirli olabilir. Bunlari yumusak, kuru bir bezle silin.
* Gerilim hatasi. Yerel voltajin baglanti \da listelenen ger i ikarsilayip gini kontrol edin.

Baglanti istasyonundaki LED durum géstergesi 15131 sabit * Temiz su deposunun yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa yeniden doldurun.

kirmizi renkte yaniyor. * Kirli su deposunun yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa bosaltin.

* Temizleme tankinin veya temizleme tanki filtresinin dogru sekilde takildigini kontrol edin.

Bosaltma performansinda azalma veya * Ana firca veya ana firca kapagdi diizgiin takilmamis. Kurulumu kontrol edin ve dizeltin.
bosaltma sirasinda alisiimadik giirilta. * Filtre, hava kanali, emme girisi, hava girisi, ¢op kutusu veya toz torbasi tikali. Tikanikliklari gidermek icin temizleyin.

* Paspas bezi diizglin takilmamis. Yeniden yukleyin.

Azaltl ki fi .
zaltiimis paspas yikama performansi * Yer kirli. Daha iyi temizlik i¢in uygulamada paspas ylkama modunu “Derin” olarak degistirin.

. * Otomatik Kurutma devre disi birakilir. Uygulama igi ayarlari kontrol edin.
Otomatik Kurutma galismiyor.

* Otomatik kurutma yalnizca paspaslama veya paspasla yikama sonrasinda baslar.

* Otomatik bosaltma devre disi. Uygulama ii ayarlari kontrol edin.
* Baglanti istasyonu toz haznesi kapagi takili degil. Kontrol edin ve yiikleyin.
Otomatik bosaltma calismiyor. * Robotun temizlemeden dock'a dénmesi durumunda otomatik bosaltma tetiklenmeyecektir.
* Robot, Rahatsiz Etmeyin (DND) modunda baglanti istasyonuna déndiikten sonra otomatik olarak bosalmayacaktir. Temizleme veya DND stresini ayarlayin

veya bosaltmayr manuel olarak baslatin.

* Mop kullanilmadigi takdirde yikanmayacaktir.
* Robot, dock'tan baslamazsa veya uygulama haritasinda dock bulunamazsa, paspas yikamak icin dock'a geri
Paspas yikanmiyor. dénmeyecektir.
* Temiz su deposunun yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa yeniden doldurun. Kirli su deposunun yerlesimini kontrol edin veya gerekiyorsa bosaltin.
* Temizleme tankinin veya temizleme tanki filtresinin dogru sekilde takildigini kontrol edin.




Roborock Q Revo
Aspirator robotunun kullanim kilavuzu

Gelecege yonelik referans icin kullanim kilavuzuna ve Grin kullanimina yénelik planlara ve
cesitlilige dikkat edin.
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Guvenlik bilgileri

* Roborock EWFD11LRR veya EWFD12LRR istasyonunda kullanim icin benzersiz bir 6zellik.

* Diger cihazlarin kablolarini ag bélgesine yerlestirin.

* Hicbir zaman bir bebek veya ¢ocuk odasinda aspiratéri ¢alistirmayin.

* Aspiratoru bir bolgede veya agdaki hassas nesnelerde veya hassas nesnelerde calistirmayin.

* Aspiratériin bir kaza sonucu ya da kazara bilgi almasina neden olacak bir seyle ilgili olarak aspiratori tek bir parcada
kullanamazsiniz.

* Cocuklarin aspiratér yuvasina girmelerine izin vermeyin.

* Robotu dikey olarak, listten veya pare-chocs'un yardimiyla tasimayin. istasyonu, su rezervuarlarinin veya havuz iceriginin
bulundugu yerin yakininda birakmayin.

+ istasyonu, arabanin ve denizin bulundugu bir yere yerlestirin. Robotun havada asili kalma riski olusturabilecegi
bosluklari veya bosluklari énleyin.

+ Uriin, agdan veya giristen énce elektrigin dalindan arindiriimig ve faturalandiriimistir.

* Bu urun, 8 yas ve Uzeri ¢ocuklar igin ve fiziksel kapasiteleri, duyusal yetenekleri veya zihinsel yetenekleri sinirli olmayan veya
gobzetim altinda tutulmadiginda veya kullanim talimatlarini almadiginda ¢ok iyi deneyim ve bilgi birikimine sahip olmayan
kisiler tarafindan kullanilabilir. Uriiniintizii glivence altina alin ve olasi riskleri 6grenin. Kiiciik cocuklar hicbir zaman (iriin
alamazlar. Ag ve kullanici saglayicilari, gézetim olmadan ¢ocuklar icin etkili olamaz.

* Pili veya sarj istasyonunu sékmeyin, hazirlamayin veya degistirmeyin.

+ istasyon, havanin etkisine acik veya gerilimin dengesiz oldugu bir bélgede bulunuyorsa, koruma énlemleri alin.



Pil ve sarj glivenligi
bilgileri
* Cikolatanin elektrik riskini azaltmak icin, bu cihaz polarize bir fisle donatiimistir (bir bros arti digerinden daha biyuk). Bu

fis, sizin icin uygun olan bir polarizasyona girmiyor. Dosya tamamlanmamissa, bilgileri degistirin. E§Ger giderseniz, uygun
bir 6dul yuklemek icin kalifiye bir elektrikgiyle iletisime gegin. Fiste degisiklik yapmayin.

* Chaleur'ln sarj istasyonunu koruyun (radyatérlere dikkat edin).

« Sifon nemi veya ana mouilles gibi sarj baglantilarini kullanmayin.

* Robotu calistirin ve kesif icin orijinal paketi kullanin.

* Robotu calistirirsaniz, sarj edin ve bir saniye sonra bir yere yerlestirmeden énce sarj edin. Pilin sarjinin
bitmemesini 6nlemek icin birkag¢ ay boyunca sarj edin.

+ UriinG sicakhigi 40 °C'den (104 °F) yiiksek veya 4 °C'den (39 °F) diistik oldugunda kullanmayin veya sivi veya cézelti icinde bir
madde iceren bir bolgede calistirmayin.

Uluslararasi Sembollerin Agiklamasi

~: COURANT ALTERNATIF sembolii [IEC 60417-5032 (02/2009) sembolii]
—: COURANT CONTINU sembolu [IEC 60417-5031 (02/2009) sembol(i]



Beyani FCC/IC

Uygunluk bilgileri

Uriin Adi Robot aspirator-lavator ve sarj istasyonu
Model du Robot aspiratdr modeli: QXOPEA
ardn Yikama, yikama ve temizleme istasyonu: EWFD11LRR veya EWFD12LRR

Uygunluk beyani

Bu cihaz FCC yonetmeliginin 15. maddesine uygundur. Son kullanim,

asagidaki diger kosullarin da saglanmasiyla saglanir:

(1) bu cihaz rahatsiz edici midahalelere neden olmaz ve

(2) bu cihaz her turlu paraziti kabul etmez ve istenmeyen bir islev sirasinda
olusabilecek parazitleri icerir.

Mevcut cihazin lisans iceriginden muaf olan calisanlar veya yoneticiler/alicilar, CNR
d'Innovation, Sciences ve Développement économique Canada'nin gecerli radyo
cihazlarinin lisans muafiyeti ile uyumludur.

Kullanim asagidaki iki kosula gére onaylanmistir: (1) Cihaz

brouillage Grtni degildir;

(2) Cihaz, radyoelektrikli tim islemleri kabul etmektedir, ancak bu, islevin bozulmasina
neden olabilir.

ABD'nin sorumlu taraflarinin koordinatlari

Sosyete Roborock Teknoloji A.S.
Adres ODA 1227, 12. KAT, 1000 N. WEST STREET, WILMINGTON, DE 19801
E-posta destek@roborock.com




@sunum du
urun
@Robot (vue de dessus)

() — Marche/Arrét/Nettoyage
* Robotu sislemek veya calistirmak igin
digmeye dokunun ve bakimi yapin

* Bir ag1 kapatmak icin
digmeye dokunun
Voyant d'alimentation
* Beyaz: pil 6mri=%20
* Allik: pil dmri < %20
* Nabiz: yeniden sarj olma veya desarj olma
* Clignotement allik: hata

() —istasyon
* Robotu istasyona geri déndirmek/
hayati bozmak i¢in digmeye dokunun
* Bir digmeyi kapatmak icin digmeye
dokunun ve bakimi yapin
nettoyage localisé/laver les serpilliéres
Aciklama:Robotu nette yakalamak veya istasyona geri
dénmek igin ice aktarma diigmesine dokunun.
A1-1—A1-2 istasyonunun yerel
konumlandiricisi—Engellerin Kaptani
Reaktif Teknoloji

@Robot (vue de ssous)

A2-1—Capteur de Murs
A2-2—Cok YOnlu Rulet A2-3—Tapu
Kaptani

A2-4—Brosse laterale
A2-5—Baslica rulet A2-6—

Baslica rulet
A2-7 — Brosse Onbellekleri
muadur

A2-8—Serpillieres
A2-9—Goruntl Yakalayanlar

@Robot (capot supérieur ouvert)

A3-1—Pare-chocs dikey
A3-2—Capteur LiDAR
A3-3—Voyant WiFi
« Etkin: WiFi devre disi
« Odiing notu: baglantiya dikkat

* Hizl baglanti: baglanti
* Duzeltme: WiFi baglantisi

A3-4—Yeniden Baglatma Digmesi
A3-5—Poussiere'e Donus

A3-6—Sarj kontaklari A3-7—Yikama kapagi
A3-8—Konum digmesi A3-9—Otomatik
doldurma deligi A3-10—Yukseltme ve
déndirme moddlleri

Otomatik Serpantinler A3-11 —
Hava Sortisi
A3-12—Pare-chocs

@Serpantin destegi

A4-1—Otomatik tutuculari
bloke eder A4-2—Silah baltasi

Aciklama:Serpantinleri yerinde sabitleyin.

20

@Serpilliere

@Bak a poussiére
A6-1—Poussiere'e Hos Geldiniz A6-2
—Aspirasyonun Girisi

A6-3—Filtre yikanabilir

A6-4—Hava girisi

@Base de la istasyonu
@Xablolu beslenme

@¥EBac a poussiére jetable

@Mistasyon

A10-1—Deniz suyu deposu A10-2—Deniz suyu

deposu A10-3—Satis deposu A10-4—

Poussiere icerik kutusu A10-5—Sarj kontaklari

A10-6—Delik otomatik cogaltma A10-7—
Aspirasyon Girisi

A10-8—Deniz Rezervuari A10-9—
Voyant d'état
* Nabiz: vidage/lavage des
serpillieres
* Rouge: istasyon hatasi
* Voyant éteint : éteint/en charge

A10-10—Sortie d'eau

A10-11 — Hava Sortisi
A10-12—A10-13 istasyonunun baz
istasyonu—Filtre



A10-14—Poussiere A10-15—A10-16
istasyonunun yerellestiriimesinin saglanmasi
—Niveau d'eau

A10-17—Ag Filtresi A10-18—Ag Filtresi

@DKablo aralig
beslenme

A11-1—Kablo cesitleri
A11-2—Baglanti noktasi A11-3—Kablo
menzili

GXurulum
@Pnemli bilgiler

B1-1—Rangez les cables, objets durs ou
noktalar/degismeler (bulutlu veya
parlak) ve ayrilan nesneler, sabit
olmayan, kirilgan, degerli veya tehlikeli
tim nesneler icin mevcut ve yerinden
¢tkmis nesneler, tim kutsama ve tim
mutlu, sicak veya geri donuslu
nesneler i¢in tam anlamiyla hakim
malzeme aynen robot.

B1-2—Robotu kullanirken ¢ok yararlaniyorsunuz
Guvenli bir bélgede, kutsama veya
zarar verici malzemeleri egitmek icin
kazara oluklari engellemek icin guvenli
bir fiziksel bariyer kullanin.

Aciklama:ilk gésteriminiz icin robotunuzu kullandiginizda,
potansiyel sorunlara karsi dikkatli olmak icin tim ag
yollarina dikkat edin. Robot, prochaines kullanimlarini net
bir sekilde kullaniyor.

GMontaj

B2-1—istasyonu acik bir sekilde yerlestirin.
Tabani sabitleyin ve iki yatagin
Uzerinde mayalanacak sekilde, bir
dinlenmeye hazir oldugunuz ortamda
bulunan uyum parcasina dokunarak
sabitleyin.

Aciklama:istasyonun yerini degistirdiginizde, mezardan

kurtulmak igin su rezervuarlarini dizeltin.

B2-2—Besleme kablosunu baglayin
Istasyona varin ve menzil sinirindaki
kablolarin fazlasini birakin.

Aciklama:Le Cable d'Alimentation Peut sortir des Deux

Cotés.

B2-3 —Serpantin eksenlerini takin
Robotun icine, "yagmurlu" bir sey
elde etmek icin yerlestirin.

B2-4—Déclic

@listasyona yerlestirme

1 m (3,3 pi) yukseklikte, 0,46 m (1,5 pi)
uzunlugunda ve 1,2 m (3,9 pi) genisliginde
bir cevre alani saglar. Istasyonu bir duvara
(bois/carrelage/béton, vb.) bir duvara
yerlestirin. Uygulamada iyi bir deneyim elde
etmek igin Ucretsiz iyi bir Wi-Fi baglantisi
sundugunuzdan emin olun

21

Mobil, istasyonu subelendirebilir ve seyahatin
basarili oldugundan emin olabilirsiniz.

B3-1—Cevre 1 m (3,3 pi) B3-2—
Cevre 0,46 m (1,5 pi) B3-3—
Cevre 1,2 m (3,9 pi)

Aciklamalar:

* Besleme kablosunun giinese karsi dikey olmasi
durumunda, robotun istasyondan bir yer degistirmesi
veya ayrilmasi riski vardir.

istasyonun gidisi cok gergin ve robotun sarjli oldugu
anlasiliyor.

Bir hata hayatta kalirsa istasyonun gidisati kirmiziya
doner.

Istasyonu, arabanin ve denizin bulundugu bir yere
yerlestirin. Robotun havada asili kalma riski
olusturabilecegi bosluklari veya bosluklari 6nleyin.
istasyonu egik bir yiizey (moquette/tapis) tizerine
yerlestirin, boylece egimi artirin ve kalkis problemlerini
giderin ve robot istasyonuna geri donin.

Istasyonu tek basina dogrudan aydinlatma ile koruyun
ve istasyonun konumunun balisini engellemek icin,
robotun geri dénmeme riski vardir.

Istasyonu, uygun su deposu, satis deposu, su deposu
icerigi, puskurtulebilir veya ag baglantisi olmadan
kullanmayin.

Goénderilen giriglere uygun istasyona girin. Istasyona bir
sifon ya da nemli bir bez koymayiniz.

* Her istasyon, kullanimdan ayrilmadan énce yapilan
testlere dahil edilmistir. Istasyon gecisinde az miktarda su
bulunmasi normaldir.

@hllumage ve sarj

senin robotun

Dugmeye dokunun O ve bakim-le
Robotu daha iyi hale getirmek icin kullanin.
Hasta, beslenme isteginin duzeldigini
goriunce robotu sarj etmek icin istasyona
yerlestirir. Robotun bir pili var



lityum iyon sarj edilebilir son derece
performansh. Normal bir kullanim kadrosu
sayesinde, pil performansini korumak igin
robotun sarjini koruyun.

B4-1—Istasyona ve istasyona yolculuk

robotun beslenmesi sarjdayken bir titresim
gbsteriyor

Aciklama:Robotun pili yetersiz oldugundan dolay:
calismamasi mumkiin. Bu durumda robotu istasyona
baglayin.

Uygulamaya baglanti

Robot, Roborock ve Mi Home uygulamalarini
calistiriyor. Ortaminiza uygun hicreleri segin.

@ Uygulamanin indirilmesi

Secenek 1 :Uygulamay! indirmek ve yiklemek igin
App Store'da veya Google Play'de "Roborock"
uygulamasini arayin veya QR kodunu tarayin.

Secenek 2 :Uygulamay yiklemek ve ylklemek
icin App Store'da veya Google Play'de "Mi
Home"a gidin veya QR kodunu tarayin.

@ WiFi'nin yeniden baslatiimasi

1.Wi-Fi'yi Gstin hale getirin ve WiFi'yi yeniden
etkinlestirin.

2.Dugmelere dokunun ve "Wib'yi ¥&niden
Baslatma" sesli uyarisini almak icin gerekli
ayarlari yapin. Yeniden baslatma islemi, Wi-Fi
erisimi suresi sona erdiginde sona erer. Robot
serasl baglantiya dikkat ediyor.

Aciklama:Y6nlendiricinizin yapilandirmasi nedeniyle
robotunuza baglanmay! bilmiyorsaniz, herhangi bir parola
veya baska bir nedenden 6tiirii, WiFi'yi yeniden baslatin ve
robotunuzu yeni cihaza ekleyin.

© Bir giyim esyasi

Roborock veya Mi Home uygulamasini agin,
"+" simgesine dokunun ve uygulama
talimatlarina goére cihazi etkinlestirin.
Aciklamalar:

* Uygulamanin devam etmesi nedeniyle gergek stireg
farklilik gosterebilir. Uygulamadaki talimatlari izleyin.

* Yalnizca WiFi 2,4 GHz Ucrete tabidir.

* Robot 30 dakikadan fazla bir stire boyunca bir baglantiya
bagl kalirsa, Wi-Fi otomatik olarak devre disi birakilir.
Yeniden baglaniyorsaniz, yeniden baglanmadan énce
WiFi'yi yeniden baslatin.
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@ralimatlar
kullanim

Marche/Arrét

Digmeye dokunun O ve bakim-le
Robotu daha iyi hale getirmek icin kullanin.
Yiyeceklerin hepsi yiyecek ve robot Veille
moduna giriyor.

Digmeye dokunun O ve bakim-le

Robotu calistirmak ve ag déngusini tamamladiktan sonra

bunu yapmak igin kullanin.

Aciklama:Robot sarjda degil.

GRezervuarin Replissage'l

Mevcut rezervuari emekli edin, ardindan
ouvrez-le ve remplissez-le deau. Kultbeyi agin,
kilidi acin ve rezervuari yerine yeniden takin.

Aciklamalar:

 Tim korozyonu veya hasari 6nlemek igin,
rezervuardaki Roborock markasinin solisyonlarini
kullanmayin.

* Robotun bir hareketi gibi hatali islevlerden kaginmak icin
ag sivisini eklemeyin.

* Su deposunun tiim deformasyonunu 6nlemek ve su
deposunu bosaltmamak igin.

* Eger su deposunda su izleri mevcutsa, yeniden
ytiklemeden 6nce bunu yapin.



@GI\ettoyage'in bozulmasi

DUgmeye dokunun () daha fazlasini dokin
nettoyage. Robot planlayici, ag parkurlarini
parca analizi isleviyle kullanir. Parcalari
bélgelere ayiracagim ve zikzak cizerek bir
bolgenin kenarlarini netlestirmeye
baglayacagim. Bu nedenle, il nettoie les
bélgeleri esit bir sekilde, net olarak sizin icin
etkili olmaya davet ediyor.

C2-1—Bolge 1 - Nettoyée C2-2—
Bolge 2 - Nettoyée C2-3—Bolge
3-(C2-4—Bolge 4 - Sonraki Bolge

Agiklamalar:

« istasyonda hava alma robotu ve havanin otomatik olarak
alinmasina izin vermek icin, istasyondan yavas yavas
cikin. Ag baglantisi sirasinda istasyonun yerini
degistirmeyin.

* Pilin sarji basarisiz olursa ag bozulamaz. Ag baglantisi
kesilmeden 6nce robotun sarj olmasini birakin.

* Ag 10 dakika icinde sona ererse, bélge sera nettoyée
deux fois olur.

* Ag déngusu sirasinda pil kapasitesi yetersizse, robot
otomatik olarak istasyona déner. Yeniden sarj
edildikten sonra robot tutuklandigi yere geri doéner.

* Robotun geri gekilmesi, bir tapaya erisim saglamak icin
serpme destegi saglar. Uygulamanin icinde yer alan
bolgeyi silmek icin, sekmeleri tanimlayabilirsiniz.

* Aglari agdan ayirmadan 6nce, serpantinlerin dogru
sekilde kuruldugundan emin olun.

Nettoyage yerellestirmesi

Duraklatma modunda, bir ag @)
yerellestirmesini engellemek icin digmeye
dokunun ve basili tutun.

Aga bagl bolge: Robot agi 1,5 m (4,9 pi) x
1,5 m (4,9 pi) boyutunda bir alan tasir.

Aciklama:Ag yerellestirildikten sonra robot, cikis
noktasina otomatik olarak doner ve Veille moduna girer.

Duraklat

Robot hareket halindeyken, duraklatmak igin
ice aktarma digmesine dokunun, agi yeniden
gorintilemek icin digmeye dokunutveya
istasyona geri dénmek icin digmeye
dokunurf)

Agiklama:Robotu istasyonda duraklattiginizda manuel olarak
yerlestirirseniz, zamanla ag baglantisi da tamamlanir.

Veille

Robot 10 dakikadan fazla duraklatilirsa,
yavas yavas hareket eder ve beslenmesi
birkag saniye surer. Dosya siralamasi igin ice
aktarma digmesine dokunun.

Agiklamalar:
* Robotun sarji bitmek tizere degil.

* Robotun galismasi otomatik olarak 12 saatten fazla
Veille modunda dinlenecektir.
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NPD Modu

Varsayilan mod suresi 22 saat 00 ile 08 saat 00
arasidir. Bu sireyi devre disi birakmak veya
degistirmek icin uygulamayi kullanabilirsiniz.
NPD modu aktif oldugunda, robot aglari
otomatik olarak temsil etmediginden, bu
bélgenin voyant karakter alaninin
aydinlatmasi yukaridakinden farkl gérinuyor.

Lavage des serpilliéres

Ag olusturma sirasinda, robot, serpantinleri
yikamak igin istasyona ne zaman dénecegini
otomatik olarak belirler ve ag performansini
en ust dizeye ¢ikarmak icin rezervuari
yeniden doldurur. Ag sirasinda, robotu
sunuculari calistiracak istasyona yeniden
yonlendirmek icin uygulama istasyonu
digmesine dokunun. Robot sarjdayken,
robotun Gzerindeki digmeye dokunun ve
bakimi ¥apin veya serpintileri manuel olarak
yikamak icin uygulamadaki digmeye
dokunun. Yikama islemini durdurmak igin ice
aktarma diigmesine dokunun.

Aciklama:Yikama robotunun otomatik ylkama yapmasina
izin vermek icin, istasyonu kapatin ve ag sirasinda
istasyonun yerini degistirmeyin.



Vidaj

Otomatik temizleme, robotun agdan sonra
istasyona donmesiyle otomatik olarak baslar.
Manuel olarak manuel islem yapmak igin,
istasyondayken robot digmesine dokunun
veya uygulamgda Goruntile diagmesine
dokunun. Hayatinizi durdurmak icin ice
aktarma digmesine dokunun.

Agiklamalar:

* Otomatik galisma uzun sire kullaniimadiginda, arka
tarafi manuel olarak izleyin ve calisma
performansinin en iyi diizeyde kalmasi igin hava
girisinin herhangi bir engel olusturmadigindan
emin olun.

* Otomatik vidalama, uygulamanin egilimi nedeniyle devre
disi birakilabilir.

* Manuel olarak yavaslamayi 6nleyin.

Sechage

Yikama islemi, serpintilerin yikanmasi veya ag
sona erdiginde otomatik olarak baslatilir.
Uygulamayi engellemek veya manuel olarak
durdurmak i¢in Uygulamayi kapat digmesine
dokunun.

Aciklamalar:
* Arama suresi uygulamada degisiklik yapilabilir.

* Otomatik ylkleme, uygulamanin yénii nedeniyle
devre disi birakilabilir.
Sarj etme

Ag sonlandirildiginda robot, sarj olmasi icin
otomatik olarak istasyona gider. Modunda
Duraklat, dosyaya dokunun

Robotu (Stasyona tasimak igin dugmeye basin.
Robot sarj edildiginde, beslenme hareketi bir
titresim etkisi yaratir.

Agiklama:Robot, kalkis noktasinda otomatik olarak

istasyona geri donemez. Yeniden sarj etmek icin robotu
istasyona manuel olarak yerlestirin.

Yeniden baglatma sistemi

Robot bir dugmeye basildiginda yanit vermezse
veya henliz ulasamadiysa, sistemi yeniden
baslatin. Yeniden Baslatma digmesine dokunun
ve robot otomatik olarak yeniden baslatilir.

Aciklama:Sistem yeniden baslatildiginda, ag planlarinin
kullanim parametreleri, Wi-Fi vb. yeniden baslatilir.

Kullanici parametrelerinin yeniden
yapilandiriimasi

Robot, sistemin yeniden baslatiimasindan
sonra duzeltme islemi yapmiyorsa, bu durum
gegcerlidir. Digmeye basin(fonsiyonu koruyun
ve ayni anda digmeye dokunun, "Kullanim
parametrelerini yeniden baslat" anonsunu
yapmak icin yeniden baslatin. Robotun geri
yukleme ayarlari.

Robot hatasi

Robotun beslenmesi kirmiziya déniyor ve bir
uyari sesi duyuluyor. Agmak icin uygulamanin
sesli duyurularini ve talimatlarini izleyin.
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Aciklamalar:
* Robot, perdede otomatik olarak durur ve bir ariza
durumunda 10 dakikadan fazla dinlenir.

* Robotu istasyonda manuel olarak calistirirsaniz, bir ariza
meydana gelirse, zamanla ag baglantisi tamamlanir.

istasyon hatasi

Istasyonun geri kalani kirmizi renkte
sabitlendi. Agmak i¢in uygulamanin sesli
duyurularini ve talimatlarini izleyin.

@Rutin girisleri

@Brosse miduru

* Nettoyer 2 yariyili 6nerdi ve 6 ile 12 ay arasinda degisenleri
degistirdi

D1-1—Onemli 6nbellek D1-2—Loketler

D1-3 — Buyuk prensip

D1-4—isletme Anahtari D1-5—Iisletme

Bashgi

D1-6—Robota geri donin ve dokunun.
Loquet'ler ana 6nbellegi kullanimdan

kaldirmak igin kullanilir.

D1-7—Tirez sur la brosse mudure dokin
la sortir et emekli son roulement.
Emekli olmak i¢in ana sirket
basliklarini, emekli olmak icin ézel
olarak satin alin, tim poils'i emekli
edin ve ana isletmenin en ug
noktalarina kadar satisglari tamamlayin.



D1-8—Ana bilgisayari yeniden yukleyin.
D1-9—Brosse 6nbellegini yeniden yikleyin
mudur. Dort ¢entigin pencerenin
tamaminda yer aldigindan emin olun,
ardindan kilidi agmak i¢in ana sayfanin
onbellegine basin.
Agiklamalar:
* Nemli bir sifon yardimiyla ana kumasi temizleyebilirsiniz
ve dogrudan taban aydinlatmasindan arabayi
birakabilirsiniz.

* Bros. ana maddesini temizlemek icin asindirici sivilar
veya dezenfektanlar kullanmayin.

@Brosse laterale

* Her ay igin nettoyer ve 3 ila 6 ay arasinda degistirin
1.Arka tarafinizdan emekli olun.

2.Emekli olun ve arka tarafi netlestirin. Arka
paneli yeniden yiikleyin ve goriinimu dizeltin.

G¥Cok yonlii rulet

* Gerekli ve net

D3-1—Bir olanaktan yararlanin, kigtk bir telefon agin
Baltayi gevsetmek ve ruleti ekstra
yapmak igin turnevis.

Aciklama:Cok yonli rulet destedi kullanimdan kaldirilamaz.

D3-2—Rincez la roulette et son balta a I'eau
emeklinin tim parasini ve tim satisini
dokin. Yerine oturmasi igin oyunu
birakin ve ruleti yeniden yikleyin.

ulet prensibi

* Nettoyer tous les mois

Rulet prensibini iki saniyelik bir sifonla
netlestirin.

@3Bak a poussiére

* Gerekli ve net

D5-1—Robotun Ustiinltgiine Sahip Olun
ve cantay siralamak i¢in ¢cantanin
Gzerine dokunun.

D5-2—Yikanabilir filtreyi izleyin ve gerisini izleyin
a poussiere.

D5-3 —Poussiére d'eau'yu yeniden diizenleyin
Yikanabilir filtreyi hazirlayin ve yeniden
takin. Sirt cantanizi hassaslastirin,
boylece satistan kurtulabilirsiniz.

Aciklama:Herhangi bir tikanikligi 6nlemek igin sivi

icermeyen sudan yararlanmayin.

D5-4—Poussiére et'e geri dénmeyi birakin
filtre yikanabilir.

@Diltre yikanabilir

* Nettoyer iki semaines oneriyor ve filtreyi 6 ila 12 ay
arasinda degistiriyor

D6-1—Filtreyi kapatin.
D6-2—Filtreyi arti tekrarlarla yikayin ve

Satigi mimkin oldugu kadar ortadan

kaldirmak igin dokunun.

Aciklama:Tehlike tehlikesini 6nlemek igin, sebeke veya
filtrenin ytizeyine, blyik veya baska nesnelere
dokunmayin.
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D6-3 —Filtreyi tamamlayin
24 saat sonra yeniden kurulabilir.

@Berpillieres

* Gerekliyse netleyin ve 1'den 3'e kadar olan dosyalari degistirin

D7-1—Destek hizmetini kaldirin.
Nettoyez la serpilliére ve laissez-la
secher a l'air libre.

Aciklama:Ag performanslarina ek olarak bir satis daha.

Nettoyez-la avant kullanimi.

D7-2—Faites, serpiliere'e bagl olarak fermente olur
sur son destegini yerlestirin.

@™Robot yakalamalari
* Nettoyer tous les mois
Elbiselerinizi yazmak ve netlestirmek icin iki
saniye boyunca bir sifon kullanin, asagidakilere
dikkat edin:
D8-1—Iistasyon yerellestiricisi D8-2—
Capteur d'évitement d'obstacles

Reaktif Teknoloji
D8-3 —Murs kaptani
D8-4—Serpantin Yikama Yakalayici D8-5—
Tapi kaptani D8-6—Dort video yakalayici

@listasyonun Yerlesimi

Soulevez ve istasyonu degistirin. istasyonu,
istasyonun bulundugu yere, su rezervuarlarindan
veya istasyonun gémulmeyecegi yere yakin olan
icerik kutusundan ruhunuzun yoéniine
yerlestirmeyin.



@PRezervuar d'eau satis

* Gerekli ve net

Su deposunun kapagini acin ve satisi bosaltin.

Kendi rezervuarini bosaltin, kabin igine bakin
ve karistirin. Banyo satisini bosaltin.
Rezervuarin yeniden kurulmasi icin kutuya
bakin.

@PTemas bolgeleri
yeniden sarj olma
* Nettoyer tous les mois
Istasyonun ve robotun sarj baglantilarini
incelemek icin iki saniyelik bir sifon kullanin.

@BSac a'nin degistirilmesi
Poussiére jetable

* Degistirici gerekliyse

D12-1—Icerigi kaldir
de Poussiére.

D12-2—Poussiere jetable'dan vazgegin
dans le sens indiqué par la fleche,
puis mettez-le au rebut.

Aciklamalar:

* Bu kesenin gicti, tamamen ortadan kaybolmak icin emekli
olacag@in bir zamana isaret ediyor.

* Otomatik olarak ttim vidalari temizlemek icin igerik
kutusunu yoénlendirmeden 6nce bir kutu yiikleyin.

Uygulamadaki otomatik ayarlari devre disi birakabilirsiniz.

D12-3—Nettoyez autour du filtre a I'aide d'un
sifon sn. Uzun bir yere jetable yeni
bir kese takin.

is performansini en Ust dizeye
¢ikarmak icin fente and dépliez-le.

D12-4—Icerigin icerigine bakin
de poussiére et assurez-vous qu'il
est bien fermé.

@BBak de nettoyage

* Gerekli ve net
D13-1—Ag bagini emekli edin.

D13-2—Rincez le bac de nettoyage ve oglu

eau l'eau'yu filtreleyin.

D13-3—Ag bagdastiricisini yeniden yikleyin.

Temel parametreler
Robot

Model QXOPEA

ol 14,4 V/5 200 mAh (TIPIK)
Pil lityum iyon

Antre 20VCC, 1,5A

Isim

Sure

Cevre 4 saat
yeniden sarj olma

Agiklama:Otomatik kodlamanin seri numarasi robota
uygulanir.
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Vidalama, yikama ve yeniden
doldurma istasyonu

EWFD11LRR veya

Model

ode EWFD12LRR
Gerginlik inal

: Agln ik nomina 120 v~
giris
Nominal frekans 60Hz
Giris adl
(recueil de la 7,5A
pussiére)
Giris adl

3 1,0 bir

(Poussiére olmadan kurtarma)
Nominal siralama 20VCC, 1,5A

14,4 V/5 200 mAh
Pil (Tipik) Pil
lityum iyon

Aciklama de
la koruma
cevre

Pilin geri ¢cekilmesi

* Robotun curuttlmesiyle ilgili bilgiler gerekli degildir ve
gunluk kullanim igin hesapta ticret édemeniz gerekmez.

Kimyasal maddeler, cevre kirliligine yol
acabilecek bir Grtin olan lityum iyon pilin
icinde bulunur. Geri dénmeden énce
Grandn pilini ¢ikarin. La



Piller, yerel otoritelerin aracisi olarak dogru soru nla r

sekilde geri donusturilmis ve pillerin geri

doénusim merkezine gonderilmistir. Sorunlarla ilgili danismak icin QR kodunu
tarayin.

Pilin emekliye ayriimasiyla ilgili yorum:

1. Robotu, pilin sarj edilmesi icin
istasyona baglanarak calistirabilirsiniz.

2. Robotu ayarlayin.

3. Pil 6nbellegini bosaltin.

4. Pil 6nbellegini cikarin.

5. Pil baglantisini kesmek icin digmeye
dokunun ve ardindan pili ¢ikarin.

Agiklamalar:

* Pili kullanimdan kaldirmadan 6nce, tamamen sarj
oldugundan ve robotun istasyonla baglantisinin
kesildiginden emin olun.

* Pil blogunu devre disi birakin. Mahkeme devresinden
kaginmak veya tehlikeli maddelerden kaginmak icin pil
blogunun icine zarar vermeyin.

* Pil sivisiyla kazara temas halinde, suyu durulayin ve
hemen bir ilaca bagvurun.
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Roborock Q Revo
Aspirator robotunun kullanim kilavuzu

Bu Urinu kullanmadan énce bu kullanim kilavuzunu diyagramlarla sinirli tutun ve
gelecekteki danismalariniz i¢in dogru bilgileri koruyun.

Icerik

29 Pil ve Kargo Guvenligi

30 Bilgileri

30 FCC/IC Bildirgesi Uluslararasi Sembollerin
31 Aciklamasi

32 Uriin kurulumunun genel

33 acitklamasi
34 Uygulama Baglantisi Rutin

34 Kullanimina Iligkin Talimatlar
36 Temel Parametreler

38

38 Ortam Sorunlari Korumasinin

38 Aciklamasi
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ADVERTENCIA guvenlik

bilgileri

* Roborock EWFD11LRR veya EWFD12LRR tabanini kullanmak igin.

* Bolgedeki diger cihazlarin kablolari oldukga temiz.

* Bir bebek veya kiicukken, bir evde aspiratorin ylrlylsuni yapmayin.

* Temiz bir zeminde kirilabilir nesnelerin yanmasina neden olan bir alanda aspiratér calistirmayin.
* Aspiratord, insanlarin yanlishkla aspiratdre carpmasi veya carpmasi nedeniyle herhangi bir yerde calistirmayiniz.

* Kuguk cocuklarin aspiratére bakmalarina izin verilmez.

* Robotu parasutleri dikey, Ustteki kiipleri veya parasutleri kullanarak tagimayin. Alt kisimdan, su tankindan veya polen
deposundan ¢ikan manijalar ile taban kaldirilamaz.

* Temel olarak ytzeysel bir plana degindik; yakit, kalori ve su. Robotun havada asili durmasina neden olacak sekilde
arabayi bagaja koyun veya robotu baglayin.

+ Uriin kapatiimali ve Griinde bakim alanlari belirlenmeden veya bakim alanlari gerceklesmeden énce makine fisinin
kapatiimasi gerekir.

* Bu Urun, 8 yasindan kucukler tarafindan fiziksel, duyusal ve zihinsel yeteneklerle donatilmis daha fazla kisi tarafindan
kullanilabilir veya iyi denetim altinda deneyim ve bilgi sahibi olamaz veya bir glivenlik ydnteminin kullanimina iliskin
talimatlar alabilir ve bunlari anlayabilirsiniz. peligros que implica. Kiglk ¢ocuklarin Griine ihtiyact yok. Kullanimin temizligi ve
bakimi, gézetim altindayken kuguk ¢ocuklar tarafindan yapilmasina gerek yoktur.

* Emekli olmayin, pili veya sarj tabanini onarmayin veya degistirmeyin.

¢ Tabanin elektrik carpmasina duyarl bir yerde olmasi veya voltajin kararsiz olmasi durumunda, bu da koruma énlemi anlamina gelir.
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Pil ve Kargo Guvenligi
Bilgileri

Elektrik yikun( azaltmak icin, bu cihaz polarize bir kutuya sahiptir (digerlerinden daha fazla desteklenmektedir). Bu, bir
cocuktan tek basina dogru polarizasyonlu bir odaya giriyor. Eger fis tam olarak tam olarak duzgin degilse, o zaman
mutlaka yapin. Iceri girerseniz, dogru makineyi takmak icin kalifiye bir elektrikciyle iletisime gecin. Enchufe'yi
degistirme modu.

Kalorifer yakitini (radyo radyatorleri gibi) temizleyin.

Yuk temas noktalarini, hayvanlarla veya hayvanlarla temizlemeyin.

Robotu kapatin ve ortam icin orijinal ambalaji kullanin.

Robotu depodan ¢ikarirsaniz, tamamen temizleyin ve yiklemeden 6nce bir sogutucuda ve sogukta kapatin. Pilin bitmesini
onlemek icin birkag Ug seyi tekrar yapin.

Uriini, deniz sicakhigi 40 °C (104 °F) oldugunda veya 4 °C (39 °F) civarinda oldugunda ya da sivi veya saman icinde sivi
madde varsa kullanmayin.

Uluslararasi simgelerin agiklamasi

~: CORRIENTE ALTERNA semboli [IEC 60417-5032 (2009-02) semboli]
—: CORRIENTE CONTINUA sembolii [IEC 60417-5031 (2009-02) semboli]
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FCC/IC Bildirgesi

Yikleme Bilgileri

Uriin Adi

Aspirator robotu bagaj tabaniyla birlikte

Uriin modeli

Aspirator robotu modeli: QXOPEA
Vaciado, Lavado ve Llenado Tabani: EWFD11LRR, EWFD12LRR

Aciklama
cumplimiento

Bu, Federal iletisim Komisyonu'nun 15. Béliimiyle (Federal Iletisim Komisyonu,
FCQ). Islev asagidaki kosullara baglidir: (1) Bu cihaz, yeni miidahalelere neden
olamaz.

(2) Bu cihaz, calismayi istenmeyen sekilde tetikleyebilecek miidahaleler de

dahil olmak Uzere, her turli midahaleyi kabul etmelidir.

Bu cihaz, Innovacién, Ciencia ve Kanada Ekonomi Yazilimi ¢alistirma lisansi RSS'si
ile saglanan lisans calistirma aktaricilarini veya alicilarini igerir.

Islev asagidaki kosullara baghdir: (1) Bu aygit miidahaleye neden

olamaz.

(2) Bu cihaz, cihazin istenmeyen sekilde calismasina neden olabilecek midahaleler de
dahil olmak tizere her tirli mudahaleyi kabul etmelidir.

Enerji Verimliliginde Sorumlu Tarafin Yazismalari. UU.

Compania

Roborock Teknoloji A.S.

Yon

ODA 1227, 12. KAT, 1000 N. WEST STREET, WILMINGTON, DE 19801

Correo elektronik

destek@roborock.com
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M ¢ciklama genel

@Robot (goriintii stiin)

(1) — Encendido/Limpiar
* Robotun agiimasi veya kapanmasi igin
koruma ve koruma ayari
* Temizlemeyi baslatmak icin basin

Calistirma gostergesi

* Blanco: pil seviyesi=%20

* Rojo: pil seviyesi <20 %

* Pulsos de luz: ylikleme veya baslatma
* Parpadeando en rojo: hata

) -Temel
+ Usse dénmek/bosaltmak icin 6n
hazirlik
* Yerellestirme/yikama temizligini
saglamak icin bastirin ve saklayin

Not:Robotu hareket halindeyken veya tabana geri
donerken tutmak icin bir digmeye basin.
A1-1—Tabanin yerellestirilmesi A1-2—
Engelleri dnlemek igin sensor

Reaktif Teknoloji

@Robot (gériintii kalitesi diisiik)

A2-1—Ayarlanmis sensor
A2-2—Cok Yonlu Yon A2-3—
Alfombra Sensori A2-4—Yan
Ceplo

A2-5—Rueda muduru

A2-6—Cepillo muduru

A2-7 — Cep telefonu bocekleri
mudur

A2-8—Mopalar

A2-9—Yagmur sensorleri

@Robot (cubierta superior abierta)
A3-1—Dikey parasutler A3-2—
Sensor LiDAR
A3-3—WiFi Gostergesi
* Sorun: Wi-Fi'nin devre disi birakiimasi
* Lentamente: esperando conexién

 Hizl baglanti: baglanti

* Fijo: WiFi baglantisi
A3-4—Sabitleme Digmesi A3-5—
Polis icerigi A3-6—Yiikleme iletisim
Bilgileri
A3-7—Moda yikama sensori A3-8—Konum
digmesi A3-9—Otomatik acilir pencere A3-10
—Yukseltme modult moddlleri

ve otomatik olarak giro
A3-11—Salida de aire
A3-12—Parasutler

@\ontaje de la mopa

A4-1—Ganco ve Bukle Aimohadillas A4-2
—Moda Oyunlari

Not:iste bu kadar.
@\opa
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@Polvo Contenedor
A6-1—Polis yarismacisi A6-2—Sonraki giris

A6-3—Filtre yikanabilir
A6-4—Hava girisi

@Xismen asagi
@ Beslenme Kablosu
@Bolsa de polvo sokiilebilir

@Bremel

A10-1—Su Tanki A10-2—Su Tanki A10-3—Su
Tanki A10-4—Polis Kovani A10-5—Y ik
Baglantilari

A10-6—Otomatik girig kapisi A10-7—
Sonraki giris
A10-8—Su tahliye tanki A10-9—Yer
gOstergesi

* Vuruslar: Mopa'yl bosaltin/yikayin

* Hata: temel hata
* Luz apagadasi: apagado/cargando

A10-10—Su filtresi

A10-11—Salida de aire

A10-12 — Alt kisim

A10-13—Filtre

A10-14—Polis topunun sirasi A10-15—
Tabanin yerinin gérinima



A10-16—Su seviyesi yuzdurici A10-17—
Su filtresi filtresi A10-18—Su seviyesi
filtresi

@DKablo Almacenamiento
beslenme

A11-1—Kablo Satislari A11-2—Beslenme
Baglanti Noktasi A11-3—Kablo Depolama
Kosullari

GXurulum
@Pnemli bilgiler

B1-1—Kablolarin diizeni, duro nesneleri
Filolar (tek ve video gibi) ve piso
articulo'lari ve kisisel lezyonlari
onlemek icin sabit olmayan, kirilgan,
onemli nesneleri veya blyUk nesneleri
kullanimdan kaldirin veya nesnelerin
robota girmesiyle ilgili zararlar,
engellenecek veya sonuglanacak
sonuglar él.

B1-2—Robotu yiizeysel olarak kullanabilirsiniz
Yikselttiginizde, kazara kisisel
yaralanmalara veya maddi hasarlara
yol acabilecek durumlardan kaginmak
icin bir fiziksel engel kullanin.

Not:Robotu ilk kez kullandiginizda, temizlik kaydini

yapin ve herhangi bir sorun yasamadiginizdan emin

olun. Robot, gelecekteki kullanimlarda tek basina
hareket edebilir.

Grmado

B2-1—Temelde bir ytzeysellik var
plan ve dura. Alt kismi dogru sekilde
baglayin ve alt kismin birkagini
dogrulayin ve sonra, bir tiklama
gelene kadar ortama baglanacak
parcaya basin.

Not:Ussii doldurdugunuzda, kaymayi 6nlemek icin su

tanklarini doldurun.

B2-2—Besleme kablosunu bir yere baglayin
tabanin arka kismini koruyun ve
koruma alaninin icindeki kablonun
fazlasini koruyun.

Not:Beslenme kablosu, insanlarin durumu nedeniyle serbest

birakilabilir.

B2-3 —Mopa'larin ejes'lerini elinize takin
Robot bir "tik" sesi ¢ikarana kadar.

B2-4—Tikla

@Xolocar la base

Yaklasik 1T m (3,3 tur) ylkseklikte, 0,46 m (1,5
tur) yukseklikte ve 1,2 m (3,9 tur) ankrajda
yaklasik serbest alan bulundurun. Tabani bir
yuzeysel plana ve dayaniklihga (madera/
baldosa/hormigén, vb.) karsilik gelir. Mobil
uygulamanin en iyi deneyimi icin her yerde
Wi-Fi baglantisi kuracaginizdan emin olun ve
baglantinin farkina varin ve tabandaki durum

gostergesinin mevcut oldugundan emin olun.

B3-1—Yaklasik 1 m (3,3 turta) B3-2—VYaklasik
0,46 m (1,5 turta) B3-3—Yaklasik 1,2 m (3,9
turta)
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Notlar:

* Besleme kablosu yere dikey olarak baglanirsa,
bazen tabanin hareket etmesi ve baglantisinin
kesilmesi durumunda robot tarafindan sikisabilir.

* Tabanin durum géstergesi, elektrik verildiginde yanar
ve robot tasindiginda kapanir.

Bir hata olustugunda tabanin durum géstergesi kirmizi

renkte yanar.

« Temel olarak yiizeysel bir plana degindik; yakit, kalori ve
su. Robotun havada asili durmasina neden olacak sekilde
arabayi bagaja koyun veya robotu baglayin.

* Tabanin renk secimi hos bir ytzey (alfabe/manta) olusturur ve
tabanin egimli olmasina ve tabanda veya parcanin gévdesinde
sorunlara yol agmasina neden olabilir.

* Glnes enerjisinin dogrudan tabanini veya tabanin

konumunu engelleyecek sekilde tabani koruyun; aksine,

robot tabana geri donebilir.

* Tabani, su deposunu, su deposunu, su deposu kabini,
sokulebilir su deposunu veya temiz su deposunu
kullanmayin.

* Bakim talimatlarina gore temel bakimin nasil yapildigini

ogrenin. Tabani bir cocuk veya camasir makinesiyle

temizlemeyin.

Tum tabanlar, fabrikadan ¢cikmadan 6nce biraz su ile

yikanir. Taban suyunun girisinde bir miktar su gelmesi

normaldir.

ERobotu calistirin ve yiikleyin

Robotu calistirmak igin digmeye basin ve(h
basili tutun. Ateslenene kadar bekleyin ve
robotu bagaja koymak icin tabana yerlestirin.
Robot, ¢cok sayida lityum iyonu sarj edilebilir
entegre bir pil ile donatilmistir. Pilin tasarimini
korumak icin, robotun ytkini normal
kullanim sirasinda koruyun.

B4-1—Temel durum géstergesi
apaga, robotun galisma gostergesi: Yk

Not:Pil bosaldiginda robotun yanmamasi miimkuindr. Bu
durumda, robotu bagaja baglamak icin tabana baglayin.



Uygulamayla baglanti

Bu robot, Mi Home uygulamasi gibi Roborock
uygulamasini da kabul ediyor. ihtiyaclarima gére

uyarlanmam gereken en énemli sey Elija.

@ Uygulamayi indirin

Secenek 1:App Store veya Google Play'de
"Roborock" yazin veya uygulamayi indirmek
ve ylklemek icin QR kodunu tarayin.

Secenek 2:Uygulamayi indirmek ve yiklemek
icin App Store veya Google Play'de "Mi Home"
secenedini kullanin veya QR kodunu tarayin.

O wiFi baglantisini yeniden diizenlemek

1.Ustiini kapatin ve Wi-Fi gbstergesini
kapatin.

2.Dagmeleri basili tutun ve koruyun ve
"Duragan Wig)W{B" uyarisini alana kadar
bekleyin. WiFi gostergesi kisa sureligine
etkinlestiginde geri ylkleme islemi
tamamlanir. Robot bir baglantiya ihtiyag
duyuyor.

Not:Robotu, yoneticinizin yapilandirmasi nedeniyle
baglayamiyorsaniz, baska bir amag icin baska bir kontra veya

bagska bir nedenden dolayi, Wi-Fi baglantisini yeniden yapilandirin
ve robotu yeni bir cihaz olarak kabul edin.

© Aygiti toplayin

Roborock veya Mi Home uygulamasini agin,
"+" tusuna basin ve cihazi uygulamada
gosterilen sekilde ekleyin.

Notlar:

* Gergek slireg, uygulamalarin giincellestiriimesine bagh
olarak degisebilir. Talimatlari uygulamada belirtin.

Yalniz Wi-Fi'nin 2,4 GHz oldugunu kabul ediyor.
Robotun baglanmasi 30 dakikadan fazla stirerse Wi-Fi baglantisi
otomatik olarak devre disi birakilir. Yeniden baglanmak

istiyorsaniz, Wi-Fi baglantisini devam etmeden 6nce yeniden
sabitleyebilirsiniz.

@ralimatlar para
el uso

Encendido/Apagado

Digmeyi basili tutun ve koruyun

() Robotu calistirmak icin. Atesleme
gostergesi yanar ve robot kacis moduna
girer.

34

Digmeyi basili tutun ve koruyun
O Robotu kapatmak ve temizleme déngisini

tamamlamak igin.

Not:Robot, yiikleme tamamlandiginda kapatilamaz.

@Bu deposunu bosaltin

Emekli olun, su tankini yikayin ve suyla

yeniden doldurun. Tapalari temizleyin,

pestilleri temizleyin ve su kabina koyun.

Notlar:

* Korozyonu veya hasarlari énlemek icin, su tankinda
Roborock markasinin ayaklarini temizlemek icin temiz bir
temizleyici kullanin.

* Robotun yag giderme nedeniyle hatali ¢alismasini
onlemek igin sivi temizleme sivisi eklenmez.

* Suyun deforme olmasini 6nlemek icin, tankta sicak
su bulundurmayin.

* Su tankinin iginde su izi kalirsa, kurulumdan énce
rahatlayabilirsiniz.

@Xomenzar bir limpiar

Digmeye basin (U para Comenzar a
limpiar. Robot, yasam alani taramalarinda
tabandaki yuriyus yolunu planlar. Bir yasam
alanini bélgelere ayirin, 6ncelikle bélgenin
kenarlarini dagitin ve ardindan bélgeyi zig zag
patrén'da birakin. Her ne olursa olsun, robot
her giin tek bir bélgede hareket ediyor ve
evde etkili bir rahatliga kavusuyor.

C2-1—Zona 1: limpia
C2-2—Zona 2: limpia
(C2-3—Bolge 3: genel olarak C2-4—
Bélge 4: bolgeye yakin



Notlar:

* Robotun otomatik olarak tabana yénelmesine ve hareket

etmesine izin vermek icin, tabandan baslayin. Temizleme

sirasinda tabaniniz yok.

Pil seviyesi cok zayifsa, temizlik mumkin degildir.

Robotun serbest kalmadan énce yiiklendiginden emin

olun.

* Temizleme 10 dakika icinde tamamlanirsa yiizey birkag
kez temizlenir.

* Temizleme donguisu sirasinda pilin sarji biterse robot

otomatik olarak tabana déner. Robot, bagajdan sonra

yuku geri ald.

Robot, alfabeyi temizledikten sonra mopa montajini geri

ceker. Bunu yapmak icin, alfabeyi uygulamaya giris

yapmadan olusturabilirsiniz.

Buzdolabini doldurmadan énce, paspaslarin dogru

sekilde takildigindan emin olun.

Yerellestirme yerellestirmesi

Dugmeyi basil tutun ve koruyun

() Duraklat modunda yerellestirmeyi
kolaylastirmak icin.

Temizleme araligi: robot ayni merkezde 1,5
m (4,9 tur) x 1,5 m (4,9 tur) boyutunda bir
alani serbest birakir.

Not:Yerellestirildiginde, robot baslangic noktasina
otomatik olarak geri déner ve kagis moduna girer.

Duraklat

Robot ¢alistiginda, duraklatmak icin bir

digmeye basin, ardindan digmeye basin.
0] Temizligi ve temizligi yeniden saglamak icin

eldigmesi () Usstindeki ortamin ortami icin.

Not:Robotu tabanda manuel olarak duraklattiginizda,
temizleme islemi tamamlanir.

Askiya alma

Robot 10 dakikadan fazla duraklatilirsa, Askiya
Alma moduna girer ve calistirma gostergesi
birkag saniye icinde yanar. Robotu
etkinlestirmek icin bir dugmeye basin.

Notlar:
* Robot, yiikleme sirasinda Askiya Alma moduna giremez.

* Robot, Askiya Alima modunda en fazla 12 saat siireyle
durduruldugunda otomatik olarak kapanir.

Modo DND

Molestar (DND) modunun 6nceden belirlenen
suresi 22:00 ile 08:00 arasidir. DND modunu
kaldirmak veya bu sureyi degistirmek igin
uygulamayi kullanabilirsiniz. DND modu etkin
oldugunda robot otomatik olarak yeniden
calismaz, yanma gostergesi zayiflar ve ses
gostergelerinin sesi azalir.

Lavado de la mopa

Temizleme sirasinda robot, yikamak igin
tabana geri ddnmesi ve sogutma hizini en Ust
dizeye ¢ikarmak igin su tankini doldurmasi
gerektiginde otomatik olarak karar verir.
Temizleme sirasinda, robotu yikamak icin
uygulamadaki Base diigmesine basin. Robot
yuklendiginde, robotun digmesine basin ve
tutun veya baslatmak igin uygulamayi
calistirin. 0
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Yikamayi manuel olarak yapin. Yikamayi
geciktirmek icin bir dugmeye basin.
Not:Robotun otomatik olarak hareket etmesine izin vermek

icin, robotu tabandan gikarin ve temizleme sirasinda tabani
degistirmeyin.

Vaciado

Robot serbest kaldiktan sonra tabana geri
déndiagunde, bos birakilan otomatik olarak
otomatik olarak gelir. Boslugu manuel olarak
basglatmak i¢in digmeye basin

(O robotu tabana baglayin veya uygulamada

Bosalt diigmesine basin. Boslugu

geciktirmek icin bir digmeye basin.

Notlar:

* Otomatik olarak bos birakilan stre uzun bir stire boyunca
kullanildiginda bosalirsa, pole icerigini manuel olarak
bosaltin ve hava girisinin en uygun bos zaman iin bos
oldugundan emin olun.

* Bosaltilmis otomatik olarak uygulama gezileri sirasinda
degisiklik yapilabilir.

* El kitabini sik sik bosaltin.

Secado

Makinenin yitkanmasi veya temizligin
tamamlanmasinin ardindan bu saniye otomatik
olarak baslatilir. Sekmeyi manuel olarak
baslatmak veya durdurmak icin uygulamada
Secado dugmesine basin.

Notlar:

* Sekme suresi uygulamada degistirilebilir.

« Otomatik saniye, uygulama gezileri sirasinda devre disi
birakilabilir.



Kargo

Robot, rahatladiktan sonra otomatik olarak
bagajin tabanina déner. Duraklat
modunda, robotun tabanda hareket O
etmesini saglamak icin dugmeye basin.
Atesleme géstergesi, robotu besleyen
ortamdan isik darbeleri yayar.

Not:Robot tabana girmezse baslangig konumuna

otomatik olarak déner. Yeniden ytuklemek icin robotu
tabanda manuel olarak calistirin.

Sistematik kararlihik

Robot bir dugmeye basildiginda yanit vermezse
veya acllmazsa sistemi yeniden yapilandirin.
Yeniden Dengele diigmesine basin ve robot
otomatik olarak yeniden dengelenir.

Not:Sistemin yeniden yapilandiriimasi, programlarin

temizlenmesi, Wi-Fi baglantisi vb. fabrika ayarlarina gére
yeniden baslatilir.

Fabrika ayarlarini geri ylikleyin

Robot, sistemin yeniden stabil hale
gelmesine ragmen duizglin calismiyorsa,
genel olarak. Digmeyi basil tutun ve ayni
anda, "Fabrika ayarlar geri ytkleyin"
gostergesinden ¢ikana kadar Restable
digmesine basin. Devaminda robot fabrika
ayarlarini yeniden baglatir.

Robot hatasi

Robotun calistirma gdstergesi yanar ve bir
sesli uyari génderilir. Sorunlari ¢6zmek igin
uygulamadaki gostergeleri ve talimatlari
dikkate alin.

Notlar:

* Robot, 10 dakikadan fazla bir stire boyunca kotl
bir calisma durumunda kaldiginda otomatik
olarak Askiya Alma moduna geger.

* Robotu tabanda manuel olarak galistirirsaniz, temizleme
islemi tamamlanir.

Temel hata

Tabanin durum géstergesi kirmizi renkte
gorunuyor. Sorunlari ¢cdzmek igin
uygulamadaki gostergeleri ve talimatlari
dikkate alin.

MMVantenimiento
rutin

@Xepillo midiri

* 2 semanayi bosaltin ve 6 ila 12 mesan kadarini degistirin
D1-1—Cubierta del cepillo muduirt
D1-2—Pestillo

D1-3 — Cepillo muduriu

D1-4—Temel Cep Telefonu Taponlari D1-5
—Temel Cep Telefonu Baglantilar

D1-6—Robotu calistirin ve pestilleri bastirin
ana cep telefonundan gikmak igin.
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D1-7—Ekstraiga el cepillo midiri ve emekli
el cojinete del cepillo main. Ana cep
telefonu taponlarini, taponlardan ¢cikmak
icin belirtilen blok kaldirma yéniinde girin
ve olusturulan kabloyu devre disi birakin
veya ana cep telefonunun asiri uglarindan
devam edin.

D1-8—Cep telefonunun muduriine dokunun.

D1-9—0danin rengini agin
cepillo mudird. Kutunun
kenarlarinda tamamen oldugundan
emin olun ve ardindan, sabitlemek
icin cep telefonunun ana bélmesini
bastirin.

Notlar:

* Cep telefonunun bir miktar hava almasi ve dogrudan

glines is1gini korumasi gerekir.

* Cep telefonunuzu temizlemek igin agindirici
sivilar veya dezenfektanlar kullanmayin.

@Xepillo yanal

*Her 3 ila 6 ay boyunca diizenlemeyi kaldirin ve yeniden yerlestirin
1.Cep telefonunun yan tarafindaki yirtik deseni.

2.Yan cepleri emekli edin ve serbest birakin. Cep
telefonunu takin ve hortumdan kurtulun.

GFRueda ¢ok yénlii

* Deniz ihtiyaglarinin giderilmesi

D3-1—Bir bitki 6rttsu kullanin, tipki bir
firtinayr yok etmek icin, disari glkmak
ve oradan ¢ikmak igin.

Not:Cok yonli destekten vazgegilemiyor.



D3-2—Suyla eglenin ve disari ¢ikin
Cabello'yu birakip basarili olmak igin.
Ardindan, arka tarafa dogru bastirin ve
yerine oturuncaya kadar siki bir sekilde
bastirin.

GYRueda midiiri

* Rahatlatici mensualmente

Ana caddeyi rahat ve sakin bir sekilde
temizleyin.

@FPolvo Contenedor

* Deniz ihtiyaglarinin giderilmesi

D5-1—Robotun Gsttn kibikini agin
Polen yarismacisindan ¢ikmak igin
polen poleninin pestilini bastirin.

D5-2—Filtreyi yikayin ve bosaltin
polvo yarismacisi.

D5-3 —Polvo Condor'u geri alin
su temizlendi ve filtre yikanabilir.
Polvo yarismacisini sudan arindirmak
icin harekete gegirin.

Not:Tikanikliklari 6nlemek igin, temiz su ve temiz su
kullanin.

D5-4—Polvo yarismacisini korumak igin
filtre yikanabilir.

@Diltre yikanabilir

* Her 2 yilda bir filtreyi temizleyin ve 6 ila 12 ayda bir filtreyi
degistirin

D6-1—Filtreyi emekli edin.

D6-2—Filtreyi cesitli sekillerde etkinlestirin
Mimkin olan basariyi elde etmek
icin bunlari silin.

Not:Olasi hasarlari 6nlemek icin filtrenin st ytizeyini, cep

telefonunu veya sabit nesneleri temizlemeyin.

D6-3 —Filtrenin tamamlanmasinin ardindan gelmesine izin verin

Kurulumdan 24 saat sonra.

GMopalar
* Deniz ihtiyacini giderin ve 1 ila 3 dakika sonra yeniden yerlestirin
D7-1—Montaj parcasini kaldir.

Temizleyin ve havayi bosaltin.
Not:Bir temizleme islemi, temizleme islemini
etkileyecektir. Kullanmadan 6nce Limpiela.
D7-2—Montaj sirasinda islemi onaylayin

bu pozisyonda saglamlasacagiz.

GMRobot sensorleri
* Rahatlatici mensualmente
Asagidakiler de dahil olmak Uzere tiim sensorleri
temizlemek igin gtivenli ve rahat bir gtivenlik kullanin:
D8-1—Tabanin Yerellestirilmesi D8-2—Engelleri
onlemek icin sensor

Reaktif Teknoloji
D8-3 —Sensor ayristirildi D8-4—
Yikama sensori D8-5—Fombra
sensorl D8-6—Yagis sensorleri
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@Wssii hareket ettir

Ussiintizli acin. Kaymay énlemek icin alt
kisimdan dogrudan asagiya dogru, su
tankinin manijalari veya polen kovaninin
tabanindan asagiya dogru hareket etmeyin.

@bSu Tanesi

* Deniz ihtiyaglarinin giderilmesi

Su deposunun tapasini agin ve suyu bosaltin.
Suyu temiz bir sekilde bosaltin, tapayi bosaltin
ve calkalayin. Suyu bosaltin. Tapa'yr agin ve
yukleyin.

@PKargo iletisim alanlari

* Rahatlatict mensualmente

Robotun bagajindaki ve tabandaki temas noktalarini

temizlemek icin yumusak bir parmak ve guvenlik kullanin.

@PPolvo bolsa'yi yeniden yerlestirin
ayrilamaz

* Deniz gereKliliklerini yeniden yerlestirin

D12-1—Yarigmaci kiitigini emekli edin
polvo.

D12-2—Desechable bolsa de polvo'yu emekli edin
Flecha ve Deséchela yéninde.

Notlar:

* Polen toplarinin manijasi, filtrelemeyi engellemek igin
ekstraksiyonda bol miktarda bulunur.

* Polen kovaninin otomatik olarak bosalmasini 6nlemek
icin polen kovanini sabitlemeden 6nce bir polibol
bolusu takin. Bu, uygulamada bos alani otomatik
olarak kaldirabilir.



D12-3—Filtreyi temizleme
pafio seco. Bahgenin buytik kismina
sokulebilir yeni bir poligon parcasi
takin ve bog alan miktarini en st
diizeye cikarmak icin poligonun
buyutk kismini bosaltin.
D12-4—Yarigmacinin Takimi
Polvo ve satisin saglam
oldugundan emin olun.

@BTemizleyici Tanque
* Deniz ihtiyaclarinin giderilmesi
D13-1—Temizleyiciyi emekli edin.

D13-2—Suyun tadini ¢ikarin

Temizleyin ve filtreleyin.

D13-3—Temiz su deposunu temizleyin.

Temel parametreler
Robot

Model QXOPEA
14,4 V/5200 mAh Lityum
Bateria Pil (TIPICO)
Girls 20VCC 1,5A
nominal
Zaman agimi
Yaklasik. 4 saat
kargo

Not:Seri numarasi robotun alt tarafindaki bir
hesaplamada belirtilmistir.

Base de Vaciado, Lavado ve Llenado

EWFD11LRR veya

Model EWFD12LRR
Giris voltaj

|r|§.vo ajl 120 v~
nominal

F ;

recgenC|a 60Hz
nominal
Nominal giris
(hatirlama 7,5A

polvo)

Nominal giris
(glinah hatirlama 1,0 bir
polvo)

Salida nominal 20VCC 1,5A

14,4 V/5200 mAh

Bateria Lityum Pil (TIPICO)

Aciklama
cevresel koruma

Pil cikarma

* Asagidaki bilgiler robotun gikarilmasiyla ilgili olarak gegerlidir ve
robot iglemleri igin kullaniimasina gerek yoktur

Bu Urlne entegre edilmis lityum iyon pillerini
iceren malzemeler ortami kirletebilir. Bu
Grind ¢ikarmadan énce pili kullanimdan
¢ikarin. La bateria luego se
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Yetkili yerel yerlere seyahat ederken veya pillerin
geri doénustlrildiga bir depoya girdiginizde
dogru sekilde geri donustirilmelidir.

Pilden gikin:

1. Pili takana kadar robotu tabana
baglayin.

2. Robotu kapatin.

3. Pil béImesini temizleyin.

4. Pil kutusunu gikarin.

5. Pil konnektérund ve fisini gilkarmak
icin pestil'e basin.

Notlar:

« Pili glkarmadan 6nce, tamamen bittiginden ve
robotun tabandaki baglantisinin kesildiginden emin
olun.

* Pilleri tamamen emekliye ayirin. Korto devreleri veya
kuglk esya kacaklarini 6nlemek icin pilin yeniden
doldurulmasindan kaginin.

« Yanlislikla pil sivisiyla temas halinde, su ile doldurun ve
acil ilag kullanin.

Sorunlu komiunler

Sorunlu belediyeler icin asagidaki QR
kodunu tarayin.




Robotik Elektrikli Siplrge

Uriin Modeli: QXOPEA

Uretici: Beijing Roborock Technology Co., Ltd.

Ureticinin Adresi: Oda 1001, Kat 10, Bina 3, Yard 17, Anju Yolu, Changping
Bolgesi, Pekin, Cin Halk Cumhuriyeti

Daha fazla triin bilgisi igin web sitemizi ziyaret edin: www.roborock.com Satis
sonrasi destek igin su adresteki destek ekibimizle iletisime gegin:
support@roborock.com (Amerika Birlesik Devletleri/Kanada/Avrupa disi)

1-855-960-4321 (Yalnizca Amerika Birlesik Devletleri)

1-833-421-1915 (yalniza Kanada)
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