Roborock Q8 Max+

Robot Elektrikli Supuirge Kullanim Kilavuzu

Bu Urtind kullanmadan énce, diyagramlarin yer aldigi bu kullanim kilavuzunu

dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak tizere uygun sekilde saklayin.

€ ~oborock



Guvenlik Bilgisi

Kisitlamalar

Bu Urlini ¢ati kati zemini, agik uglu teras veya mobilya Ustl gibi bariyersiz yikseltilmis ylzeylerde kullanmayiniz.

Uriiniin tikanmasini ve dederli esyalarin hasar gérmesini 6nlemek icin, temizlemeden énce hafif esyalari (naylon torbalar gibi) ve kirilabilir
nesneleri (vazolar gibi) yerden kaldirin.

Calisir durumda olsun veya olmasin, trtnin Gzerine herhangi bir nesne (cocuklar ve evcil hayvanlar dahil) koymayin.

Uriinii yanan nesnelerin (sigara izmaritleri gibi) Gizerinde kullanmayin.

Uriindi sert veya keskin nesnelerin (dekorasyon atiklari, cam ve civi gibi) temizliginde kullanmayiniz.

Paspas modulind halilarda kullanmayin.

Uriin kullanilmadiginda, temizlik veya bakim yapilmadan énce Griin mutlaka kapatilmali ve fisi prizden ¢ekilmelidir.

Baglanti istasyonunun emme girisinin yakinina herhangi bir nesne koymayin.

Olasi yaralanmalari énlemek igin parmaklarinizi dock'un dikisine sokmayin.
Uriinii bebek veya ¢ocugun uyudugu bir odada calistirmayin.

Uriint dock tabani veya ¢6p kutusu kullanarak tasimayin.

Robotun baglanti istasyonuyla uyumlu oldugundan emin olun; aksi takdirde bosaltma veya sarj islemi basarisiz olabilir.

Baglanti birimini taslari, kagit artiklarini veya hava kanalini tikayabilecek diger nesneleri toplamak icin kullanmayin. Hava kanali tikanirsa hemen temizleyin.
Baglanti birimini atesten, isidan ve sudan uzak, diiz bir zemine yerlestirin. Robotun havada asili kalabilecegi dar alanlardan veya yerlerden kacinin.

Calisir durumda olsun veya olmasin, dock'un tizerine herhangi bir nesne (cocuklar ve evcil hayvanlar dahil) koymayin veya Gzerini herhangi bir 6geyle (toz gecirmez kapak dahil)
kapatmayin.

Sigara, kibrit veya sicak kul gibi yanan veya duman cikaran hicbir seyi almayin.

Baglanti birimini, ates cakmag\, benzin ve yazicilarda veya fotokopi makinelerinde kullanilan toner gibi yanici veya patlayici nesneleri almak icin kullanmayin.



Guvenlik Bilgisi
Pil ve Sarj
UYARI

Pili yeniden sarj etmek amaciyla yalnizca bu Urinle birlikte saglanan roborock CDZ12RR, CDZ20RR, AEDO6HRR veya AEDO7HRR gikarilabilir
besleme unitesini kullanin.

Robotu depoya koyacaksaniz, tamamen sarj edin ve serin ve kuru bir yere koymadan 6nce kapatin. Pilin asiri bosalmasini 6nlemek icin en az tg
ayda bir sarj edin.

Termal kesicinin yanhslikla sifirlanmasindan kaynaklanan tehlikeyi 6nlemek icin, bu cihaza zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihazi Gizerinden
besleme yapilmamali veya yardimci program tarafindan diizenli olarak acilip kapatilan bir devreye baglanmamalidir.

Besleme voltajinin baglanti istasyonunda listelenen gereksinimleri karsiladigindan emin olun.

Olasi duman, I1si veya yangini 6nlemek icin yalnizca Griinle birlikte verilen gti¢ kablosunu kullanin.

Uriin herhangi bir tiir glic adaptériyle kullanmayin; bu, tehlikeye neden olabilir ve garantiyi gecersiz kilabilir.

Baglanti istasyonu gok gurltili saganak yagislara maruz kalabilecek veya voltajin dengesiz oldugu bir alana yerlestirildiyse koruma 6nlemleri alin.

Baglanti birimini depoya koymadan 6nce gii¢ kablosunu gikarin.



O Uriine Genel Bakis

Robot (Ustten Goriiniim)

() —Gucli temizlik
* Robotu agmak veya kapatmak icin basili
tutun
* Temizlemeye baslamak igin basin
—Gug¢ gOstergesi
* Beyaz: Pil seviyesi=%20
* Kirmizi: Pil seviyesi < %20
* Nefes alma: Sarj etme veya baslatma

*® Kirmizi renkte yanip séniiyor: Hata

— WiFi Gosterge Isigi
* Yavasca mavi renkte yanip soniyor:
Baglanti bekleniyor
* Hizla mavi renkte yanip soniyor: Baglaniyor
* Bes saniye boyunca sabit mavi: Wi-
Fi bagh
@D — Nokta Temizleme/Gocuk Kilidi
* Nokta temizligi icin basin
* Cocuk kilidini agmak/kapatmak
icin 3 saniye basili tutun

O —Rihtim

*® Baglanti istasyonuna dénmek/bosaltmay!
baslatmak igin basin

Not:Temizleme veya kenetleme sirasinda robotu durdurmak igin herhangi bir

digmeye basin.

A1-1—Dikey Tampon

A1-2—LiDAR Sensori

A1-3—Duvar Sensoru

A1-4—Yerlestirme Istasyonu Bulucu

A1-5—Reaktif Teknoloji Engellerinden Kaginma
Sensor

Robot (Alttan Goriiniim)

A2-1—Ugurum Sensorleri

A2-2—Cok Yonlu Tekerlek A2-3—
Sarj Kontaklari

A2-4—Yan Firca

A2-5—Ana Fircalar

A2-6—Ana Firca Kapagdi
A2-7—Ana Tekerlekler

Robot

A3-1—Sifirlama DGgmesi

A3-2—Havalandirma Deligi

A3-3—Paspas Bezi Montaiji

A3-4—Tampon

Cop Kovasi ve Su Deposu
Kombo Unitesi

A4-1—Mandal
A4-2—Durdurucu
A4-3—Su Filtresi
Ad-4—Yikanabilir Filtre

Gug kablosu
@M Paspas Bezi Montaji

A6-1—Paspas Bezi Baglanti Yuvasi A6-2
—Paspas Bezi Montaj Mandallari

Paspas Bezi
A7-1—Cirt Cirth Pedler

G6p Kovasi (Tek Kullanimlik Toz

Ganta Onceden Yiiklenmis)

Gop Kovasi Kapag

@D Tek Kullanimlik Toz Torbasi

Temel

A11-1—Hava Kanali Kapak Vidalari (10)
A11-2—Hava Kanali Kapagi
A11-3—Tornavida

A11-4—Taban Sabitleme Vidalari (6)

Dock'u Otomatik Bosalt
A12-1—C6p Kutusu Kapagi
A12-2—C0p Kovasi
A12-3—Taban
A12-4—Durum Gosterge Isigi
* Sabit beyaz: Beklemede
® Beyaz renkte yanip séniiyor: Bosaltiliyor
* Surekli kirmizi: Ariza
* Isik kapali: Robot Sarj Ediliyor/
Acik Degil
A12-5—Yerlestirme Konumu
Isareti A12-6—Sarj Kontaklari
A12-7—Emme Girisi
A12-8—Elektrot Fircalar

Otomatik Bosaltma Yuvasi (Kapak
Kaldirildi)

A13-1—Toz Torbasi Yuvasi
A13-2—Filtre

Gl Kablosu Depolama
A14-1—GUg¢ Kablosu Depolama Yuvasi
A14-2—Kablo Cikis

A14-3—Glg Baglanti Noktasi

Not:Guig kablosu her iki taraftan da cekilebilir.



A Kurulum
@ Onemli bilgi

B1-1—Kablolari ve gevsek esyalari diizenli hale getirin
Kisisel yaralanmayi veya yaralanmayi 6nlemek
i¢in dengesiz, kirilgan, degerli veya tehlikeli
esyalari topraklayin ve tasyin.

Esyalarin robota dolanmasi,
carpmasi veya devrilmesinden
kaynaklanan maddi hasar.

B1-2—Robotu ylkseltilmis bir konumda kullanirken
Kisisel yaralanma veya maddi hasarla
sonuglanabilecek kazara digsmeleri
onlemek icin her zaman guvenli bir
fiziksel bariyer kullanin.

Not:Robotu ilk kez kullanirken, tiim temizlik rotasi
boyunca onu takip edin ve olasi sorunlara dikkat edin.
Robot ilerideki kullanimlarda kendi kendine temizlik
yapabilecek.

@D Sarj istasyonunu konumlandirin

B2-1—Tornaviday! deposundan alin
tabanin altindaki ¢6p kutusu.

B2-2—Dock'u yumusak bir zemine bag asagi yerlestirin.
diz bir yizeye (hali/havlu/bez) yerlestirin
ve verilen alti vidayi kullanarak tabani
sabitleyin.

Not:Hasarin diigmesini 6nlemek igin ¢p kutusu kapagini bas asagi

konumdayken giivenli bir sekilde tutun.

B2-3 —Glg kablosunu prize takin
yerlestirin ve fazla kabloyu
depolama yuvasinin icinde tutun.

B2-4—Baglanti birimini sert ve diiz bir zemine yerlestirin

zemin (ahsap/fayans/beton vb.), diiz bir duvara
dayali. En az 0,3 m (1 ft) mesafe birakin

her iki tarafta agiklik ve hem 6nde hem de
Ustte 1 m (3,3 ft). Mobil uygulamada daha iyi
bir deneyim icin konumun iyi bir Wi-Fi'ye sahip
oldugundan emin olun ve ardindan fisi takin.

B2-4-1—0,3 m'den (1 ft) fazla
B2-4-2—1 m'den (3,3 ft) fazla

Notlar:

« Robot sarj olurken durum gésterge 151§1 otomatik
olarak kapanir.

+ Bir hata olustugunda durum géstergesi kirmiziya déner.

+ Cop kutusu kapad veya toz torbasi olmadan kullanmayin.

* Baglanti birimini atesten, 1sidan ve sudan uzak, diz bir
zemine yerlestirin. Robotun havada asili kalabilecegi dar
alanlardan veya yerlerden kaginin.

« Baglant biriminin yumusak bir yiizeye (hali/mat) yerlestirilmesi, baglant

biriminin neden olabilir ve ve kalkis neden
olabilir.

* Robotun kablolara dolasmamasi ve baglanti istasyonunun
surtiklenmemesi veya gtic kaynagiyla baglantisinin kesilmemesi
icin fazla gui¢ kablosunu depolama yuvasinin iginde tutun.

* Baglant: birimini dogrudan giines isigindan veya baglanti noktasi konum
isaretini engelleyebilecek herhangi bir seyden uzak tutun; aksi takdirde robot
baglanti istasyonuna donemeyebilir.

+ Baglant istasyonunun bakimini bakim talimatlarina gére
yapin. Baglanti birimini islak bir bezle temizlemeyin.

Guci acin ve sarj edin
robot

tusunu basili tutun O giicii agmak icin diigme

robot. Glg 151§1 yandiginda robotu sarj olmasi
icin dock'a yerlestirin. Durum gostergesi
1siginin kapandigindan ve “sarj oluyor” sesli
uyarisinin duyuldugundan emin olun. Yuksek
performansli lityum iyon sarj edilebilir pil
takiminin performansini korumak icin robotu
sarjli tutun.

Not:Pil zayif oldugunda robot agilmayabilir. Bu durumda
robotu sarj olmasi igin dogrudan dock'a yerlestirin.

Paspaslama
Not:ilk kullanimda asiri kir olusumunu énlemek igin,
paspaslamadan 6nce zeminler en az (¢ kez sipurulmelidir.
B4-1—Mandala basin ve
Gop kutusu ve su deposu birlesik Gnitesini
geriye dogru.
B4-2—Su tankini doldurun
Su deposu tapasini ¢ikarin, hazneyi suyla
doldurun ve sikica kapatin.

Notlar:
* Korozyonu veya hasar nlemek icin su deposunda yalnizca
Roborock markali zemin temizleyiciyi kullanin.
* Tankin deforme olmasina neden olabileceginden sicak su kullanmayin.
* Su tankini doldururken, filtrenin 1slanmasini 6nlemek icin tanki 30°
egin.
B4-3—Co6p kutusunu ve suyu yeniden takin
tank kombo Unitesi
Su haznesini, tik sesiyle kilitlendigini duyana kadar
robotun icine dogru kaydirin.

B4-4—Paspas bezini takin

Paspas bezini 1slatin ve damlamasi durana kadar
sikin, ardindan yerine sikica yapistirmadan énce
paspas bezi yuvasi boyunca kaydirin.

Not:Yalnizca resmi Roborock paspas bezini kullanin.
B4-5—Paspas bezi tutucusunu takin

Montaj pargasini yerine oturana kadar robotun alt
kismi boyunca ileri dogru kaydirin.

Not:Su akisini ve temizlik kalitesini korumak icin paspas bezini 60
dakikalik paspaslamanin ardindan temizleyin.

B4-6—Paspas bezi tutucusunu ¢ikarin Robot
temizlikten sonra baglanti istasyonuna
dondugunde, her iki taraftaki mandallara basin
ve paspas bezi tutucusunu gikarmak icin geriye
dogru kaydirin.






Duraklat

Robot calisirken, duraklatmak icin herhangi bir digmeye
basin, temizlemeye devam etmek icin digmeye basin ve O

robotu baglanti istasyonuna geri géndermek igin digmeye O

basin.

Not:Duraklatiimis bir robotun dock'a manuel olarak yerlestirilmesi, mevcut

temizleme islemini sonlandiracaktrr.

Su Tankinin Doldurulmasi veya
Paspas Bezinin Temizlenmesi

Su eklemek veya paspas bezini temizlemek igin
herhangi bir digmeye basarak robotu durdurun ve
paspas modulind gikarin. Su ekledikten veya paspas
bezini temizledikten sonra, paspas modultni tekrar
takin ve devam etmek icin digmesine basin. O

Uyumak

Robot 10 dakikadan fazla duraklatilirsa uyku

moduna gegcecek ve glg gostergesi birkag

saniyede bir yanip sénecektir. Robotu

uyandirmak icin herhangi bir tusa basin.

Notlar:

*+ Robot sarj olurken uykuya gegmeyecektir.

* Robot, 12 saatten fazla uyku modunda birakilirsa
otomatik olarak kapanacaktir.

DND Modu

Varsayilan Rahatsiz Etmeyin (DND) surresi 22:00 ile
08:00 arasidir. DND modunu devre disi birakmak
veya DND siresini degistirmek icin uygulamayi
kullanabilirsiniz. DND modu etkinlestirildiginde
robot otomatik olarak temizlemeye devam
etmeyecek, glic gostergesi i151§1 sonecek ve sesli
uyarilarin ses dlzeyi azalacaktir.

Cocuk kilidi

tusunu basil tutun [a ewiniestirmekicin digmeyis

cocuk kilidini devre disi birakin. Bunu uygulamada da
ayarlayabilirsiniz. Etkinlestirildiginde robot, sabit
durumdayken diigmeye basildiginda tepki vermeyecektir.
Robot temizlik yaparken veya kenetlenirken durdurmak icin

herhangi bir digmeye basin.

Doluyor

Temizledikten sonra robot sarj olmak icin
otomatik olarak dock'a donecektir.
Duraklatma modunda tusuna basin.
robotu iskeleye geri gétirin. Robot sarj
olurken gli¢ gostergesi nefes alacaktir.

Not:Robot dock'u bulamazsa otomatik olarak baslangig
konumuna geri donecektir. Yeniden sarj etmek igin robotu
manuel olarak dock'a yerlestirin.

Hata

Bir hata meydana gelirse durum gostergesi 151g1 kirmizi

géndermek icin digme

renkte yanip sénecek ve sesli bir uyari duyulacaktir.

Notlar:

* Robot, 10 dakikadan fazla arizali bir durumda birakilirsa
otomatik olarak uyku moduna gegecektir.

* Arizali bir robotun dock'a manuel olarak yerlestirilmesi, mevcut temizleme

islemini sonlandiracaktr.

Sistem sifirlama

Robot bir digmeye basildiginda yanit
vermiyorsa veya kapatilamiyorsa sistemi
sifirlayin. Cop kutusu ve su deposu birlesik
Unitesini glkarmak icin mandala basin ve
Sifirla digmesini bulun. Sifirla digmesine
bastiginizda robot sifirlanir

otomatik olarak.

Not:Sistemi sifirladiktan sonra programli temizlik, WiFi vb.
fabrika ayarlarina déndurdlecektir.

Fabrika Ayarlarini Geri Yukle

Robot, sistem sifirlandiktan sonra diizgin
caligmiyorsa agin. Dugmeyi basil tutun ve
ayni zamanda "Fabrika ayarlarinin geri
ylklenmesi" sesli uyarisini duyana kadar
Sifirla digmesine basin. Robot daha sonra
fabrika ayarlarina déndurulecektir.

@ Rutin
Bakim
@ Ana Fircalar

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.

C1-1—Ana Firca

C1-2—Ana Firca Kapagi

C1-3—Mandallar

C1-4—Ana Fir¢a Yatagi C1-5

—Ana Firca Basliklari

C1-6—Robotu ters gevirin ve tusuna basin.
ana firca kapagini cikarmak igin mandallar.

C1-7—Ana fircayi ¢ikarin ve disari cekin
ana firca yatagi.

C1-8—Ana firca kapaklarini disari gekin.

C1-9—Dolasmis saglari veya kiri ¢ikardiktan sonra
ana fircanin her iki ucunda yeniden
takin, yerine kilitlemek icin ana firca
kapagina bastirin.

Notlar:

« Ana firga islak bir bezle silinmeli ve

direkt giines 1sigindan uzakta kurumaya birakilir.
* Ana fircay: temizlemek icin agindirici temizleme sivilari veya

dezenfektanlar kullanmayin.



Yan Firca

* Aylik olarak temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.

1. Yan firga vidasini sékin.

2. Yan fircay ¢ikarip temizleyin. Fircayi tekrar
takin ve vidayi sikin.

Cok Yonlu Tekerlek

* Gerektigi gibi temizleyin.
C3-1—Kuglk bir tornavida gibi bir alet kullanin.
aksi kaldirip tekerlegdi cikarmak igin.

Not:Cok yonli tekerlek braketi gikarilamaz.

C3-2—Tekerlegi ve aksi suyla durulayin
sag ve kiri temizlemek igin su.
Tekerlegi kurutun ve yerine sikica
bastirarak yeniden takin.

@ Ana Tekerlekler

* Aylik temizlik yapin.

Ana tekerlekleri yumusak, kuru bir bezle temizleyin.

@ Cop Kovasi ve Su Deposu
Kombo Unitesi

* Haftada bir temizleyin ve filtreyi 6-12 ayda bir degistirin.

C5-1—Uniteyi ¢cikarmak icin mandala basin.
Yikanabilir filtreyi cikarin ve ardindan
¢op kutusunu bosaltin.

C5-2—Su haznesindeki kullaniimayan suyu bosaltin.

C5-3—C06p kutusunu temiz suyla doldurun ve
yavasca sallayin. Daha sonra kirli suyu
bosaltin.

Not:Tikanmayi 5nlemek igin herhangi bir temizleme sivisi olmadan yalnizca temiz

su kullanin.

C5-4—Filtreyi tekrar tekrar durulayin ve hafifce vurun
mimkin oldugu kadar fazla kiri temizlemek igin.

Not:Olasi hasari énlemek igin filtrenin yiizeyine elleriniz,
fircaniz veya sert nesnelerle dokunmayin.

C5-5—Filtrenin kurumasi igin 24 saat bekleyin
iyice kurulayin ve yeniden yukleyin.
Not:Ek bir filtre satin alin ve gerekirse degistirin.

Paspas Bezi

* Her kullanimdan sonra temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.
Paspas bezini paspas bezi yuvasindan gikarin.
Paspas bezini temizleyin ve havayla kurutun.

Not:Kirli bir paspas paspaslama performansini etkileyecektir. Kullanmadan 6nce

temizleyin.

GDRobot Sensérleri

* Aylik temizlik yapin.

Asagidakiler dahil tiim sensérleri silmek ve temiziemek igin yumusak,

kuru bir bez kullanin:

C7-1—Baglanti Noktasi Bulucu

C7-2—Reaktif Teknoloji Engellerinden Kaginma
Sensor

C7-3 —Duvar Sensori

C7-4—Ugurum Sensorleri

Toz Torbasinin Degistirilmesi

* Gerektiginde degistirin.

C8-1—Cop kutusu kapagini dikey olarak ¢ikarin
gosterildigi gibi.

(C8-2—Toz torbasini ¢6p kutusundan kaldirin
ve atin.

Not:Toz torbasi sapl, toz sizintisini énlemek icin

¢ikarildiginda torbay kapatir.

C8-3 —Filtreyi kuru bir bezle temizleyin.

C8-4—Yerine yeni bir toz torbasi takin
yuva boyunca kaydirin ve ¢6p kutusu kapagini

geri takin.

Havalandirma kanah

* Gerektigi gibi temizleyin.

C9-1—Vidalari (10) sokln ve
kapagi cikar.

C9-2—Hava kanalini silin ve bir bezle értin.
kuru elbise.

C9-3 —Kapagd! tekrar takin ve vidalayin
tekrar yerine.

Sarj Temas Alanlari

* Gerektigi gibi temizleyin.

Robotun tizerindeki sarj temas noktalarini silmek igin
yumusak ve kuru bir bez kullanin. Baglanti
istasyonundaki baglanti istasyonu konum isaretini,

sarj kontaklarini ve elektrot fircalarini temizleyin.
Pil

Robot, yerlesik, yiksek performansli, sarj
edilebilir bir lityum iyon pil takimiyla
donatilmistir. Pili korumak icin
performansini artirmak igin robotu normal kullanim

sirasinda sarjli tutun.

Not:Robot uzun stire kullanilmayacaksa, asiri desarj
nedeniyle pilin zarar gérmesini 6nlemek icin robotu
kapatip en az li¢ ayda bir sarj edin.



Temel parametreler

Robot
Modeli Q80ULL
pil 14,4V/5200mAh (Tipik)
Lityum iyon batarya
Anma girisi toreni 20VDC 1.2A
Sarj suresi <6 saat

Not:Seri numarasi robotun alt tarafindaki etikette

bulunmaktadir.

Dock'u Otomatik Bosalt

isim Dock'u Otomatik Bosalt
Modeli AEDO6HRR, AEDO7HRR
Nominal Girig Gerilimi 220-240VAC

Orantili frekans 50-60Hz
e

Nominal Giris (Sarj) 0,5A

Nominal Cikis 20VDC 1.2A

Bataryayi sarj etmek

14,4V/5200mAh (Tipik)
Lityum iyon batarya




Ortak sorunlar

Sorun

Cozim

Sorun

Cozim

Gug agilamiyor

* Pil seviyesi dusuk. Robotu sarj istasyonuna

koyun ve kullanmadan dnce sarj edin.

Pil sicakhigr cok duisiik veya ¢ok ylksek. Robotu yalnizca
4-40°C (39-104°F) araliginda kullanin.

Planl temizlik
calismiyor

Robotu sarjli tutun. Planli temizlik yalnizca pil
seviyesi %20'nin Gzerinde oldugunda baglayabilir.

Sarj edilemiyor

* Gug gosterge isiginin yandigini ve gtig kablosunun her iki
ucunun da diizgln sekilde baglandigini kontrol edin.
Temas zayifsa sarj istasyonundaki ve robottaki
temas alanlarini temizleyin.

Guig her zaman mi
ne zaman ciziliyor
robot sarj
istasyonunda mir?

* Robot, pil performansini korumak icin

kenetlendiginde giig cekecek, ancak gig
tiketimi minimum dizeyde olacak.

Yavas sarj

* Yiksek veya dustk sicakliklarda kullanildiginda

robot, pil 6mrinid uzatmak igin sarj hizini otomatik
olarak azaltacaktir.

Sarj kontaklari kirli olabilir. Bunlari kuru bir bezle silin.

Robot mu

en az 16 icin Ucret
alinmasi gerekiyor
ilk Gg kullanim saati
kag saattir?

Hayir, robot tamamen sarj edildikten sonra istenildigi zaman
kullanilabilir.

Yerlestirilemiyor

* Sarj istasyonunun yakininda ¢ok fazla engel var.
Acik bir alana tasiyin.

* Robot sarj istasyonundan ¢ok uzakta. Daha yakina yerlestirin ve
tekrar deneyin.

Paspaslama sirasinda
su yok veya ¢ok az

Su tankinda su olup olmadigini kontrol edin ve su akisini
ayarlamak icin mobil uygulamay kullanin veya ¢ép kutusu
ve su tanki birlesik Gnitesinin, paspas bezi tutucusunun ve
paspas bezinin nasil dogru sekilde monte edilecegine dair
tim talimatlar icin kilavuza bakin.

Anormal davranig

Robotu yeniden baslatin.

Guralta
temizlik.

* Ana firca, yan firca, ana tekerlekler veya ¢ok yonli
tekerlek sikismis olabilir. Robotu kapatin ve temizleyin.

Temizlik yapar
sonra devam etme
sarj etme

Robotun DND modunda olmadigindan emin olun.
DND modu temizligi 6nleyecektir. Doldurma sarji
gerektiren bir alani temizlerken, robot otomatik
olarak istasyona donmeden 6nce sarj istasyonuna
manuel olarak yerlestirildiyse temizlige devam
edemeyecek.

Baglanilamiyor
WiFi'ye

Wi-Fi devre disi. WiFi'yi sifirlayip tekrar deneyin.

WiFi sinyali zayif. Robotu WiFi aliminin iyi oldugu bir
alana taslyin.

Anormal WiFi baglantisi. WiFi'yi sifirlayin, en son

mobil uygulamayi indirin ve yeniden deneyin.

WiFi'ye aniden baglanilamiyor. Yonlendirici
ayarlarinizda bir hata olabilir. Ek destek icin
Roborock musteri hizmetleriyle iletisime gegin.

Robot yapamaz
Dénmek

sonra sarj istasyonu
nokta temizleme veya
manuel olarak
tasindiginda

Nokta temizliginden veya dnemli bir konum degisikliginden
sonra robot haritayi yeniden olusturacaktir. Sarj istasyonu
cok uzaktaysa sarj etmek icin geri donemeyebilir ve sarj
istasyonuna manuel olarak yerlestirilmesi gerekir.

Kotu temizlik
yetenek veya toz
Kismek

* Cop kutusu dolu ve bosaltilmasi gerekiyor.
* Yikanabilir filtre tikali ve temizlenmesi gerekiyor.
* Ana firca sikismis ve temizlenmesi gerekiyor.

Robotun var
ozlemeye basladim
belirli noktalar

Duvar sensérii veya ugurum sensorleri kirli olabilir. Bunlari
yumusak, kuru bir bezle silin.

Su deposunu doldurmak

uzun zaman aliyor

Su filtresi tikali olabilir ve temizlenmesi gerekebilir.




Ortak sorunlar

Sorun

Cozim

Kirmizi LED gostergesi
Otomatik Bosaltma'da
Rihtim.

* Cop kutusu kapagi yerinde degil. Kurulumu kontrol
edin ve diizeltin.

* Fan duizguin calismiyor. Potansiyel olarak sik
cahstirma ve durdurmadan kaynaklanan asiri isinma
korumasi nedeniyle. Glg kablosunu gikarin ve 30
dakika sonra tekrar deneyin.

* Gerilim hatasi. Yerel voltajin baglanti istasyonunda listelenen

gereksi i karsilayip kar gini kontrol edin.

Daha az bosaltma
performans veya
olagandist giriiltii

bosaltirken.

Ana firca veya ana firca kapag diizgtin takilimamis.
Kurulumu kontrol edin ve dizeltin.

Yikanabilir filtre, hava kanali, emme girisi, hava girisi veya

¢op kutusu tikali. Tikanikliklari gidermek icin temizleyin.

Otomatik bosaltma
baslamaz

robot ne zaman
suraya geri doner:

rihtim.

* Otomatik bosaltma devre disi. Uygulama igi ayarlari kontrol edin.

* Cop kutusu kapagi yerinde degil. Kontrol edin ve yikleyin.

* Robotun dock'a manuel olarak tasinmasi durumunda
otomatik bosaltma tetiklenmeyecektir. Elle bosaltmaya
baslayin.

* Robotun temizlemeden dock'a dénmesi durumunda
otomatik bosaltma tetiklenmeyecektir.

* Robot, Rahatsiz Etmeyin (DND) modunda baglanti istasyonuna

dondiikten sonra otomatik olarak bosalmayacaktir. Temizleme

veya DND suresini ayarlayin veya bosaltmayr manuel olarak
baslatin.

Pil seviyesi %10'un altinda. Pil %10'a ulasana kadar

robotu sarj edin.
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