Roborock S8+

Robot Elektrikli Supuirge Kullanim Kilavuzu

Bu Urtind kullanmadan énce, diyagramlarin yer aldigi bu kullanim kilavuzunu

dikkatlice okuyun ve ileride bagvurmak tizere uygun sekilde saklayin.
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Guvenlik Bilgisi

Kisitlamalar

Bu Urlini ¢ati kati zemini, agik uglu teras veya mobilya Ustl gibi bariyersiz yikseltilmis ylzeylerde kullanmayiniz.
Uriiniin tikanmasini ve degerli esyalarin hasar gérmesini 6nlemek icin, temizlemeden 6nce hafif esyalari (naylon torbalar gibi) ve kirilabilir
nesneleri (vazolar gibi) yerden kaldirin.

Calisir durumda olsun veya olmasin, Griniin Gzerine herhangi bir nesne (¢ocuklar ve evcil hayvanlar dahil) koymayin.

Uriinii yanan nesnelerin (sigara izmaritleri gibi) Gizerinde kullanmayin.
Uriindi sert veya keskin nesnelerin (dekorasyon atiklari, cam ve civi gibi) temizliginde kullanmayiniz.
Uriin kullaniimadiginda, temizlik veya bakim yapilmadan énce (iriin mutlaka kapatilmali ve fisi prizden cekilmelidir.

Baglanti istasyonunun emme girisinin yakinina herhangi bir nesne koymayin.

Olasi yaralanmalari 6nlemek icin parmaklarinizi dock'un dikisine sokmayin.
Uriint bebek veya cocugun uyudugu bir odada calistirmayin.
Uriint dock tabani veya ¢ép kutusu kullanarak tagimayin.

Robotun baglanti istasyonuyla uyumlu oldugundan emin olun; aksi takdirde bosaltma veya sarj islemi basarisiz olabilir.

Baglanti birimini taslari, kagit artiklarini veya hava kanalini tikayabilecek diger nesneleri toplamak icin kullanmayin. Hava kanali tikanirsa hemen temizleyin.

Baglanti birimini atesten, isidan ve sudan uzak, diiz bir zemine yerlestirin. Robotun havada asili kalabilecegi dar alanlardan veya yerlerden kacinin.

Calisir durumda olsun veya olmasin, dock'un tizerine herhangi bir nesne (¢ocuklar ve evcil hayvanlar dahil) koymayin veya Gzerini herhangi bir 6geyle (toz gecirmez kapak dahil)
kapatmayin.

Sigara, kibrit veya sicak kil gibi yanan veya duman cikaran hicbir seyi almayin.

Baglanti birimini, ates cakmag\, benzin ve yazicilarda veya fotokopi makinelerinde kullanilan toner gibi yanici veya patlayici nesneleri almak igin kullanmayin.



Guvenlik Bilgisi

Pil ve Sarj

UYARI

* Pili yeniden sarj etmek amaciyla yalnizca bu trtnle birlikte saglanan roborock CDZ12RR, CDZ20RR, AEDO6HRR veya AEDO7HRR cikarilabilir
besleme nitesini kullanin.

Robotu depoya koyacaksaniz, tamamen sarj edin ve serin ve kuru bir yere koymadan énce kapatin. Pilin asiri bosalmasini énlemek icin en az g

ayda bir sarj edin.
Termal kesicinin yanlislikla sifirlanmasindan kaynaklanan tehlikeyi énlemek icin, bu cihaza zamanlayici gibi harici bir anahtarlama cihazi tGizerinden

besleme yapilmamali veya yardimci program tarafindan diizenli olarak agilip kapatilan bir devreye baglanmamalidir.

Besleme voltajinin baglanti istasyonunda listelenen gereksinimleri karsiladigindan emin olun.

Olasi duman, I1si veya yangini 6nlemek icin yalnizca Grinle birlikte verilen gli¢ kablosunu kullanin.

Uriint herhangi bir tar giic adaptériyle kullanmayin; bu, tehlikeye neden olabilir ve garantiyi gegersiz kilabilir.

* Baglanti istasyonu gok gurltili saganak yagislara maruz kalabilecek veya voltajin dengesiz oldugu bir alana yerlestirildiyse koruma énlemleri alin.

Baglanti birimini depoya koymadan 6nce gi¢ kablosunu gikarin.



O Uriine Genel Bakis

Robot (Ustten Goriiniim)

Q) Glglu temizlik

* Robotu agmak veya kapatmak icin basili
tutun

* Temizlemeye baslamak icin

basin Glig gostergesi

* Beyaz: Pil seviyesi=%20

* Kirmizi: Pil seviyesi < %20

* Titresimli: Sarj oluyor veya baslatiliyor

*® Kirmizi renkte yanip séniiyor: Hata

@D — Nokta Temizleme/Cocuk Kilidi

* Nokta temizligi igin basin

* Cocuk kilidini agmak/kapatmak
icin 3 saniye basili tutun

O —Rihtim

*® Baglanti istasyonuna dénmek/bosaltmay baslatmak icin basin

Not:Temizleme veya kenetleme sirasinda robotu durdurmak igin herhangi bir

digmeye basin.

A1-1—Dikey Tampon

A1-2—LiDAR Sensoru

A1-3—Duvar Senséru

A1-4—Reaktif 3D Engellerden Kaginma
Sensor

A1-5—Kizilétesi Dolgu Isigi

Robot (Alttan Goriiniim)

A2-1—Ugurum Sensérleri
A2-2—Hali Sensoru
A2-3—Cok Yonlu Tekerlek

A2-4—Sarj Kontaklari
A2-5—Yan Firca
A2-6—Ana Fircalar
A2-7—Ana Firca Kapagi
A2-8—Ana Tekerlekler

Robot (Ust Kapak Agik)
A3-1—WiFi Gésterge Isigi
* Kapali: WiFi devre disi
* Yavasca yanip sonuyor: Baglanti bekleniyor
* Hizla yanip sénuyor: Baglaniyor
* Sabit: Wi-Fi bagh
A3-2—Sifirlama Dugmesi
A3-3—Su Deposu Mandali
A3-4—Su Deposu
A3-5—VibraRise Modulu
A3-6—Hava Cikisi
A3-7—Tampon

Cop kovasi

A4-1—Filtre Kapagi
A4-2—C6p Kutusu Mandali
A4-3—Kapak Mandali
Ad-4—Hava Girisi
A4-5—Yikanabilir Filtre

Gili¢ kablosu
Elektrikli Su Deposu

A6-1—Durdurucu
A6-2—Su Filtresi
A6-3—Su Deposu Mandali

VibraRise Paspas Bezi Montaiji

A7-1—Titresim Modulu
A7-2—Paspas Bezi Baglanti Yuvasi A7-3
—Paspas Bezi Montaj Mandallari

@ VibraRise Paspas Bezi
A8-1—Cirt cirth pedler

Cop Kovasi (Tek Kullanimlik Toz

Ganta Onceden Yiiklenmis)
@D Cop Kovasi Kapagi
@D Tek Kullanimhik Toz Torbasi

Temel

A12-1—Hava Kanali Kapak Vidalari (10)
A12-2—Hava Kanali Kapagi
A12-3—Tornavida

A12-4—Taban Sabitleme Vidalari (6)

@D Dock'u Otomatik Bosalt

A13-1—C6p Kutusu Kapagi
A13-2—C0p Kovasi
A13-3—Taban
A13-4—Durum Gosterge Isigi
* Sabit beyaz: Beklemede
® Beyaz renkte yanip séniiyor: Bosaltiliyor
* Surekli kirmizi: Ariza
* Isik kapali: Robot Sarj Ediliyor/
Acik Degil



A13-5—Yerlestirme Konumu
Isareti A13-6—Sarj Kontaklari
A13-7—Emme Girisi
A13-8—Elektrot Firgalari

P otomatik Bosaltma Yuvasi (Kapak
Kaldirildi)

A14-1—Toz Torbas! Yuvasi
A14-2—Filtre

@D Gii¢ Kablosu Depolama

A15-1—Gli¢ Kablosu Depolama Yuvasi
A15-2—Kablo Cikisi
A15-3—Glig Baglanti Noktasi

Not:Guig kablosu her iki taraftan da cekilebilir.

© Kurulum
Onemli bilgi

B1-1—Kablolari ve gevsek esyalari diizenli hale getirin
Kisisel yaralanmayi veya yaralanmayi 6nlemek
icin dengesiz, kirilgan, degerli veya tehlikeli
esyalari topraklayin ve tasiyin.

Esyalarin robota dolanmasi,
carpmasi veya devrilmesinden
kaynaklanan maddi hasar.

B1-2—Robotu ylkseltilmis bir konumda kullanirken
kazara digmeleri 6nlemek icin her zaman

guvenli bir fiziksel bariyer kullanin.

kisisel yaralanmaya veya maddi
hasara yol agabilir.
Not:Robotu ilk kez kullanirken, tiim temizlik rotasi boyunca onu

takip edin ve olasi sorunlara dikkat edin. Robot ilerideki
kullanimlarda kendi kendine temizlik yapabilecek.

@ Sarj istasyonunu konumlandirin

B2-1—Tornavidayi deposundan alin
tabanin altindaki ¢p kutusu. B2-2—

Dock'u yumusak bir zemine bas asagi yerlestirin.
duz bir ylizeye (halizhaviu/bez) yerlestirin
ve verilen alti viday kullanarak tabani
sabitleyin.

Not:Hasarin diismesini Gnlemek icin ¢op kutusu kapagini bas asagi
konumdayken giivenli bir sekilde tutun.

B2-3 —Glig kablosunu prize takin
yerlestirin ve fazla kabloyu
depolama yuvasinin icinde tutun.

B2-4—Baglanti birimini sert ve diiz bir zemine yerlestirin
zemin (ahsap/fayans/beton vb.), diiz bir
duvara dayali. Her iki tarafta en az 0,3 m
(1 ft) ve hem 6nde hem de Gstte 1 m (3 ft)
aciklik birakin. Mobil uygulamada daha
iyi bir deneyim icin konumun iyi bir Wi-
Fi'ye sahip oldugundan emin olun ve
ardindan fisi takin.

B2-4-1—0,3 m'den (1 ft) fazla

B2-4-2—1 m'den (3 ft) fazla

Notlar:

* Robot sarj olurken durum gosterge isi§1 otomatik olarak
kapanir.

+ Bir hata olustugunda durum géstergesi kirmiziya déner.

+ Cop kutusu kapag veya toz torbasi olmadan kullanmayin.

* Baglanti birimini atesten, 1sidan ve sudan uzak, diz bir
zemine yerlestirin. Robotun havada asili kalabilecegi dar
alanlardan veya yerlerden kaginin.

* Baglanti biriminin yumusak bir yiizeye (hal/mat) yerlestirilmesi, baglanti
biriminin devrilmesine neden olabilir ve yerlestirme ve kalkis sorunlarina neden
olabilir.

* Robotun kablolara dolasmamasi ve baglanti istasyonunun
stiriklenmemesi veya gii¢ kaynagiyla baglantisinin kesilmemesi
icin fazla gui¢ kablosunu depolama yuvasinin icinde tutun.

* Baglanti birimini dogrudan giines isigindan veya baglants noktasi konum
isaretini engelleyebilecek herhangi bir seyden uzak tutun; aksi takdirde robot
baglant istasyonuna donemeyebilir.

* Otomatik Boaltma Istasyonu yeniden sarj olur ve bosalir. Kullanmadan énce
standart robot yuvasini saklayin. Bunun yapiimamasi, dock'a geri donmede
sorunlara neden olabilir.

+ Baglanti istasyonunun bakimini bakim talimatlarina gére
yapin. Baglanti birimini islak bir bezle temizlemeyin.

Gilicu agin ve sarj edin
robot
tusunu basil tutun - O A¢mak icin diigmeye
robot. Gug 151§1 yandiginda robotu sarj olmasi
icin dock'a yerlestirin. Sarj istasyonunun giig
gostergesinin kapandigindan ve “sarj oluyor”
sesli uyarisinin duyuldugundan emin olun.
Yuksek performansli lityum iyon sarj edilebilir
pil takiminin performansini korumak igin robotu
sarjli tutun.

Not:Pil zayif oldugunda robot agilmayabilir. Bu durumda
robotu sarj olmasi igin dogrudan dock'a yerlestirin.

Paspaslama

Not:ilk kullanimda asirt kir olusumunu énlemek igin,
paspaslamadan 6nce zeminler en az lig kez
stpurilmelidir.

B4-1—Su tankini gikarin

Su haznesi mandalina basin ve hazneyi geriye
dogru kaydirin.



B4-2—Su tankini doldurun
Su deposu tapasini ¢ikarin, hazneyi suyla

doldurun ve sikica kapatin.

Notlar:
* Korozyonu veya hasar énlemek icin yalnizca Roborock'u kullanin.
Su deposunda markali zemin temizleyicisi.
* Tankin deforme olmasina neden olabileceginden sicak su kullanmayin.

B4-3—Su deposunu yeniden takin

Su haznesini, tik sesiyle kilitlendigini duyana kadar
robotun igine dogru kaydirin.

B4-4—VibraRise paspas bezini takin Paspas
bezini nemlendirin ve damlamasi durana
kadar sikin. Baglanti yuvasi boyunca alta
yerlestirin ve yerine sikica yapistirin.

B4-5—VibraRise paspas bezini takin
montaj

VibraRise paspas bezi tutucusunu su

deposunun altina dogru kaydirin. Bir

tiklama, yerine kilitlendigini gosterir.

B4-6—VibraRise paspas bezini ¢ikarin
montaj

Robot temizlikten sonra dock'a dondigtnde,

her iki taraftaki mandallara basin ve VibraRise

paspas bezi tutucusunu ¢ikarmak icin geriye

dogru kaydirin.

Notlar:

* VibraRise paspas bezini her kullanimdan sonra ve diizenli olarak yikayin.
Su haznesindeki kullanilmayan suyu bosaltin.

+ Paspas yapmadiginiz zamanlarda VibraRise paspas bezi tutucusunu
cikarin. Su deposu yerinde kalabilir.

B4-7— /N UYARI
Yaralanma riski. Parmaginizi VibraRise paspas

bezi tutucusu ile su haznesi arasina koymayin.

Uygulamaya Baglanma

Bu robot hem Roborock hem de Xiaomi
Home uygulamalarini destekliyor.
ihtiyaglarinizi en iyi karsilayani segin.

@ indir uygulamasi

Secenek 1: Uygulamayi indirip ytklemek icin App
Store veya Google Play'de "Roborock"u arayin
veya QR kodunu tarayin.

Secenek 2: App Store veya Google Play'de
“Xiaomi Home"u arayin veya uygulamayi indirip
yuklemek icin QR kodunu tarayin.

@ wiFi'yi sifirla

1. Ust kapagi agin ve WiFi géstergesini
bulun.

2. "WiFi Sifirlaniyor" sesli uyarisini duyana kadar ve (e O

dagmelerini basili tutun. WiFi géstergesi yavasca
yanip sondugunde sifirlama iglemi
tamamlanmistir. Robot daha sonra baglanti
kurulmasini bekleyecektir.

Not:Yonlendirici yapilandirmaniz, unutulmus sifreniz veya baska
bir nedenden dolayi robota baglanamiyorsaniz WiFi'yi sifirlayin ve
robotunuzu yeni bir cihaz olarak ekleyin.

® Cihaz ekle

Roborock Uygulamasini agin, "Baglanmak igin Tara"
digmesine dokunun veya Xiaomi Home uygulamasini
agin, sag st kosedeki "+" simgesine dokunun ve cihazi

uygulamada belirtildigi sekilde ekleyin.

Notlar:

* Gercek siireg, devam eden uygulama giincellemeleri nedeniyle degisiklik
gosterebilir. Uygulamada saglanan talimatlari izleyin.

* Yalnizca 2,4 GHz WiFi desteklenir.

* Robot baglanti igin 30 dakikadan fazla beklerse Wi-Fi otomatik olarak
devre disi birakilacaktir. Yeniden baglanmak istiyorsaniz devam
etmeden énce WiFiyi sifirlayin.

Talimatlar

Acik kapali

tusunu basil tutun O agmak icin digmeye
robot. Gl gdstergesi agilacak ve robot
bekleme moduna girecektir. Robotu
kapatmak ve temizleme déngusini®

tamamlamak icin digmeyi basili tutun.
Not:Robot sarj edilirken kapatilamaz.



Temizlemeye Baslama

tusuna basin (D Temizlemeyi baslatmak icin diigmeye basin.

Robot odayi tarayarak temizlik rotasini

planlayacaktir. Bir odayi bolgelere ayirir, énce

bélge kenarlarini gizer ve ardindan bolgeyi
zikzak deseninde doldurur. Bunu yaparken
robot tim bélgeleri tek tek temizleyerek evi
verimli bir sekilde temizliyor.

Bolge 1 - Temizlendi Bolge 2 - Temizlendi
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Bolge 4 - Sonraki Bolge  Bélge 3 - Devam Ediyor

Notlar:

* Robotun otomatik olarak stipurtp dock'a dsnmesini
saglamak igin robotu dock'tan baglatin. Temizlik sirasinda
dock'u hareket ettirmeyin.

* Pil seviyesi ¢ok dustikse temizlik baslatilamaz. Temizlige
baslamadan 6nce robotun sarj olmasini bekleyin.

* Temizlik 10 dakikadan kisa stirede tamamlanirsa alan iki kez
temizlenecektir.

* Temizleme d6ngusu sirasinda pil azalirsa robot otomatik
olarak baglanti istasyonuna geri doner. Robot sarj edildikten
sonra kaldigi yerden devam edecektir.

* VibraRise paspas bezi yuvasi takildiginda robot, haliyi
temizlerken onu geri cekecektir. Bundan kaginmak igin
uygulamada haliyi girilmez bélge olarak da ayarlayabilirsiniz.

* Her silme gérevine baslamadan énce VibraRise paspasin
duizgln sekilde kuruldugundan emin olun.

Nokta Temizleme

tusuna basin D Nokta temizlemeyi baslatmak icin diigmeye basin.
Temizleme araligi: Robot, kendi
merkezli 1,5 m (5 ft) x 1,5 m (5 ft) kare
alani temizler.

Not:Nokta temizliginden sonra robot otomatik olarak baslangic
noktasina dénecek ve Bekleme moduna girecektir.

Bosaltma

Otomatik bosaltma, robot temizlikten sonra baglanti istasyonuna
déndugunde baslayacaktir. Bosaltma islemini manuel olarak
tetiklemek icin Dock digmesine basin. Bosaltmayi durdurmak icin
herhangi bir diigmeye basin.

Not:Sik sik manuel bosaltma yapmaktan kaginin.

Duraklat

Robot calisirken, duraklatmak igin herhangi bir digmeye
basin, temizlemeye devam etmek i¢in diigmeye basin ve O
robotu baglanti istasyonuna geri géndermek igin dugmeyeo

basin.

Not:Duraklatimis bir robotun dock'a manuel olarak yerlestirilmesi, meveut

temizleme islemini sonlandiracakr.

Su Tankini Yeniden Doldurma veya
VibraRise Paspas Bezini Temizleme

VibraRise paspas bezini su eklemek veya temizlemek
icin herhangi bir digmeye basarak robotu durdurun
ve paspas modulinu cikarin. Su ekledikten veya
VibraRise paspas bezini temizledikten sonra, paspas
modulind tekrar takin ve devam etmek icin digmeye
basin. O

Uyumak

Robot 10 dakikadan fazla duraklatilirsa uyku
moduna gececek ve gli¢ gostergesi birkag
saniyede bir yanip sénecektir. Robotu

uyandirmak icin herhangi bir tusa basin.

Notlar:

* Robot sarj olurken uykuya gegmeyecektir.

* Robot, 12 saatten fazla uyku modunda birakilirsa
otomatik olarak kapanacaktir.

DND Modu

Varsayilan Rahatsiz Etmeyin (DND) suresi
22:00 ile 08:00 arasidir. DND modunu devre
disi birakmak veya DND suresini degistirmek
icin uygulamayi kullanabilirsiniz. DND modu
etkinlestirildiginde robot otomatik olarak
temizlemeye devam etmeyecek, glic
gostergesi 151g1 sonecek ve sesli uyarilarin ses
dizeyi azalacaktir.

Cocuk kilidi

tusunu basili tutun (3 etkintestirmekigin digmeyi/
cocuk kilidini devre disi birakin. Bunu uygulamada da
ayarlayabilirsiniz. Etkinlestirildiginde robot, etkinlestirildiginde
dugmeye basildiginda tepki vermeyecektir.

sabit. Robot temizlik yaparken veya kenetlenirken

durdurmak icin herhangi bir duigmeye basin.

Doluyor

Temizledikten sonra robot sarj olmak icin
otomatik olarak dock'a dénecektir.

Duraklatma modunda tusuna basin. O géndermek igin diigme



robotu iskeleye geri géturin. Robot sarj
olurken gli¢ gostergesi yanip sénecektir.

Not:Robot dock'u bulamazsa otomatik olarak baslangig
konumuna geri dénecektir. Yeniden sarj etmek icin robotu
manuel olarak dock'a yerlestirin.

Hata

Bir hata olusursa robotun tzerindeki gli¢
gostergesi 5131 kirmizi renkte yanip séner veya
baglanti istasyonundaki durum gostergesi is1g1
sabit kirmizi renkte yanar. Uygulamada bir agilir
bildirim alacaksiniz ve sesli bir uyari duyulabilir.

Notlar:
* Robot, eger birakilirsa otomatik olarak uyku moduna gegecektir.
10 dakikadan fazla streyle arizali durum.
* Anizal bir robotun dock'a manuel olarak yerlestirilmesi, mevcut temizleme

islemini sonlandiracaktrr.

Sistem sifirlama

Robot bir digmeye basildiginda yanit
vermiyorsa veya kapatilamiyorsa sistemi
sifirlayin. Sifirla digmesine bastiginizda

robot otomatik olarak sifirlanir.

Not:Sistemi sifirladiktan sonra programli temizlik, WiFi
vb. fabrika ayarlarina déndurilecektir.

Fabrika Ayarlarini Geri Yukle

Robot, sistem sifirlandiktan sonra dizgiin
calismiyorsa agin. Digmeyi basili tutun ve
ayni anda Reset diigmesine basin. ()

“Fabrika ayarlarinin geri yiklenmesi” sesli uyarisi.
Robot daha sonra fabrika ayarlarina

dondurlecektir.

@ Rutin
Bakim

Ana Fircalar

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.

C1-1—Ana Firca

C1-2—Ana Firca Kapagi

C1-3—Mandallar

C1-4—Ana Fir¢a Yatagi C1-5

—Ana Firca Basliklari

C1-6—Robotu ters gevirin ve tusuna basin.
ana firca kapagini ¢ikarmak icin mandallar.

C1-7—Ana fircayi ¢ikarin ve disari ¢cekin
ana firca yatagr. C1-8—Ana

firca kapaklarini disari gekin.

C1-9—Dolasmis saglari veya kiri cikardiktan sonra
ana fircanin her iki ucunda yeniden
takin, yerine kilitlemek icin ana firca

kapagina bastirin.
Notlar:

« Ana firca islak bir bezle silinmeli ve
direkt giines isigindan uzakta kurumaya birakilir.
+ Ana fircayl temizlemek icin agindirici temizleme sivilari veya

dezenfektanlar kullanmayin.

Yan Firga

* Aylik olarak temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.

1. Yan firca vidasini sokdn.

2. Yan fircayi ¢ikarip temizleyin. Fircayi tekrar
takin ve vidayi sikin.

Cok Yénlu Tekerlek

* Gerektigi gibi temizleyin.
C3-1—Kucuk bir tornavida gibi bir alet kullanin.
aksi kaldirip tekerlegi ¢cikarmak igin.

Not:Cok yonlii tekerlek braketi gikarilamaz.

C3-2—Tekerlegi ve aksi suyla durulayin
sag ve kiri temizlemek icin su.
Tekerlegi kurutun ve yerine sikica
bastirarak yeniden takin.

Ana Tekerlekler

* Aylik temizlik yapin.

Ana tekerlekleri yumusak, kuru bir bezle temizleyin.

Cop kovasi

* Gerektigi gibi temizleyin.
C5-1—Robotun Ust kapagini agin ve
¢op kutusunu gikarin.
C5-2—C6p kutusunun kapagini agin ve cikarin
filtreyi temizleyin ve ardindan ¢op kutusunu bosaltin.
C5-3—C0op kutusunu temiz suyla doldurun ve kapatin
kapak. Cop kutusunu yavasca sallayin ve
ardindan kirli suyu dékan.

Not:Tikanmayi Gnlemek igin herhangi bir temizleme sivisi olmadan yalnizca temiz

su kullanin.

C5-4—Co6p kutusunu ve yikanabilir olani birakin

kurumasi igin filtreleyin.

Yikanabilir Filtre

* 2 haftada bir temizleyin ve 6-12 ayda bir degistirin.

C6-1—Filtre kapagini agin ve ¢ikarin
Filtre.

C6-2—Filtreyi tekrar tekrar durulayin ve hafifce vurun

mimkin oldugu kadar fazla kiri temizlemek igin.

Not:Olasi hasari 6nlemek icin filtrenin ylzeyine elleriniz,
fircaniz veya sert nesnelerle dokunmayin.

C6-3 —Filtrenin kurumasi icin 24 saat bekleyin

iyice kurulayin ve yeniden yukleyin.
Not:Ek bir filtre satin alin ve gerekirse degistirin.



@ Su tanki

* Gerektigi gibi temizleyin.
C7-1—Su haznesini agin ve doldurun
Temiz su.

C7-2—Su haznesini kapatin ve hafifce sallayin.

C7-3 —Kalan suyu goésterildigi gibi dokin.

@ VibraRise Paspas Bezi

* Her kullanimdan sonra temizleyin ve 3-6 ayda bir degistirin.

C8-1—VibraRise paspas bezini cihazdan gikarin.
VibraRise paspas bezi yuvasi. VibraRise
paspas bezini temizleyin ve havayla kurutun.

Not:Kirli bir VibraRise paspasi, paspaslama performansini
etkileyecektir. Kullanmadan 6nce temizleyin.

@ Robot Sensorleri

* Aylik temizlik yapin.

Asagidakiler dahil tim sensérleri silmek ve temizlemek igin yumusak,

kuru bir bez kullanin:

C9-1—Duvar Sensoéri

C9-2—Reaktif 3D Engellerden Kaginma
Sensor

C9-3 —Hali Sensori

C9-4—Ugurum Sensorleri

Toz Torbasinin Degistirilmesi

* Gerektiginde degistirin.

C10-1—Cop kutusu kapagini dikey olarak gikarin
gosterildigi gibi.

C10-2—Toz torbasini ¢dp kutusundan kaldirin
ve atin.

Not:Toz torbasi sapl, toz sizintisini 6nlemek igin gikarildiginda
torbayi kapatir.

C10-3 —Filtreyi kuru bir bezle temizleyin.
C10-4—Yerine yeni bir toz torbasi takin
yuva boyunca kaydirin ve ¢6p kutusu kapagini

geri takin.

@D Havalandirma kanali
* Gerektigi gibi temizleyin.
C11-1—Vidalari (10) sokin ve
kapadi cikar.
C11-2—Hava kanalini silin ve bir bezle értin.

kuru elbise.

C11-3 —Kapag! tekrar takin ve vidalayin
tekrar yerine.

@GP Sarj Temas Alanlari

* Gerektigi gibi temizleyin.
Robotun tizerindeki sarj temas noktalarini silmek igin
yumusak ve kuru bir bez kullanin. Baglanti
istasyonundaki baglanti istasyonu konum isaretini,

sarj kontaklarini ve elektrot fircalarini temizleyin.

Pil

Robot, yerlesik, yiksek performansli, sarj
edilebilir bir lityum iyon pil takimiyla donatiimistir.
Pil performansini korumak icin robotu normal
kullanim sirasinda sarjli tutun.

Not:Robot uzun stre kullaniimayacaksa, asiri desarj
nedeniyle pilin zarar gérmesini énlemek icin robotu
kapatip en az ti¢ ayda bir sarj edin.

Temel parametreler

Robot
Modeli S80ULT
il 14,4V/5200mAh (Tipik)
Lityum iyon batarya
Anma girisi téreni 20VDC 1.2A
Sarj suresi <6 saat

Not:Seri numarasi robotun alt tarafindaki etikette
bulunmaktadir.

Dock'u Otomatik Bosalt

isim Dock'u Otomatik Bosalt
Modeli AEDO6HRR, AEDO7HRR
Nominal Giris Gerilimi 220-240VAC

Orantil frekans 50-60Hz

Anma girisi téreni 5A

(Toz toplama)

Anma.giri§\ toreni 0,5A

(3arj)

Nominal Cikis 20VDC 1.2A

14,4V/5200mAh (Tipik)

Bataryayi sarj etmek 3 .
Lityum iyon batarya




Ortak sorunlar

Sorun

Cozim

Gug acilamiyor

Pil seviyesi dlsUk. Robotu sarj istasyonuna koyun ve kullanmadan énce sarj edin.
Pil sicakligi ok disuk veya ¢ok yuksek. Robotu yalnizca 4-40°C (39-104°F) araliginda
kullanin.

Sarj edilemiyor

Glg gosterge 1siginin yandigini ve glic kablosunun her iki ucunun da diizgln sekilde baglandigini
kontrol edin.

Temas zayifsa sarj istasyonundaki ve robottaki temas alanlarini temizleyin.

Yavas sarj

Yiksek veya dusuk sicakliklarda kullanildiginda robot, pil dmrini uzatmak igin sarj hizini
otomatik olarak azaltacaktir.
Sarj kontaklari kirli olabilir. Bunlari kuru bir bezle silin.

Yerlestirilemiyor

Sarj istasyonunun yakininda ¢ok fazla engel var. Agik bir alana tasiyin.
Robot sarj istasyonundan ¢ok uzakta. Daha yakina yerlestirin ve tekrar deneyin.

Anormal davranis

* Robotu yeniden baslatin.

Ana firca, yan firca, ana tekerlekler veya cok yonli tekerlek sikismis olabilir. Robotu kapatin ve

Guralta I
o temizleyin.
temizlik ) B ) ) )
* VibraRise sistemi anormal. Sikisan nesneleri kontrol edin.
* Wi-Fi devre disi. WiFi'yi sifirlayip tekrar deneyin.
* WiFi sinyali zayif. Robotu WiFi aliminin iyi oldugu bir alana tastyin.
Olanaksiz * Anormal WiFi baglantisi. WiFi'yi sifirlayin, en son mobil uygulamayi indirin ve yeniden deneyin.
WiFi'ye baglan * Mevcut Roborock robotu desteklenmiyor. Desteklenen modelleri uygulamada bulabilirsiniz.

WiFi'ye aniden baglanilamiyor. Yonlendirici ayarlarinizda bir hata olabilir. Ek destek icin
Roborock musteri hizmetleriyle iletisime gegin.

Zayif temizleme yetenegi

veya toz dokuliyor

* Cop kutusu dolu ve bosaltiimasi gerekiyor.
Filtre tikali ve temizlenmesi gerekiyor.
* Ana firca sikismis ve temizlenmesi gerekiyor.




Ortak sorunlar

Sorun

Cozum

Planli temizlik
calismiyor

Robotu sarjli tutun. Planli temizlik yalnizca pil seviyesi %20'nin Uzerinde oldugunda baslayabilir.

Robot sarj istasyonundayken gl her
zaman ¢ekiliyor mu?

Robot, pil performansini korumak icin kenetlendiginde gli¢ ¢ekecek, ancak gug tiketimi
minimum diizeyde olacak.

Robotun ilk Gi¢ kullaniminda en az 16
saat sarj edilmesi gerekiyor mu?

Hayir, robot tamamen sarj edildikten sonra istenildigi zaman kullanilabilir.

Paspaslama sirasinda su yok

veya ¢ok az

Su tankinda su olup olmadigini kontrol edin ve fircalama yogunlugunu ayarlamak icin mobil uygulamay:
kullanin veya paspas bezinin ve paspas bezi tutucusunun nasil dogru sekilde takilacagina iligkin tim talimatlar

icin kilavuza bakin.

Temizlik yapilmaz

sarj ettikten sonra devam et

Robotun DND modunda olmadigindan emin olun. DND modu temizligi 6nleyecektir. Doldurma
sarji gerektiren bir alani temizlerken, robot otomatik olarak istasyona ddnmeden &énce sarj
istasyonuna manuel olarak yerlestirildiyse temizlige devam edemeyecek.

Robot, nokta temizliginden sonra veya
manuel olarak hareket ettirildiginde sarj
istasyonuna dénemez

Nokta temizliginden veya 6nemli bir konum degisikliginden sonra robot haritay! yeniden olusturacaktir.
Sarj istasyonu ¢ok uzaktaysa sarj etmek icin geri ddnemeyebilir ve sarj istasyonuna manuel olarak
yerlestirilmesi gerekir.

Robot bazi noktalari
kagirmaya basladi

Duvar sensorii veya ugurum sensorleri kirli olabilir. Bunlari yumusak, kuru bir bezle silin.

Su deposunu doldurmak uzun zaman aliyor

Filtre tikali olabilir ve temizlenmesi gerekebilir.




Ortak sorunlar

Sorun

Cozum

Otomatik Bosaltma Istasyonundaki

kirmizi LED gostergesi.

Cop kutusu kapagi yerinde degil. Kurulumu kontrol edin ve dizeltin.
Fan duizgln calismiyor. Potansiyel olarak sik calistirma ve durdurmadan kaynaklanan asiri
1sinma korumasi nedeniyle. Glg kablosunu gikarin ve 30 dakika sonra tekrar deneyin.

Gerilim hatas. Yerel voltajin baglanti istasyonunda listelenen gereksinimleri karsilayip karsilamadigini kontrol edin.

Bosaltma performansinda azalma veya

bosaltma sirasinda alisilmadik garaltd.

Ana firca veya ana firca kapagi dizgiin takilmamis. Kurulumu kontrol edin ve dizeltin.

Filtre, hava kanali, emme girisi, hava girisi veya ¢6p kutusu tikal. Tikanikliklari gidermek icin temizleyin.

Robot baglanti istasyonuna
dénduginde otomatik bosaltma
baslamiyor.

Otomatik bosaltma devre disi. Uygulama ici ayarlari kontrol edin.

Cop kutusu kapagi yerinde degil. Kontrol edin ve yiikleyin.

Robotun dock'a manuel olarak tasinmasi durumunda otomatik bosaltma tetiklenmeyecektir. Elle bosaltmaya
baslayin.

Robotun temizlemeden dock'a dénmesi durumunda otomatik bosaltma tetiklenmeyecektir.

Robot, Rahatsiz Etmeyin (DND) modunda baglanti istasyonuna déndiikten sonra otomatik olarak bosalmayacaktir. Temizleme
veya DND stiresini ayarlayin veya bosaltmayi manuel olarak baslatin.

Pil seviyesi %10'un altinda. Pil %10'a ulasana kadar robotu sarj edin.







Roborock Yetkili Teknik Servis

Roborock Garanti Servisi Iletisim Bilgileri
UNVAN: RECCI TEKNOLOJI A.S.

Adres: Esentepe Mah. Buyukdere Cad.

No:171/2 -4.Kat

Metrocity Avm Sigli/ISTANBUL

Iletisim - Whatsapp Hatti: 0850 308 67 77

Mail: teknikservis@recciteknoloji.com
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